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AFIS Aerodrome Flight Information Service [ŜǘƛǑǘƴƝ ƭŜǘƻǾł ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ ǎƭǳȌōŀ 
AGL Above Ground Level ±ȇǑƪŀ ƴŀŘ ǘŜǊŞƴŜƳ 
AIP Aeronautical Information Publication [ŜǘŜŎƪł ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ ǇǌƝǊǳőƪŀ 
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CTR Control Traffic Zone yƝȊŜƴȇ ƻƪǊǎŜƪ 
EASA European Aviation Safety Agency !ƎŜƴǘǳǊŀ 9¦ ǇǊƻ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ƭŜǘŜŎǘǾƝ 
EVLOS Extended Visual Line of Sight Typ provozu pro lety za viditelnosti 
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IFR Instrument Flight Rules  tǊŀǾƛŘƭŀ ƭŞǘłƴƝ ǇƻŘƭŜ ǇǌƝǎǘǊƻƧǻ 
IVAO International Virtual Aviation Organisation aŜȊƛƴłǊƻŘƴƝ ǾƛǊǘǳłƭƴƝ ƭŜǘŜŎƪł ƻǊƎŀƴƛȊŀŎŜ 
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TRA Temporary Reserved Area 5ƻőŀǎƴŠ ǊŜȊŜǊǾƻǾŀƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ 
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VLOS Visual Line of Sight Typ provozu pro lety za viditelnosti 
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.ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŜǘŜŎƪŞ ǎȅǎǘŞƳȅ ǎŜ ǎǘłǾŀƧƝ őƝƳ Řłƭ ǘƝƳ ǇƻǇǳƭłǊƴŠƧǑƝƳƛ ƴłǎǘǊƻƧƛ ǇǊƻ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ŀ ƘƻŘƴƻŎŜƴƝ 

ƪǊŀƧƛƴȅΣ ŀ ǘƻ Ƨŀƪ ǇǊƻ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝ ǾȇȊƪǳƳ ƻŘōƻǊƴƝƪȅΣ ǘŀƪ ƛ ǇǊƻ ǇǊŀƪǘƛŎƪŞ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ƪƻƳŜǊőƴƝƳƛ 

ǎǳōƧŜƪǘȅΦ tƻǇǳƭŀǊƛǘǳ ǎƛ ȊƝǎƪłǾŀƧƝ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ǎǾƻƧƝ ŦƭŜȄƛōƛƭƛǘƻǳΣ ǊƻǎǘƻǳŎƝ ŘƻǎǘǳǇƴƻǎǘƝ ŀ ƪƭŜǎŀƧƝŎƝ ŎŜƴƻǳΦ 

5ƻǎǘǳǇƴƻǎǘ ǇƭŀǘŦƻǊŜƳ ŀ ǎŜƴȊƻǊǻ ƧŜ ŀȌ ƻƘǊƻƳǳƧƝŎƝΦ tǊƻ ǇǊƻŦŜǎƛƻƴłƭƴƝ ŀ ŜȄǇŜǊƛƳŜƴǘłƭƴƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ƭȊŜ ǾȅǳȌƝǘ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ƻǎŀȊŜƴŞ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ǑǇƛőƪƻǾȇƳƛ ǎŜƴȊƻǊȅ ƴŀǊłȊ ǎŜ ǾȊƭŜǘƻǾƻǳ ƘƳƻǘƴƻǎǘƝ ŘŀƭŜƪƻ ǇǌŜǎŀƘǳƧƝŎƝ ŘŜǎŜǘ 

kilograƳǻ ŀȌ Ǉƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅΣ ƪǘŜǊŞ ƳƻƘƻǳ ǾȊƭŜǘŠǘ Ȋ ŘƭŀƴŠ ǊǳƪȅΦ ½łƭŜȌƝ ǾȌŘȅ ƴŀ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝƳ ǵőŜƭǳ ƭŜǘǳ 

a ŎƝƭƻǾŞ ŀǇƭƛƪŀŎƛΣ ƴƛŎƳŞƴŠ Ǿ ŘƴŜǑƴƝ ŘƻōŠ ŘƻƪłȌƝ ǳȌ ƛ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ǾłȌƝŎƝ ƴŠƪƻƭƛƪ Ƴłƭƻ ǎǘƻǾŜƪ ƎǊŀƳǻ 

ƴŀǎƴƝƳŀǘ ǇƭƴƻƘƻŘƴƻǘƴł Řŀǘŀ ǇǊƻ ǊŜłƭƴƻǳ ŀǇƭƛƪŀŎƛΦ bŀǾƝŎ ŘƝƪȅ ƴŜǳǎǘłƭŜ ǎŜ ǇǊƻŘƭǳȌǳƧƝŎƝ ǾȇŘǊȌƛ Řƻōȅ ƭŜǘǳ 

ƭȊŜ ǇƻǌƝŘƛǘ Řŀǘŀ Ǿ ƧŜŘƴƻǘƪłŎƘΣ ŘŜǎƝǘƪłŎƘ ŀȌ ǎǘƻǾƪłŎƘ ƘŜƪǘŀǊǻ ǊƻȊƭƻƘȅ ŘƭŜ ƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇƭŀǘŦƻǊƳȅ 

a ǇŀǊŀƳŜǘǊǻƳ ƭŜǘǳΦ L ǇǌŜǎ ƴŜǎǇƻőŜǘ ǾȇƘƻŘ ƧŜ ǾȅǳȌƛǘƝ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ Ǿ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝ ǇǊŀȄƛ őŀǎǘƻ 

ƴŜƎŀǘƛǾƴŠ ƻǾƭƛǾƴŠƴƻ ƴŜǳǾłȌŜƴȇƳƛ ǊƻȊƘƻŘƴǳǘƝƳƛ ƴŜȊƴŀƭȇŎƘΣ ƴŜȊƪǳǑŜƴȇŎƘ ŀ ǇǌŜ-ƳƻǘƛǾƻǾŀƴȇŎƘ 

ǳȌƛǾŀǘŜƭǻ ƛ ƳŀƭȇƳƛ ȊƪǳǑŜƴƻǎǘƳƛ ƪƻƳŜǊőƴƝŎƘ ŘƻŘŀǾŀǘŜƭǻ dat ŀ ǎƭǳȌŜō. 

Skripta ǎƭƻǳȌƝ Ƨŀƪƻ ǇƻŘǇǻǊƴȇ ǎǘǳŘƛƧƴƝ ƳŀǘŜǊƛłƭ ǎǘǳŘŜƴǘǻƳ ǎŜ ȊłƧƳŜƳ ƻ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŞǘłƴƝ a ƳƻȌƴƻǎǘƛ 

ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ Ǿ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝ praxiΦ tǳōƭƛƪŀŎŜ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ Ǿ problematice 

a ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘł ŘƻƘƭŜŘłƴƝ ŘŀƭǑƝƳ ǊŜƭŜǾŀƴǘƴƝŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝΦ ¢ŜȄǘ ƧŜ ŘƻǇƭƴŠƴ ǌŀŘƻǳ ƻŘƪŀȊǻΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ 

ƪƭƝőƻǾŞ ǇǊƻ ǇƻŎƘƻǇŜƴƝ ǇƻǇƛǎƻǾŀƴŞho ǘŞƳŀǘǳΦ V textu ƧŜ ǇƻǳȌƛǘŀ ǌŀŘŀ ȊƪǊŀǘŜƪΣ ƪǘŜǊŞ je ƴǳǘƴŞ ǎƛ ƻǎǾƻƧƛǘ 

ς zkratky se v ǇǊŀȄƛ ōŠȌƴŠ ǇƻǳȌƝǾŀƧƝ ŀ ƧŜ ǘǌŜōŀ ǎŜ Ǿ nich orientovat1.  

5ǻƭŜȌƛǘŞ ƧŜ ƴŜǇƭŞǎǘ ǎƛ ǇƻƧƳȅ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȇ ŀ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝ ƭŜǘΦ !ǳǘƻƴƻƳƴƝ ƭŜǘ ƧŜ ǘŀƪƻǾȇΣ ƪǘŜǊȇ ƴŜǳƳƻȌƶǳƧŜ 

ȊłǎŀƘ Ǉƛƭƻǘŀ Řƻ ǌƝȊŜƴƝ ƭŜǘǳΦ .ŜȊǇƛƭƻǘƴƝƳǳ ƭŜǘŀŘƭǳ ƭȊŜ ǇǌŜŘŜƳ ƴŀǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀǘ ǘǊŀǎǳ Řƻ ǌƝŘƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅ 

a ƭŜǘ ƧŜ ǘŀƪ ǇǊƻǾŜŘŜƴ ǾƝŎŜ őƛ ƳŞƴŠ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ όҐŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȇ ƭŜǘύΣ Ǉƛƭƻǘ Ƴł ǾȌŘȅ ƳƻȌƴƻǎǘ ȊŀǎłƘƴƻǳǘ 

do ǌƝȊŜƴƝ ƭŜǘǳ όŎƻȌ ƧŜ ƴǳǘƴƻǎǘ ǇǊƻ ǇǊƻǾƻȊ Ǿ ƻǘŜǾǌŜƴŞ ŀ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛύΦ !ǳǘƻƴƻƳƴƝ ǇǊƻǾƻȊ dronu 

ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘł ǇƻǳȊŜ ŎŜǊǘƛŦƛƪƻǾŀƴł kategorie provozu. 

{ŜȊƴłƳŜƴƝ ǎ ǇƻŘƳƝƴƪŀƳƛ ǇǊƻǾƻȊǳ ŀ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ǇƻǘŜƴŎƛłƭƴƝŎƘ ƪƻƴŦƭƛƪǘǻ ǎ ǇƻŘƳƝƴƪŀƳƛ ǇǊƻǾƻȊǳ 

je ǇƻǾƛƴƴƻǎǘƝ ŀ ƻŘǇƻǾŠŘƴƻǎǘƝ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ ŀ ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝƘƻ ǇƛƭƻǘŀΦ ½ŀ ǇǊǻōŠƘ 

ƭŜǘǳΣ ƴŜƘƭŜŘŠ ƴŀ ǵǊƻǾŜƶ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊŀŎŜ ŀ ǘŜŎƘƴƛŎƪƻǳ ǎƻŦƛǎǘƛƪƻǾŀƴƻǎǘ ǎȅǎǘŞƳǳΣ ƧŜ ƻŘǇƻǾŠŘƴȇ ǇƛƭƻǘΣ 

proto ƧŜ ǘǌŜōŀ ƳȅǎƭŜǘ ƴŀ ŦŀƪǘΣ ȌŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŜǘŀŘƭƻ ƧŜ ƧŜƴƻƳ ǎƻǳōƻǊ ƘŀǊŘǿŀǊŜ ŀ ǎƻŦǘǿŀǊŜΣ 

ƪǘŜǊŞ se ƳƻƘƻǳ ȊŀőƝǘ ŎƘƻǾŀǘ ƪŘȅƪƻƭƛ ȊŎŜƭŀ ƴŜǇǌŜŘǾƝŘŀǘŜƭƴŠ ƴŜōƻ ǎƪƻƴőƛǘ ǾȇǇƻőŜǘƴƝ ŎƘȅōƻǳΦ 

tǳōƭƛƪŀŎŜ ƧŜ őƭŜƴŠƴŀ Řƻ ƪŀǇƛǘƻƭΣ ƪǘŜǊŞ ǇƻǎǘǳǇƴŠ ǇǊƻŎƘłȊŜƧƝ ƴŜȊōȅǘƴł ǘŞƳŀǘŀ ǇǊƻ ǇƻŎƘƻǇŜƴƝ jako jsou 

technickł podstata a rizikaΣ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ǇǊƻǾƻȊǳΣ ȊłƪƭŀŘȅ ƭŜǘŜŎƪŞ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŜΣ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾƴƝ ǊŜƎǳƭŀŎe, 

podstata ǇƭłƴƻǾłƴƝ ōŜȊǇŜőƴŞ ƳƛǎŜ ŀ ƧŜƧƝ ƴłƭŜȌƛǘƻǎǘƛΣ ǇǊƛƴŎƛǇy korekce a ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ ǾőŜǘƴŠ 

ǇǊŀƪǘƛŎƪȇŎƘ ǳƪłȊŜƪΦ 

 

 

 

½ǇŠǘƴł ǾŀȊōŀ ƛ ƴłǾǊƘȅ ƴŀ ŘƻǇƭƴŠƴƝ ŀ ȊƭŜǇǑŜƴƝ Ƨǎƻǳ ǾƝǘłƴy ς ŦƻǊƳǳƭłǌ ȊŘŜΣ ŘŠƪǳƧŜƳŜ. 

 
1 tǊƻ ǾŀǑƛ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳΣ ȊŘŜ ƧŜ ƴŀǇǌΦ ǎŜȊƴŀƳ ȊƪǊŀǘŜƪ ǇƻǳȌƝǾŀƴȇ Ǿ ǇǳōƭƛƪŀŎƝŎƘ AIS. 
https://aim.rlp.cz/ais_data/aip/data/valid/g2-2.pdf. 

https://forms.office.com/e/NJAjCV7bAz
https://aim.rlp.cz/ais_data/aip/data/valid/g2-2.pdf
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1. ¨ǾƻŘ 

± ƻŘōƻǊƴŞ ƭƛǘŜǊŀǘǳǌŜ ǎŜ ƳǻȌŜǘŜ ǎŜǘƪŀǘ ǎ ƻȊƴŀőŜƴƝƳƛ Unmanned/Uncrewed Aircraft ς UA, 

Unmanned/Uncrewed Aerial Systems ς UAS, Unmanned/Uncrewed Aerial Vehicle ς UAV, Remotely 

Piloted Aerial System ς wt!{ őƛ őŀǎǘƻ ǘŀƪŞ ŘǊƻƴȅΦ ¢ŀǘƻ ƻȊƴŀőŜƴƝ ƭȊŜ ǇƻǾŀȌƻǾŀǘ Ȋŀ ǎȅƴƻƴȅƳŀΣ ƛ ƪŘȅȌ 

mohou Ǿ ǳǊőƛǘȇŎƘ ƪƻƴǘŜȄǘŜŎƘ ƻȊƴŀőƻǾŀǘ ǊǻȊƴŞ ŎŜƭƪȅΦ Wŀƪ ƧƛȌ Ȋ ƴłȊǾǳ ǇƭȅƴŜΣ ¦!κ¦!± ƧŜ ǎǘroj, jedno 

ƪƻƴƪǊŞǘƴƝ ƭŜǘŀŘƭƻΣ ȊŀǘƝƳŎƻ ǎƭƻǾƻ ǎȅǎǘŞƳ ǾŜ ȊƪǊŀǘŎŜ ¦!{ ǎ ǎŜōƻǳ ƴŜǎŜ ƛ ŘŀƭǑƝ ŘƝƭőƝ ŎŜƭƪȅ ƴǳǘƴŞ ƪ ǇǊƻǾƻȊǳ 

¦!Φ .ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŜǘŜŎƪȇ ǎȅǎǘŞƳ ǇǊƻǘƻ ōǳŘŜ ȊŀƘǊƴƻǾŀǘ ƛ ǇƻȊŜƳƴƝ ǌƝŘƝŎƝ ǎǘŀƴƛŎƛ ŀ ƧŜƧƝ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƛ ǎŜ ǎǘǊƻƧŜƳΣ 

ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǇǊƻ ǎǘŀǊǘ őƛ ǇǌƛǎǘłƴƝΣ ŀǇŀǊłǘȅ ǇǊƻ ǇǌŜƴƻǎ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ǵŘŀƧǻ ŀ ȌƛǾȇŎƘ ƴłƘƭŜŘǻ ȊŜ ǎŜƴȊƻǊǻ ŀǘŘΦ 

Historie ǾȅǳȌƛǘƝ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ǎŀƘł Řƻ Ȋŀőłǘƪǳ нлΦ ǎǘƻƭŜǘƝ, kdy se Ȋŀőŀƭƻ 

experimentovat s letadly ōŜȊ őƭƻǾŠƪŀ ƴŀ ǇŀƭǳōŠΦ /ƝƭŜƴȇ ǾȇǾƻƧ ŀ ƪƻƴǎtrukci ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ ǾȅǳȌƝǾŀƭŀ 

όŀƳŜǊƛŎƪł a ōǊƛǘǎƪł) ŀǊƳłŘŀ pro ǘǊŞƴƛƴƪ ǎǘǌŜƭōȅΣ ȊŀƳŠǌƻǾłƴƝ ŀ ǎŜǎǘǌŜƭƻǾłƴƝ ǾȊŘǳǑƴȇŎƘ ŎƝƭǻΦ 

tǊǾƴƝ ȊŘƻƪǳƳŜƴǘƻǾŀƴȇ ǇǊƻǘƻǘȅǇ ǊłŘƛŜƳ ǌƝȊŜƴŞƘƻ ƭŜǘŀŘƭŀ ōȅƭ ōŠƘŜƳ ǇǊǾƴƝ ǎǾŠǘƻǾŞ Ǿłƭƪȅ tƻƘƻ őŀǎǳ 

ve ŦłȊƛ ǘŜǎǘƻǾłƴƝ ōŜȊ ƻǇŜǊŀǘƛǾƴƝƘƻ ƴŀǎŀȊŜƴƝΦ S ǇƻŎƘƻǇŜƴƝƳ ǾȇȊƴŀƳǳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ 

pro ǾƻƧŜƴǎƪŞ ǵőŜƭȅ se od ǘŞ Řƻōȅ kladl ǾŜƭƪȇ ŘǻǊŀȊ ƴŀ ǾȇȊƪǳƳ ƛ ǾȇǾƻƧΦ ±ȊƴƛƪŀƧƝ ǇǊǾƴƝ ǇǊǻȊƪǳƳƴŞ 

a ǎƭŜŘƻǾŀŎƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ, u ƪǘŜǊȇŎƘ ǇƻǎǘǳǇƴŠ ŘƻŎƘłȊŜƭƻ ƪŜ ȊǾȅǑƻǾłƴƝ ǾȇŘǊȌŜ Řƻōȅ ƭŜǘǳ ƛ ȊǾȅǑƻǾłƴƝ ƪǾŀƭƛǘȅ 

ǇƻǌƝȊŜƴȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻΦ wȅŎƘƭȇ ǵőŜƭƻǾȇ ǾȇǾƻƧ Ǉŀƪ ǇǊƻōƝƘŀƭ Ǿ ƻōŘƻōƝ ŘǊǳƘŞ ǎǾŠǘƻǾŞ Ǿłƭƪy. tƻȊŘŠƧƛ 

se ǘŞȌ ȊŀǾłŘŠƭ ǇǌŜƴƻǎ ƻōǊŀȊǳ Ǿ ōƭƝȊƪŞƳ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ őƛ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜ ȊƴŀőƪƻǾłƴƝ ǇƻȊŜƳƴƝŎƘ ŎƝƭǻΦ Drony 

sŜ Ǉŀƪ ƘƻƧƴŠ ǾȅǳȌƝǾŀƭȅ ōŠƘŜƳ ǎǘǳŘŜƴŞ Ǿłƭƪȅ ǇǊƻ ŎƝƭŜƴƻǳ ǑǇƛƻƴłȌΦ hŘ флΦ ƭŜǘ Ƨǎƻǳ Ǉŀƪ ŘǊƻƴȅ ǇǊŀƪǘƛŎƪȅ 

ǎƻǳőłǎǘƝ ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ ǎǾŠǘƻǾȇŎƘ ŀǊƳłŘ2. Od 10. let 21. ǎǘƻƭŜǘƝ ǎŜ Ǉŀƪ ŘǊƻƴȅ ǇǊƻ ōƻƧƻǾŞ ƻǇŜǊŀŎŜ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ 

na ǊǳǘƛƴƴƝ ōłȊƛΦ  

aƛƳƻ ǾƻƧŜƴǎƪŞ aplikace ǎŜ ƻŘ Ȋŀőłǘƪǳ нмΦ ǎǘƻƭŜǘƝ ŘǊƻƴȅ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǘŞȌ ǇǊƻ ŎƛǾƛƭƴƝ ǵőŜƭȅΦ Velkou roli 

ve ǾȇǾƻƧƛ ŎƛǾƛƭƴƝŎƘ ŘǊƻƴǻ ǇǊƻ ƪƻƴŎƻǾŞ ǳȌƛǾŀǘŜƭŜ ƘǊłƭȅ ƳƧΦ ŦǊŀƴŎƻǳȊǎƪȇ tŀǊǊƻǘ (2010, prototyp dronu 

ǌƝȊŜƴŞƘƻ ǇƻƳƻŎƝ ƛtƘƻƴŜύ a őƝƴǎƪŞ DJI (v roce нлмо ǳǾłŘƝ ƴŀ ǘǊƘ ƴŜƧȊƴłƳŠƧǑƝ ǌŀŘǳ ƳŀƭȇŎƘ ŘǊƻƴǻ 

Phantom). błǎƭŜŘƻǾŀƭŀ ƳŀǎƛǾƴƝ ŜȄǇŀƴȊŜ ƭŜƘƪȇŎƘ ŘǊƻƴǻ Řƻ ŎŜƭŞƘƻ ǎǾŠǘŀΣ őƝƳȌ ǎƻǳōŠȌƴŠ ǾȊƴƛƪal 

i ǇƻŘǇǻǊƴȇ ǇǊǻƳȅǎƭ όƴŀǇǌΦ ǾȇǊƻōŀ ŎƘȅǘǊȇŎƘ ǾŜƭƪƻƪŀǇŀŎƛǘƴƝŎƘ ōŀǘŜǊƛƝύ a ƛƴƛŎƛŀǘƛǾŀ ƴłǊƻŘƴƝŎƘ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ 

ǵǌŀŘǻ ǇǊƻǾƻȊ ŘǊƻƴǻ ǊŜƎǳƭƻǾŀǘ. V ǎƻǳőŀǎƴƻǎǘƛ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ƴŜǇǌŜōŜǊƴŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ŀǇƭƛƪŀŎƝΦ 5Ǌƻƴȅ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ 

ȊłŎƘǊŀƴƴŞ ǎƭƻȌƪȅ, ǾȇǊƻōƴƝ ǇǊǻƳȅǎƭΣ logistikaΣ ȊŜƳŠŘŠƭǎǘǾƝΣ ǎǘŀǾŜōƴƛŎǘǾƝΣ facility, energetika, ale lze je 

ǾȅǳȌƝǘ ƴŀǇǌΦ i jako alternativu k ƻƘƶƻǎǘroji őƛ ǇǌŜƴƻǎ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝŎƘ ǎƛƎƴłƭǻ. 

Zkratka dron (resp. drone z ŀƴƎƭƛŎƪŞƘƻ ƻǊƛƎƛƴłƭǳύ je v őŜǎƪŞ ǘŜǊƳƛƴƻƭƻƎƛƛ ǇƻǾŀȌƻǾłƴŀ Ȋŀ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ǾƻƧŜƴǎƪŞƘƻ ǾȅǳȌƛǘƝ όƻŘōƻǊƴŠ ǎŜ ǘŞȌ ǇƻǳȌƝǾł ǘŜǊƳƝƴ Unmanned Combat Aerial Vehicle ς 

UCAV). V ōŠȌƴŞ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƛ ǎŜ ǾǑŀƪ ƘƻǾƻǊƻǾŠ ŘǊƻƴ ǳǾŀȌǳƧŜ Ƨŀƪƻ ǳƴƛǾŜǊȊłƭƴƝ όǇƻȊŜƳƴƝΣ ǾƻŘƴƝΣ ƭŜǘŜŎƪȇύ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ǌƝȊŜƴȇ ōŜȊ ǇƻǎłŘƪȅ ƴŀ ǇŀƭǳōŠΣ ǘŜŘȅ ǾȊŘłƭŜƴŠ ǇƻƳƻŎƝ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ. .ŠȌƴŠ ǎŜ ǎŜǘƪłǘŜ 

se ŘǾŠƳŀ ȊłƪƭŀŘƴƝƳƛ ǘȅǇȅ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻΦ bŜƧǇƻǇǳƭłǊƴŠƧǑƝƳƛ Ƨǎƻǳ ǘȊǾΦ multi-ƪƻǇǘŞǊȅ όrotary-wing), 

se ƪǘŜǊȇƳƛ ǎŜ ƭȊŜ ǎŜǘƪŀǘ Ǿ nespƻőǘǳ ǇǊƻǾŜŘŜƴƝΦ 5ǊǳƘȇƳ ǘȅǇŜƳ Ƨǎƻǳ ǘȊǾΦ ǇŜǾƴł ƪǌƝŘƭŀ όfixed-wing), 

ƴƛŎƳŞƴŠ ǎƭƻǾƻ ǇŜǾƴł ƧŜ trochu ȊŀǾłŘŠƧƝŎƝΣ ǇǊƻǘƻȌŜ ƻŘƴƝƳŀǘŜƭƴƻǎǘ ƪǌƝŘŜƭ ƻŘ ǘŠƭŀ ƭŜǘƻǳƴǳ ƴŜƘǊŀƧŜ 

pro ǘƻǘƻ őƭŜƴŠƴƝ roli. S ƪǌƝŘƭȅ ǎŜ ƴŜƧőŀǎǘŠƧƛ ǎŜǘƪłǘŜ ǳ ƳƻŘŜƭǻ ƭŜǘŀŘŜƭΣ ŀƭŜ ƻōƧŜǾǳƧƝ ǎŜ ƛ Ǿ ƪƻƳŜǊőƴƝ ǇǊŀȄƛ 

Ǉǌƛ ƳŀǇƻǾłƴƝ ǊƻȊƭŜƘƭŜƧǑƝŎƘ ƻōƭŀǎǘƝ. aƛƳƻ ƪƻƴǎǘǊǳƪőƴƝƘƻ ǌŜǑŜƴƝ ǎŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ őƭŜƴƝ ƧŜǑǘŠ 

dle ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǾȊƭŜǘƻǾŞ ƘƳƻǘƴƻǎǘƛ (maximum take-off weight/mass ς MTOW/MTOM). Setkat se 

ƳǻȌŜǘŜ ǎ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅΣ ƪǘŜǊŞ ƳŀƧƝ ǇłǊ ƎǊŀƳǻ ŀ ƳƻƘƻǳ ǎǘŀǊǘƻǾŀǘ Ȋ ŘƭŀƴŠ Ǌǳƪȅ ŀȌ Ǉƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ 

s ƘƳƻǘƴƻǎǘƝ ŘŜǎƝǘŜƪ ƪƛƭƻƎǊŀƳǻΣ ƧŜƧƛŎƘȌ ƻǾƭłŘłƴƝ ǾȅȌŀŘǳƧŜ ǇƻƪǊƻőƛƭŜƧǑƝ praxi.  

 
2 ½ƴłƳȇ ŀ ǎǘłƭŜ ǾȅǳȌƝǾŀƴȇ ŘǊƻƴ ƧŜ ƴŀǇǌΦ ōǊƛǘǎƪƻ-ƛȊǊŀŜƭǎƪȇ ǾƻƧŜƴǎƪȇ ǇǊƻƧŜƪǘ ²ŀǘŎƘƪŜŜǇŜǊΣ thalesgroup.com. 

https://www.thalesgroup.com/en/countries/europe/united-kingdom/markets-we-operate/defence/air-systems-uk/isr-air/watchkeeper
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tǌƛ ǇǊƻǾƻȊǳ ƭŜǘŀŘƭŀ Ǿ 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛŎŜΣ ǊŜǎǇΦ 9ǾǊƻǇǎƪŞ ǳƴƛƛ ǇǌƛƧŘŜǘŜ ǇǌƝƳƻ őƛ ƴŜǇǌƝƳƻ Řƻ kontaktu 

s ƴŠƪƻƭƛƪŀ ƪƭƝőƻǾȇƳƛ ƛƴǎǘƛǘǳŎŜƳƛ ς błǊƻŘƴƝƳ ǵǌŀŘŜƳ ǇǊƻ ƭŜǘŜŎǘǾƝ (NAA), Agenturou 9¦ ǇǊƻ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ 

ƭŜǘŜŎǘǾƝ (EASA) a aŜȊƛƴłǊƻŘƴƝ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎƝ ǇǊƻ ŎƛǾƛƭƴƝ ƭŜǘŜŎǘǾƝ (ICAO). ICAO3 je ƳŜȊƛǾƭłŘƴƝ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎŜΣ 

ƪǘŜǊŞ Ƴł ǾȇȊƴŀƳƴȇ ǾƭƛǾ ƴŀ ǾȅǘǾłǌŜƴƝ ǇǊŀǾƛŘŜƭΣ ǎǘŀƴŘŀǊŘǻ, norem ŀ ǇƻǎǘǳǇǻ v ƳŜȊƛƴłǊƻŘƴƝm ŎƛǾƛƭƴƝm 

ƭŜǘŜŎǘǾƝΦ ICAOΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ƻŘ Ǌƻƪǳ мфпт ǎǇŜŎƛŀƭƛȊƻǾŀƴƻǳ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎƝ {ǇƻƧŜƴȇŎƘ ƴłǊƻŘǻΣ Ƴł vazbu 

na ƴłǊƻŘƴƝ leteckŞ ǵǌŀŘȅ őƭŜƴǎƪȇŎƘ ǎǘłǘǻ s ŎƝƭŜƳ ƪƻƻǊŘƛƴŀŎŜ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƛ ŀ Ǉƭȅƴǳƭƻǎǘƛ ŎƛǾƛƭƴƝƘƻ ƭŜǘŜŎǘǾƝ. 

{Ŝ ȊŀǾŜŘŜƴȇƳƛ ǎǘŀƴŘŀǊŘȅ L/!h ǎŜ ǎŜǘƪłǘŜ ƳƧΦ ǳ ƪƽŘǻ ƭŜǘƛǑǙ ŀ ǘȅǇǻ ƭŜǘŀŘŜƭ ƴŜōƻ ǘǌƝŘ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ. 

EASA4 je od roku 2002 ƭŜǘŜŎƪȇm ǵǌŀŘem 9ǾǊƻǇǎƪŞ ǳƴƛŜ s ǊŜƎǳƭŀőƴƝƳƛ ƪƻƳǇŜǘŜƴŎŜƳƛ Ǿ ƻōƭŀǎǘƛ ŎƛǾƛƭƴƝƘƻ 

ƭŜǘŜŎǘǾƝΦ {ƻǳőłǎǘƝ 9!{! jsou ƴłǊƻŘƴƝ ƭŜǘŜŎƪŞ ǵǌŀŘȅ ǾǑŜŎƘ őƭŜƴǎƪȇŎƘ ǎǘłǘǻ 9¦ ƛ ƴŠƪƻƭƛƪa ŘŀƭǑƝŎƘ ǎǘłǘǻΦ 

{ƳȅǎƭŜƳ 9!{!Σ ǇƻŘƻōƴŠ Ƨŀƪƻ L/!hΣ ƧŜ ǎǘŀƴƻvoǾłnƝ ǎǘŀƴŘŀǊŘǻΣ pravidel a norem v ŎƛǾƛƭƴƝƳ ƭŜǘŜŎǘǾƝ 

s ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ōŜȊǇŜőƴƻǎt provozu i ƻŎƘǊŀƴǳ ȌƛǾƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ EASA Ƴł kompetenci i v oblasti 

ƪƻƴǘǊƻƭȅ ŘƻŘǊȌƻǾłƴƝ ǇǊŀǾƛŘŜƭ őƭŜƴǎƪȇƳƛ ǎǘłǘȅΦ b!! ƧŜ ƴłǊƻŘƴƝ ǵǌŀŘ ǊŜƎǳƭǳƧƝŎƝ ǇǊƻǾƻȊ ŎƛǾƛƭƴƝƘƻ ƭŜǘŜŎǘǾƝ 

ŘŀƴŞƘƻ ǎǘłǘǳΦ ± 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛŎŜ ǘǳǘƻ ƪƻƳǇŜǘŜƴŎƛ Ƴł ¨ǌŀŘ ǇǊƻ ŎƛǾƛƭƴƝ ƭŜǘŜŎǘǾƝ ό¨/[ύ5Σ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ƴŜƧōƭƛȌǑƝ 

ƛƴǎǘƛǘǳŎƝΣ ǎŜ ƪǘŜǊƻǳ ǇǌƛƧŘŜǘŜ Řƻ kontaktu ƴŀǇǌΦ Ǉǌƛ ǊŜƎƛǎǘǊŀŎƛ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ŀ ǇƛƭƻǘŀΣ ȊƝǎƪłǾłƴƝ ŘƻƪƭŀŘǻ 

a ƻǎǾŠŘőŜƴƝ ƴŜōƻ Ǉǌƛ ǇƻŘłǾłƴƝ ȌłŘƻǎǘƝ ǇǊƻ ǳŘŠƭŜƴƝ ǾȇƧƛƳƪȅ ȊŜ ǎǘŀƴƻǾŜƴȇŎƘ ǇǊŀǾƛŘŜƭ provozu UA. 

!ōȅ ƴŜŘƻǑƭƻ ƪ ƴŜŘƻǊƻȊǳƳŠƴƝΣ ǾǑŜΣ Ŏƻ ƭŞǘłΣ ƧŜ ƭŜǘŀŘƭƻΣ ǊŜǎǇΦ ǘŀƪ ǘƻ ŎƘłǇŜ őŜǎƪł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀΦ WŀƪŞƪƻƭƛ ǘȅǇȅ 

ǇƛƭƻǘƻǾŀƴȇŎƘ ƴŜōƻ ƴŜǇƛƭƻǘƻǾŀƴȇŎƘ ƭŞǘŀƧƝŎƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ Ƨǎƻǳ ƭŜǘŀŘƭŀΦ [ŜǘŀŘƭƻ ƧŜ ǘŜŘȅ ȊłƪƭŀŘƴƝ 

ƧŜŘƴƻǘƪƻǳ ǾŜǑƪŜǊŞƘƻ őƭŜƴŠƴƝ όǾƛȊ tǌƝƭƻƘŀ м ς 2ƭŜƴŠƴƝ ǘȅǇǻ ƭŜǘŀŘŜƭ). 

tǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ƧŜ Ǿ 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛŎŜ ǊŜƎǳƭƻǾłƴ ƻŘ Ȋŀőłǘƪǳ Ǌƻƪǳ нлнм ǎƧŜŘƴƻŎŜƴƻǳ 

ŜǾǊƻǇǎƪƻǳ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾƻǳΣ ŀ ǘƻ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ bŀǌƝȊŜƴƝƳ ƪƻƳƛǎŜ ό9¦ύ нлмфκфпр ƻ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳŜŎƘ 

a o ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭƝŎƘ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ȊŜ ǘǌŜǘƝŎƘ ȊŜƳƝΣ ŀ tǊƻǾłŘŠŎƝƳ ƴŀǌƝȊŜƴƝƳ YƻƳƛǎŜ ό9¦ύ 

нлмфκфпт ƻ ǇǊŀǾƛŘƭŜŎƘ ŀ ǇƻǎǘǳǇŜŎƘ ǇǊƻ ǇǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭΦ WŜŘƴƻǘƴł ŜǾǊƻǇǎƪł ǇǊŀǾƛŘƭŀ 

ǇǊƻǾƻȊǳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǳŎŜƭƛƭŀ ƳƝǎǘȅ ǊƻȊǘǌƝǑǘŠƴŞ ƴłǊƻŘƴƝ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾƴƝ ǊłƳŎŜ ŀ ǇǌƛƴŜǎƭŀ 

Řƻ ǇǊŀȄŜ ǌŀŘǳ ǾȇƘƻŘΦ ½ƧŜŘƴƻŘǳǑƛƭ ǎŜ ǘƝƳ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ ǇǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ 

ŎƛȊƝƘƻ ǎǘłǘǳΣ ǘŜŘȅ ǇǌŜǎƘǊŀƴƛőƴƝ ǎǇƻƭǳǇǊłŎŜ ŀ ǇǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ƭŜǘŜŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ Ǿ ȊŀƘǊŀƴƛőƝΦ 

.ȅǙ ŜǾǊƻǇǎƪł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ ǇǌƛƴłǑƝ ǎǇƻƭŜőƴł ǇǊŀǾƛŘƭŀ ǇǊƻǾƻȊǳ ƴŀ ǵȊŜƳƝ 9¦Σ Ƨǎƻǳ ȊłǊƻǾŜƶ ǇƻƴŜŎƘłƴŀ ƳƻȌƴł 

ƭƻƪłƭƴƝ ǎǇŜŎƛŦƛƪŀ ŘŀƴŞƘƻ ǎǘłǘǳΦ błǊƻŘƴƝ ƭŜǘŜŎƪŞ ŀǳǘƻǊƛǘȅ mohou ȊŀŎƘƻǾŀǘ őłǎǘ ƴłǊƻŘƴƝ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾȅ 

a ŘƻŘŀǘŜőƴŠ ǊŜƎǳƭƻǾŀǘ ǇǊƻǾƻȊ ƴŀ ǎǾŞƳ ǵȊŜƳƝΦ tǊƻǘƻ Ƨǎƻǳ ǎǘłƭŜ ǇƭŀǘƴŞ őłǎǘƛ ǘȊǾΦ 5ƻǇƭƶƪǳ · ƭŜǘŜŎƪŞƘƻ 

ǇǌŜŘǇƛǎǳ [н6Σ ǘŜŘȅ ƴłǊƻŘƴƝƘƻ ǊŜƎǳƭŀőƴƝƘƻ ǊłƳŎŜ ǇǊƻ ǇǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǇƭŀǘƴŞƘƻ 

do konce roku 2020, resp. 2021 v ǊłƳŎƛ ǇǌŜŎƘƻŘƴŞƘƻ ƻōŘƻōƝΦ 5ƻǇƭƴŠƪ · ōȅƭ ƴŀƘǊŀȊŜƴ омΦ 12. 2020 

ǾȅƘƭłǑŜƴƝƳ ƻƳŜȊŜƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ [Ywмл-UAS7Σ ƧŜƘƻȌ ǵőŜƭŜƳ ƧŜ ȊŀŎƘƻǾłƴƝ ǎǘłǾŀƧƝŎƝ ǵȊŜƳƴƝ ƻŎƘǊŀƴȅ 

2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛƪȅΣ ǊŜǎǇΦ ŘƻŘŀǘŜőƴł ƴłǊƻŘƴƝ ǵǇǊŀǾŀ ǇǊƻǾƻȊǳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ 

ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴŠ ǾȅƳŜȊŜƴŞƘƻ ǎǘłǘƴƝ ƘǊŀƴƛŎƝ 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛƪȅΦ hƳŜȊŜƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ [Ywмл byl v srpnu 2025 

ŘƻŘŀǘŜőƴŠ ƴŀƘǊŀȊŜƴ ǾȅƘƭłǑŜƴƝ ƴƻǾŞƘƻ ƻƳŜȊŜƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ [Ywомл8Σ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ŀƪǘǳłƭƴŠ ǇƭŀǘƴȇƳ 

a ȊłǾŀȊƴȇƳ ƴłǊƻŘƴƝƳ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾƴƝƳ ŘƻƪǳƳŜƴǘŜƳΦ 

 
3 https://www.icao.int 
4 https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones 
5 https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/ 
6 https://aim.rlp.cz/predpisy/predpisy/dokumenty/L/L-2/data/effective/doplX.pdf 
7 https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/blizsi-informace-k-omezenemu-prostoru-
lkr10-uas/ 
8 https://www.caa.gov.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/prehled-zemepisnych-zon-pro-bezpilotni-
systemy-bez-vlivu-na-klasicky-provoz-s-pilotem-na-palube/ 

https://www.icao.int/
https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones
https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/
https://aim.rlp.cz/predpisy/predpisy/dokumenty/L/L-2/data/effective/doplX.pdf
https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/blizsi-informace-k-omezenemu-prostoru-lkr10-uas/
https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/blizsi-informace-k-omezenemu-prostoru-lkr10-uas/
https://www.caa.gov.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/prehled-zemepisnych-zon-pro-bezpilotni-systemy-bez-vlivu-na-klasicky-provoz-s-pilotem-na-palube/
https://www.caa.gov.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/prehled-zemepisnych-zon-pro-bezpilotni-systemy-bez-vlivu-na-klasicky-provoz-s-pilotem-na-palube/
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2. Aerodynamika a pohyb letadla  

CȅȊƛƪłƭƴƝ ǇƻŘǎǘŀǘŀ ǇƻƘȅōǳ ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳ 

bŀ ȊŀőłǘŜƪ ƧŜ ǘǌŜōŀ ǊƻȊƭƛǑƛǘ ŘǾŀ ǘȅǇȅ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ς ƭŜƘőƝ ƴŜōƻ ǘŠȌǑƝ ƴŜȌ ǾȊŘǳŎƘ όǇƻŘǊƻōƴŠƧƛ tǌƝƭƻƘŀ 1). 

U ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ƭŜƘőƝŎƘ ƴŜȌ ǾȊŘǳŎƘ se pro ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ǇƻƘȅō ǾŜ ǾȊŘǳŎƘ ǳǇƭŀǘƶuje !ǊŎƘƛƳŜŘǻǾ ȊłƪƻƴΦ 

tǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ƭŜƘőƝ ƴŜȌ vzduch (aerostatyύ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǇǊƻ ǇƻƘȅō ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳ ǾȊłŎƴȇŎƘ ǇƭȅƴǻΣ ƧŜƧƛŎƘȌ Ƙǳǎǘƻǘŀ 

ƧŜ ƳƴƻƘƻƴłǎƻōƴŠ ƴƛȌǑƝ ƴŜȌ Ƙǳǎǘƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳΣ ƴŜōƻ Ǉƭȅƴǻ ǎ ƻŘƭƛǑƴƻǳ ǘŜǇƭƻǘƻǳΦ Iǳǎǘƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳ 

je v ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǘŜǇƭƻǘŠ ŎŎŀ мΣн ƪƎΦƳ-3Σ ȊŀǘƝƳŎƻ ƴŀǇǌΦ Ƙǳǎǘƻǘŀ ƘŜƭƛŀ ƧŜ ǇƻǳƘȇŎƘ 0,179 kg.m-3. 

¢ŀƪƻǾŞ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ Ƨǎƻǳ ǾŠǘǑƛƴƻǳ ƴŜǌƛŘƛǘŜƭƴŞ ŀ ƧŜƧƛŎƘ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ ǇƻƘȅō ƧŜ Řłn v ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǇǊƻǳŘŠƴƝ 

ǾȊŘǳŎƘǳ όōŀƭƽƴύΦ aƻƘƻǳ ōȇǘ ŀƭŜ ƛ ǌƛŘƛǘŜƭƴŞ, jejich pohyb je pak ƻǾƭƛǾƴŠƴ Ȋ ǇǊŀǾƛŘƭŀ ǘƭŀőƴȇƳƛ ǾǊǘǳƭŜƳƛ 

όǾȊŘǳŎƘƻƭƻřύΦ  

tǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ǘŠȌǑƝ ƴŜȌ ǾȊŘǳŎƘ ƳǳǎŜƧƝ ǇǌŜƪƻƴŀǘ zemskou gravitaci i odpor a ǘǌŜƴƝ vzduchu. Pohyb letadel 

ve vzduchu je popisovłna ǇƻƳƻŎƝ .ŜǊƴƻǳƭƭƛƘƻ ǘŜƻǊŞƳǳ, Coandova efektu a ǘǌŜǘƝƘƻ bŜǿǘƻƴƻǾŀ ȊłƪƻƴŀΦ  

Daniel Bernoulli (1700ς1782) ƻŘǾƻŘƛƭ Ȋłƪƻƴ ȊŀŎƘƻǾłƴƝ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ŜƴŜǊƎƛŜ ǇǊƻ ǳǎǘłƭŜƴŞ ǇǊƻǳŘŠƴƝ 

ƛŘŜłƭƴƝ ƪŀǇŀƭƛƴȅΦ .ŜƻǳǊƴƻǳƭƭƛƘƻ ǘŜƻǊŞƳ ǇƻǇƛǎǳƧŜ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǇǊƻǳŘŠƴƝ a tlak kapaliny (hōǊłȊŜƪ 1), 

kdy v ƳƝǎǘŠ ǎ ǾŠǘǑƝƳ ǇǊǻǌŜȊŜƳ Ƴł ǇǊƻǳŘƝŎƝ ƪŀǇŀƭƛƴŀ ǾŠǘǑƝ ǘƭŀƪΣ ŀƭŜ ƳŜƴǑƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘΣ ȊŀǘƝƳŎƻ Ǿ ƳƝǎǘŠ 

s ƳŜƴǑƝƳ ǇǊǻǌŜȊŜƳ Ƴł ƳŜƴǑƝ ǘƭŀƪΣ ŀƭŜ ǾŠǘǑƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘ. 

 

hōǊłȊŜƪ 1Φ {ŎƘŞƳŀ ǇǊƻǳŘŠƴƝ ς Bernoulliho ǘŜƻǊŞƳΦ tǊǻƳŠǊ {1 ƧŜ ǾŠǘǑƝ ƴŜȌ {2 a proto rychlost ǇǊƻǳŘŠƴƝ Ǿ1 ƧŜ ƴƛȌǑƝ ƴŜȌ Ǿ2 a tlak 

p1 ƧŜ ǾŠǘǑƝ ƴŜȌ ǘƭŀƪ Ǉ2. 

[ŜǘŜŎƪȇ ǇǊƻfƛƭ όŀŜǊƻŦƻƛƭύ ƴŜōƻ ǘŀƪŞ ǇǊƻŦƛƭ ƪǌƝŘƭŀ ƭŜǘŀŘƭŀ je ȊłƳŠǊƴŠ aǎȅƳŜǘǊƛŎƪȇΦ ¦ ǎǘŀƴŘŀǊŘƴƝƘƻ ǇǊƻŦƛƭǳ 

vȊŘǳŎƘ ƴŀŘ ƪǌƝŘƭŜƳ ƳǳǎƝ ǇǊƻǳŘƛǘ ǊȅŎƘƭŜƧƛΣ ŀōȅ ŘƻǑƭƻ ƪ poklesu tlaku (tedy ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ ǇƻŘǘƭŀƪǳύΦ 

Naopak ǇƻŘ ƪǌƝŘƭŜƳ ǇǊƻǳŘƝ ǾȊŘǳŎƘ ǇƻƳŀƭŜƧƛ ŀ ŘƻŎƘłȊƝ ƪ ƴłǊǻǎǘǳ ǘƭŀƪǳΣ ǊŜǎǇΦ vztlaku. Dle Bernoulliho 

ǊƻǾƴƛŎŜ ǘŜŘȅ ǾȅǇƭȇǾłΣ ȌŜ pod ǇǊƻŦƛƭŜƳ ƪǌƝŘƭŀ ƧŜ ǾŠǘǑƝ ǘƭŀƪ ƴŜȌ ƴŀŘ ǇǊƻŦƛƭŜƳ (p1>p2) ŀ ǘƝƳ ƧŜ ǇǊƻŦƛƭ ƪǌƝŘƭŀ 

ǾȊǘƭŀƪƻǾƻǳ ǎƛƭƻǳ ǘŀȌŜƴ Řƻ vzduchu. ±ȅǎǾŠǘƭŜƴƝm ǾȊƴƛƪǳ ƴƛȌǑƝƘƻ ǘƭŀƪǳ ƴŀŘ ǇǊƻŦƛƭŜƳ ƪǌƝŘƭŀ ŀ ǾȅǑǑƝƘƻ ǘƭŀƪǳ 

pod jeho profilem ǾǑŀƪ ƴŜƴƝ ŘŜƭǑƝ ŘǊłƘŀ ǎǾǊŎƘƴƝ őłǎǘƛ ǇǊƻŦƛƭǳΣ ƴȇōǊȌ ƧŜƧƝ ȊŀƪǌƛǾŜƴƝ9. wƻȊŘƝƭ ǘƭŀƪǳ ǳŘǊȌǳƧŜ 

letadlo ve vzduchu (hōǊłȊŜƪ 2). tƻƳŠǊ ƳŜȊƛ vzǘƭŀƪŜƳ ŀ ƻŘǇƻǊŜƳ ƳǳǎƝ ōȇǘ Ŏƻ ƴŜǾŠǘǑƝΣ ǘŜŘȅ ǎƴŀȌƝƳŜ 

se ŘƻǎłƘƴƻǳǘ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǾȊǘƭŀƪǳ ŀ ƳƛƴƛƳłƭƴƝƘƻ ƻŘǇƻǊǳΦ ±ȇǾƻƧ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ǇǊƻŦƛƭǻ ǇǊƻōƝƘł ƻŘ ǎŀƳƻǘƴŞƘƻ 

Ǉƻőłǘƪǳ ƭŜǘŜŎǘǾƝ όȊŀőłǘŜƪ нлΦ ǎǘƻƭŜǘƝύ ŀ ƴȅƴƝ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ƴŜǎǇƻőŜǘ ǇǊƻŦƛƭǻΦ YƻƴǎǘǊǳƪőƴƝ ǊƻȊŘƝƭȅ ǊŜŦƭŜƪǘǳƧƝ ǵőŜƭ 

ǾȅǳȌƛǘƝ ŀ ƻŘǊłȌŜƧƝ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ǊƻȊŘƝƭƴƻǳ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ƭŜǘǳΣ ƳŀƴŞǾǊƻǾŀǘŜƭƴƻǎǘ ƭŜǘŀŘƭŀΣ ŜƪƻƴƻƳƛőƴƻǎǘ 

a ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ƭŜǘǳ ŀǇƻŘΦ ±ŠǘǑƛƴŀ ǇǊƻŦƛƭǻ ǎŜ ǾǑŀƪ ƪƻƴǎǘǊǳǳƧŜ ǘŀƪΣ ŀōȅ ŘƻǎŀƘƻǾŀƭŀ Ŏƻ ƴŜƧƳŜƴǑƝƘƻ ƻŘǇƻǊǳ 

vzduchu. 

 
9 https://www.cam.ac.uk/research/news/how-wings-really-work 
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hōǊłȊŜƪ 2Φ tǊƻǳŘŠƴƝ ǾȊŘǳŎƘ ƪƻƭŜƳ ǇǊƻŦƛƭǳ ƪǌƝŘƭŀ ƭŜǘŀŘƭŀΦ tǊƻǳŘŠƴƝ ǾȊŘǳŎƘǳ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ ὺᴆ a tlakem p1 ǇƻŘ ǇǊƻŦƛƭŜƳ ƪǌƝŘƭŀ όƳƻŘǌŜύΣ 

ὺᴆ a p2 ƴŀŘ ǇǊƻŦƛƭŜƳ όőŜǊǾŜƴŠύ. ¨ƘŜƭ ƴłōŠƘǳ ʰ ƧŜ ǵƘƭŜƳ ǘŠǘƛǾȅ ŀ ǎƳŠǊǳ ǇǌƛǘŞƪŀƧƝŎƝƘƻ ǾȊŘǳŎƘǳ, s ƴŀǊǻǎǘŀƧƝŎƝƳ ǵƘƭŜƳ ŘƻŎƘłȊƝ 

k ǾȅǑǑƝƳǳ ƻƘȅōǳ ǎǾŀȊƪǻ ǇǊƻǳŘƴƛŎ ǾȊŘǳŎƘǳ. {ƳŠǊ ǇǌƛǘŞƪŀƧƝŎƝƘƻ ǾȊŘǳŎƘǳ ƧŜ ȊƭŜǾŀΦ Upraveno dle https://elspeedo.cz. 

wƻȊŘƝƭ ǘƭŀƪǳ ƴŀŘ ŀ ǇƻŘ ǇǊƻŦƛƭŜƳ ƪǌƝŘƭŀ ƧŜ ŘǻǎƭŜŘƪŜƳ ǾȊƴƛƪǳ ƛƴŘǳƪƻǾŀƴŞƘƻ ƻŘǇƻǊǳΣ ƪǘŜǊȇ ǎŜ ǇǊƻƧŜǾǳƧŜ 

ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ƴŀ ƪƻƴcƝŎƘ ƪǌƝŘŜƭ (hōǊłȊŜƪ 3)Φ tǊƻǘƻ ǎŜ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǘȊǾΦ ǿƛƴƎƭŜǘȅΣ ƧŜƧƛŎƘȌ ǵƪƻƭŜƳ ƧŜ ǘŜƴǘƻ 

ƛƴŘǳƪƻǾŀƴȇ odpor ǎƴƛȌƻǾŀǘ. tǌƝƳȇƳ ŜŦŜƪǘŜƳ ǾȅǳȌƛǘƝ ǿƛƴƎƭŜǘǻ ƧŜ ǎƴƝȌŜƴƝ ǎǇƻǘǌŜōȅ paliva i hluku, 

ŘǻǎƭŜŘƪŜƳ ƧŜ ǇƻǘŞ ȊǾȇǑŜƴƝ ovladatelnosti letadla ƛ ȊƭŜǇǑŜƴƝ ǾƭŀǎǘnostƝ Ǉǌƛ ǾȊƭŜǘǳ. 

 

hōǊłȊŜƪ 3Φ ²ƛƴƎƭŜǘȅ ƴŀ ƪǌƝŘƭŜŎƘΦ ±ƭŜǾƻ ǇǌƝǇŀŘ ōŜȊΣ ǾǇǊŀǾƻ ǎ ǿƛƴƎƭŜǘŜƳΦ hǊŀƴȌƻǾŠ ƧŜ ƴŀȊƴŀőŜƴ ǾȊƴƛƪƭȇ ǾȊŘǳǑƴȇ ǾƝǊΣ ȊŜƭŜƴŠ 
ǾȊǘƭŀƪΣ ǑŜŘŠ ƪƻǇƳŜƴȊŀŎŜ ǘƭŀƪǳΦ ½ŘǊƻƧΥ ƘǘǘǇǎΥκκǿǿǿΦŦŀŎŎΦŎƻƳΦ 

/ƻŀƴŘǻǾ ŜŦŜƪǘ όǇƻǇǎłƴ ǇƻǇǊǾŞ мфмлύ ǇƻǇƛǎǳƧŜ ŎƘƻǾłƴƝ ƪŀǇŀƭƛƴȅ Ǉǌƛ ƪƻƴǘŀƪǘǳ ǎ ƪƻƴǾŜȄƴƝƳ povrchem. 

±ȊŘǳŎƘ ǎŜ ǳǾŀȌǳƧŜ Ƨŀƪƻ ƴŜǎǘƭŀőƛǘŜƭƴł ǘŜƪǳǘƛƴŀΣ ǘŜŘȅ ƻōƧŜƳ ǾȊŘǳŎƘƻǾŞ ƘƳƻǘȅ ōǳŘŜ őŀǎƻǾŠ ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝΦ 

¢Ŝƪǳǘƛƴŀ ƻ ŘŀƴŞ ƘǳǎǘƻǘŠ ŀ ǾƛǎƪƻȊƛǘŠ όǾ ƴŀǑŜƳ ǇǌƝǇŀŘŠ ǾȊŘǳŎƘύ ǎŜ Ƴł ǘŜƴŘŜƴŎƛ ŘǊȌŜǘ ƘƭŀŘƪŞƘƻ 

ƪƻƴǾŜȄƴƝƘƻ ǇƻǾǊŎƘǳ ǇǌŜƪłȌƪȅΣ ƪǘŜǊƻǳ ƻōǘŞƪł10 (hōǊłȊŜƪ 2). Toho se mj. ǾȅǳȌƝǾł Ǉǌƛ ƪƻƴǎǘǊǳƻǾłƴƝ 

ǇǊƻŦƛƭǻ ƪǌƝŘŜƭΦ tǌƛ ǇǊƻǳŘŠƴƝ ǘŜƪǳǘƛƴȅ ǎŜ ȊłǊƻǾŜƶ ƴŀ ǇƻǾǊŎƘǳ ǾȅǘǾłǌƝ ƻōƭŀǎǘ ƴƛȌǑƝƘƻ ǘƭŀƪǳΦ  

IŜƴǊƛ /ƻŀƴŘŇ όмуусςмфтнύΣ ǇǻǾƻŘŜƳ Ȋ Rumunska, byl ǇǊǻƪƻǇƴƝƪ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛƪ ŀ ǇǊŀǾŘŠǇƻŘƻōƴŠ 

ǇǊǾƴƝΣ ƪŘo ǎƛ ǳǾŠŘƻƳƛƭ ŘǻǎƭŜŘƪȅ ǇƻǇƛǎƻǾŀƴŞƘƻ ŜŦŜƪǘǳ ǇǊƻ ƭŜǘŜŎǘǾƝΣ ǊŜǎǇΦ ƳƻȌƴƻǳ ǾȇƘƻŘǳ Ǉǌƛ ƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ 

letadel.  

 
10 5ǻǎƭŜŘƪǻ Coandova ŜŦŜƪǘǳ ǎŜ ǾȅǳȌƝǾł ƛ Ǉǌƛ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝŎƘ ŘŜƳƻƴǎǘǊŀŎƝŎƘΣ ŜȄǇŜǊƛƳŜƴǘŜŎƘ ŀ ƘǊłŎƘΣ ƴŀǇǌΦ ǊƻǘǳƧƝŎƝ 
ōŀƭƽƴŜƪ ve ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝƳ ǘǊȅǎƪŀƧƝŎƝƳ proudu vzduchΣ ƪŘȅ ǇǊƻǳŘ ǾȊŘǳŎƘ ŘǊȌƝ ōŀƭƽƴŜƪ v ǳǊőƛǘŞ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƻŘ ǘǊȅǎƪȅ 
a ƎǊŀǾƛǘŀŎŜ Ƴǳ ǘŞȌ ōǊłƴƝ Ǿ ǘƻƳΣ ŀōȅ ōȅƭ ƻŘŦƻǳƪƴǳǘ ǇǊȅőΦ ±ȅȊƪƻǳǑŜǘ ŜŦŜƪǘ ǎƛ ƭȊŜ ƛ ŘƻƳŀΣ ƴŀǇǌΦ ǎŦƻǳƪƴǳǘƝƳ ǎǾƝőƪȅΣ 
kdyȌ ǇǌŜŘ ǎǾƝőƪǳ ǳƳƝǎǘƝǘŜ ƪǳƭŀǘƻǳ ǎƪƭŜƴƛŎƛ όǾłƭŜŎύΣ ƴŜōƻ ǳƳƝǎǘŠƴƝƳ ƪƻƴǾŜȄƴƝ őłǎǘƛ ƭȌƛőƪȅ ǇƻŘ ǘŜƪƻǳŎƝ ǇǊƻǳŘ ǾƻŘȅ. 



[15] 
 

Vznik ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ όǾȊύǘƭŀƪǳ ƭȊŜ ǇƻǇǎŀǘ ǘŀƪŞ ǇƻƳƻŎƝ ¢ǌŜǘƝƘƻ ǇƻƘȅōƻǾŞƘƻ bŜǿǘƻƴƻǾŀ Ȋłƪƻƴŀ 

ό½łƪƻƴ ŀƪŎŜ ŀ ǊŜŀƪŎŜύ ƭȊŜ ǾȅǳȌƝǘ ǇǊƻ ǇƻǇǎłƴƝ. Vztlak ǾȊƴƛƪł Ƨŀƪƻ ǎƛƭƻǾł ǊŜŀƪŎŜ Ǉǌƛ ƻƘȅōǳ ǎǾŀȊƪǳ ǇǊƻǳŘƴƛŎ 

vzduchu na ǾǊŎƘƭƝƪǳ ƪǌƝŘƭŀ (hōǊłȊŜƪ 4). Na ǇƻƘȅōǳƧƝŎƝ ǎŜ ƪǌƝŘƭƻ ǘŀƪ ǇǻǎƻōƝ ǎƝƭŀ ǎƳŠǊŜƳ ǾȊƘǻǊǳΣ 

ŎƻȌ je ǊŜŀƪŎƝ ƴŀ ǾȅŎƘȇƭŜƴƝ ƻƪƻƭƴƝƘƻ ǾȊŘǳŎƘ ǎƳŠǊŜƳ ŘƻƭǻΦ WŜǎǘƭƛȌŜ ƧŜ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪł ǾȊǘƭŀƪƻǾł ǎƝƭŀ ǾȅǑǑƝ 

ƴŜȌ ǎƝƭŀ ƎǊŀǾƛǘŀőƴƝΣ ƭŜǘŀŘƭƻ ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳ ȊǊȅŎƘƭǳƧŜ ǎƳŠǊŜƳ ƴŀƘƻǊǳΦ ±Ŝƭƛƪƻǎǘ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪŞ ǎƝƭȅ ƧŜ ȊłǾƛǎƭł 

na ǇƭƻǑŜΣ ǘǾŀǊǳ ŀ ǇǊƻŦƛƭǳ ƪǌƝŘƭŀΣ ŀƭŜ ƛ ǵƘƭǳ ƴłōŠƘǳ ƪǌƝŘƭŀΣ ƘǳǎǘƻǘŠ ǾȊŘǳŎƘǳ őƛ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ƭŜǘŀŘƭŀΦ ± praxi 

je u ŘƻǇǊŀǾƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ ǇƻŘǇƻǌŜƴ ǇǊƻŦƛƭ ƪǌƝŘƭŀΣ ǊŜǎǇΦ ǵƘŜƭ ƴłōŠƘǳ ǾȅǳȌƛǘƝƳ ƪƭŀǇŜƪ ŀ ǎƭƻǘǻΦ ¦ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǎƛ ǳ ǘȅǇǻ ǎ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝƳ ǎǘŀǊǘŜƳ ǇƻǾǑƛƳƴƻǳǘ ǎƪƭƻǇŜƴȇŎƘ ǎƳŠǊƻǾȇŎƘ ǇǊǾƪǻ 

(klapek). {ƪƭƻǇŜƴƝ ƪƭŀǇŜƪ ǾŜŘŜ kŜ ȊƳŠƴŠ ǎƳŠǊǳ ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝƘƻ ǇǊƻǳŘǳ ǾȊŘǳŎƘǳ ς ǵƘƭǳ ƴłōŠƘǳ. 

±ƝŎŜ-ǊƻǘƻǊƻǾŞ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ŘƛǎǇƻƴǳƧƝ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ŜƭŜƪǘǊƻƳƻǘƻǊȅ ǎ ƴŀǎǘŀǾƛǘŜƭƴȇƳ ǘƻőƛǾȇƳ 

ƳƻƳŜƴǘŜƳΣ ŀ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛŎƪȇƳƛ ǊŜƎǳƭŀőƴƝƳƛ ƧŜŘƴƻǘƪŀƳƛ όǊŜƎǳƭłǘƻǊȅύΦ 5ƭŜ bŜǿǘƻƴƻǾŀ Ȋłƪƻƴa akce 

a ǊŜŀƪŎŜ ǇǻǎƻōƝ ƳƻǘƻǊ ƴŀ ǊƻǘƻǊ ǳǊőƛǘȇƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ǎƝƭȅΣ ƪǘŜǊŞ ǊƻǘƻǊ11 ǊƻȊǘłőƝΦ hǇŀőƴŠ ƻǊƛŜƴǘƻǾŀƴȇƳ 

ǎǘŜƧƴŠ ǾŜƭƛƪȇƳ ǎƛƭƻǾȇƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ŀƭŜ ǇǻǎƻōƝ ƳƻǘƻǊ ƛ ƴŀ ŎŜƭȇ ¦!Φ tǻǎƻōŜƴƝƳ ǘƻƘƻǘƻ ǊŜŀƪőƴƝƘƻ 

moƳŜƴǘǳ ōȅ ŘƻŎƘłȊŜƭƻ ƪ rotaci letadlaΦ ¢Ŝƴǘƻ ŜŦŜƪǘ ǎŜ ƪƻƳǇŜƴȊǳƧŜ ǇǌƛŘłƴƝƳ ŘŀƭǑƝƘƻ ǊƻǘƻǊǳΣ 

ƪǘŜǊȇ se ƻǘłőƝ Ǿ ƻǇŀőƴŞƳ ǎƳŠǊǳ όǳ ƧŜŘƴƻ-ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ǎǘǊƻƧǻ ǎŜ ǘƻőƛǾȇ ƳƻƳŜƴǘ ƪƻƳǇŜƴȊǳƧŜ 

ŘƻŘŀǘŜőƴȇƳ ǊƻǘƻǊŜƳ ƻǊƛŜƴǘƻǾŀƴȇƳ ǾŜ ǾƻŘƻǊƻǾƴŞ ƻǎŜ ς ǘȊǾΦ ƻŎŀǎƴƝ ǾǊǘǳƭŜύΦ bŀ ƴƻǎƴȇŎƘ ǊƻǘƻǊŜŎƘ ǾȊƴƛƪł 

ƴłǎƭŜŘƪŜƳ ȊƳƝƴŠƴŞƘƻ bŜǿǘƻƴƻǾŀ Ȋłƪƻƴŀ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪȇ ǾȊǘƭŀƪ ǘƝƳΣ ȌŜ ǊƻǘƻǊȅ ƴŀǎłǾŀƧƝ ǾȊŘǳŎƘ 

z ƻōƭŀǎǘƝ ƴŀŘ ƴƛƳƛ ŀ ǾȅŦǳƪǳƧƝ Ƙƻ ǾȅǑǑƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ ǎƳŠǊŜƳ ǇƻŘ ǾǊǘǳƭŜΦ ±Ŝƭƛƪƻǎǘ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ ǾȊǘƭŀƪǳ 

ƧŜ ǊŜƎǳƭƻǾłƴŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ ƻǘłőŜƴƝ ǊƻǘƻǊǻΦ 

 

 

hōǊłȊŜƪ 4. 5ǻǎƭŜŘŜƪ bŜǿǘƻƴƻǾŀ ǇƻƘȅōƻǾŞƘƻ ȊłƪƻƴŀΦ ±Ŝ ǎƳŠǊǳ ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝŎƘ ǎǾŀȊƪǻ ǾȊŘǳŎƘǳ ǾȊƴƛƪł ǎƝƭŀ Ὂᴆ (akce) a v ƻǇŀőƴŞƳ 

ǎƳŠǊǳ ƴŀ ƴƝ ǇǻǎƻōƝ ŀƪŎŜ Ὂᴆ όǊŜŀƪŎŜύΣ ƪǘŜǊł ȊǇǻǎƻōǳƧŜ vztlak ƪǌƝŘƭŀ όőŜǊǾŜƴŠύΦ {ƳŠǊ ǇǌƛǘŞƪŀƧƝŎƝƘƻ ǾȊŘǳŎƘǳ ƧŜ ȊƭŜǾŀΦ ¦ǇǊŀǾŜƴƻ ŘƭŜ 

https://elspeedo.cz. 

 

  

 
11aƻǘƻǊΣ ǊŜǎǇΦ ŜƭŜƪǘǊƻƳƻǘƻǊ ǎŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǎƪƭłŘł ȊŜ ŘǾƻǳ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ őłǎǘƝ ς ǎǘŀǘƛŎƪŞ όǎǘŀǘƻǊǳύ ŀ ƻǘłőƛǾŞ όǊƻǘƻǊǳύΦ 

V ǇǌƝǇŀŘŠ ¦! ǎŜ ǇƻǳȌƝǾŀƧƝ ƻōǾȅƪƭŜ ƴƝȊƪƻ-ƴŀǇŠǙƻǾŞ ƴƝȊƪƻ-ƻǘłőƪƻǾŞ ŜƭŜƪǘǊƻƳƻǘƻǊȅ ǎ ǊƻǘŀőƴƝƳ ǇƭłǑǘŠƳΣ 

tedy ǾƴŠƧǑƝƳ ǊƻǘƻǊŜƳΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ƭŜǘŜŎǘǾƝ ǎŜ ǾȇǊŀȊ ǊƻǘƻǊ ǇƻǳȌƝǾł ŀƭŜ ǘŀƪŞ ǇǊƻ ǊƻǘǳƧƝŎƝ ƴƻǎƴƻǳ ǇƭƻŎƘǳΣ ǘŜŘȅ ǘǳ őłǎǘΣ 

kde ǾȊƴƛƪł ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪȇ ǾȊǘƭŀƪ ŀ ǘŀƘΦ wƻǘƻǊ ƧŜ Ǿ ǘƻƳǘƻ ǇǌƝǇŀŘŠ ƻōǾȅƪƭŜ ǎǇƻƧŜƴ ƘǌƝŘŜƭƝ ǎ motorem. V ǇǌƝǇŀŘŠ ¦! 

ǘǳǘƻ ƴǳŀƴŎƛ ȊŀƴŜŘōłǾłƳŜΦ 
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Osy pohybu ς typy rotace UA 

¦ ǾǑŜŎƘ ǘȅǇǻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ǊƻȊƭƛǑǳƧŜƳŜ ǘǌƛ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƻǎȅ ǇƻƘȅōǳ ς ȄΣ ȅΣ ȊΦ WŜŘƴł ǎŜ ƻ ŘǾŠ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ 

a ƧŜŘƴǳ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ƻǎǳΦ  

{ƳŠǊƻǾȇ ǇƻƘȅō ƭŜǘŀŘŜƭ 

[ŜǘŀŘƭŀ ƳŀƧƝ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ǘǌƛ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƻǾƭłŘŀŎƝ ǇǊǾƪȅΣ ƪǘŜǊŞ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ƳŠƴƛǘ ƧŜƧƛŎƘ ǎƳŠǊ ǇƻƘȅōǳ ς ƪǌƛŘŞƭƪŀΣ 

ǎƳŠǊƻǾƪǳ ŀ ǾȇǑƪƻǾƪǳΦ YŀȌŘȇ ǇǊǾŜƪ ƻǾƭƛǾƶǳƧŜ rotaci kolem ƧŜŘƴŞ Ȋ ƻǎΣ ǘŜŘȅ ƪƭƻƴŠƴƝΣ ōƻőŜƴƝ ŀ ƪƭƻǇŜƴƝ 

(hōǊłȊŜƪ 5). 

 

hōǊłȊŜƪ 5. Osy pohybu letadla ǎŜ ȊƴłȊƻǊƴŠƴȇƳƛ ǎƳŠǊƻǾȇƳƛ ƻǾƭłŘŀŎƝƳƛ ǇǊǾƪȅ a typy pohybu. 

WŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǎŜ ƻǊƛŜƴǘƻǾŀǘ Ǿ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ ǇƻƧƳŜŎƘΣ ǾőŜǘƴŠ ŀƴƎƭƛŎƪȇŎƘ ŜƪǾƛǾŀƭŜƴǘǻΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ ǾȅǳȌƝǾłƴȅ 

ǘŀƪŞ Ǉǌƛ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ŘŀǘΦ bƝȌŜ (Tabulka 1) je uveden ǇǌŜƘƭŜŘ ƻǎΣ ƧŜƧƛŎƘ ŦǳƴƪŎƝ ŀ ǇǊǾƪǻΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ ǾȅǳȌƛǘȅ. 

Tabulka 1Φ hǎȅ ǇƻƘȅōǳ ƭŜǘŀŘƭŀ ŀ ǎƳŠǊƻǾŞ ǇǊǾƪȅΦ 

Osa Pohyb {ƳŠǊƻǾȇ ǇǊǾŜƪ 

tƻŘŞƭƴł (longitudal) YƭƻƴŠƴƝ (roll) YǌƛŘŞƭƪŀ 

tǌƝőƴł (lateral) YƭƻǇŜƴƝ (pitch) ±ȇǑƪƻǾƪŀ 

{Ǿƛǎƭł (vertical) .ƻőŜƴƝ (yaw) {ƳŠǊƻǾƪŀ 

 

½ŀǘƝƳŎƻ ǳ ƪƭŀǎƛŎƪȇŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǾȅǳȌƛǘƝ ǾƝŎŜ ǇǊǾƪǻ ȊłǊƻǾŜƶ όƴŀǇǌΦ ǇǊƻ ȊŀǘłőŜƴƝύΣ ǳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ƧŜ ǘŜƴǘƻ ǇǊƛƴŎƛǇ ȊƧŜŘƴƻŘǳǑŜƴ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴŀ ƧŜŘŜƴ ƻǾƭłŘŀŎƝ ǇǊǾŜƪΦ ¦ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ 

se ƻōǾȅƪƭŜ ǇƻƘȅō Ǉƻ ǾǑŜŎƘ ƻǎłŎƘ ǌƝŘƝ ƧŜŘƴƝƳ ƻǾƭłŘŀŎƝƳ ǇǊǾƪŜƳ ŀ Ƨǎƻǳ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅōŀǾŜƴȅ ǘƭŀőƴƻǳ ǾǊǘǳƭƝΣ 

ƪǘŜǊł ǎǘǊƻƧƛ ǊŜƎǳƭǳƧŜ ƧŜƘƻ ǊȅŎƘƭƻǎǘΣ ǊŜǎǇΦ ǾȇƪƻƴΦ hǾƭłŘŀŎƝƳǳ ǇǊǾƪǳΣ ƪǘŜǊȇ ƪƻƳōƛƴǳƧŜ funkce ƪǌƛŘŞƭek 

a ǾȇǑƪƻvȇŎƘ kormidelΣ ǎŜ ǌƝƪł ŜƭŜǾƻƴΦ 9ƭŜǾƻƴȅ ǎŜ őŀǎǘƻ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǇǊłǾŠ ǳ ōŜȊƻŎŀǎȇŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ 

όǎŀƳƻƪǌƝŘŜƭύ. 
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{ƳŠǊƻǾȇ ǇƻƘȅō ǾƝŎŜ-ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ 

YƻǇǘŞǊȅ ǳŘǊȌǳƧŜ ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳ ǘŀƘƻǾł ǎƝƭŀ ŘƝƪȅ ǘƻőƛǾŞƳǳ ƳƻƳŜƴǘǳΣ ƪǘŜǊȇ ƎŜƴŜǊǳƧƝ ƳƻǘƻǊȅΦ ½ƳŠƴŀ ǇƻƘȅōǳ 

ƧŜ ǇǊƻǘƻ ǌƝȊŜƴŀ ǇƻǳȊŜ ȊƳŠƴƻǳ ǘŀƘǳ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǾǊǘǳƭƝΦ WŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǎƛ ǳǾŠŘƻƳƛǘΣ ȌŜ ǇƻőŜǘ ǾǊǘǳƭƝ ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ 

ǎǳŘȇ ς ǎǘŜƧƴȇ ǇƻőŜǘ ƭŜǾƻǘƻőƛǾȇŎƘ ŀ ǇǊŀǾƻǘƻőƛǾȇŎƘ ǾǊǘǳƭƝΦ ¦ ƪƻǇǘŞǊ ǎŜ ƭƛǎǘȅ ŘǾƻǳ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ǊƻǘƻǊǻ ƻǘłőŜƧƝ 

ǾȌŘȅ ǇǊƻǘƛǎƳŠǊƴŠ όhōǊłȊŜƪ 6). 

  

hōǊłȊŜƪ 6Φ tǊƻǘƛǎƳŠǊƴȇ ŎƘƻŘ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ǊƻǘƻǊǻ ȊŀōǊŀƶǳƧŜ ǎǾŞǾƻƭƴŞ ǊƻǘŀŎƛ ǎǘǊƻƧŜ ƴŀ ƳƝǎǘŠΦ 

hǇǊƻǘƛ ƭŜǘŀŘƭǳ ƧŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǊƻȊƭƛǑƻǾŀǘ őǘȅǌƛ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǘȅǇȅ ǇƻƘȅōǳ ǎǘǊƻƧŜ όhōǊłȊŜƪ 7). tƻƘȅō ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ Ǿ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝƳ ǎƳŠǊǳ Ǉƻ ǾǑŜŎƘ ƻǎłŎƘ ƧŜ ǎŦŞǊƛŎƪȇΦ ¢ƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ ȌŜ ǇǊƻ ȊƳŠƴǳ (rychlosti) 

ǇƻƘȅōǳ őƛ ǎƳŠǊǳ ŘƻƧŘŜ ǾȌŘȅ ƪŜ ǎƴƝȌŜƴƝ őƛ ȊǾȇǑŜƴƝ ƻǘłőŜƪ όǊŜǎǇΦ ǘƻőƛǾŞƘƻ ƳƻƳŜƴǘǳύ ŘǾƻƧƛŎ ƳƻǘƻǊǻΦ 

Dva ƳƻǘƻǊȅ ǇǊƻǘƛǎƳŠǊƴŞƘƻ ŎƘƻŘǳ ƻǾƭƛǾƴƝ ǇƻƘȅō Ǉƻ ƻǎłŎƘ ȄΣ ȅΣ ŘƻƧŘŜ ǘŜŘȅ ƪŜ ƪƭƻǇŜƴƝ őƛ ƪƭƻƴŠƴƝ 

(dle orientace stroje). Dva motoǊȅ ǎǘŜƧƴƻǎƳŠǊƴŞƘƻ ŎƘƻŘǳ ƻǾƭƛǾƴƝ ǇƻƘȅō Ǉƻ ƻǎŜ ȊΣ őƝƳȌ ŘƻƧŘŜ ƪ ƻǘƻőŜƴƝ 

ǎǘǊƻƧŜ ƴŜōƻƭƛ ȊƳŠƴŠ ƪǳǊȊǳΦ tǊƻ ǇƻƘȅō ǾŜ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝƳ ǎƳŠǊǳ ƧŜ ȊŀǇƻǘǌŜōƝΣ ŀōȅ ŘƻǑƭƻ ƪŜ ȊƳŠƴŠ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ 

ƻǘłőŜƴƝ ǾǑŜŎƘ ǊƻǘƻǊǻΦ ±ǑŜŎƘƴȅ ƳƻǘƻǊȅ ǾȅǘǾłǌŜƧƝ ǎǘŜƧƴȇ ǘƻőƛǾȇ ƳƻƳŜƴǘΣ ǾŜƪǘƻǊƻǾȇƳ ǎƻǳőǘŜƳ ȊƝǎƪłƳŜ 

ŎŜƭƪƻǾƻǳ ǘŀƘƻǾƻǳ ǎƝƭǳ. Pokud je ŎŜƭƪƻǾł ǘŀƘƻǾł ǎƝƭŀ ǾŠǘǑƝ ƴŜȌ ǎƝƭŀ ǘƝƘƻǾłΣ ǎǘǊƻƧ ōǳŘŜ ǎǘƻǳǇŀǘΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 7Φ hǎȅ ǇƻƘȅōǳ ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ UAΣ ǎƳŠǊ ǇƻƘȅōǳ stroje ƧŜ ǾŜ ǎƳŠǊǳ ƪƭŀŘƴŞ ƻǎȅ ȄΦ 
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bƝȌŜ ƧŜ ǇǌŜƘƭŜŘ ƻǎΣ ƧŜƧƛŎƘ ŦǳƴƪŎƝ ŀ ǇǊǾƪǻΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ ǾȅǳȌƛǘȅΦ WŜ ǇƻǘǌŜōȅ ǎŜ ǳǾŠŘƻƳƛǘΣ ȌŜ ǇƻƘȅō Ǉƻ ƻǎŜ 

Z ƳǻȌŜ ōȇǘ ǾŜ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝƳ ƛ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝm ǎƳŠǊǳ (hōǊłȊŜƪ 8). 

Osa Pohyb {ƳŠǊƻǾȇ ǇǊǾŜƪ 

tƻŘŞƭƴł όƭƻƴƎƛǘǳŘŀƭύ YƭƻƴŠƴƝ όǊƻƭƭύ 5Ǿŀ ǇǊƻǘƛǎƳŠǊƴŠ ǊƻǘƻǊȅ 

tǌƝőƴł (lateral) YƭƻǇŜƴƝ όǇƛǘŎƘύ 5Ǿŀ ǇǊƻǘƛǎƳŠǊƴŠ ǊƻǘƻǊȅ 

{Ǿƛǎƭł όǾŜǊǘƛŎŀƭύ ½ƳŠƴŀ ƪǳǊȊǳ (yaw) 

½ƳŠƴŀ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ 

5Ǿŀ ǎǘŜƧƴƻǎƳŠǊƴŠ ǊƻǘƻǊȅ 

±ǑŜŎƘƴȅ rotory 

 

 

 

 

hōǊłȊŜƪ 8. yƝȊŜƴƝ ƪƻǇǘŞǊ ȊƳŠƴƻǳ ǘŀƘǳ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǾǊǘǳƭƝΥ όŀύ ƪƭƻǇŜƴƝΣ όōύ ƪƭƻƴŠƴƝΣ όŎύ ȊƳŠƴŀ ƪǳǊȊǳΣ όŘύ ȊƳŠƴŀ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ. 

~ƛǇƪŀ ǳǊőǳƧŜ ǎƳŠǊ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎǘǊƻƧŜΦ 

 

bŀ ǾǑŜŎƘƴȅ ǘȅǇȅ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ ƳŀƧƝ Ȋƴŀőƴȇ ǾƭƛǾ ǾȊŘǳǑƴŞ ǇǊƻǳŘȅΣ ǊŜǎǇΦ ǎƳŠǊ ŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǾŠǘǊǳΣ 

ƴłǊŀȊƻǾȇ ǾƝǘǊ ŀǇƻŘΦ .ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ƧŜ ǘǌŜōŀ ǎǘŀōƛƭƛȊƻǾŀǘ ǇƻƳƻŎƝ elektroniky ς ǌƝŘƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪy 

a ǇƻƳƻŎƴȇŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻΦ bŀǇǌΦ ǳ ǊƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ǘȅǇǻ ƧŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǎƛ ǳǾŠŘƻƳƛǘΣ ȌŜ ǾƭƛǾŜƳ ȊƳŠƴȅ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ǾŠǘǊǳ 

ŘƻŎƘłȊƝ ƪ ƴŜǳǎǘłƭŞƳǳ ǾȅƘƻŘƴƻŎƻǾłƴƝ ŀ ǇǌŜǇƻőƝǘłǾłƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ƻǘłőŜƴƝ ǾǑŜŎƘ ǊƻǘƻǊǻΦ ¢ȅǘƻ ǘȅǇȅ Ƨǎƻǳ 

ǘŀƪŞ ƻōȊǾƭłǑǘŠ ŎƛǘƭƛǾŞ ƴŀ ǊƻȊŘƝƭƴȇ ǘŀƘ ǊƻǘƻǊǻΦ yƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ŘƻƪłȌŜ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ Ȋ ŘŀƭǑƝŎƘ 

ǎŜƴȊƻǊǻ ȊƳƝƴŠƴŞ ǾƭƛǾȅ ƪƻƳǇŜƴȊƻǾŀǘ ŀ ǎǘǊƻƧ ǎǘŀōƛƭƛȊƻǾŀǘ ǾƝŎŜ őƛ ƳŞƴŠ ƴŀ ƳƝǎǘŠΦ 
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3. Technika ŀ ƧŜƧƝ ŀƴŀƭȇȊŀ ǊƛȊƛƪΣ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ 
 

BŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŜǘŜŎƪȇ ǎȅǎǘŞƳ se obvykle ǎƪƭłŘł Ȋ ŎŜƭŞ ǌŀŘȅ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ŎŜƭƪǻΣ ōŜȊ ƪǘŜǊȇŎƘ ōȅ ƴŜƳƻƘƭ ōȇǘ 

ǇǊƻǾƻȊǳǎŎƘƻǇƴȇΦ NƝȌŜ je ǇƻǇǎłƴ ǇǌŜƘƭŜŘ ǾǑŜŎƘ ƴŜȊōȅǘƴȇŎƘ ƛ ƻōǾȅƪƭȇŎƘ ŘŀƭǑƝŎƘ ǇǊǾƪǻ ǎȅǎǘŞƳǳ ǾőŜǘƴŠ 

ŀƴŀƭȇȊȅ ǊƛȊƛƪ ǇǊƻ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ őłsti όǘȅ ǎŜ ƳƻƘƻǳ ǎŀƳƻȊǌŜƧƳŠ ŀƭŜ ƭƛǑƛǘ ŘƭŜ ǘȅǇǳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳύ. 

Popis ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ őłǎǘƝ ǎƭƻǳȌƝ ƪŜ ȊǾȇǑŜƴƝ ǇƻǾŠŘƻƳƝ ǎǘǳŘŜƴǘǻ ƻ ǾȅǳȌƝǾŀƴȇŎƘ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛƝΦ tǊƻ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ 

ǘȅǇȅ ōȅ ǎŜ ŘǊƻōƴŠ ƻŘƭƛǑƻǾŀƭΣ ƴƛŎƳŞƴŠ ǇǊƛƴŎƛǇ ȊǻǎǘłǾł ǾȌŘȅ ǎǘŜƧƴȇΦ 

 

CǳƴƪőƴƝ ŎŜƭƪȅ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ 

tƻőŜǘ ŀ ǘȅǇȅ ŎŜƭƪǻ ǎŜ ƭƛǑƝ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ŘƭŜ ƪƻƴǎǘǊǳƪőƴƝƘƻ ǌŜǑŜƴƝΣ ƴƛŎƳŞƴŠ ȊłƪƭŀŘƴƝƳƛ ǇǊǾƪȅ Ƨǎƻǳ obvykle 

ǾƭŀǎǘƴƝ ŘǊŀƪ όǘǊǳǇύΣ ƳƻǘƻǊȅ s ǊŜƎǳƭłǘƻǊy, vrtule, elektroinstalace ǾőŜǘƴŠ ǌƝŘƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅΣ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊ atd. 

tǊƻ ƭŜǇǑƝ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳ ƧŜ ƴƝȌŜ ǳǾŜŘŜƴ ƻōǊłȊŜƪ ƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇƻȊŜƳƴƝƘƻ ǾƝŎŜ-ǊƻǘƻǊƻǾŞƘƻ ǾǊǘǳƭƴƝƪǳ ς 

kvadraƪƻǇǘŞǊȅ (hōǊłȊŜƪ 9).  

 

.ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ǎŜ ǎƪƭłŘł mj. z ǘŠŎƘǘƻ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ŎŜƭƪǻΥ 

Á Drak (trup); 

Á aƻǘƻǊƻǾŞ ƎƻƴŘƻƭȅ; 

Á Motory; 

Á 9ƭŜƪǘǊƻƴƛŎƪŞ ǊŜƎǳƭłǘƻǊȅ ƻǘłőŜƪ; 

Á Vrtule; 

Á !ƪǳƳǳƭłǘƻǊΣ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎŜ ƴŀǇŠǘƝ; 

Á yƝŘƝŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀ; 

Á ¢ŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪł ǎƻǳǎǘŀǾŀ; 

Á bŀǾƛƎŀőƴƝ ŀ ǎǘŀōƛƭƛȊŀőƴƝ jednotka (kompas, barometr, GNSS); 

Á LƴŜǊŎƛłƭƴƝ ƳŠǌƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ (gyroskop, akcelerometr, magnetometr); 

Á tǌƛǎǘłǾŀŎƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝ; 

Á hǇǘƛŎƪłΣ ǎƻƴƛŎƪł a ƭŀǎŜǊƻǾł ǎŜƴȊƻǊƛƪa ǇǊƻ ŘŜǘŜƪŎƛ ǇǌŜƪłȌŜƪ; 

Á tƻŘǾŠǎ ǎ ǳȌƛǘŜőƴȇƳ ȊŀǘƝȌŜƴƝƳ όƪŀƳŜǊƻǳκǎŜƴȊƻǊŜƳύ. 
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hōǊłȊŜƪ 9. SchŞƳŀ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ŎŜƭƪǻ ŘǊƻƴǳΦ ¦ǇǊŀǾŜƴƻ ŘƭŜ 10.1145/3093241.3093251. 

Drak ŀ ƳƻǘƻǊƻǾŞ ƎƻƴŘƻƭȅ 

¢ǊǳǇ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ ōȇǾł ƧŜŘƴƻƭƛǘł ǎƪƻǌŜǇƛƴŀ Ȋ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝŎƘ kompozitǻ őƛ ƳƻƴǘƻǾŀƴł soustava 

όǾȅǘƛǑǘŠƴȇŎƘύ ŘƝƭǻΦ Drak ǎƭƻǳȌƝ ǇǊƻ ǳƳƝǎǘŠƴƝ ǇŀƭǳōƴƝ őłǎǘƛ ǌƝŘƝŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅΣ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪŞ ǎƻǳǎǘŀǾȅΣ 

ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ ŀ ǎǳōǎȅǎǘŞƳǳ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ƴłƪƭŀŘǳΦ Y ŘǊŀƪǳ Ƨǎƻǳ ǇǌƛǇŜǾƴŠƴȅ obvykle ƳƻǘƻǊƻǾŞ ƎƻƴŘƻƭȅ 

s ǇƻƘƻƴƴȇmi jednotkami, a ǵŎƘȅǘŜƳ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝƘƻ ȊŀǌƝȊŜƴƝΦ ¦Ǿƴƛǘǌ ǇǊƻŎƘłȊƝ ǎƛƭƻǾł ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎŜ 

ǇƻƘƻƴƴȇŎƘ ƧŜŘƴƻǘŜƪΦ 

RizikaΥ WŜŘƴł ǎŜ ƻ ƪǊƛǘƛŎƪƻǳ őłǎǘ ǎȅǎǘŞƳǳΣ ƪǘŜǊł ƻōǾȅƪƭŜ ƴŜǎŜ ǾǑŜŎƘƴȅ ŘŀƭǑƝ ŎŜƭƪȅΦ WŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǎƛ Řłǘ ǇƻȊƻǊ 

na trhliny z ŘǻǾƻŘǻ ǇǌŜǇǊŀǾȅΣ ŎƘȅōƴŞ ƳŀƴƛǇǳƭŀŎŜΣ ǎǘǌŜǘŜƳ ǎ ŎƛȊƝƳ ƻōƧŜƪǘŜƳ ŀƴŜōƻ ŎƘȅōƴŠ 

ǇǊƻǾŜŘŜƴȇƳ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝƳ ƳŀƴŞǾǊŜƳΦ .ŠȌƴȇƳ ǇǊƻǾƻȊŜƳ ǎŜ ŘǊŀƪ ȊƴŜőƛǎǘƝΦ bŜőƛǎǘƻǘŀ ȊǾȅǑǳƧŜ ǾȊƭŜǘƻǾƻǳ 

ƘƳƻǘƴƻǎǘ ŀ ƳǻȌŜ ǇǊƻƴƛƪƴƻǳǘ ƪ ƭƻȌƛǎƪǻƳ ƳƻǘƻǊǻ ŀ ȊǇǻǎƻōƛǘ ǾȇǇŀŘŜƪ ǇƻƘƻƴƴŞ ƧŜŘƴƻǘƪȅΦ 

 

aƻǘƻǊȅ ŀ ǊŜƎǳƭłǘƻǊȅ 

.ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ŘƛǎǇƻƴǳƧŜ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ǎǘŜƧƴȇƳƛ ǘȅǇȅ motorǻ. Jde o elektromotory 

s ǊƻǘŀőƴƝƳ ǇƭłǑǘŠƳΦ .ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ǘŀƪŞ ƪŜ ƪŀȌŘŞƳǳ ƳƻǘƻǊǳ ŘƛǎǇƻƴǳƧŜ ǊŜƎǳƭłǘƻǊȅ ƻǘłőŜƪ. 

RizikaΥ aƻǘƻǊȅ ǎŜ ƳƻƘƻǳ ǳǾƻƭƴƛǘ Ȋ ƳƻǘƻǊƻǾȇŎƘ ƭƻȌƝΦ aƻǘƻǊ ǎŜ ƳǳǎƝ ƻǘłőŜǘ ǾƻƭƴŠ ŀ ōŜȊ ǾǻƭƝΦ WŜ ƴǳǘƴŞ 

ŘƻŘǊȌƻǾŀǘ ƛƴǘŜǊǾŀƭȅ ǎŜǊǾƛǎƴƝŎƘ ǇǊƻƘƭƝŘŜƪ ƳƻǘƻǊǻ ŀ ǇǌŜŘŜǇǎŀƴŞ ǾȇƳŠƴȅ ƭƻȌƛǎŜƪΦ aƻǘƻǊ ƳǻȌŜ ǇǊƻǾƻȊŜƳ 

ŘƻǎłƘƴƻǳǘ ǾȅǑǑƝ ƴŜȌ ǇƻǾƻƭŜƴŞ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ όǘƧΦ ca 60 ϲ/ύΦ tǊƻǾƻȊŜƳ ¦!{ ŘƻŎƘłȊƝ ƪ ȊŀƘǌƝǾłƴƝ 

ǊŜƎǳƭłǘƻǊǻΦ aŀȄƛƳłƭƴƝ ǇƻǾƻƭŜƴł ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘŀ ǊŜƎǳƭłǘƻǊǳ ƧŜ 60 ϲ/Φ 
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Vrtule 

.ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ŘƛǎǇƻƴǳƧŜ ƴŀ ƪŀȌŘȇ ƳƻǘƻǊ ƧŜŘƴƻǳ ŘǾƻǳƭƛǎǘƻǳ vrtulƝ, ǾȇƧƛƳƪǳ ƳƻƘƻǳ ǘǾƻǌƛǘ 

ǘǊƛƪƻǇǘŞǊȅΣ ƪŘŜ Ƨǎƻǳ ƴŀ ƧŜŘƴƻƳ ƳƻǘƻǊǳ ƴŀƛƴǎǘŀƭƻǾŀƴŞ ǾǊǘǳƭŜ ŘǾŠΦ WŜ ǘǌŜōŀ ǊƻȊƭƛǑƛǘ ƭŜǾƻ- a pravo-ǘƻőƛǾƻǳ 

vrtuli. bŀ ǊƻȊŘƝƭ ƻŘ ƪƭŀǎƛŎƪŞƘƻ ƭŜǘŜŎǘǾƝΣ ǾǊǘǳƭŜ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴŜǳƳƻȌƶǳƧŜ ȊƳŠƴǳ ƴłƪƭƻƴǳΦ 

RizikaΥ tǊƻǾƻȊŜƳ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪŞƳǳ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ǾǊǘǳƭƝΦ tǌƛ ƧŀƪŞƳƪƻƭƛǾ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ƭƛōƻǾƻƭƴŞ 

ǾǊǘǳƭŜ ƴŜƴƝ ¦! ǇǊƻǾƻȊǳǎŎƘƻǇƴŞΦ 

 

!ƪǳƳǳƭłǘƻǊȅ 

WŜŘƴł ǎŜ ǾŠǘǑƛƴƻǳ o ǾƝŎŜ-őƭłƴƪƻǾŞ Li-Ion nebo Li-Pol ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊy ƻ ƪŀǇŀŎƛǘŠ v ǌłŘŜŎƘ ǘƛǎƝŎǻ 

ƳƛƭƛŀƳǇŞǊƘƻŘƛƴ όmAh). !ƪǳƳǳƭłǘƻǊ ƳǻȌŜ obsahovat ǇƻŘǇǻǊƴƻǳ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛƪǳΣ ƪǘŜǊł ȊŀƧƛǑǙǳƧŜ ǎōŠǊ Řŀǘ 

o ǇǊƻǾƻȊƴƝŎƘ ǵŘŀƧƝŎƘ Ƨŀƪƻ ƧŜ ƴŀǇŠǘƝΣ ǇǊƻǳŘƻǾŞ ƻŘōŠǊȅΣ ƻŘŜǾȊŘŀƴŞ ƪŀǇŀŎƛǘȅ ŀ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅΦ V ŘƴŜǑƴƝ 

ŘƻōŠ Ƨǎƻǳ ǘŀƪŞ őŀǎǘŞ ǘȊǾΦ ŎƘȅǘǊŞ ōŀǘŜǊƛŜΣ ƪǘŜǊŞ ǎƛ ƳƛƳƻ ȊƳƝƴŠƴȇŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ƘƭƝŘŀƧƝ ƴŀǇǌΦ ǇƻőŜǘ ǇƻǳȌƛǘƝ 

őƛ ǎŜ ŘƻƪłȌƝ ǎŀƳƛ Ǉƻ ǳǊőƛǘŞ ŘƻōŠ ǾȅōƝǘ ƴŀ ǎƪƭŀŘƻǾŀŎƝ ƪŀǇŀŎƛǘǳΦ tǊƻǾƻȊΣ ǎƪƭŀŘƻǾłƴƝ ŀ ǵŘǊȌōŀ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǻ 

ǇƻŘƭŞƘŀƧƝ ǇƻǎǘǳǇǻƳ ǇƻǇǎŀƴȇƳ Ǿ ǇǌƝǊǳőŎŜ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǻΦ tƻǾƻƭŜƴŞ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘy ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ 

jsou obvykle 5-50 ϲ/Φ  

RizikaΥ bŜŘƻǎǘŀǘŜőƴł ƪŀǇŀŎƛǘŀ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ ǇǊƻ Řŀƴƻǳ Ƴƛǎƛ őƛ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧe 

pro Ǉƛƭƻǘŀ ǇƻǘŜƴŎƛƻƴłƭƴƝ ǇǊƻōƭŞƳΣ zrovna jako złǾŀŘȅ ƴŀ ǳǇŜǾƴŠƴƝ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΦ bƝȊƪŞ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ 

ǎƴƛȌǳƧƝ ƪŀǇŀŎƛǘǳ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ ŀ ȊłǊƻǾŜƶ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧƝ ƴƛȌǑƝ ǇǊƻǳŘƻǾƻǳ ȊŀǘƝȌƛǘŜƭƴƻǎǘ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΦ 

!ƪǳƳǳƭłǘƻǊȅ ǎŜ ƳƻƘƻǳ skladovat pouze ƴŀōƛǘŞκǾȅōƛǘŞ ƴŀ őłǎǘŜőƴƻǳ ƪŀǇŀŎƛǘǳ όƻōǾȅƪƭŜ тл ҈ύΣ ƴŜǎƳŠƧƝ 

ǎŜ ǘŞȌ ƴŜŎƘŀǘ ǾȅōƝǘ ǇƻŘ ƪǊƛǘƛŎƪƻǳ ƳŜȊ ƪŀǇŀŎƛǘȅ. !ƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ ƳǻȌŜ ƘǊƻȊƛǘ ǇǌŜƘǌłǘƝ Ǿ ŘǻǎƭŜŘƪǳ 

ƴŀŘƳŠǊƴŞƘƻ ƻŘōŠǊǳ ǇǊƻǳŘǳ ƛ ƻƪƻƭƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ ǾȊŘǳŎƘǳΦ 

 

yƝŘiŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀ 

yƝŘiŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ǇǌŜƴƻǎǳ ǌƝŘƝŎƝŎƘ ǇƻǾŜƭǻ Ǉƛƭƻǘŀ ŀ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƛ ¦!Φ {ƻǳǎǘŀǾŀ ƧŜ ǎƭƻȌŜƴŀ ƻōǾȅƪƭŜ 

z ǾȅǎƝƭŀőŜ, ǇǌƛƧƝƳŀőŜΣ ǎǘŀōƛƭƛȊŀőƴƝ όǌƝŘƛŎƝύ ƧŜŘƴƻǘƪȅ ŀ ǇǌƛƧƝƳł ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ Ȋ ŎŜƭŞ ǌŀŘȅ ǇƻŘǇǻǊƴȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ, 

a to ǎŀǘŜƭƛǘƴƝƘƻ ƴŀǾƛƎŀőƴƝƘƻ ǇǌƛƧƝƳŀőŜ, ƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞƘƻ ƪƻƳǇŀǎǳΣ ōŀǊƻƳŜǘǊǳΣ ƛƴŜǊŎƛłƭƴƝ ƳŠǌƝŎƝ 

jednotky (IMU)12, ǎȅǎǘŞƳǻ ǇǊƻ ŘŜǘŜƪŎƛ ǇǌŜƪłȌŜƪΣ ŀƭǘƛƳŜǘǊǳ a ŘŀƭǑƝŎƘ ŘƻǎǘǳǇƴȇŎƘ ǇǊǾƪǻ ƴǳǘƴȇŎƘ 

k ōŜȊǇŜőƴŞƳǳ ǇǊƻǾƻȊǳ. ±ǑŜŎƘƴȅ ǇǊǾƪȅ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǘŀƪŞ ŘǳǇƭƛƪƻǾŀǘΣ ǘŜŘȅ ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ƻōǎŀȌŜƴy v UA 

ǾƝŎŜƪǊłǘ Ȋŀ ǵőŜƭŜƳ ȊǾȇǑŜƴƝ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾƻǎǘƛΣ ǇǌŜǎƴƻǎǘƛΣ ǎǘŀōƛƭƛǘȅ őƛ Ƨŀƪƻ ƻŎƘǊŀƴŀ ǇǊƻǘƛ ǇǌƝǇŀŘƴȇƳ ǾȇǇŀŘƪǻƳ. 

K ǇǌŜƴƻǎǳ ƧŜ ǇƻǳȌƝǾłƴƻ obvykle ōŜȊŘǊłǘƻǾŞ ǇłǎƳƻ нΣп a 5 DIȊΦ tƻǾŜƭȅ Ƨǎƻǳ ȊǇǊŀŎƻǾłǾłƴȅ ǇŀƭǳōƴƝ 

ǎǘŀōƛƭƛȊŀőƴƝ ƧŜŘƴƻǘƪƻǳΣ ƪǘŜǊł ƻǾƭłŘł ǇƻƳƻŎƝ ǊŜƎǳƭłǘƻǊǻ ƻǘłőŜƪ ƻǘłőƪȅ ƳƻǘƻǊǻ ŀ ǘƝƳ ǇƻƘȅō ¦! ǾŜ ǾǑŜŎƘ 

ǘǌŜŎƘ ƻǎłŎƘΦ  

 
12 La¦ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ƧŜ ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǇǊƻ ƛƴŜǊŎƛłƭƴƝ ƴŀǾƛƎŀŎƛ. OōǎŀƘǳƧŜ ƎȅǊƻǎƪƻǇΣ ŀƪŎŜƭŜǊƻƳŜǘǊΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƳŀƎƴŜǘƻƳŜǘǊ, 

ƴŠƪŘȅ ƛ ǾƝŎŜ ƪǳǎǻ ƪŀȌŘŞƘƻ. IMU uǊőǳƧe ƴŜȊłǾƛǎƭŜ ƴŀ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞ ǇƻƭƻȊŜ ǎŜƴȊƻǊǳ ǇǊǾƪȅ jeho ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ Ǿǻőƛ 

ǇǌƛƧŀǘŞƳǳ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞƳǳ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƳǳ ǎȅǎǘŞƳǳΦ V ǇƻŘǎǘŀǘŠ ǎŜ ƧŜŘƴł ƻ ǎȅǎǘŞƳ ǳǊőƻǾłƴ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǇƻƭƻƘȅΦ 

 



[22] 
 

{ǇƻƭŜƘƭƛǾƻǎǘ ǌƝŘƝŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ŀ ƧŜƧƝ ƻŘƻƭƴƻǎǘ ǇǊƻǘƛ ǊǳǑŜƴƝ ƧŜ ȊŀōŜȊǇŜőŜƴŀ ǎǇłǊƻǾłƴƝƳ ǾȅǎƝƭŀőŜ ŀ ǇǌƛƧƝƳŀőŜ 

ŀ ȊǾȇǑŜƴŀ ǇƻǾƛƴƴȇƳ ǳȌƛǘƝƳ ŘƻŘŀǘŜőƴŞƘƻ ǎŀǘŜƭƛǘƴƝƘƻ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΦ {ȅǎǘŞƳ ǾȅƘƻŘƴƻŎǳƧŜ ǵǊƻǾŜƶ ŀ kvalitu 

ǎƛƎƴłƭǳ Ȋ ǘŠŎƘǘƻ ǇǌƛƧƝƳŀőǻ ŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȇ ǾƻƭƝ ǎƛƭƴŠƧǑƝ ŀ ƪǾŀƭƛǘƴŠƧǑƝ ǎƛƎƴłƭΦ 

Rizika: wǳǑŜƴƝ ǌƝŘƝŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǇǊƻ Ǉƛƭƻǘŀ ǇƻƳŠǊƴŠ ǾŜƭƪȇ ǇǊƻōƭŞƳΣ ǇǊƻǘƻȌŜ ŘƻƧŘŜ ƪŜ ȊǘǊłǘŠ 

kontroly ƴŀŘ ǌƝȊŜƴƝƳ ¦!Φ aŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ƭƛōƻǾƻƭƴŞƘƻ ǇǊǾƪǳ ǇŀƭǳōƴƝ őłǎǘƛ ǌƝŘƝŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅ 

a ǾȅǎƝƭŀőŜ ƴŜōƻ ǘŀƪŞ ǇǌƝƳȇ ǎǘȅƪ ǎ vodou ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ȊŜ ǎǘŜƧƴŞƘƻ ŘǻǾƻŘǳ ǘŀƪǘŞȌ ǾłȌƴŞ ǊƛȊƛƪƻΦ bŜƎŀǘƛǾƴŠ 

ƳǻȌŜ ƴŀ ǎŜƴȊƻǊƻǾƻǳ őłǎǘ ǌƝŘƛŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅ Ǉǻǎƻōƛǘ ƴłƘƭł ȊƳŠƴŀ ƻƪƻƭƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅΦ YƻƳǇŀǎ ƧŜ ǾŜƭƛŎŜ ŎƛǘƭƛǾȇ 

na ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞ ǊǳǑŜƴƝΦ tƻ ǾȇȊƴŀƳƴŞ ȊƳŠƴŠ ǇƻƭƻƘȅ ƧŜ ƴŠƪŘȅ ƴǳǘƴŞ ǇǊƻǾŞǎǘ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ƪǊƛǘƛŎƪȇŎƘ 

ǎȅǎǘŞƳǻ ς kompasǳΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ La¦ ƧŜŘƴƻǘƪȅΦ 

 

¢ŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪł ǎƻǳǎǘŀǾŀ 

¢ŜƭŜƳŜǘǊƛŜ Ƨǎƻǳ ŘłƭƪƻǾŠ ǇǌŜƴłǑŜƴŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ȊŜ ǎŜƴȊƻǊǻ dronu Řƻ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ pilota. ¢ŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪł 

ǎƻǳǎǘŀǾŀ ƧŜ ǳǊőŜƴŀ ǇǊƻ ƳƻƴƛǘƻǊƻǾłƴƝ ŀ ǇǌŜƴƻǎ ǇǊƻǾƻȊƴƝŎƘ Řŀǘ ǇŀƭǳōƴƝŎƘ ŀ ǇƻƘƻƴƴȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ¦!Φ 

tǌŜƴƻǎ ƧŜ ǊŜŀƭƛȊƻǾłƴ Ǿ ōŜȊŘǊłǘƻǾŞƳ ǇłǎƳǳ нΣп őƛ 5 DIȊ Řƻ ǇƻȊŜƳƴƝƘƻ ǎǘŀƴƻǾƛǑǘŠΣ ƪǘŜǊŞ ǳƳƻȌƶǳƧŜ 

pilotovi ǾȅƘƻŘƴƻǘƛǘ ŀƪǘǳłƭƴƝ ǎǘŀǾ ¦!Φ  

{ƻǳőłǎǘƝ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ je obvykle kapacita a teplota baterie, sƝƭŀ ǎƛƎƴłƭǳ ǎǇƻƧŜƴƝ mezi 

ŘǊƻƴŜƳ ŀ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎƝΣ ƪǾŀƭƛǘŀ ǎƛƎƴłƭǳ Db{{ ǾőŜǘƴŠ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ŀƪǘǳłƭƴƝ ǇƻƭƻȊŜΣ ǾƻƭƛǘŜƭƴŠ ƧŀƪŞƪƻƭƛ ŘŀƭǑƝ 

informace z ǇŀƭǳōƴƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻΣ ƴŀǇǌΦ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ƻǘłőŜƴƝ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǊƻǘƻǊǻ, teplota ƳƻǘƻǊǻ atd. 

RizikaΥ aŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ƭƛōƻǾƻƭƴŞƘƻ ǇǊǾƪǳ ǇŀƭǳōƴƝ őłǎǘƛ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪŞ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ǎǘŜƧƴŠ ǘŀƪ Ƨŀƪƻ 

ǇǌƝƳȇ ǎǘȅƪ ǎ ǾƻŘƻǳ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧƝ ǾłȌƴŞ ǊƛȊƛƪƻΦ ¢ŜƭŜƳŜǘǊƛŜ ƘǊŀƧŜ ǇǊƻ Ǉƛƭƻǘŀ ǾȇȊƴŀƳǳ Ǌƻƭƛ Ƨŀƪƻ ǇƻŘǇƻǊŀ 

pro ƧŜƘƻ ǊƻȊƘƻŘƻǾłƴƝΦ .ŜȊ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ǵŘŀƧǻ ȊǘǊŀǘƝ Ǉƛƭƻǘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƛ ƻ stavu baterie, poloze letadla, 

ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ŀ ǎƳŠǊǳ ƭŜǘǳ ŀǘŘΦ 

 

tǌƛǎǘłǾŀŎƝ ȊaǌƝȊŜƴƝ 

aŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǎƭƻǳȌƝ ƪŜ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƛ ¦! Ǉǌƛ ǎǘŀǊǘǳ ŀ ǇǌƛǎǘłƴƝΦ WŜ ǘǾƻǌŜƴƻ ǎȅǎǘŞƳŜƳ 

ǇƻŘǾƻȊƪƻǾȇŎƘ ƴƻƘΣ ǎ ǾƻƭƛǘŜƭƴƻǳ ƳƻȌƴƻǎǘƝ ǎƪƭłǇŠƴƝ ŀ ŘŞƭƪȅ ǇƻŘƭŜ ȊǾƻƭŜƴŞƘƻ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝΦ  

RizikaΥ aŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝƘƻ ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǊŜƭŀǘƛǾƴŠ ƴƝȊƪŞ ǊƛȊƛƪƻ, mǻȌŜ ŘƻƧƝǘ 

k ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ǎǳōǎȅǎǘŞƳǳ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ƴłƪƭŀŘǳ ƴŜōƻ ǇƻƘƻƴƴȇŎƘ ƧŜŘƴƻǘŜƪ Ǉǌƛ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝƳ ƳŀƴŞǾǊǳ. 

bƛŎƳŞƴŠ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ƭŜǘǳ Ƨŀƪƻ ǘŀƪƻǾŞƘƻ ƻƘǊƻȌŜƴŀ ƴŜƴƝ Ȋŀ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘǳΣ ȌŜ ƴŜƳł ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ 

ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝƘƻ ȊŀǌƝȊŜƴƝ Ȋŀ ƴłǎƭŜŘŜƪ ȊƳŠƴu ǘŠȌƛǑǘŠ ǎǘǊƻƧŜΦ 

 

5ŀƭǑƝ ŎŜƭƪȅ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ 

tǊƻ ŎƘƻŘ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ ƧŜ ȊŀǇƻǘǌŜōƝ ŘŀƭǑƝŎƘ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ŎŜƭƪǻ Ƨŀƪƻ ƴŀǇǌΦ ƴŀōƝƧŜŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀΣ 

ǎǳōǎȅǎǘŞƳ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝ, ǇŀŘłƪƻǾȇ ǎȅǎǘŞƳΣ ǎȅǎǘŞƳ ǇǌŜƴƻǎǳ ƻōǊŀȊǳ όǘȊǾΦ first-person view, FPV), 

ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǇǊƻ ǎǘŀǊǘΣ ǎȅǎǘŞƳȅ ŘŜǘŜƪŎŜ ǇǌŜƪłȌŜƪ ŀ ǾȅƘȇōłƴƝΣ ŘŀƭǑƝ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝ ǾȅǎƝƭŀőŜκǇǌƛƧƝƳŀőŜ őƛ ŘŀƭǑƝ 

ǇǌƝǎƭǳǑŜƴǎǘǾƝΦ 
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bŀōƝƧŜŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀ 

bŀōƝƧŜŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ƴŀōƝƧŜƴƝ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǻ Ǿ ǇǊƻǾƻȊƴƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘΦ ¢ǾƻǌƝ Ƨƛ ƴŀōƝƧŜő 

s ƪƻƴŜƪǘƻǊƻǾȇƳ ǊƻȊƘǊŀƴƝƳ ǇǊƻ ǇƻǳȌƛǘŞ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊȅΦ bŀǇłƧŜƴƝ ƴŀōƝƧŜŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ƧŜ zpravidla ƳƻȌƴŞ 

ǇƻƳƻŎƝ ǎƝǙƻǾŞƘƻ ƴŀǇŠǘƝ 230 V ƴŜōƻ ǘǊŀƪőƴƝŎƘ ōŀǘŜǊƛƝ 12 V. 

RizikaΥ bŜŘƻŘǊȌŜƴƝƳ ǇǌŜŘŜǇǎŀƴŞƘƻ ƴŀōƝƧŜŎƝƘƻ ǇǊƻŦƛƭǳ ǇǊƻ ǇƻǳȌƛǘȇ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪŜ ȊƴƛőŜƴƝ 

ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΦ tǌƛǇƻƧŜƴƝƳ ƪ ƴŜǾƘƻŘƴŞƳǳ ȊŘǊƻƧƛ ŜƭŜƪǘǊƛŎƪŞƘƻ ƴŀǇŠǘƝ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪŜ ȊƴƛőŜƴƝ ƴŀōƝƧŜŎƝ 

ǎƻǳǎǘŀǾȅΦ WŀƪȇƪƻƭƛǾ ǇǌƝƳȇ ǎǘȅƪ ƴŀōƝƧŜŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ǎ ǾƻŘƻǳ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǾłȌƴŞ ǊƛȊƛƪƻ ǇǊƻ ƴŀōƝƧŜƴƝ ŀ ǇƻǘŞ 

ƴŜǎƳƝ ōȇǘ ƴŀōƝƧŜŎƝ ǎƻǳǎǘŀǾŀ ǇƻǳȌƝǾłƴŀΦ tǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘŀ ƴŀōƝƧŜőŜ ƴŜǎƳƝ ǇǌŜǎłƘƴƻǳǘ zpravidla 80 ϲ/Φ 

 

{ǳōǎȅǎǘŞƳ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝ 

{ȅǎǘŞƳ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ǳǇŜǾƴŠƴƝ ǎŎƘǾłƭŜƴȇŎƘ ȊŀǌƝȊŜƴƝΣ Ƨŀƪƻ Ƨǎƻǳ ƪŀƳŜǊȅ ǎƴƝƳŀƧƝŎƝ 

ve ǾƛŘƛǘŜƭƴŞƳ ǎǇŜƪǘǊǳ ŀƴŜōƻ ǊǻȊƴł ŘŀƭǑƝ ǎŜƴȊƻǊƻǾł ȊŀǌƝȊŜƴƝ όǎƴƝƳŀƧƝŎƝ Ǿ ŘŀƭǑƝŎƘ őłǎǘŜŎƘ ǎǇŜƪǘǊŀύ 

őƛ ƻǎǘŀǘƴƝ ƳŠǌƝŎƝ ŀ ǎŜƴȊƻǊƻǾł technika. LƴǎǘŀƭŀŎŜ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝ ƴŜǎƳƝ ǇǌŜƪǊƻőƛǘ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ 

ƘƳƻǘƴƻǎǘ ǎŎƘǾłƭŜƴou Ǉǌƛ ŎŜǊǘƛŦƛƪŀŎƛ UA. 

RizikaΥ aŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ƭƛōƻǾƻƭƴŞƘƻ ǇǊǾƪǳ ǎǳōǎȅǎǘŞƳǳ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ƴłƪƭŀŘǳ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǊŜƭŀǘƛǾƴŠ 

ǾŜƭƪŞ ǊƛȊƛƪƻΦ aǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ƧŜƘƻ ǳǾƻƭƴŠƴƝ ŀ ǘƝƳ k ŦŀǘłƭƴƝ ȊǘǊłǘŠ ǎǘŀōƛƭƛǘȅΦ tƻƪǳŘ ƧŜ ƪ ¦! ǇǌƛǇŜǾƴŠƴ 

ƴŜǇƻǾƻƭŜƴȇ ǳȌƛǘŜőƴȇ ƴłƪƭŀŘ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǇƻǾƻƭŜƴŞ ǾȊƭŜǘƻǾŞ ƘƳƻǘƴƻǎǘƛ anebo 

ŘƻƧƝǘ ƪ Ǉƻǎǳƴǳ tŠȌƛǑǘŠ UA.  

  

tƻŘǾŠǎ ǎ ǳȌƛǘŜőƴȇƳ ȊŀǘƝȌŜƴƝƳ 

Dvojƻǎȇ ƴŜōƻ ǘǊƻƧƻǎȇ ǎǘŀōƛƭƛȊƻǾŀƴȇ ǇƻŘǾŠǎ (gimbal) ƴŜǎŜ ǳȌƛǘŜőƴŞ ȊŀǘƝȌŜƴƝ ς senzor/kameru. Zpravidla 

je ǎǘŀōƛƭƛȊƻǾłƴ ŀ ŎŜƴǘǊƻǾłƴ ǘŀƪΣ ŀōȅ ƴŜƳŠƴƛƭ ǘŠȌƛǑǘŠ ŘǊƻƴǳΦ tƻŘǾŠǎ se senzorem ōȇǾł ƴŀǇƻƧŜƴ 

na ǇŀƭǳōƴƝ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎƛ ŀ ƪƻƴȊǳƳǳƧŜ ŜƴŜǊƎƛƛ ȊŜ ǎǇƻƭŜőƴŞƘƻ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ Ƴł ǾƭŀǎǘƴƝ 

ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊ ǳǊőŜƴȇ ƪŜ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƛ ǇƻŘǾŠǎǳΦ {ǘŀōƛƭƛȊŀŎŜ ǇƻŘǾŠǎǳ ǇǊƻōƝƘł ǇƻƳƻŎƝ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ǎŜǊǾƻƳƻǘƻǊǻΣ 

ƧŜƧƛŎƘȌ ǘƻőƛǾȇ ƳƻƳŜƴǘ ƧŜ ǊŜƎǳƭƻǾłƴ ǇƻƳƻŎƝ ŘƻŘłǾŀƴŞƘƻ ǇǊƻǳŘǳ ŀ ƴŀǇŠǘƝ ǇƻȌŀŘŀǾƪȅ ǌƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅ 

ƳƻǘƻǊǻΦ ¦ƳƝǎǘŠƴȇ ǎŜƴȊƻǊ ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ȊŀǇƻƧŜƴ Řƻ ƻōǾƻŘǳ ǌƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅΣ ƪǘŜǊł ǘŀƪ ƳǻȌŜ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ 

na ǇǌƝƪŀȊŜŎƘ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ŘłǾŀǘ Ǉƻƪȅƴȅ ƪŜ ǎǇƻǳǑǘƛ ȊłǾŠǊƪȅ όtriggering). 

 

tŀƭǳōƴƝ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎŜ 

bŜȊōȅǘƴł őłǎǘ ŎŜƭŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ ƧŜ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎŜΣ ƪǘŜǊł ǇǊƻǇƻƧǳƧŜ ǾǑŜŎƘƴȅ ŘƝƭőƝ ŎŜƭƪȅ ŀ ƧŜ ǎƪǊȅǘŀ Ǿ draku 

¦!Φ bƝȌŜ όhōǊłȊŜƪ 10ύ ƧŜ ǎŎƘŜƳŀǘƛŎƪȅ ȊƴłȊƻǊƴŠƴƻ ƳƻȌƴŞ ȊŀǇƻƧŜƴƝ ǇŀƭǳōƴƝ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎŜ UA.  

tƻƳȅǎƭƴȇƳ ǎǘǌŜŘŜƳ ŀ ŎŜƴǘǊłƭƴƝƳ ƳƻȊƪŜƳ ǎȅǎǘŞƳǳ ƧŜ ǌƝŘiŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀΣ ƪǘŜǊł ƧŜ ǇǊƻǇƻƧŜƴŀ ǎ ƪǊƛǘƛŎƪȇƳƛ 

ǎȅǎǘŞƳȅΦ yƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ǇǌƛƧƝƳł ŘƻǎǘǳǇƴŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ Ȋ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪŞƘƻ őƛŘƭŀΣ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ǾȅƘƻŘƴƻŎǳƧŜ 

a ƴłǎƭŜŘƴŠ ŘłǾł ǇǌƝƪŀȊȅ ǊŜƎǳƭłǘƻǊǻƳ ƳƻǘƻǊǻΦ ½ǾƻƭŜƴł ǌƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ƧŜ ǇƭƴŠ ǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀǘŜƭƴł 

a lze k ƴƝ ƳƛƳƻ ǇǌƛǇƻƧŜƴŞƘƻ Db{{ ƳƻŘǳƭǳ ŀ ƛƴŜǊŎƛłƭƴƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅ ǇǌƛǇƻƧƛǘ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝ ǇƻŘǇǻǊƴŞ ǎȅǎǘŞƳȅ 

Ƨŀƪƻ Ƨǎƻǳ ƴŀǇǌΦ ƻǇǘƛŎƪŞΣ ǳƭǘǊŀǎƻƴƛŎƪŞ őƛ ƧƛƴŞ ǎŜƴȊƻǊȅΣ ƪǘŜǊŞ ǎōƝǊŀƧƝ ŘŀƭǑƝ Řŀǘŀ ǇǊƻ ǇƻŘǇƻǊǳ ǊƻȊƘƻŘƻǾłƴƝΦ 

aƛƳƻ őƛŘŜƭ ƭȊŜ ƪ syǎǘŞƳǳ ǇǌƛǇƻƧƛǘ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝ ŘŀƭǑƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝΣ ƭŜŘ ŘƛƻŘȅΣ ƪŀƳŜǊȅΣ ǎǇŜŎƛłƭƴƝ ǎƴƝƳŀőŜ ŀǇƻŘΦ 
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hōǊłȊŜƪ 10Φ {ŎƘŞƳŀ ǇŀƭǳōƴƝ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎŜ ǇƻȊŜƳƴƝƘƻ ǾƝŎŜ-ǊƻǘƻǊƻǾŞƘƻ ǾǊǘǳƭƴƝƪǳ. ESC = electronic speed controler 

όǊŜƎǳƭłǘƻǊ ƻǘłőŜƪύΣ ±t{ Ґ Ǿƛǎǳŀƭ ǇƻǎƛǘƛƻƴƛƴƎ ǎȅǎǘeƳ όŘƻǇƭƶƪƻǾł őƛŘƭŀ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŜύΣ [95 Ґ ƭƛƎƘǘ ŜƳƛǘǘƛƴƎ ŘƛƻŘŜ όŘƛƻŘȅύΦ 

yƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ƧŜ ȊłǾƛǎƭł ƴŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝŎƘ ƻ őƛƴƴƻǎǘƛ ŘƻǎǘǳǇƴȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻΦ tƻƳƻŎƝ Db{{ ƳƻŘǳƭǳ 

(a ǘƝƳ je ǇǊŀƪǘƛŎƪȅ ǾȌŘȅ ǎȅǎǘŞƳ Dt{13ύ ǇǌƛƧƝƳł ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ȊƳŠƴŠ ǇƻƭƻƘȅ ŀ ŘƝƪȅ ǘƻƳǳ ȊŀőƴŜ ǇŀǘǌƛőƴȇƳ 

ǊŜƎǳƭłǘƻǊǻƳ ŘłǾŀǘ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ȊƳŠƴŠ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ƻǘłőŜƴƝΣ őƝƳȌ ŘƻƧŘŜ ƪŜ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƛ ǎǘǊƻƧŜ ǾƝŎŜƳŞƴŠ 

na ƳƝǎǘŠ όǾ ƳŜȊƝŎƘ őƛƴƴƻǎǘƛ IMU jednotky a odchylky GNSS)Φ tƭƴł Ŧǳƴƪőƴƻǎǘ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ őƛŘŜƭ ƧŜ ȊŘŜ 

ƪƭƝőƻǾłΦ tƻƪǳŘ ōǳŘƻǳ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛƛ ŎƘȅōƴŞΣ ǌƝŘƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ŎƘȅōǳ ƴŜǊƻȊǇƻȊƴł ŀ ȊŀőƴŜ 

na ŘƻŘŀƴŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ǊŜŀƎƻǾŀǘΦ 5ǻǎƭŜŘƪŜƳ ƳǻȌŜ ōȇǘ ƴŜǇǌŜŘǾƝŘŀǘŜƭƴŞ ŎƘƻǾłƴƝ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ ŀ ǇƻǘŜƴŎƛƻƴłƭƴƝ ƻƘǊƻȌŜƴƝ ȊŘǊŀǾƝ őƛ ƳŀƧŜǘƪǳΦ ¦ ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ ƳƻŘŜƭǻ ŘƻŎƘłȊƝ ƪŜ ȊƴłǎƻōƻǾłƴƝ 

ƻōǾƻŘǻ ǎ ŎƝƭŜƳ ȊǾȇǑƛǘ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ŀ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘΦ .ŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ǾȅōŀǾŜƴȅ ǾƝŎŜ Db{{ 

ǇǌƛƧƝƳŀőƛΣ ǾƝŎŜ La¦ ƧŜŘƴƻǘƪŀƳƛΣ ǾƝŎŜ ƪƻƳǇŀǎȅΣ ǾƝŎŜ ǌƝŘƛŎƝƳƛ ƧŜŘƴƻǘƪŀƳƛ ŀƭŜ ƴŀǇǌΦ ƛ ȊŘǾƻƧŜƴȇƳ ƻōǾƻŘŜƳ 

ƴŀǇłƧŜƴƝΦ 

±ŠǘǑƛƴŀ ŘǊƻƴǻ Ƴł ȊŀōǳŘƻǾŀƴȇ ǎȅǎǘŞƳ ƴƻǳȊƻǾŞƘƻ ŎƘƻǾłƴƝ όfail safe system) ǇǊƻ ǇǌƝǇŀŘΣ ȌŜ ŘƻƧŘŜ 

ke ȊǘǊłǘŠ ǎǇƻƧŜƴƝ ƳŜȊƛ ŘǊƻƴŜƳ ŀ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎƝ. /ƘƻǾłƴƝ ƭȊŜ ƻōǾȅƪƭŜ ƴŀǎǘŀǾƛǘ Ǿ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ǌƝŘƛŎƝƘƻ ǎƻŦǘǿŀǊŜ 

ǘŀƪΣ ȌŜ ǎŜ Ǉƻ ȊǘǊłǘŠ ǎǇƻƧŜƴƝ ǎǘǊƻƧ ȊŀőƴŜ ǾǊŀŎŜǘ ƴŀ ƳƝǎǘƻΣ ȊǻǎǘŀƴŜ ǾƛǎŜǘ ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳ ƴŜōƻ ǇǌƛǎǘŀƴŜΦ 

aƻȌƴƻǎǘƛ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ŘŜǘŀƛƭǻ ŎƘƻǾłƴƝ ƧŜ ȊłǾƛǎƭŞ ƴŀ ǌƝŘƛŎƝƳ ǎƻŦǘǿŀǊŜΦ CŀƛƭǎŀŦŜ ƧŜ ǇƻǾƛƴƴł ǾȇōŀǾŀ 

pro Specifickou a Certifikovanou kategorii provozu, jako i pro drony s MTOW ǾȅǑǑƝ ƴŜȌ 250 g.  

 
13 Db{{ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ŘǊƻƴǳ ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǎŎƘƻǇƴł ǇǌƛƧƝƳŀǘ ǎƛƎƴłƭ Ȋ ŘŀƭǑƝŎƘ ƎƭƻōłƭƴƝŎƘ ƴŀǾƛƎŀőƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ƧŀƪȇƳƛ Ƨǎƻǳ 
ŜǾǊƻǇǎƪŞ DŀƭƛƭŜƻΣ Ǌǳǎƪȇ Glonass a őƝƴǎƪȇ BeiDou. ±ȅǳȌƛǘƝ ǾƝŎŜ ƪƻƴǎǘŜƭŀŎƝ Ƴł Ȋŀ ƴłǎƭŜŘŜƪ ŘƻǇƭƶƻǾłƴƝ ŀ ȊǇǌŜǎƶƻǾłƴƝ 
ǇƻƭƻƘƻǾŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜΦ 
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tǌŜƴƻǎ ǎƛƎƴłƭǳ (J. Rous) 

{ǇƻƭŜƘƭƛǾȇ ǊłŘƛƻǾȇ ǇǌŜƴƻǎ ƳŜȊƛ ǇƻȊŜƳƴƝ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎƝ ŀ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƳ ƭŜǘŀŘƭŜƳ ƧŜ ƪƭƝőƻǾȇƳ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘŜƳ 

ǇǊƻ ōŜȊǇŜőƴȇ ǇǊƻǾƻȊΦ ½ŀǘƝƳŎƻ ǳ ǇƭƴŠ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝŎƘ ƳƛǎƝ ƳǻȌŜ ƭŜǘŀŘƭƻ ǾȅƪƻƴłǾŀǘ ƭŜǘ Ǉƻ ǇǌŜŘŜƳ 

ƴŀǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀƴŞ ǘǊŀǎŜ ƛ ōŜȊ ǎǇƻƧŜƴƝΣ ǇǊƻ ǇǊƻǾƻȊ Ǿ ƪŀǘŜƎƻǊƛƝŎƘ hǘŜǾǌŜƴł ŀ {ǇŜŎƛŦƛŎƪł ƧŜ ƴŜǳǎǘłƭł 

ƳƻȌƴƻǎǘ ȊŀǎłƘƴƻǳǘ Řƻ ǌƝȊŜƴƝ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾƴƝ ƛ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƴƝ ƴŜȊōȅǘƴƻǎǘƝΦ 5łƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝ Ǉƛƭƻǘ ƳǳǎƝ ƳƝǘ 

ǇƻǾŠŘƻƳƝ ƻ ŦȅȊƛƪłƭƴƝŎƘ ǇǊƛƴŎƛǇŜŎƘ ǑƝǌŜƴƝ ǎƛƎƴłƭǳΣ ǾƻƭōŠ ŦǊŜƪǾŜƴőƴƝŎƘ ǇłǎŜƳ ŀ ǊƛȊƛŎƝŎƘ 

ǎǇƻƧŜƴȇŎƘ s ǊǳǑŜƴƝƳΦ 

YƻƳǳƴƛƪŀőƴƝ ƭƛƴƪŀ ǳ ƳƻŘŜǊƴƝŎƘ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ȊŀƧƛǑǙǳƧŜ ǎƻǳőŀǎƴŠ ǘǌƛ ƻŘƭƛǑƴŞ ǘƻƪȅ ŘŀǘΦ 

tǊǾƴƝƳ ƧŜ ǇƻǾŜƭƻǾȇ ǎƛƎƴłƭ /н (Command and Control link) ǎƳŠǊŜƳ ƻŘ Ǉƛƭƻǘŀ ƪ ƭŜǘŀŘƭǳΣ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ǎƛŎŜ 

ŘŀǘƻǾŠ ƴŜƴłǊƻőƴȇΣ ŀƭŜ ǾȅȌŀŘǳƧŜ ƳƛƴƛƳłƭƴƝ ƭŀǘŜƴŎƛ ŀ Ǿȅǎƻƪƻǳ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾƻǎǘΦ 5ǊǳƘȇƳ ǘƻƪŜƳ ƧŜ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŜΣ 

ƪǘŜǊł ƛƴŦƻǊƳǳƧŜ Ǉƛƭƻǘŀ ƻ ǎǘŀǾǳ ǎǘǊƻƧŜΣ ǇƻƭƻȊŜ ŀ ǎǘŀǾǳ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǻΦ ¢ǌŜǘƝ ŀ ŘŀǘƻǾŠ ƴŜƧƴłǊƻőƴŠƧǑƝ ǎƭƻȌƪƻǳ 

je videopǌŜƴƻǎ Ȋ ǇŀƭǳōƴƝ ƪŀƳŜǊȅΣ ƧŜƘƻȌ ƪǾŀƭƛǘŀ ƧŜ ǇǌƝƳƻ ȊłǾƛǎƭł ƴŀ ǑƝǌŎŜ ǇłǎƳŀ ŀ ƪǾŀƭƛǘŠ ǎƛƎƴłƭǳΦ 

±ŠǘǑƛƴŀ ƪƻƳŜǊőƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǾȅǳȌƝǾł ǇǊƻ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƛ ƴŜƭƛŎŜƴŎƻǾŀƴł ǇłǎƳŀΣ ƴŜƧőŀǎǘŠƧƛ ŦǊŜƪǾŜƴŎŜ 

2,4 GHz a 5,8 DIȊΦ aƻŘŜǊƴƝ ǎȅǎǘŞƳȅ ŘƻƪłȌƝ ƳŜȊƛ ǘŠƳƛǘƻ ǇłǎƳȅ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ ǇǌŜǇƝƴŀǘ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ 

ǇƻŘƭŜ ŀƪǘǳłƭƴƝ ǵǊƻǾƴŠ ǊǳǑŜƴƝΦ tłǎƳƻ н,4 DIȊ ƴŀōƝȊƝ ƻōŜŎƴŠ ŘŜƭǑƝ ŘƻǎŀƘ ŀ ƭŜǇǑƝ ǎŎƘƻǇƴƻǎǘ ǇǊƻǎǘǳǇǳ 

ǇǌŜƪłȌƪŀƳƛ ŘƝƪȅ ŘƛŦǊŀƪŎƛΣ ŀǾǑŀƪ Ǿ ƳŠǎǘǎƪŞƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ōȇǾł ǎƛƭƴŠ ǊǳǑŜƴƻ ²ƛ-Cƛ ǎƝǘŠƳƛΦ bŀƻǇŀƪ ǇłǎƳƻ 

5,8 DIȊ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǇǌŜƴłǑŜǘ ǾŠǘǑƝ ƻōƧŜƳ Řŀǘ ǎ ƳŜƴǑƝ ƭŀǘŜƴŎƝΣ ŎƻȌ ƧŜ ǾȇƘƻŘƴŞ pro ƪǾŀƭƛǘƴƝ ǾƛŘŜƻΣ ŀƭŜ ǎƛƎƴłƭ 

Ƴł ƘƻǊǑƝ ǇǊǻŎƘƻŘƴƻǎǘ ǇǌŜƪłȌƪŀƳƛ ŀ ǊȅŎƘƭŜƧƛ ǎƭłōƴŜ ǎŜ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƝΦ 

tǊƻ ǎǘŀōƛƭƴƝ ǎǇƻƧŜƴƝ ƴŜǎǘŀőƝ ǇƻǳȊŜ ǇǌƝƳł ǾƛŘƛǘŜƭƴƻǎǘ ƳŜȊƛ ŀƴǘŞƴƻǳ ǾȅǎƝƭŀőŜ ŀ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΣ ƴŜōƻǙ ǊłŘƛƻǾȇ 

ǎƛƎƴłƭ ȊŀǳƧƝƳł ǇǊƻǎǘƻǊ ǾŜ ǘǾŀǊǳ ŜƭƛǇǎƻƛŘǳ ƴŀȊȇǾŀƴȇ CǊŜǎƴŜƭƻǾŀ Ȋƽƴŀ (hōǊłȊŜƪ 11)Φ tƻƪǳŘ Řƻ ǘŞǘƻ Ȋƽƴȅ 

ȊŀǎŀƘǳƧƝ ǇǌŜƪłȌƪȅ Ƨŀƪƻ ǎǘǊƻƳȅΣ ōǳŘƻǾȅ őƛ ǘŜǊŞƴΣ ŘƻŎƘłȊƝ ƪ ƻŘǊŀȊǻƳ ŀ ƻƘȅōǳ ǎƛƎƴłƭǳΣ ƪǘŜǊŞ ǎŜ 

mohou v ƳƝǎǘŠ ǇǌƝƧƳǳ ǎőƝǘŀǘ Ǿ ǇǊƻǘƛŦłȊƛ ŀ ǎƛƎƴłƭ ǾȅǊǳǑƛǘΦ ± ǇǊŀȄƛ ǘƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ ȌŜ ƛ ƪŘȅȌ ƧŜ ŘǊƻƴ ǾƛŘƛǘŜƭƴȇ 

ǇƻǳƘȇƳ ƻƪŜƳΣ ŀƭŜ ƭŜǘƝ ǘŠǎƴŠ ƴŀŘ ƪƻǊǳƴŀƳƛ ǎǘǊƻƳǻ ƴŜōƻ ƘǌŜōŜƴŜƳ ƪƻǇŎŜΣ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ǾȇǇŀŘƪǳ 

ǎǇƻƧŜƴƝΦ ±ȇƪƻƴ ǾȅǎƝƭŀőǻ ƧŜ ƴŀǾƝŎ ǇǌƝǎƴŠ ǊŜƎǳƭƻǾłƴ ŀ Ǿ 9ǾǊƻǇŠ Ƨǎƻǳ ƭƛƳƛǘȅ ǾȇǊŀȊƴŠ ǇǌƝǎƴŠƧǑƝ ƴŜȌ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ 

Ǿ ¦{!Σ ŎƻȌ ƧŜ őŀǎǘƻ ŘǻǾƻŘŜƳ ƪǊŀǘǑƝƘƻ ŘƻǎŀƘǳ ȊŀǌƝȊŜƴƝ Ǿ ƴŀǑƛŎƘ ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 11Φ CǊŜǎƴŜƭƻǾŀ Ȋƽƴŀ 
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Senzorika (J. Rous) 

DłƭƪƻǾȇ ǇǊǻȊƪǳƳ ½ŜƳŠ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ƪƭƝőƻǾƻǳ ƳŜǘƻŘǳ ǇǊƻ ȊƝǎƪłǾłƴƝ Řŀǘ ƻ ǇƻǾǊŎƘǳ ½ŜƳŠ ŀ ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ 

ōŜȊ ǇǌƝƳŞƘƻ ƪƻƴǘŀƪǘǳ ǎ ǇƻȊƻǊƻǾŀƴȇƳ ƻōƧŜƪǘŜƳ ƴŜōƻ ŦŜƴƻƳŞƴŜƳΦ ¢Ŝƴǘƻ ǇǊƻŎŜǎ ƧŜ ȊŀƧƛǑǙƻǾłƴ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ ǎŜƴȊƻǊǻ ǳƳƝǎǘŠƴȇŎƘ ƴŀ ǊǻȊƴȇŎƘ ǇƭŀǘŦƻǊƳłŎƘΣ Ƨŀƪƻ Ƨǎƻǳ ǎŀǘŜƭƛǘȅΣ ƭŜǘŀŘƭŀ ƴŜōƻ ŘǊƻƴȅΦ 

{ŜƴȊƻǊȅ ƘǊŀƧƝ ȊłǎŀŘƴƝ ǊƻƭƛΣ ǇǊƻǘƻȌŜ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ȊŀŎƘȅǘłǾŀǘ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞ ȊłǌŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ƻŘǊłȌŜƴƻ 

ƴŜōƻ ǾȅȊŀǌƻǾłƴƻ ƻōƧŜƪǘȅ ƴŀ ȊŜƳǎƪŞƳ ǇƻǾǊŎƘǳΦ bŀ ȊłƪƭŀŘŠ ǘŠŎƘǘƻ Řŀǘ ƭȊŜ ƴłǎƭŜŘƴŠ ǇǊƻǾłŘŠǘ ŀƴŀƭȇȊȅ 

a ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ ƴŜƻŎŜƴƛǘŜƭƴŞ Ǿ ǌŀŘŠ ǾŠŘŜŎƪȇŎƘ ŀ ǇǊŀƪǘƛŎƪȇŎƘ ŀǇƭƛƪŀŎƝΦ 

{ŜƴȊƻǊȅ ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ǇƭƴŠ ƛƴǘŜƎǊƻǾłƴȅ Řƻ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ ƴŜōƻ ƳǻȌŜ ŘǊƻƴ ǎƭƻǳȌƛǘ ǇƻǳȊŜ 

jako ƴƻǎƛő ŜȄǘŜǊƴƝƘƻ ǎŜƴȊƻǊǳΦ {ŜƴȊƻǊȅ ƭȊŜ ǊƻȊŘŠƭƛǘ na ǇŀǎƛǾƴƝ ŀ ŀƪǘƛǾƴƝΦ tŀǎƛǾƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ŘŜǘŜƪǳƧƝ 

ǇǌƛǊƻȊŜƴŞ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞ ȊłǌŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ƻŘǊłȌŜƴƻ ƴŜōƻ ǾȅȊŀǌƻǾłƴƻ ǇƻǾǊŎƘŜƳ ½ŜƳŠΦ ¢ȅǇƛŎƪȅ ƧŘŜ 

ƻ ǎƭǳƴŜőƴƝ ȊłǌŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ Ǉƻ ƛƴǘŜǊŀƪŎƛ ǎ ǇƻǾǊŎƘŜƳ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾłƴƻ senzorem. bŜƧǊƻȊǑƝǌŜƴŠƧǑƝƳƛ 

ǇŀǎƛǾƴƝƳƛ senzory jsou mǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ŀ ƘȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ kameryΣ ƪǘŜǊŞ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ŘŜǘŀƛƭƴƝ ŀƴŀƭȇȊǳ 

ǾŜƎŜǘŀőƴƝƘƻ ǇƻƪǊȅǾǳΣ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇƭƻŎƘΣ ƳŠǎǘǎƪŞ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅ ŀ ŘŀƭǑƝŎƘ ǇƻǾǊŎƘƻǾȇŎƘ ǇǊǾƪǻΦ Kamera 

ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾł ƘƻŘƴƻǘȅ Ǿ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴȇŎƘ ǇłǎŜŎƘ ǎǇŜƪǘǊŀ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞƘƻ ȊłǌŜƴƝ (hōǊłȊŜƪ 12).  

aǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ƪŀƳŜǊŀ ƻōǎŀƘǳƧŜ ƳŜƴǑƝ ƳƴƻȌǎǘǾƝ Ǉłǎǻ ǎŜ ǑƛǊǑƝƳ ǊƻȊǇǘȅƭŜƳ ǾƭƴƻǾŞ ŘŞƭƪȅΦ Zpravidla 

se ƧŜŘƴł ƻ ŘǾŠ ŀȌ ǘǌƛ ǇłǎƳŀ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞƘƻ ǎǇŜƪǘǊŀ, ƻ ǇłǎƳŀ ƴŀ ƘǊŀƴŠ ǾƛŘƛǘŜƭƴƻǎǘi red edge a za hranou 

viditelnosti, typicky ǇłǎƳŀ ōƭƝȊƪŞƘƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƘƻ spektra near-infraredΦ IȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ƪŀƳŜǊŀ 

ƴŀƻǇŀƪ ǎƴƝƳł ŀȌ ŘŜǎƝǘƪȅ ǵȊƪȇŎƘ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǇłǎŜƳΦ ±ȇǎƭŜŘƪŜƳ ƧŜ ǎǇƻƧƛǘł ƪǌƛǾƪŀ ȊƻōǊŀȊǳƧƝŎƝ ƘƻŘƴƻǘȅ 

ǇƻȊƻǊƻǾŀƴŞƘƻ ƻōƧŜƪǘǳ ƴŀǇǌƝő ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪȇƳ spektrem. 

bŀ ŘǊǳƘŞ ǎǘǊŀƴŠ ǎǘƻƧƝ ŀƪǘƛǾƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅΣ ƪǘŜǊŞ ǎŀƳȅ ǾȅǎƝƭŀƧƝ ȊłǌŜƴƝ ǎƳŠǊŜƳ ƪ ȊŜƳǎƪŞƳǳ ǇƻǾǊŎƘǳ 

a ƴłǎƭŜŘƴŠ ƳŠǌƝ ƧŜƘƻ ƻŘǊŀȊ ȊǇŠǘ ƪ ǎŜƴȊƻǊǳΦ aŜȊƛ ƴŜƧǊƻȊǑƝǌŜƴŠƧǑƝ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜ Ǿ ǘŞǘƻ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ǇŀǘǌƝ LiDAR 

(Light Detection and Ranging), resp. lidar, experimeƴǘłƭƴŠ ǘŀƪŞ ǊŀŘŀǊƻǾŞ ǎȅǎǘŞƳȅΣ Ƨŀƪƻ ƧŜ ǎȅƴǘŜǘƛŎƪł 

ŀǇŜǊǘǳǊŀ ǊŀŘŀǊǳ ό{!wύΦ !ƪǘƛǾƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ Ƨǎƻǳ ǎŎƘƻǇƴȅ ȊƝǎƪłǾŀǘ Řŀǘŀ ƴŜȊłǾƛǎƭŜ ƴŀ ŘŜƴƴƝ ŘƻōŠ 

a ǇƻǾŠǘǊƴƻǎǘƴƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘΣ ŎƻȌ ƧŜ őƛƴƝ ƳƛƳƻǌłŘƴŠ ǳȌƛǘŜőƴȇƳƛ ǇǊƻ ƳŀǇƻǾłƴƝ ǘƻǇƻƎǊŀŦƛŜΣ 

ƳƻƴƛǘƻǊƻǾłƴƝ ȊƳŠƴ Ǿ ƪǊŀƧƛƴŠΣ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ƭŜŘƻǾŎƻǾȇŎƘ ƘƳƻǘ ƴŜōƻ ƭŜǎƴƝŎƘ ǇƻǊƻǎǘǻΦ ±ȅǳȌƛǘƝ ŀƪǘƛǾƴƝŎƘ 

ǎŜƴȊƻǊǻ Ǿ ƪƻƳōƛƴŀŎƛ ǎ Řŀǘȅ Ȋ ǇŀǎƛǾƴƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ŀƴŀƭȇȊǳ ŀ ǇƻǊƻȊǳƳŠƴƝ ǇǊƻŎŜǎǻƳ 

ǇǊƻōƝƘŀƧƝŎƝƳ ƴŀ ½ŜƳi. 

 

hōǊłȊŜƪ 12. EƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞ ǎǇŜƪǘǊǳƳΣ ȊŘǊƻƧΥ ƘǘǘǇǎΥκκǿǿǿΦǊŀŘƛƻнǎǇŀŎŜΦŎƻƳκŎƻƳǇƻƴŜƴǘǎ-of-electromagnetic-spectrum/ 
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RGB senzory 
{ǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞ senzory ǎƴƝƳŀƧƝ ƻōǊŀȊ ǇƻǳȊŜ Ǿ őŜǊǾŜƴŞƳΣ ȊŜƭŜƴŞƳ ŀ ƳƻŘǊŞƳ ǎǇŜƪǘǊǳ (tzv. RGB ς 

red-green-blue). SƴƝƳŀƧƝ tedy ǾŜ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞƳ ǎǇŜƪǘǊǳ a jsou tak őŀǎǘƻ ǾȅǳȌƝǾłƴȅ ǇǊƻ ǘǾƻǊōǳ ƻǊǘƻŦƻǘƻƳŀǇΣ 

о5 ƳƻŘŜƭǻ ŀ ǾƛȊǳłƭƴƝŎƘ ƛƴǎǇŜƪŎƝΦ ¢ȅǘƻ ǎŜƴȊƻǊȅ Ƨǎƻǳ ȊłƪƭŀŘŜƳ pro dokumentaci ǎǘŀǾǻ ǇƻǾǊŎƘǻΣ 

ǳǊōŀƴƛǎǘƛŎƪȇŎƘ Ȋƽƴ őƛ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅ. {ǾŠǘƭƻ ƻŘǊŀȌŜƴŞ ƻŘ ǇƻǾǊŎƘǳ ƧŜ ȊŀŎƘȅŎŜƴƻ ǎŜƴȊƻǊŜƳΣ ƪŘŜ ƧŜ ƪŀȌŘȇ 

ǇƛȄŜƭ ǾȅōŀǾŜƴ ŦƛƭǘǊŜƳ ǇǊƻ ƧŜŘƴǳ Ȋ ǘŠŎƘǘƻ ōŀǊŜǾΦ tǌƛƧŀǘŞ ǎƛƎƴłƭȅ Ƨǎƻǳ ƴłǎƭŜŘƴŠ ŘƛƎƛǘŀƭƛȊƻǾłƴȅ 

a ƪƻƳōƛƴƻǾłƴȅΣ ŀōȅ ǾȅǘǾƻǌƛƭȅ ǇƭƴŠ ōŀǊŜǾƴȇ ƻōǊŀȊΦ 

aŜȊƛ ŘǊƻƴȅ ǾȅōŀǾŜƴŞ ǘŀƪƻǾȇƳƛ ǎŜƴzƻǊȅ ǇŀǘǌƝ ƳƛƳƻ ōŠȌƴŞ Ƙƻōōȅ ŘǊƻƴȅ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ 5WL aŀǾƛŎ 4E 

nebo Autel EVO II Pro. Wŀƪƻ ŜȄǘŜǊƴƝ ǎŜƴzƻǊ ƭȊŜ ȊƳƝƴƛǘ S.O.D.AΣ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ƪƻƳǇŀǘƛōƛƭƴƝ ǎ dronem senseFly 

eBee. tǊƻ ǇǊƻŦŜǎƛƻƴłƭƴƝ ǾȅǳȌƛǘƝ Ƨǎƻǳ ǾŜƭƳƛ őŀǎǘƻ wD. ǎŜƴȊƻǊȅ ǳƳƝǎǘŠƴȅ ǎǇƻƭŜőƴŠ ǎ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƳΦ 

 

MǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ 
aǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ŦǳƴƎǳƧƝ ƴŀ ǇǊƛƴŎƛǇǳ ȊŀŎƘȅŎƻǾłƴƝ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞƘƻ ȊłǌŜƴƝ Ǿ ƴŠƪƻƭƛƪŀ 

ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇŎƘ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǇłǎƳŜŎƘΣ ƪǘŜǊł ǎŜ ǇƻƘȅōǳƧƝ i ƳƛƳƻ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞ ǎǾŠǘƭƻΦ bŀ ǊƻȊŘƝƭ ƻŘ wD. ǎŜƴȊƻǊǻ 

ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾŀƧƝ Řŀǘŀ ƛ Ǿ ōƭƝȊƪŞ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞ όbLwύ ƴŜōƻ ƪǊłǘƪƻǾƭƴƴŞ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞ 

ό{²Lwύ ƻōƭŀǎǘƛΦ YŀȌŘŞ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǇłǎƳƻ ƧŜ ŎƛǘƭƛǾŞ ƴŀ ǊǻȊƴŞ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ ǇƻǾǊŎƘǳΣ ŎƻȌ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ŘŜǘŀƛƭƴŠƧǑƝ 

ŀƴŀƭȇȊǳ ǾŜƎŜǘŀŎŜΣ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇƭƻŎƘ ƴŜōƻ ǇǻŘȅΦ 5ŀǘŀ Ȋ ǘŠŎƘǘƻ ǎŜƴȊƻǊǻ ǎŜ őŀǎǘƻ ǇƻǳȌƝǾŀƧƝ ƪ ǾȇǇƻőǘǳ 

ǾŜƎŜǘŀőƴƝŎƘ ƛƴŘŜȄǻΣ Ƨŀƪƻ je NDVI, kterŞ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ȊŘǊŀǾƝ ŀ Ǌǻǎǘǳ ǊƻǎǘƭƛƴΦ 

bŀ ŘǊƻƴŜŎƘ Ƨǎƻǳ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ƪƭƝőƻǾŞ ǇǊƻ ǇǊŜŎƛȊƴƝ ȊŜƳŠŘŠƭǎǘǾƝΣ ƪŘŜ ǎŜ ǇƻǳȌƝǾŀƧƝ 

k ƳƻƴƛǘƻǊƻǾłƴƝ ǎǘŀǾǳ ǇƭƻŘƛƴΣ ŘŜǘŜƪŎƛ ǎǘǊŜǎǳ Ǌƻǎǘƭƛƴ ȊǇǻǎƻōŜƴŞƘƻ ƴŜŘƻǎǘŀǘƪŜƳ ǾƻŘȅ ƴŜōƻ ȌƛǾƛƴ 

nebo ƻǇǘƛƳŀƭƛȊŀŎƛ ȊŀǾƭŀȌƻǾŀŎƝŎƘ ŀ ƘƴƻƧƛŎƝŎƘ ǎǘǊŀǘŜƎƛƝΦ YǊƻƳŠ ȊŜƳŠŘŠƭǎǘǾƝ ǎŜ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ 

ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǘŀƪŞ Ǿ ŜƪƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ ǎǘǳŘƛƝŎƘ ǇǊƻ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ȊƳŠƴ Ǿ ŜƪƻǎȅǎǘŞƳŜŎƘΣ Ǿ ƳŀǇƻǾłƴƝ ŜǊƻȊŜ ǇǻŘȅ 

nebo ƳƻƴƛǘƻǊƻǾłƴƝ ǾƻŘƴƝŎƘ ȊŘǊƻƧǻΦ 5Ɲƪȅ ǾȅǎƻƪŞ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ŎƛǘƭƛǾƻǎǘƛ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ senzory 

Řŀǘŀ ƴŜȊōȅǘƴł ǇǊƻ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝ ǊƻȊƘƻŘƻǾłƴƝ ƛ ƪƻƳŜǊőƴƝ ŀǇƭƛƪŀŎe. 

½ŀ ǇǌƝƪƭŀŘȅ ƭȊŜ ǳǾŞȊǘ ŘǊƻƴȅ ƻŘ ŦƛǊƳȅ 5WL ς Phantom 4 MultispectralΣ aŀǾƛŎ оaΣ ŀ ȊŜ ǎŀƳƻǎǘŀǘƴȇŎƘ 

ǎŜƴǎƻǊǻ Ǉŀƪ ƴŀǇǌΦ MicaSense Altum-PT pro ƪǌƝŘƭŀ senseFly eBee. 

 

HȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ 
IȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ Ƨǎƻǳ ǇƻƪǊƻőƛƭŞ ƴłǎǘǊƻƧŜΣ ƪǘŜǊŞ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ŘŜǘŀƛƭƴƝ ŀƴŀƭȇȊǳ ȊŜƳǎƪŞƘƻ ǇƻǾǊŎƘǳ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ ǎōŠǊǳ Řŀǘ Ǿ ŘŜǎƝǘƪłŎƘ ŀȌ ǎǘƻǾƪłŎƘ ǵȊƪȇŎƘ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǇłǎŜƳΣ ǇƻƪǊȇǾŀƧƝŎƝŎƘ ǑƛǊƻƪƻǳ 

Ǒƪłƭǳ ǾƭƴƻǾȇŎƘ ŘŞƭŜƪ ƻŘ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞƘƻ ǎǾŠǘƭŀ ŀȌ Ǉƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞ ȊłǌŜƴƝΦ YŀȌŘȇ ǇƛȄŜƭ Ǿ ƘȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƳ 

ƻōǊŀȊǳ ƻōǎŀƘǳƧŜ ƪƻƳǇƭŜǘƴƝ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎƛΣ ŎƻȌ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎƛ ŀ ŀƴŀƭȇȊǳ ƳŀǘŜǊƛłƭǻ 

na ȊłƪƭŀŘŠ ƧŜƧƛŎƘ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇŎƘ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǾƭŀǎǘƴƻǎǘƝΦ ¢Ŝƴǘƻ ǇǌƝǎǘǳǇ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǊƻȊƭƛǑƛǘ ƻōƧŜƪǘȅ 

a ƳŀǘŜǊƛłƭȅΣ ƪǘŜǊŞ ōȅ Ƨƛƴŀƪ ǾȅǇŀŘŀƭȅ ǎǘŜƧƴŠ Ǿ ƻōǊŀȊŜŎƘ ǇƻǌƝȊŜƴȇŎƘ ōŠȌƴȇƳƛ wD. ƴŜōƻ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƳƛ 

senzory. IȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ Ƨǎƻǳ ǘŀƪŞ ŎŜƴƴŞ Ǿ ƎŜƻƭƻƎƛƛΣ ƪŘŜ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ƳŀǇƻǾłƴƝ ƳƛƴŜǊłƭƴƝŎƘ 

ǎƭƻȌŜƪ ǇǻŘȅΣ ŀ Ǿ ǇǊǻƳȅǎƭƻǾŞƳ ǾȅǳȌƛǘƝ ǇǊƻ ƪƻƴǘǊƻƭǳ ƪǾŀƭƛǘȅ ƳŀǘŜǊƛłƭǻ ŀ ŘŜǘŜƪŎƛ ƴŜőƛǎǘƻǘ 

nebo ƪƻƴǘŀƳƛƴŀƴǘǻΦ 

IȅǇŜǊǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴŜƧǎƻǳ ƛƴǘŜƎǊƻǾłƴȅ ǇǌƝƳƻ ƴŀ ŘǊƻƴΦ tǊƻŘłǾŀƧƝ ǎŜ Ƨŀƪƻ ŜȄǘŜǊƴƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝΣ 

ƪǘŜǊŞ ǎŜ ǳƳƝǎǘƝ ƴŀ ǇƻŘǾŠǎΦ bŀǇǌƝƪƭŀŘ {ǇŜŎƛƳ !C·мл s ннп ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƳƛ Ǉłǎȅ v ǊƻȊǎŀƘǳ плл ŀȌ м  000 nm.  
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TŜǊƳłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ 
¢ŜǊƳłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ŘŜǘŜƪǳƧƝ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞ ȊłǌŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ǾȅȊŀǌǳƧƝ ƻōƧŜƪǘȅ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ƧŜƧƛŎƘ ǘŜǇƭƻǘŠΦ 

YŀȌŘȇ ƻōƧŜƪǘ ǎ ǘŜǇƭƻǘƻǳ ƴŀŘ ŀōǎƻƭǳǘƴƝ ƴǳƭƻǳ όҍнтоΣ15 ϲ/ύ ǾȅȊŀǌǳƧŜ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞ ȊłǌŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ƭƛŘǎƪŞ ƻƪƻ 

ƴŜŘƻƪłȌŜ ȊŀŎƘȅǘƛǘΣ ŀƭŜ ǘŜǊƳłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ŀƴƻΦ ¢ȅǘƻ ǎŜƴȊƻǊȅ ƳŠǌƝ ƛƴǘŜƴȊƛǘǳ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƘƻ ȊłǌŜƴƝ 

a ǇǌŜǾłŘŠƧƝ Ƨƛ ƴŀ ǘŜǇƭƻǘƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅΣ ƪǘŜǊŞ ǎŜ ȊƻōǊŀȊǳƧƝ Ƨŀƪƻ ƻōǊŀȊ ǎƭƻȌŜƴȇ Ȋ ǊǻȊƴȇŎƘ ōŀǊŜǾ ǇƻŘƭŜ ǘŜǇƭƻǘȅ 

ς ƻŘ ŎƘƭŀŘƴȇŎƘ ƻŘǎǘƝƴǻ όƳƻŘǊłΣ ȊŜƭŜƴłύ Ǉƻ ǘŜǇƭŞ ƻŘǎǘƝƴȅ όȌƭǳǘłΣ őŜǊǾŜƴłύΦ ¢Ŝƴǘƻ ƻōǊŀȊΣ ȊƴłƳȇ Ƨŀƪƻ 

termogramΣ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ǾƛȊǳłƭƴƝ ǊŜǇǊŜȊŜƴǘŀŎƛ ǘŜǇƭƻǘƴƝŎƘ ǊƻȊŘƝƭǻ ƴŀ ǇƻǾǊŎƘǳΦ 

5Ǌƻƴȅ ǾȅōŀǾŜƴŞ ǘŜǊƳłƭƴƝƳƛ ǎŜƴȊƻǊȅ ƳŀƧƝ ǑƛǊƻƪŞ ǳǇƭŀǘƴŠƴƝ Ǿ ǊǻȊƴȇŎƘ ƻōƭŀǎǘŜŎƘΦ ± ȊŜƳŠŘŠƭǎǘǾƝ 

se ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ƪ ƳƻƴƛǘƻǊƻǾłƴƝ ǎǘǊŜǎǳ ǇƭƻŘƛƴΣ ƻŘƘŀƭƻǾłƴƝ ȊŀǾƭŀȌƻǾŀŎƝŎƘ ǇǊƻōƭŞƳǻ ƴŜōƻ ŘŜǘŜƪŎƛ ǑƪǻŘŎǻΦ 

V ǇǊǻƳȅǎƭƻǾŞƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ǇƻƳłƘŀƧƝ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ǵƴƛƪȅ ǘŜǇƭŀΣ ǇƻǊǳŎƘȅ ŜƭŜƪǘǊƛŎƪȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ƴŜōƻ ǎƭŀōł 

ƳƝǎǘŀ Ǿ ƛȊƻƭŀŎƛ ōǳŘƻǾΦ ± ȊłŎƘǊŀƴƴȇŎƘ ƻǇŜǊŀŎƝŎƘ ǎŜ ǘŜǊƳłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ ǇƻǳȌƝǾŀƧƝ ƪ ƘƭŜŘłƴƝ ǇƻƘǌŜǑƻǾŀƴȇŎƘ 

ƻǎƻō ƴŜōƻ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ǇƻȌłǊǻΣ ǇǊƻǘƻȌŜ ŘƻƪłȌƝ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ȊŘǊƻƧŜ ǘŜǇƭŀ ƛ Ȋŀ ǑǇŀǘƴŞ ǾƛŘƛǘŜƭƴƻǎǘƛΣ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ 

v noci nebo v huǎǘŞƳ ƪƻǳǌƛΦ 

Mezi drony s ǘŜǊƳłƭƴƝ ƪŀƳŜǊƻǳ ƭȊŜ ƻǇŠǘ ȊŀǌŀŘƛǘ ǇǊƻŘǳƪǘȅ 5WL ς Mavic 4T, sensor H20T 

nebo Zenmuse XT. Mimo DJI pak ƴŀǇǌΦ ǎenseFly DuetT nebo senzory z rodiny FLIR. 

 

LiŘŀǊƻǾŞ ǎŜƴȊƻǊȅ 
Lidar ŦǳƴƎǳƧŜ ƴŀ ǇǊƛƴŎƛǇǳ ƳŠǌŜƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ǇƻƳƻŎƝ ƭŀǎŜǊƻǾȇŎƘ ǇŀǇǊǎƪǻΦ 5Ǌƻƴ ǾȅōŀǾŜƴȇ lidarem ǾȅǎƝƭł 

ǘƛǎƝŎŜ ŀȌ Ƴƛƭƛƻƴȅ ƪǊłǘƪȇŎƘ ƭŀǎŜǊƻǾȇŎƘ ǇǳƭȊǻ ǎƳŠǊŜƳ ƪ ȊŜƳǎƪŞƳǳ ǇƻǾǊŎƘǳΦ ¢ȅǘƻ ǇǳƭȊȅ ǎŜ ƻŘǊłȌŜƧƝ 

od ǊǻȊƴȇŎƘ ƻōƧŜƪǘǻΣ Ƨŀƪƻ Ƨǎƻǳ ǎǘǊƻƳȅΣ ōǳŘƻǾȅ ƴŜōƻ ǘŜǊŞƴΣ ŀ ǾǊŀŎŜƧƝ ǎŜ ȊǇŠǘ ƪ ǎŜƴȊƻǊǳΦ bŀ ȊłƪƭŀŘŠ őŀǎǳΣ 

ƪǘŜǊȇ ƭŀǎŜǊƻǾŞƳǳ ǇŀǇǊǎƪǳ ǘǊǾł ŎŜǎǘŀ ǘŀƳ ŀ ȊǇŠǘΣ ǎŜ ǾȅǇƻőƝǘłǾł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƪ ƻōƧŜƪǘǳΦ YƻƳōƛƴŀŎƝ ǘŠŎƘǘƻ 

ƳŠǌŜƴƝ Ȋ ǊǻȊƴȇŎƘ ǵƘƭǻ ǎŜ ǾȅǘǾłǌƝ ŘŜǘŀƛƭƴƝ о5 ƳƻŘŜƭ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ Lidar ƴŀ ŘǊƻƴŜŎƘ ƧŜ ƻōȊǾƭłǑǘŠ ǳȌƛǘŜőƴȇ 

pro tvorbu dƛƎƛǘłƭƴƝŎƘ ƳƻŘŜƭǻ ǘŜǊŞƴǳ ŀ ǇƻǾǊŎƘǳΣ ƳŀǇƻǾłƴƝ ǾŜƎŜǘŀŎŜΣ ŀ ǇǌŜǎƴŞ ȊŀƳŠǌƻǾłƴƝ 

infrastruktury. 

bŜƧőŀǎǘŠƧƛ ǾȅǳȌƝǾŀƴȇ ƧŜ ǊƻǘŀőƴƝ ǘȅǇΦ wƻǘŀőƴƝ lidar ǾȅǎƝƭł ƭŀǎŜǊƻǾŞ ǇǳƭȊȅ ōŠƘŜƳ ǎǾŞƘƻ ƻǘłőŜƴƝ ŀ ȊłǊƻǾŜƶ 

ȊŀŎƘȅŎǳƧŜ ƻŘǊŀȌŜƴŞ ǇŀǇǊǎƪȅ Ȋ ƻƪƻƭƴƝŎƘ ƻōƧŜƪǘǻΦ ¢ƝƳǘƻ ȊǇǻǎƻōŜƳ ƴŜǳǎǘłƭŜ ǎƪŜƴǳƧŜ ǎǾŞ ƻƪƻƭƝ ŀ ǾȅǘǾłǌƝ 

ŘŜǘŀƛƭƴƝ о5 ƳŀǇǳ ǇǊƻǎǘƻǊǳΣ ƪǘŜǊł ǎŜ ŀƪǘǳŀƭƛȊǳƧŜ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜΦ ± ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ǊƻǘŀŎŜ 

a ŦǊŜƪǾŜƴŎƛ ǾȅǎƝƭłƴƝ ǇǳƭȊǻ ƳǻȌŜ lidar ŘƻǎłƘƴƻǳǘ ǾŜƭƳƛ ǾȅǎƻƪŞ Ƙǳǎǘƻǘȅ ōƻŘǻ όǘƛǎƝŎŜ ƴŀ ƳŜǘǊ őǘǾŜǊŜőƴƝύ, 

ŎƻȌ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǇǌŜǎƴŞ ƳŠǌŜƴƝ ŀ ŘŜǘŜƪŎƛ ƻōƧŜƪǘǻ Ǿ ōƭƝȊƪŞƳ ƛ ǾȊŘłƭŜƴŠƧǑƝƳ ƻƪƻƭƝΦ tƻƪǊƻőƛƭŞ ǎȅǎǘŞƳȅ ƴŀǾƝŎ 

ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ƴŀǎƪŜƴƻǾŀƴł Řŀǘŀ ǇǊƻ ƳŜǘƻŘǳ {[!a όSimultaneous Localization and Mapping). Tato 

ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǎƻǳőŀǎƴŠ ǾȅǘǾłǌŜǘ ƳŀǇǳ ƴŜȊƴłƳŞƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ŀ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ Ǿ ƴƝ ǳǊőƻǾŀǘ 

ǇƻƭƻƘǳ ŘǊƻƴǳΣ ŎƻȌ ƧŜ ƪƭƝőƻǾŞ ǇǊƻ ƭŜǘȅ Ǿ ƳƝǎǘŜŎƘ ōŜȊ ŘƻǎǘǳǇƴŞƘƻ Db{{ ǎƛƎƴłƭǳΣ Ƨŀƪƻ Ƨǎƻǳ ƛƴǘŜǊƛŞǊȅ ōǳŘƻǾΣ 

ǇƻŘȊŜƳƴƝ ǇǊƻǎǘƻǊȅ ƴŜōƻ ƘǳǎǘŞ ƭŜǎȅΦ /Ŝƭȇ ǇǊƻŎŜǎ ŦǳƴƎǳƧŜ ƴŀ ǇǊƛƴŎƛǇǳ ƪƻƴǘƛƴǳłƭƴƝƘƻ ǾȅƘƻŘƴƻŎƻǾłƴƝ Řŀǘ 

Ȋ ǇŀƭǳōƴƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻΣ ƪŘȅ ŀƭƎƻǊƛǘƳǳǎ ƴŜǳǎǘłƭŜ ǇƻǊƻǾƴłǾł ƴƻǾł ƳŠǌŜƴƝ ǎ ǇǌŜŘŎƘƻȊƝƳƛΣ ŀ ǘƝƳ ƛǘŜǊŀǘƛǾƴŠ 

ȊǇǌŜǎƶǳƧŜ ƳƻŘŜƭ ƻƪƻƭƝ ƛ ƻŘƘŀŘ ŀƪǘǳłƭƴƝ ǘǊŀƧŜƪǘƻǊƛŜ ǎǘǊƻƧŜΦ YƻƳǇŀƪǘƴƝ ƭƛŘŀǊƻǾȇ ǎŜƴȊƻǊ ƧŜ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ 5WL 

Zenmuse L2, 3DT Scanfly nebo Emesent Hovermap ST-X.  
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4. [ŜǘŜŎƪł ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŜ 

V ƭŜǘŜŎǘǾƝ ǎŜ ǇǊŀŎǳƧŜ ǎ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǘȊǾΦ ǎǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ ς ƻŘǾƻȊŜƴŞƘƻ ŘƻƳƭǳǾŜƴŞƘƻ ƳƻŘŜƭǳ 

ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΣ ƪǘŜǊȇ ǳǾŀȌǳƧŜ ƎǊŀŘƛŜƴǘ ǇƻƪƭŜǎǳ ǘŜǇƭƻǘȅ ŀ ǘƭŀƪǳ ǎ ƴŀŘƳƻǌǎƪƻǳ ǾȇǑƪƻǳΦ {ǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊŀ 

ōȅ ƳŠƭŀ ǾȅǎǘƛƘƻǾŀǘ ǇǌŜǾƭłŘŀƧƝŎƝ ǇƻƳŠǊȅ Ǿ ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ ǊŜǇǊŜȊŜƴǘŀǘƛǾƴƝ ōŠƘŜƳ ŎŜƭŞƘƻ Ǌƻƪǳ ǾŜ ǾǑŜŎƘ 

ȊŜƳŠǇƛǎƴȇŎƘ ǑƝǌƪłŎƘΦ ½ƳŠƴȅ ǘƭŀƪǳΣ Ƙǳǎǘƻǘȅ ƴŜōƻ ǘŜǇƭƻǘȅ ǾȊŘǳŎƘǳ Ƨǎƻǳ ƪƭƝőƻǾȇƳƛ ǇǊƻ ƭŜǘƻǾŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅΦ 

aŜȊƛƴłǊƻŘƴƝ ǎǘŀƴŘŀǊǘƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊŀ stanoveƴŀ ƴŀ ƘƭŀŘƛƴǳ ƳƻǌŜ Ƴł ǘƭŀƪǳ ǾȊŘǳŎƘǳ млмо.25 hPa, hustotu 

vzduchu 1,225 kg m-3, teplotu vzduchu 15 ϲ/ (288,15 Yύ ŀ ǘƝƘƻǾŞ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ ф,8066 m s-2Φ ± ƴǳƭƻǾŞ ǾȇǑŎŜ 

Ƨǎƻǳ ƘƻŘƴƻǘȅ ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝ ŀ ǇǌŜǎƴŠ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴŞΦ ¢ŜǇƭƻǘƴƝ ƎǊŀŘƛŜƴǘ ƧŜ  v ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǾǊǎǘǾłŎƘ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ 

ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝ ŀ ƴŀōȇǾł ǇǌŜǎƴŠ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴȇŎƘ ƘƻŘƴƻǘ ς do 11 ƪƳ ǘŜǇƭƻǘŀ ǎ ǾȇǑƪƻǳ ƪƭŜǎł л,0065 ϲ/ m-1. 

Tento ǎǘŀƴŘŀǊǘ ȊŀǾŜŘƭŀ aŜȊƛƴłǊƻŘƴƝ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎŜ ǇǊƻ ŎƛǾƛƭƴƝ ƭŜǘŜŎǘǾƝ a ǎƳȅǎƭŜƳ ƧŜƧƝƘƻ ȊŀǾŜŘŜƴƝ 

je ƳƻȌƴƻǎǘ ƧŜŘƴƻǘƴŞ ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ǘƭŀƪƻǾȇŎƘ ǾȇǑƪƻƳŠǊǻ ŀ ƳƻȌƴƻǎǘ ǾȇǇƻőǘǳ ŀ ǇƻǊƻǾƴłƴƝ ƭŜǘƻǾȇŎƘ 

charakteristik letadel. 

hōƭŀőƴƻǎǘ je v ƭŜǘŜŎǘǾƝ ƻǇŠǘ ƪƭƝőƻǾȇƳ ǇŀǊŀƳŜǘǊŜƳΣ ǳŘłǾł ƳƝǊǳ ǇƻƪǊȅǘƝ ƻōƭƻƘȅ ƻōƭŀƪȅ. hōƭŀőƴƻǎǘ 

je ǾƛŘƛǘŜƭƴł ǾƻŘƴƝ ǇłǊŀ ȊƪƻƴŘŜƴȊƻǾŀƴł ƴŀ őłǎǘƛŎƝŎƘ vody, ledu nebo prachu v ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ, vznikł 

ƪƻƴŘŜƴȊŀŎƝ ǾȊŘǳǑƴŞ ǾƭƘƪƻǎǘƛ v ǊǻȊƴȇŎƘ ǾȇǑƪłŎƘ. Hranice, za ƪǘŜǊƻǳ ǎŜ ǇƭȅƴƴŞ ǎƪǳǇŜƴǎǘǾƝ ƳŠƴƝ 

v ƪŀǇŀƭƴŞ ǎŜ ƴŀȊȇǾł Ǌƻǎƴȇ ōƻŘΦ wƻǎƴȇ ōƻŘ ƧŜ ǘŜŘȅ ǘŜǇƭƻǘŀΣ ƪŘȅ dojde k ƳŀȄƛƳłƭƴƝƳǳ ƴŀǎȅŎŜƴƝ ǾȊŘǳŎƘǳ 

ǾƻŘƴƝƳƛ parami, a ƳǻȌŜ ǘŀƪ ŘƻŎƘłȊŜǘ ƪŜ kondenzaci (tj. ƳŜȊƴƝ ƘƻŘƴƻǘŀΣ ƴŀŘ ƪǘŜǊƻǳ ƻōǎŀƘ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇŀǊ 

ƴŜƳǻȌŜ ōȇǘ ǾȅǑǑƝύ. ¢ŜǇƭƻǘŀ ǊƻǎƴŞƘƻ ōƻŘǳ ƧŜ ǘŀƪ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴƛȌǑƝ όőƛ ǊƻǾƴŀύ ǘŜǇƭƻǘŠ ǾȊŘǳŎƘǳΦ 2ƝƳ ǾŠǘǑƝ 

je ǊƻȊŘƝƭ ǘŜǇƭƻǘȅ ǾȊŘǳŎƘǳ ǘŜǇƭƻǘȅ ŀ ǊƻǎƴŞƘƻ ōƻŘǳΣ ǘƝƳ ƴƛȌǑƝ ƧŜ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘΦ 2ƝƳ ǾȅǑǑƝ ƧŜ Ǌƻǎƴȇ ōƻŘΣ 

ǘƝƳ ǾŠǘǑƝ ƧŜ ŀōǎƻƭǳǘƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘΣ ǘŜŘȅ ƻōǎŀƘ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ ǾŜ vzduchu. 

tǊƻ Ǉƛƭƻǘȅ ƧŜ ƘƻŘƴƻǘŀ ǊƻǎƴŞƘƻ ōƻŘǳ ƪƭƝőƻǾłΣ ǇǊƻǘƻȌŜ Ǉǌƛ ƴƝȊƪȇŎƘ ǘŜǇƭƻǘłŎƘ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ƴŀƳǊȊłƴƝ ǾǊǘǳƭƝΣ 

ŎƻȌ ȊƴŀƳŜƴł ǾȇȊƴŀƳƴƻǳ ŘŜƎǊŀŘŀŎƛ Ǿȇƪƻƴǳ Ǉǌƛ ǎǘŜƧƴŞƳ ǘƻőƛǾŞƳ ƳƻƳŜƴǘǳΦ NłƳǊŀȊŀ obvykle ƴŀǊǻǎǘł 

velmi rychle, de-ŦŀŎǘƻ ƧƛȌ Ǿ ƴŠƪƻƭƛƪa ǎŜƪǳƴŘłŎƘΦ błƳǊŀȊŀ ƳŠƴƝ ƘƳƻǘƴƻǎǘ ƭŜǘŀŘƭŀΣ ƳǻȌŜ Ǉƻǎǳƴƻǳǘ 

ǘŠȌƛǑǘŠ ŀ ǳǊőƛǘŠ ȊƳŠƴƝ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪŞ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ ǾǊǘǳƭƝΦ ¦ őǘȅǌ-ǊƻǘƻǊǻ ƴłƳǊŀȊŀ ƛ ƴŀ ƧŜŘƴŞ ǾǊǘǳƭƛ ȊƴŀƳŜƴł 

ǇǊŀƪǘƛŎƪȅ ǇłŘ ǎǘǊƻƧŜΣ ǳ ǾƝŎŜ-ǊƻǘƻǊǻ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ǑŀƴŎŜΣ ȌŜ ōǳŘŜ ƧŜǑǘŠ ƳƻȌƴŞ ƴƻǳȊƻǾŞ ǇǌƛǎǘłƴƝΦ ¢ŜǇƭƻǘǳ 

ǊƻǎƴŞƘƻ ōƻŘǳ ƭȊŜ ǾȅőƝǎǘ ȊŜ ȊŘǊƻƧǻ ƴƝȌŜ ǇǊƻ ǎǘŀƴƛŎƛ ƴŜƧōƭƛȌǑƝ ȊłƧƳƻǾŞ ƭƻƪŀƭƛǘŠΦ tƛƭƻǘȅ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ 

ȊŀƧƝƳł ǘŀƪŞ ǎǇƻŘƴƝ όa ƘƻǊƴƝ) ȊłƪƭŀŘƴŀ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ ŀ ǎ ǘƝƳ ƳŠƴƝŎƝ ǎŜ dohlednost. Pokryv oblohy 

ƻōƭŀőƴƻǎǘƝ ǎŜ ǳŘłǾł Ǿ ƻǎƳƛƴłŎƘ (oktas)Σ ƪŘȅ лκу ƧŜ Ƨŀǎƴƻ ŀ уκу ǇƭƴŠ ȊŀǘŀȌŜƴƻ (hōǊłȊŜƪ 13). Ke sǘŀƴƻǾŜƴƝ 

ƘƻǊƴƝΣ ŀƭŜ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ŘƻƭƴƝ ȊłƪƭŀŘƴȅ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ lze ƳƛƳƻ ǾƛȊǳłƭƴƝ ƻŘƘŀŘ ǾȅǳȌƝǘ ōŀƭƽƴȅΣ 

ǎǾŠǘƭƻƭƻƪłǘƻǊȅ όŘǌƝǾŜύ nebo ceilometry (dnes). CeilomeǘǊ ƳŠǌƝ ǘǊŀƴȊƛǘƴƝ őŀǎ ƻŘǊŀȌŜƴŞƘƻ ƭŀǎŜǊƻǾŞƘƻ 

paprsku a ǾȅǳȌƝǾł ǎŜ ǘŞȌ ƪŜ ȊƧƛǑǙƻǾłƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ƳƭȊŜ ƛ ǎǊłȌƪłŎƘΦ [ȊŜ ǾȅǳȌƝǘ ƳŜǘƻŘȅ ŘłƭƪƻǾŞƘƻ 

ǇǊǻȊƪǳƳǳ ½ŜƳŠΣ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ǇǊƻ ƘƻǊƴƝ ǾǊǎǘǾȅ ǎ ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ƧŜƧƛŎƘ ǊƻȊŘƝƭƴŞ ǘŜǇƭƻǘƴƝ ǇƻƳŠǊȅΦ 

 

 

hōǊłȊŜƪ 13Φ hōƭŀőƴƻǎǘ ƻōƭƻƘȅ Ǿ ƻǎƳƛƴłŎƘ ǳŘłǾŀƴł ǇƻƳƻŎƝ ǎȅƳōƻƭǻΦ {ȅƳōƻƭȅ ǇƻǇƻǌŀŘŠ ǊŜǇǊŜȊŜƴǘǳƧƝΥ ƧŀǎƴƻΣ ƧŀǎƴƻΣ ǎƪƻǊƻ ƧŀǎƴƻΣ 
Ƴŀƭł ƻōƭŀőƴƻǎǘΣ ǇƻƭƻƧŀǎƴƻΣ ƻōƭŀőƴƻΣ ƻōƭŀőƴƻΣ ǎƪƻǊƻ ȊŀǘŀȌŜƴƻΣ ȊŀǘŀȌŜƴƻΦ tƻǎƭŜdƴƝ ǎȅƳōƻƭ ƛƴŘƛƪǳƧŜΣ ȌŜ ƻōƭŀőƴƻǎǘ ƴŜƭȊŜ ǊƻȊŜǘƴŀǘΦ 
AnglickŞ ǘŜǊƳƝƴȅ FEW ς a few (clouds), SCT ς scattered, BKN ς broken, OVC ς overcast ǾȅǳȌƝǾł ƳŜȊƛƴłǊƻŘƴƝ ƭŜǘŜŎƪł 
ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŜ ŀ Ƨǎƻǳ ƛ ǎƻǳőłǎǘƝ ȊǇǊłǾ a9¢!wκ¢!CΦ 
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błȊǾȅ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ ǎŜ ƻŘǾƝƧŜƧƝ ƻ ƧŜƧƝƘƻ ǾȊƘƭŜŘǳΣ vzniku, ale i ǾȇǑƪǳ ƧŜƧƛŎƘ ȊłƪƭŀŘƴȅ. hōƭŀőƴƻǎǘ ŘŠƭƝƳŜ 

zpravidla do ǘǌŜŎƘ ǾǊǎǘŜǾ ǇƻŘƭŜ ǾȇǑƪȅ ƧŜƧƝ ȊłƪƭŀŘƴȅ ς ƴƝȊƪł όGND ŀȌ 6  500 ŦǘύΣ ǎǘǌŜŘƴƝ ό6  500 ft ŀȌ 

20 000 ŦǘύΣ Ǿȅǎƻƪł όƴŀŘ нл  000 ft). Wŀƪƻ ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝ Ǉƛƭƻǘȅ Ǿłǎ ōǳŘŜ ȊŀƧƝƳŀǘ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ƴƝȊƪł 

ƻōƭŀőƴƻǎǘΣ ƴƛŎƳŞƴŠ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƳƝǘ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǇƻǾŠŘƻƳƝ ƛ ƻ ƘƻǊƴƝŎƘ ǾǊǎǘǾłŎƘ ǘǊƻǇƻǎŦŞǊȅΦ ½łƪƭŀŘƴƝƳƛ ǘȅǇȅ 

oblak jsou Stratus, CumulusΦ tǌŜŘǇƻƴȅ Alto όǎǘǌŜŘƴƝύ ŀ Cirr όǾȅǎƻƪłύ ȊƴŀőƝ ǾȇǑƪǳ ȊłƪƭŀŘƴȅ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ 

(hōǊłȊŜƪ 14). Stratus ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǑŜŘŀ ƪƻƴǘƛƴǳłƭƴƝ ǾǊǎǘǾŀ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ ǘǾƻǌŜƴł ŘǊƻōƴȇƳƛ ƪŀǇƛőƪŀƳƛ ǾƻŘȅΦ 

Cumulus ƧŜ ƪǳǇƻǾƛǘł ƻōƭŀőƴƻǎǘ ǘǾƻǌŜƴŀ ƪŀǇƪŀƳƛ ǾƻŘȅΦ Stratus i Cumulus ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧƝ ǊŜƭŀǘƛǾƴŠ ƴƝȊƪŞ 

riziku ƴłƳǊŀȊȅΣ ŀǾǑŀƪ ƧƛȌ ƪƻƭŜƳ ǘŜǇƭƻǘȅ л ϲ/Σ ǊƛȊƛƪƻ ǎǊłȌŜƪ ƧŜ ȊŘŜ ǎǇƝǑ ǾŜ ŦƻǊƳŠ ǇǌŜƘłƴŠƪΦ ½ǾƭłǑǘƴƝƳ typy 

ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ Ƨsou CirrusΣ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ǘǾƻǌŜƴ ƭŜŘƻǾȇƳƛ krystaly; Nimbostratus, ǊƻȊǎłƘƭȇ ŘŜǑǙƻǾȇ ƳǊŀƪ; a 

CumulonimbusΣ ƪǳǇƻǾƛǘȇ ŘŜǑǙƻǾȇΣ ǊŜǎǇΦ ōƻǳǌƪƻǾȇ ƳǊŀƪ. Cumulonimbus se ƻōǾȅƪƭŜ ǊƻȊǇƝƴł ǇǌŜǎ 

ǾŜƭƪƻǳ őłǎǘ ǘǊƻǇƻǎŦŞǊȅΣ ƻōǎŀƘǳƧŜ ǾƻŘǳ ǾŜ ǾǑŜŎƘ ǎƪǳǇŜƴǎǘǾƝŎƘΣ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ pro ƭŜǘŜŎǘǾƝ ǇƻƳŠǊƴŠ ǾȅǎƻƪŞ 

ǊƛȊƛƪƻ ƪǾǻƭƛ ǾȅǎƻƪȇƳ ǘǳǊōǳƭŜƴŎƝƳΣ ƴłƳǊŀȊŜ ŀ ǎƛƭƴŞƳu statickȇƳ ƴłōƻƧƛ14. 

 

hōǊłȊŜƪ 14Φ ±ǊǎǘǾȅ ŀ ǘȅǇȅ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛΦ ½ŘǊƻƧΥ https://cz.ivao.aero. 

 

tǊƻ ǇǊƻǾƻȊƻǾłƴƝ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ Ƨǎƻǳ ǎǘŠȌŜƧƴƝ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇƻőŀǎƝ ς ȊłƪƭŀŘƴŀ ƳǊŀƪǻΣ 

ŘƻƘƭŜŘƴƻǎǘΣ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ŀ ǎƳŠǊ ǇǊƻǳŘŠƴƝ ǾȊŘǳŎƘǳ όǾőŜǘƴŠ ƴłǊŀȊǻύΣ ǘŜǇƭƻǘŀ ŀ Ǌƻǎƴȇ ōƻŘΦ bŜƧǾŠǊƻƘƻŘƴŠƧǑƝƳ 

ȊŘǊƻƧŜƳ ǘŠŎƘǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ Ƨǎƻǳ ǾƭŀǎǘƴƝ ǇƻȊƻǊƻǾłƴƝ ŀ ƳŠǌŜƴƝΦ hǾǑŜƳ ǇǊƻ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜ 

je ƻōǾȅƪƭŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǾȅǳȌƝǘ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ ǎƭǳȌŜōΦ 

  

 
14 YǾŀƭƛǘƴƝ ƭƛǘŜǊŀǘǳǊƻǳ ƴŀ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪŞ ǘŞƳŀ ƧŜ ƴŀǇǌΦ 5ǾƻǌłƪΣ tΦ όнлмтύΦ [ŜǘŜŎƪł ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŜΦ {ǾŠǘ ƪǌƝŘŜƭΦ 

 

https://cz.ivao.aero/
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ZŘǊƻƧŜ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ 

V ƴŀǑƛŎƘ ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘ ƧŜ ƻǇǘƛƳłƭƴƝƳ ȊŘǊƻƧŜƳ ǘŠŎƘǘƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ 2Ŝǎƪȇ ƘȅŘǊƻƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇ 

ǵǎǘŀǾ ό2Ia¨ύΦ aƛƳƻ ƪƭŀǎƛŎƪȇŎƘ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƝ ǇƻőŀǎƝ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǾȅǳȌƝǘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ Ȋ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ 

ǊŀŘŀǊǻ ǇǊƻ ǎǘŀƴƻǾŜƴƝ ǇǊŀǾŘŠǇƻŘƻōƴƻǎǘƛ ǎǊłȌŜƪ Ǿ ŘƻƘƭŜŘƴŞ ŘƻōŠΦ tǊƻ ǎǘŀƴƻǾŜƴƝ ȊłƪƭŀŘƴȅ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ 

a ŘƻƘƭŜŘƴƻǎǘƛ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǾȅǳȌƝǘ ǊŜƭŀǘƛǾƴŠ ƘǳǎǘŞ ǎƝǘŠ ǿŜōƪŀƳŜǊΣ ƪǘŜǊŞ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ǘŞƳŠǌ 

v ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ ƻ ŘŀƴŞƳ ƳƝǎǘŠΦ 2Ia¨ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ƛ ƻōƭŀǎǘƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƛ ǇǊƻ ƭŜǘƛǑǘŠ ƴŜōƻ ǎƭǳȌōǳ 

SIGMET (Significant Meteorological InformationύΣ ƪǘŜǊł ǎƭŜŘǳƧŜ ǾȇǾƻƧ ǇƻőŀǎƝ ǎ ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ 

ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳΦ 

2Ia¨ ŀƭŜ ǘŀƪŞ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ǎƭǳȌōǳ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƛ ǇƻőŀǎƝ ǇǊƻ ǎǇƻǊǘƻǾƴƝ ƭŞǘłƴƝ15Φ ¢ŀ ǳŘłǾł ȊłƪƭŀŘƴƝ ǇǌŜƘƭŜŘ 

ǎƛǘǳŀŎŜ ŀ ƧŜƧƝ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘŀƴȇ ǾȇǾƻƧΦ 5ƻȊǾƝƳŜ ǎŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ȊłƪƭŀŘƴŠ ƳǊŀƪǻΣ ŘƻƘƭŜŘƴƻǎǘƛ ƛ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƛ 

ǊȅŎƘƭƻǎǘ ŀ ǎƳŠǊǳ ǾŠǘǊǳ Ǿ ǊǻȊƴȇŎƘ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ƘƭŀŘƛƴłŎƘΦ {ƳȅǎƭŜƳ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘǳ ƧŜ ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ ǳŎŜƭŜƴŞ 

ǇǌŜŘǎǘŀǾȅ ƻ ǘƻƳΣ Ƨŀƪ ōǳŘŜ ǇƻőŀǎƝ Ǿ ƴŜƧōƭƛȌǑƝ ŘƻōŠ ǾȅǇŀŘŀǘ ŀ ȊƘƻŘƴƻǘƛǘ ǇƻŘƳƝƴƪȅ ǇǊƻ ƭŜǘƻǾƻǳ Ƴƛǎƛ 

όƪǘŜǊł ƳǻȌŜ ǘǊǾŀǘ ƛ ƴŠƪƻƭƛƪ ƘƻŘƛƴύΦ YǊƛǘƛŎƪȇƳƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ Ƨǎƻǳ ǇǊŀǾŘŠǇƻŘƻōƴƻǎǘƛ Ǿȇǎƪȅǘǳ ōƻǳǌek, mlh, 

ǎǊłȌeƪ ŀ ƪƻƳōƛƴŀŎŜ ƴƝȊƪȇŎƘ ǘŜǇƭƻǘ ŀ ǾȅǎƻƪŞ ǾƭƘƪƻǎǘƛΦ 

yƝȊŜƴƝ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳ 2w ǇƻǎƪȅǘǳƧŜΣ ǊŜǎǇΦ ǌƝȊŜƴł ƭŜǘƛǑǘŠ ȊǾŜǌŜƧƶǳƧƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǇƻőŀǎƝ Ǿ ƻƪƻƭƝ ŘŀƴŞƘƻ 

ƭŜǘƛǑǘŠΦ tƛƭƻǘ ȊŘŜ ƴŀƧŘŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ŀ ǎƳŠǊ ǾŠǘǊǳΣ ŘƻƘƭŜŘƴƻǎǘƛΣ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛΣ ǘŜǇƭƻǘŠΣ ǊƻǎƴŞƳ 

ōƻŘǳ ŀǇƻŘΦ ±ȇƘƻŘŀ ƧŜ ǘŀΣ ȌŜ ǇƻőŀǎƝ ƧŜ ŀƪǘǳŀƭƛȊƻǾłƴƻ ƪŀȌŘƻǳ ƘƻŘƛƴǳ s ǇƭŀǘƴƻǎǘƝ ƧŜŘƴŞ ƘƻŘƛƴȅΦ JŜŘƴł 

se tak ǾȌŘȅ ƻ ŀƪǘǳłƭƴƝ ƭƻƪłƭƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜΦ ½ǇǊłǾŀ METAR (METeorological Air Reportύ ƧŜ ƎŜƴŜǊƻǾłƴŀ 

ƪƽŘƻǾŠ ƧŜŘƴƻŘǳŎƘȇƳ ǘŜȄǘƻǾȇƳ ȊłǇƛǎŜƳ. Tato informace v ǎƻōŠ ǳƪǊȇǾł ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎƛ ƻ ǇƻőŀǎƝ 

ŀ ƧŜƧƝ ǾȇƘƻŘŀ ƧŜ Ǿ ǘƻƳΣ ȌŜ ōǳŘŜ Ǉƻ ŎŜƭŞƳ ǎǾŠǘŠ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘƻǾłƴŀ ǎǘŜƧƴŠΦ aƛƳƻ ŀƪǘǳłƭƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ȊǇǊłǾȅ 

o ǇƻőŀǎƝ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ƭŜǘƛǑǘŠ ƛ ƪǊłǘƪƻŘƻōŞ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƛΣ ǘȊǾΦ ¢!C όTerminal Aerodrome Forecast). Jejich ȊłǇƛǎ 

ŀ ƴłǎƭŜŘƴŞ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎŜ ƧŜ ǎǘŜƧƴł Ƨŀƪƻ ǳ ȊǇǊłǾ a9¢!w16. TAF je obvykle ǾȅŘłǾłƴ ƧŜŘƴƻǳ Ȋŀ 6 hodin 

s ǇƭŀǘƴƻǎǘƝ ƴŀ мнΣ нп ƴŜōƻ 30 hodin. 

a9¢!w ǾȌŘȅ ȊŀőƝƴł ƻȊƴŀőŜƴƝ ƭŜǘƛǑǘŠ όőǘȅǌǇƝǎƳŜƴƴȇ L/!h ƛŘŜƴǘƛŦƛƪłǘƻǊύΣ ƴłǎƭŜŘǳƧŜ őŀǎ ǾȅŘłƴƝ Ǿ UTC 

Zulu17. ½łǇƛǎ Ƨǎƻǳ н őƝǎƭƛŎŜ ŘŜƴ Ǿ ƳŠǎƝŎƛ ŀ п őƝǎƭƛŎŜ ƘƻŘƛƴȅ ŀ ƳƛƴǳǘȅΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ¢!Cǳ ƴłǎƭŜŘǳƧŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ 

ƻ ŘƻōŠ Ǉƭŀǘƴƻǎǘƛ ς н őƝǎƭƛŎŜ ŘŜƴ Ǿ ƳŠǎƝŎŜΣ н őƝǎƭƛŎŜ ƘƻŘƛƴŀ Ȋŀőłǘƪǳ ǇƭŀǘƴƻǎǘƛΣ н őƝǎƭƛŎŜ ƘƻŘƛƴŀ ƪƻƴŎŜ 

platnosti, u a9¢!wǳ ƧŜ ǘŀǘƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ōŜȊǇǌŜŘƳŠǘƴłΦ ±ƭŀǎǘƴƝ ǇƻőŀǎƝ ȊŀőƝƴł ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ǾŠǘǊǳ ς о őƝǎƭƛŎŜ 

ǳŘłǾŀƧƝ ǎƳŠǊ ǾŠǘǊǳ όǎǘǳǇƴŠ Ǿǻőƛ ȊŜƳŠǇƛǎƴŞƳǳ ǎŜǾŜǊǳύΣ н őƝǎƭƛŎŜ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǾŠǘǊǳ ŀ ƧŜŘƴƻǘƪa uzly (knots), 

ƳǻȌŜ ōȇǘ ŘƻǇƭƴŠƴƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ǇǊƻƳŠƴƭƛǾƻǎǘƛ őƛ ƴłǊŀȊŜŎƘΦ 5ŀƭǑƝ ǵŘŀƧ ƧŜ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ ŘƻƘƭŜŘƴƻǎǘ ς 

4 őƝǎƭƛŎŜ Ǿ ƳŜǘǊŜŎƘ όǇǌƝǇŀŘƴŠ ŘƻǇƭƴŠƴƝ ƻ ǎƳŠǊύΦ {ƻǳőŀǎƴŞ ǇƻőŀǎƝ ƧŜ ƻȊƴŀőŜƴƻ ǇƻƳƻŎƝ нǇƝǎƳŜƴƴȇŎƘ 

ƪƽŘǻ όǾƛȊ odkazyύ ŀ ŘƻǇƭƴŠƴƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ ŀ ǾȇǑŎŜ ƧŜƧƝ ȊłƪƭŀŘƴȅΦ ½łǇƛǎ ǇƻƪǊŀőǳƧŜ 

ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ǘŜǇƭƻǘŠ ŀ ǘƭŀƪǳΣ ƳǻȌŜ ōȇǘ ŘƻǇƭƴŠƴ ƻ ǎǘŀǾǳ ƭŜǘƛǑǘƴƝŎƘ ŘǊŀƘ őƛ ƴŜǇǊŀǾƛŘŜƭƴȇŎƘ ȊƳŠƴłŎƘ ǇƻőŀǎƝΦ 

ZłǇƛǎ ƻōǾȅƪƭŜ ƪƻƴőƝ ǇƻȊƴłƳƪƻǳ ƻ ǊŜƎƛƻƴłƭƴƝƳ ǘƭŀƪǳΦ V ǇǊŀȄƛ ǘŜŘȅ ƴŀǇǌΦ ǘŀƪǘƻΥ 

  

 
15 https://www.chmi.cz/predpovedi/predpovedi-pocasi/letecke/sportovni-letani. 
16 9ȄƛǎǘǳƧƝ ǿŜōƻǾŞ ǎƭǳȌōȅΣ ƪǘŜǊŞ ŘŜƪƽŘǳƧƝ ȊłǇƛǎȅ ȊǇǊłǾ a9¢!w ŀ ¢!C Řƻ ƎǊŀŦƛŎƪŞ ǇƻŘƻōȅΦ WŜŘƴƻǳ ǘŀƪƻǾƻǳ ǎƭǳȌōƻǳ 
je https://metar-taf.com, ƪǘŜǊł ŘŜƪƽŘǳƧŜ ȊǇǊłǾȅ ǇǊƻ ǾǑŜŎƘƴȅ ƭŜǘƛǑǘŠ ǎǾŠǘŀΦ 
17 YƻƻǊŘƛƴƻǾŀƴȇ ǎǾŠǘƻǾȇ őŀǎ ό/ƻƻǊŘƛƴŀǘŜŘ ¦ƴƛǾŜǊǎŀƭ ¢ƛƳŜΣ ¦¢/ύ ƧŜ ŘŜŦƛƴƛŎŜ őŀǎǳ όǘŜƻǊŜǘƛŎƪȅύ ƴŜȊłǾƛǎƭł ƴŀ ǊƻǘŀŎƛ 

½ŜƳŠ ƻŘǾƻȊŜƴŀ ƻŘ ƳŜȊƛƴłǊƻŘƴƝƘƻ ŀǘƻƳƻǾŞƘƻ őŀǎǳ ό¢ŜƳǇǎ !ǘƻƳƛǉǳŜ LƴǘŜǊƴŀǘƛƻƴŀƭύΦ WŜŘƴł ǎŜ ƻ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇ 

őŀǎΣ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾł ǇłǎƳŀ Ƨǎƻǳ ŘŜŦƛƴƻǾłƴŀ ƻŘŎƘȅƭƪŀƳƛ ƻŘ ¦¢/Φ ± 2w ƧŜ Řłƴ Ƨŀƪƻ ¦¢/Ҍм όǇǌƛ ȊƛƳƴƝƳ őŀǎǳύ ŀ Ƨŀƪƻ ¦¢/Ҍн 

όǇǌƛ ƭŜǘƴƝƳ őŀǎǳύΦ 

https://www.chmi.cz/predpovedi/predpovedi-pocasi/letecke/sportovni-letani
https://metar-taf.com/
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METAR LKPR 071030Z VRB02KT 9999 FEW038 08/M01 Q1020 NOSIG RMK REG QNH 1016=. 

[ŜǘƛǑǘŠ őŀǎǘƻ ǾȅǎƝƭŀƧƝ ƴŀ ǾȅǎƻƪȇŎƘ őƛ ǾŜƭƳƛ ǾȅǎƻƪȇŎƘ ŦǊŜƪǾŜƴŎƝŎƘ ƛ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƻǾŀƴŞ ǎǘǊƻƧƻǾŠ őǘŜƴŞ ȊǇǊłǾȅ 

ƻ ǇƻőŀǎƝ ƴŜōƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǇǊƻǾƻȊǳ ƴŀ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ŘǊŀƘłŎƘΦ LƴŦƻǊƳŀŎŜ ƧŜ ǾȅǎƝƭłƴŀ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴŜǇǌŜǘǊȌƛǘŠΦ 

wƻȊƭƛǑƛǘ ƭȊŜ ŘǾŀ ŘǊǳƘȅΣ ǇǊǾƴƝƳ ƧŜ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ƭŜǘƛǑǘƛ Ƨŀƪƻ ǘŀƪƻǾŞƳ ǾőŜǘƴŠ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ǇƻőŀǎƝΣ 

tzv. ATIS (Automatic Terminal Information ServiceύΦ 5ǊǳƘȇƳ ǘȅǇŜƳ Ƨǎƻǳ ǾȅǎƝƭŀƴŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ǇƻǳȊŜ 

o ǇƻőŀǎƝΣ ǘȊǾΦ ±h[a9¢ (Ȋ ŦǊŀƴŎƻǳȊǑǘƛƴȅ, flight weather)Φ LƴŦƻǊƳŀŎŜ Ƨǎƻǳ ǾƻƭƴŠ ŘƻǎǘǳǇƴŞΣ ǇƻǎƭƻǳŎƘŀǘ ƧŜ 

lze letŜŎƪƻǳ ǾȅǎƝƭŀőƪƻǳ ƴŜōƻ Ƨǎƻǳ ŘƻǎǘǳǇƴŞ ƛ ƻƴƭƛƴŜΦ LƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ŦǊŜƪǾŜƴŎƝŎƘ ƭȊŜ ƴŀƭŞȊǘ ǾŜ ±Cw ǇǌƝǊǳőŎŜΦ 

[ŜǘƛǑǘŠ wǳȊȅƴŠ ό[Ytwύ ǾȅǎƝƭł !¢L{ ƴŜǇǌŜǘǊȌƛǘŠ ƴŀ ŦǊŜƪǾŜƴŎƛ мннΣ160 MHz, lze ho ale odposlechnout 

i online. 

bŀ ǎǘǊǳƪǘǳǊǳ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪŞ ȊǇǊłǾȅ !¢L{ ǎŜ lze ǇƻŘƝǾŀǘ ƴƝȌŜΦ PǊǾƴƝ ƧŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ƭŜǘƛǑǘƛ Ƨŀƪƻ ǘŀƪƻǾŞƳΣ 

ǇǌƛōƭƛȌƻǾŀŎƝ ǇǊƻŎŜŘǳǌŜΣ ǇƻǳȌƝǾŀƴŞ ŘǊłȊŜ ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŞ ŘŀƭǑƝ ǊŜƭŜǾŀƴǘƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ όƴŀǇǌΦ ǇǌŜƪłȌƪȅύΣ ƧŜŘƴł 

ǎŜ ƻ ȊǇǊłǾu NOTAMΦ błǎƭŜŘǳƧŜ ȊǇǊłǾŀ a9¢!w ǾőŜǘƴŠ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ ŦŜƴƻƳŞƴǻ όŘŞǑǙ ŀǇƻŘΦύΦ ½ǇǊłǾŀ 

ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ȊŀƪƻƴőŜƴŀ őŀǎƻǾƻǳ Ȋƴŀőƪƻǳ ŀ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇƳƛ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜƳƛ όƴŀǇǌΦ ƻ ƻƳŜȊŜƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛύΦ YŀȌŘŞ 

ƭŜǘƛǑǘŠ Ƴł ǾƭŀǎǘƴƝ !¢L{Φ ¨őŜƭŜƳ ǘŞǘƻ ȊǇǊłǾȅ ƧŜ ǳǑŜǘǌŜƴƝ ƻǇŀƪƻǾłƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ǌƝŘƝŎƝƳ ǇǊŀŎƻǾƴƝƪŜƳ ǾŠȌŜ 

ς TWR. ATIS mł ƻōǾȅƪƭŜ ǇƭŀǘƴƻǎǘΣ ŘƻƪǳŘ ƴŜŘƻƧŘŜ ƪ ȊłǎŀŘƴƝ ȊƳŠƴŠ όŘǊłƘȅΣ ǇƻőŀǎƝ ŀǘŘΦύΦ 

tǌƝƪƭŀŘ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƻǾŀƴŞ ȊǇǊłǾȅ !¢L{Υ 

GOOD MORNING RUZYNE ATIS INFORMATION G 08 44 ILS APPROACH RUNWAY IN USE 24 TRANSITION 

LEVEL 70 RWY 12 30 CLOSED METAR PRAHA ISSUED AT 08 30 WIND 070 DEGREES 3 KNOTS VARIABLE 

BETWEEN 010 AND 130 DEGREES VISIBILITY CAVOK TEMPERATURE 13 DEWPOINT 9 QNH 1013 

HECTOPASCALS NOSIG TWR LKPR ARR/DEP ATIS G 0844Z EXP ILS APP ARR RWY 24 DEP RWY 24 TA 

5000 YOU HAVE RECEIVED ATIS INFORMATION G 

¢ǊŀŘƛőƴŠ ŘƻōǊȇƳ ȊŘǊƻƧŜƳ ƻ ǎǘŀǾǳ ǇƻőŀǎƝ ŀ ƪǊłǘƪƻŘƻōŞ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƛ ƧŜ aplikace Windy18, specializovanou 

ŀǇƭƛƪŀŎƝ ƧŜ Ǉŀƪ ¦!± CƻǊŜŎŀǎǘ19Φ hōŠ ǎƭǳȌōȅ Ƨǎƻǳ ǇƻǎƪȅǘƻǾłƴȅ Ƨŀƪƻ ǿŜōƻǾŞ ƛ ƳƻōƛƭƴƝ pro iOS i Android. 

UAV Forecast Ƴł Ƨŀƪƻ ŎƝƭƻǾƻǳ ǎƪǳǇƛƴǳ ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝ ǇƛƭƻǘȅΣ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ƭƛƳƛǘȅ 

pro ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪŞ parametry s ohledem na zaƳȇǑƭŜƴȇ ǘȅǇ ƭŜǘŀŘƭŀ ƴŜōƻ ǵőŜƭ ǎōŠǊǳ ŘŀǘΦ  

 
18 https://www.windy.com 
19 https://www.uavforecast.com  

https://www.windy.com/
https://www.uavforecast.com/
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5. [ŜƎƛǎƭŀǘƛǾƴƝ ǊłƳŜŎ ǇǊƻǾƻȊǳ ό[Φ aƛƪƻǾłύ 

{ƻǳőŀǎƴł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ provozu ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǎŜ ǾŜ őƭŜƴǎƪȇŎƘ ǎǘłǘŜŎƘ 9ǾǊƻǇǎƪŞ ¦ƴƛŜ ǌƝŘƝ 

bŀǌƝȊŜƴƝƳ ƪƻƳƛǎŜ ό9¦ύ нлмфκфпр ƻ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳŜŎƘ ŀ o ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭƝŎƘ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ 

ȊŜ ǘǌŜǘƝŎƘ ȊŜƳƝ20, resp. tǊƻǾłŘŠŎƝƳ ƴŀǌƝȊŜƴƝƳ YƻƳƛǎŜ ό9¦ύ нлмфκфпт o pravidlech a postupech 

pro ǇǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭΣ Ǿ ǇƭŀǘƴŞƳ ȊƴŠƴƝ21. ±Ȋƴƛƪǳ ǘŠŎƘǘƻ ǇǊƻǾłŘŠŎƝŎƘ ǇǌŜŘǇƛǎǻ ǇǌŜŘŎƘłȊŜƭƻ 

ƻōŜŎƴŠƧǑƝ NŀǌƝȊŜƴƝ 9ǾǊƻǇǎƪŞƘƻ ǇŀǊƭŀƳŜƴǘǳ ŀ wŀŘȅ ό9¦ύ нлмуκммоф ƻ ǎǇƻƭŜőƴȇŎƘ ǇǊŀǾƛŘƭŜŎƘ Ǿ ƻōƭŀǎǘƛ 

ŎƛǾƛƭƴƝƘƻ ƭŜǘŜŎǘǾƝ ŀ o ȊǌƝȊŜƴƝ !ƎŜƴǘǳǊȅ 9ǾǊƻǇǎƪŞ ǳƴƛŜ ǇǊƻ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ƭŜǘŜŎǘǾƝ22.  

WŜŘƴƻǘƴł ŜǾǊƻǇǎƪł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ ǇǌƛƴłǑƝ harmonizaci pravidel provozu UAS ƴŀǇǌƝő vǑŜƳƛ őƭŜƴǎƪȇmi ǎǘłǘy 

EU (ǾőŜǘƴŠ bƻǊǎƪŀΣ LǎƭŀƴŘǳΣ [ƛŎƘǘŜƴǑǘŜƧƴǎƪŀ ŀ ~ǾȇŎŀǊǎƪŀ) s ŘǻǊazŜƳ ƴŀ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳΣ 

ƻŎƘǊŀƴǳ ǎƻǳƪǊƻƳƝΣ majetku ŀ ȊŘǊŀǾƝΣ ŀƭŜ ƛ ȌƛǾƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ CƝƭŜƳ ƧŜ ǊƻǾƴŠȌ ȊƧŜŘƴƻŘǳǑƛǘ pravidla 

pro pohyb UAS a ōŜȊǇŜőƴȇ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘ ȊōƻȌƝ ƛ ƻǎƻō v ǊłƳŎƛ ǎǇƻƭŜőƴŞƘƻ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ. Pro tento 

ǵőŜƭ ǎǘŀƴƻǾǳƧŜ tǊƻǾłŘŠŎƝ ƴŀǌƝȊŜƴƝ ƪƻƳƛǎŜ ό9¦ύ 2021/66423 ǊŜƎǳƭŀőƴƝ ǊłƳŜŎ pro U-space24Σ ŎƻȌ ƧŜ ƴƻǾȇ 

typ prostoru όȊŜƳŠǇƛǎƴł ȊƽƴŀύΣ ƪŘŜ ƧŜ ǇǊƻǾƻȊ ¦!{ ǇƻǾƻƭŜƴ ǇƻǳȊŜ ǎ ǇƻŘǇƻǊƻǳ ŘƛƎƛǘłƭƴƝŎƘ ǎƭǳȌŜōΦ  

½ŀǘƝƳŎƻ 9ǾǊƻǇǎƪł ǎǇƻƭŜőƴł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ ǾŜǑƭŀ Ǿ platnost 31. 12. 2020Σ 2Ŝǎƪł ǊŜǇǳōƭƛƪŀ ƧŜƧ ǇƭƴŠ 

implementovala novelou Ȋłƪƻƴŀ ő. 49/1997 Sb., ƻ ŎƛǾƛƭƴƝƳ ƭŜǘŜŎǘǾƝΣ ƪǘŜǊł ƴŀōȅƭŀ ǵőƛƴƴƻǎǘƛ м. 1. 2023. 

¨ǌŀŘ ǇǊƻ ŎƛǾƛƭƴƝ ƭŜǘŜŎǘǾƝ ǾȅƪƻƴłǾł roli ǇǌƝǎƭǳǑƴŞƘƻ ǵǌŀŘǳ ǇǊƻ ŘƻȊƻǊ ŀ ǊŜƎƛǎǘǊŀŎƛ. 

Kategorie provozu 

Legislativa zavłdƝ ǘǌƛ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ǇǊƻǾƻȊǳ ǊƻȊŘŠƭŜƴŞ ǇƻŘƭŜ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘŀƴŞ ƳƝǊȅ ǊƛȊƛƪŀ: hǘŜǾǌŜƴł, 

{ǇŜŎƛŦƛŎƪł a /ŜǊǘƛŦƛƪƻǾŀƴł. ZŀǾłŘƝ ǘŞȌ ƻȊƴŀőŜƴƝ UAS ǑǘƝǘƪȅ C0 ŀȌ C6.  ~ǘƝǘƪȅ ŘŜŦƛƴǳƧƝ ǘŜŎƘƴƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ 

ŘǊƻƴǳ ŀ ǳǊőǳƧƝΣ Ǿ ƧŀƪŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ provozu ŀ Ȋŀ ƧŀƪȇŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪ ƭȊŜ ŘǊƻƴ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘΦ ¢ǌƝŘȅ UAS ƻŘǊłȌŜƧƝ 

MTOW letadla ƴłǎƭŜŘƻǾƴŠΥ C0 <  250 g, C1 <  900 g, C2 < 4 kg, C3 < 25 kg, C4 < 25 kg (pro modely 

letadel)Σ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ŘŜŦƛƴǳƧƝ ȊǇǻǎƻō ǇǊƻǾƻȊǳΥ /р ŀ /с ŘƭŜ ǎǘŀƴŘŀǊǘƴƝŎƘ ǎŎŞƴłǌǻ {¢{ Ǿ ǊłƳŎƛ {ǇŜŎƛŦƛŎƪŞ 

kategorie provozu, viz hōǊłȊŜƪ 15. 

 

hōǊłȊŜƪ 15. ¢ǌƝŘȅ ¦!{ ŀ ǘȅǇȅ ǇǊƻǾƻȊǳ. 

 
20 https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32019R0945&from=CS 
21 https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32019R0947&from=CS 
22 https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32018R1139&from=CS 
23 https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32021R0664  
24 https://www.easa.europa.eu/en/document-library/easy-access-rules/easy-access-rules-u-space-regulation-
eu-2021664  

https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32019R0945&from=CS
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32019R0947&from=CS
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32018R1139&from=CS
https://eur-lex.europa.eu/legal-content/CS/TXT/HTML/?uri=CELEX:32021R0664
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/easy-access-rules/easy-access-rules-u-space-regulation-eu-2021664
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/easy-access-rules/easy-access-rules-u-space-regulation-eu-2021664
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hǘŜǾǌŜƴł ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ 
hǘŜǾǌŜƴł ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ƧŜ ǳǊőŜƴł ǇǊƻ ǇǊƻǾƻȊ s nejƴƛȌǑƝ ƳƝǊou ǊƛȊƛƪŀΦ WŜŘƴł ǎŜ ƻ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛΣ Řƻ ƪǘŜǊŞ 

spadł ǾŠǘǑƛƴŀ ōŠȌƴŞƘƻ provozu ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ. hǘŜǾǌŜƴƻǳ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ƭȊŜ ŘłƭŜ ǊƻȊŘŠƭƛǘ ƴŀ ǘǌƛ 

ŘƝƭőƝ ǇƻŘƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ό!мΣ A2, A3)Σ ƧŜƴȌ reflektujƝ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ȊŀƳȇǑƭŜƴŞƘƻ ŘǊǳƘǳ ǇǊƻǾƻȊǳ, MTOW letadla 

a ǇǊƻǾƻȊƴƝ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊƛǎǘƛƪȅ.  

Oproti ǇǻǾƻŘƴƝ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŠ ό5ƻǇƭƴŠƪ · [ŜǘŜŎƪŞƘƻ ǇǌŜŘǇƛǎǳ [нύ ǎƻǳőŀǎƴł ŜǾǊƻǇǎƪł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ ƴŜǊƻȊƭƛǑǳƧŜ 

ǵőŜƭ ƭŜǘǳ όƪƻƳŜǊőƴƝΣ ǾŠŘŜŎƪƻ-ǾȇȊƪǳƳƴȇ, ǎǇƻǊǘƻǾƴŠ-ǊŜƪǊŜŀőƴƝ), ale ǇƻǳȊŜ ƳƝǊǳ ǊƛȊƛƪŀ. 

Provoz v oǘŜǾǌŜƴŞ kategorii ƴŜǾȅȌŀŘǳƧŜ ǇǌŜŘŎƘƻȊƝ ƻǇǊłǾƴŠƴƝ ̈ /[ όǾ 2w ŜȄƛǎǘǳƧƝ ǾȇƧƛƳƪȅύΣ ŀƴƛ ǇǊƻƘƭłǑŜƴƝ 

ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ¦!{ όǎ ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ǎƻǳǾƛǎŜƧƝŎƝ ǊƛȊƛƪŀύΦ 

hōŜŎƴł ǇǊŀǾƛŘƭŀ ǇǊƻ ǾǑŜŎƘƴȅ podkategorie: 

- aŀȄƛƳłƭƴƝ ǾȇǑƪŀΥ ƭŜǘ ƧŜ ǇƻǾƻƭŜƴ do ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ 120 m AGL 

- Registrace: provozovatel ¦!{ ǎŜ ƳǳǎƝ ǊŜƎƛǎǘǊƻǾŀǘ ǳ ¨/[25. wŜƎƛǎǘǊŀőƴƝ őƝǎƭƻ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ 

όƻȊƴŀőŜƴƝ őƭŜƴǎƪŞƘƻ ǎǘłǘǳ ŀ мн ŀƭŦŀƴǳƳŜǊƛŎƪȇŎƘ Ȋƴŀƪǻύ ƳǳǎƝ ōȇǘ ǾȅȊƴŀőŜƴƻ ƴŀ ǾǑŜŎƘ ƧŜƘƻ 

letadlech. 

- ±ƛȊǳłƭƴƝ ŘƻƘƭŜŘΥ tƛƭƻǘ ƳǳǎƝ ŘƻŘǊȌƻǾŀǘ ǾƛȊǳłƭƴƝ ŘƻƘƭŜŘ ό±[h{ύ ǎ letadlem po celou dobu. 

BVLOS (Beyond Visual Line of Sightύ ƧŜ ŘƻǾƻƭŜƴ ǇƻǳȊŜ ǎŜ ȊǾƭłǑǘƴƝƳ ǇƻǾƻƭŜƴƝƳ ¨/[. 

- ±ŠƪΥ aƛƴƛƳłƭƴƝ ǾŠƪ Ǉƛƭƻǘŀ ƧŜ мс ƭŜǘΦ 

 

tƻƪǳŘ ǎŜ ȊŀƳȇǑƭŜƴȇ ǇǊƻǾƻȊ Ǿ ƻǘŜǾǌŜƴŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ŘƻǎǘŀƴŜ Řƻ ƪƻƴŦƭƛƪǘǳ ǎ ǾȅƘƭłǑŜƴȇƳƛ ȊŜƳŠǇƛǎƴȇƳƛ 

ȊƽƴŀƳƛ26 όƴŀǇǌΦ ǇǊƻǎǘƻǊȅ [YwомлςонлΣ ƻŎƘǊŀƴƴł ǇłǎƳŀ ƭŜǘƛǑǙ ŀǘŘΦύΣ ƧŜ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭ ǇƻǾƛƴŜƴ ȊƝǎƪŀǘ 

hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ƭŜǘǳ όǇƻǾƻƭŜƴƝ ǾǎǘǳǇǳύ ƻŘ ¨/[Σ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƪƻƻǊŘƛƴƻǾŀǘ ƭŜǘ ǎŜ ǎǇǊłǾŎŜƳ ŘŀƴŞ ȊƽƴȅΦ ¿łŘƻǎǘ 

lze podat analogovŠ ŀƴŜōƻ ǇƻŘŀǘ ȌłŘƻǎǘ ƻ ǾȇƧƛƳƪǳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ tƻǊǘłƭu provozovatele27Φ tƻŘłƴƝ 

ȌłŘƻǎǘƛ ƧŜ ǎǇǊłǾƴƝƳ ǌƝȊŜƴƝƳ ŀ ǇƻŘƭŞƘł ǎǇǊłǾƴƝƳǳ ǌłŘǳΣ Ǿ ǘƻƳǘƻ ǇǌƝǇŀŘŠ ƧŜ ǌƝȊŜƴƝ ōŜȊ ǎǇǊłǾƴƝƘƻ 

poplatku. 

 

Pravidla pro podkategorii provozu A1 a A3  

- Kategorie ǾȅȌŀŘǳƧƝ po pilotech ŀōǎƻƭǾƻǾłƴƝ ƻƴƭƛƴŜ ǾȇŎǾƛƪƻǾŞƘƻ ƪǳǊȊǳ ŀ ǎǇƭƴŠƴƝ ȊƪƻǳǑƪƻǾŞƘƻ 

testu.  

- tƛƭƻǘ ƧŜ ǘŞȌ ǇƻǾƛƴŜƴ ǎŜ ǎŜȊƴłƳƛǘ ǎ ǳȌƛǾŀǘŜƭǎƪƻǳ ǇǌƝǊǳőƪƻǳ ƭŜǘŀŘƭŀ ŀ ǇƻǎǘǳǇȅ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ¦!Φ  

Pravidla pro podkategorii provozu A2 

- Po pilotovi ǎŜ ǇƻȌŀŘǳƧŜ ƴŀǾƝŎ ǇǊŀƪǘƛŎƪȇ ǾȇŎǾƛƪ ŀ ŀōǎƻƭǾƻǾłƴƝ testu Ȋ ǊƻȊǑƝǌŜƴŞ ǘŜƻǊƛŜ fyzicky 

na ̈ /[.  

- PǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭ ǘŀƪŞ ǇƻǾƛƴŜƴ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ƛƴŦƻǊƳƻǾłƴƝ ǾǑŜŎƘ ƻǎƻō ȊŀǇƻƧŜƴȇŎƘ Řƻ ǇǊƻǾƻȊǳ ǇǌƝǘƻƳƴȇŎƘ 

v ƻōƭŀǎǘƛ ǇǊƻǾƻȊǳ ƻ ǊƛȊƛŎƝŎƘ ŀ ƧŜƧƛŎƘ ǾȇǎƭƻǾƴŞƘƻ ǎƻǳƘƭŀǎǳ ǎŜ ǎǾƻǳ ǇǌƝǘƻƳƴƻǎǘƝΦ 

- Pilot komunikuje s ̈ /[ ǎkrze ƻƴƭƛƴŜ ǇƻǊǘłƭ ƴŀ Profilu pilota22.  

 

 

 
25 https://dron.caa.cz  
26 https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony  
27 dron.caa.gov.cz 

https://dron.caa.cz/
https://www.caa.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony
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Podkategorie A1  

JŜ ǳǊőŜƴŀ ǇǊƻ ƴŜƧƭŜƘőƝ letadla C0 (MTOW do 250 g) a C1 (MTOW do 900 g).  

tǊƻ ǘǌƝŘǳ /л ǎŜ nŜŘƻǇƻǊǳőǳƧŜ ƭŞǘŀǘ ƴŀŘ ƴŜȊŀǇƻƧŜƴȇƳƛ ƻǎƻōŀƳƛΣ ŀǾǑŀƪ ƧŜ ȊŀƪłȊłƴƻ ƭŞǘŀǘ 

nad ǎƘǊƻƳłȌŘŠƴƝƳ ƻǎƻō ƴŜōƻ ǇǊƻǎǘƻǊǻΣ ƪǘŜǊŞ ōȅƭȅ ǎǘłǘŜƳ omezeny/ȊŀƪłȊłƴȅ ȊŀǾŜŘŜƴƝƳ ƻƳŜȊŜƴƝ ƭŜǘǻ 

v ƎŜƻȊƽƴłŎƘ, viz hōǊłȊŜƪ 16.  

tǊƻ ǘǌƝŘǳ /м pƭŀǘƝ ǇƻŘƻōƴł ǇǊŀǾƛŘƭŀ Ƨŀƪƻ ǇǊƻ /л ƧŜ ǎ ǘƝƳ ǊƻȊŘƝƭŜƳΣ ȌŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ȊŀƳŜȊƛǘ ǇǌŜƭŜǘǳ 

nad ƴŜȊŀǇƻƧŜƴȇƳƛ ƻǎƻōŀƳƛ (ǇƻƪǳŘ ǎŜ ǘŀƪ ǎǘŀƴŜΣ ƧŜ ƴǳǘƴŞ Řƻōǳ ǇǌŜƭŜǘǳ ƳƛƴƛƳŀƭƛȊƻǾŀǘ). 

 

hōǊłȊŜƪ ƕƚ. Provoz podkategorie A1. Zdroj: https://www.flynex.io. 
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Podkategorie A2 

JŜ ǳǊőŜƴŀ ǇǊƻ ƭŜǘŀŘƭŀ ǘǌƝŘȅ /н όMTOW <4 kg). Tato podkategorie uƳƻȌƶǳƧŜ provoz v ȊŀǎǘŀǾŠƴŞƳ ǵȊŜƳƝ 

όǳǊōŀƴƛǎǘƛŎƪŞ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝύ ŀ Ǿ ōƭƝȊƪƻǎǘƛ ƴŜȊŀǇƻƧŜƴȇŎƘ ƻǎƻōΣ ŀǾǑŀƪ Ȋŀ ǇǌƝǎƴŠƧǑƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪ ƴŜȌ 

u podkategorie A1.  

tƭŀǘƝ ŀōǎƻƭǳǘƴƝ ȊłƪŀȊ ǇǌŜƭŜǘǳ ƴŀŘ lidmi (ƴŜȊŀǇƻƧŜƴȇƳƛ ƻǎƻōŀƳƛ ƛ ǎƘǊƻƳłȌŘŠƴƝƳύ ŀ ǇƻǾƛƴƴƻǎǘ ǇƭłƴƻǾŀǘ 

ƭŜǘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎƝ pravidla 1:1 όǾȇǑƪŀΥǊŀŘƛǳǎύΣ ǘƧΦ ƳƛƴƛƳłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ōȅ ƳŠƭŀ ōȇǘ ǊƻǾƴŀ ǾȇǑŎŜΣ ǾŜ ƪǘŜǊŞ 

letadlo ǇǊłǾŠ ƭŜǘƝ. Tŀǘƻ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ǾǑŀƪ ƴŜǎƳƝ ōȇǘ ƳŜƴǑƝ ƴŜȌ ол Ƴ όр Ƴ s ǾȅǳȌƛǘƝƳ ƴƝȊƪƻǊȅŎƘƭƻǎǘƴƝƘƻ 

ǊŜȌƛƳǳ), viz hōǊłȊŜƪ 17.  

 

hōǊłȊŜƪ 17. Provoz podkategorie A2. Zdroj: https://www.flynex.io. 
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Podkategorie A3 

JŜ ǳǊőŜƴŀ ǇǊƻ ƭŜǘŀŘƭŀ ǘǌƝŘȅ /о ŀ /п όMTOW < 25 kg).  tŀǘǌƝ ǎŜƳ ǊƻǾƴŠȌ letadla do 25 kg ǎƻǳƪǊƻƳŠ 

ȊƘƻǘƻǾŜƴŞ ŀ ǎǘŀǊǑƝ ƭŜǘŀŘƭŀ ōŜȊ ǑǘƝǘƪǳ ǘǌƝŘȅ28.  5ƻ ǘŞǘƻ ǇƻŘƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ǎǇŀŘŀƧƝ ǊƻǾƴŠȌ ƭŜǘŀŘƭŀ Ȋ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ 

!нΣ ǇƻƪǳŘ Ǉƛƭƻǘ ƴŜŎƘŎŜ ƴŜōƻ ƴŜƳǻȌŜ ŘƻŘǊȌŜǘ ǇǌƝǎƴŠƧǑƝ ǇǊŀǾƛŘƭŀ ǇǊƻ ǇƻŘƪŀǘŜƎƻǊƛƛ !нΦ 

[Ŝǘȅ ƴŜƳƻƘƻǳ ōȇǘ ǇǊƻǾƻȊƻǾłƴȅ Ǿ ȊŀǎǘŀǾŠƴŞƳ ǵȊŜƳƝ a je ƴǳǘƴŞ ǳŘǊȌƻǾŀǘ ōŜȊǇŜőƴƻǳ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ 

ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƴŜƧƳŞƴŠ  150 Ƴ ƻŘ ǊŜȊƛŘŜƴőƴƝŎƘΣ ƪƻƳŜǊőƴƝŎƘ ƴŜōƻ ǇǊǻƳȅǎƭƻǾȇŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊǻ ŀ ƭŞǘŀǘ ǇƻǳȊŜ 

v ƻōƭŀǎǘŜŎƘΣ ƪŘŜ ǎŜ ƴŜƴŀŎƘłȊƝ ȌłŘƴŞ ƴŜȊŀǇƻƧŜƴŞ ƻǎƻōȅ Ǿ okruhu, v ƴŠƳȌ ƳǻȌŜ ōȇǘ letadlo 

ǇǊƻǾƻȊƻǾłƴo, viz hōǊłȊŜƪ 18. 

 

hōǊłȊŜƪ 18. Provoz podkategorie A3. Zdroj: https://www.flynex.io. 

  

 
28 ǳǾŜŘŜƴŞ ƴŀ ǘǊƘ ǇǌŜŘ мΦ мΦ нлнп 
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{ǇŜŎƛŦƛŎƪł ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ 
5ƻ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ǎǇŀŘł ǇǊƻǾƻȊ ƭŜǘŀŘŜƭ ǾȌŘȅΣ ƪŘȅȌ ȊŀƳȇǑƭŜƴȇ ƭŜǘ ǇǌŜƪǊŀőǳƧŜ limity stanovenŞ 

pro ƻǘŜǾǌŜƴou kategorii όƴŀǇǌΦ ƭŜǘ ƳƛƳƻ ǇǌƝƳȇ ǾƛȊǳłƭƴƝ ŘƻƘƭŜŘ .±[h{Σ ƭŜǘ ǾŜ ǾȇǑŎŜ ƴŀŘ мнл Ƴ !D[Σ 

ǇƻǳȌƛǘƝ ǘŠȌǑƝƘƻ ŘǊƻƴǳ Ǿ ōƭƝȊƪƻǎǘƛ ƭƛŘƝΣ ǎƘŀȊƻǾłƴƝ ǇǌŜŘƳŠǘǻύ.  

{ ǇƭŀǘƴƻǎǘƝ ƻŘ м. 1. нлнп ƧŜ ǇƻǾƛƴƴƻǎǘƝ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ǾȅōŀǾƛǘ ƭŜǘŀŘƭŀ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀƴŞ ǾŜ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ 

ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ŘłƭƪƻǾƻǳ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎƝ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ όRemote-ID). 

tǊƻǾƻȊ Ǿ ǘŞǘƻ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ȊǾȇǑŜƴŞ ǊƛȊƛƪƻ, a proto ǾȅȌŀŘǳƧŜ ǇƻǾƻƭŜƴƝ ǇǌƝǎƭǳǑƴŞƘƻ ǵǌŀŘǳ29. 

9ȄƛǎǘǳƧƝ о ƳƻȌƴƻǎǘƛΣ Ƨŀƪ ǘŀƪƻǾȇ ǇǊƻǾƻȊ ǇƻǾƻƭƛǘΦ 

 

1. Deklarace provozu ό{ǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ǎŎŞƴłǌŜ ς STS) 

5ŜƪƭŀǊŀŎŜ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǇǊƻǾƻȊ ǾŜ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ōŜȊ ƴǳǘƴƻǎǘƛ ŀōǎƻƭǾƻǾłƴƝ ǎƭƻȌƛǘŞƘƻ ǇƻǾƻƭƻǾłƴƝΦ 

½ŀƘǊƴǳƧŜ н ƘƭŀǾƴƝ ǎŎŞƴłǌŜΣ ŀ ǘƻ {¢{-лм όǇǊƻǾƻȊ ±[h{ Ǿ ƻōȅŘƭŜƴŞ ƻōƭŀǎǘƛύ ŀ {¢{-02 όǇǊƻǾƻȊ .±[h{ Ǿ ǌƝŘŎŜ 

ƻōȅŘƭŜƴŞ ƻōƭŀǎǘƛύ. tǊƻ ǘȅǘƻ ƭŜǘȅ Ƨǎƻǳ ǇƻȌŀŘƻǾłƴȅ ƭŜǘŀŘƭŀ ǎŜ ǘǌƝŘƻǳ /р ƴŜōƻ /сΦ 

 

2. hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ǇǊƻǾƻȊǳ όhƪtύ 

± ǇǌƝǇŀŘŠΣ ȌŜ ǎŜ ƴŀ ƭŜǘ ƴŜǾȊǘŀƘǳƧŜ {¢{Σ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇƻŘŀǘ ȌłŘƻǎǘ ŀ ȊƝǎƪŀǘ ƻǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ǇǊƻǾƻȊǳΦ Y ǘƻƳǳǘƻ 

je ƴǳǘƴŞ ǇƻǎƻǳȊŜƴƝ ǊƛȊƛƪ ƧŜŘƴƻǳ Ȋ ƳŜǘƻŘΦ 

- SORA30 (Specific Operations Risk Assessmentύ ƧŜ ǾƘƻŘƴł ǇǊƻ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ŀƴŀƭȇȊǳ ǎƭƻȌƛǘȇŎƘ ƳƛǎƝ. 

WŜ ƴǳǘƴŞ ǇǊƻƧƝǘ ŎŜƭȇƳ ǇǊƻŎŜǎŜƳ ƘƻŘƴƻŎŜƴƝ ǊƛȊƛƪ ƴŀ ȊŜƳƛ ƛ ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳ ŀ ǎǘŀƴƻǾƛǘ ǵǊƻǾŜƶ SAIL 

(Specifickł ǵǊƻǾŜƶ integrity a ȊŀōŜȊǇŜőŜƴƝύΣ ƻŘ ƪǘŜǊŞ ǎŜ ƻŘǾƝƧƝ ƴłǊƻƪȅ ƴŀ ōŜȊǇŜőƴƻst.  

- PDRA (PreDefined Risk Assessment) ƧŜ ȊƧŜŘƴƻŘǳǑŜƴł ƳŜǘƻŘŀ ǇǊƻ ōŠȌƴŞ ƻǇŜǊŀŎŜΣ ƪǘŜǊŞ 9!{! 

jiȌ ǇǌŜŘŜƳ ǇǌŜŘŘŜŦƛƴƻǾŀƭŀ όt5w!-S01).31 

PƻŘłƴƝ ȌłŘƻǎǘƛ ƧŜ ǎǇǊłǾƴƝƳ ǌƝȊŜƴƝm a ǇƻŘƭŞƘł ǎǇǊłǾƴƝƳǳ ǇƻǇƭŀǘƪǳΦ Y ȌłŘƻǎǘƛ ƻ ǾȅŘłƴƝ hƪt ƧŜ ƴŜȊōȅǘƴŞ 

ǇǌƛƭƻȌƛǘ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝ ŘƻƪǳƳŜƴǘȅ Ǿ ǎƻǳƭŀŘǳ ǎŜ ǎƳŠǊƴƛŎƝ32: 

Á tǊƻǾƻȊƴƝ ƪƻƴŎŜǇŎƝ ό/ƻƴhǇǎύ - Ƨŀƪ ŀ ǎ őƝƳ ǎŜ ōǳŘŜ ƭŞǘŀǘ ǾőŜǘƴŠ ƴłƪǊŜǎǳ ǇǊƻǾƻȊƴƝƘƻ 

prostoru; 

Á tƻǎƻǳȊŜƴƝ ǇǊƻǾƻȊƴƝŎƘ ǊƛȊƛƪ ǇƻŘƭŜ {hw! ƴŜōƻ t5w!Τ 

Á tǊƻǾƻȊƴƝ ǇǌƝǊǳőƪǳ όOperation Manual ς haύ ǇƻǇƛǎǳƧƝŎƝ ǇƻǎǘǳǇȅ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎŜΣ ǇƻǾƛƴƴƻǎǘƛ 

ǇƻǎłŘƪȅΣ ƴƻǳȊƻǾŞ ǇƻǎǘǳǇȅ ŀ ǘŜŎƘƴƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƭŜǘŀŘƭŀΤ 

Á {ŜȊƴŀƳ ȊƳƝǊƶǳƧƝŎƝŎƘ ƻǇŀǘǌŜƴƝ ǇƻǇƛǎǳƧƝŎƝΣ Ƨŀƪ Ƨǎƻǳ ǊƛȊƛƪŀ ǎƴƝȌŜƴŀ ƴŀ ƳƛƴƛƳǳƳ 

όƴŀǇǌ. ±ȇŎǾƛƪΣ ǇŀŘłƪΣ ǘŜŎƘƴƛŎƪŞ ȊłōǊany apod.); 

Á 5ŜƪƭŀǊŀŎƝ ƻ ƻŎƘǊŀƴŠ ƻǎƻōƴƝŎƘ ǵŘŀƧǻ όD5twύ ŀ ǇƻƧƛǑǘŠƴƝΦ 

 

 

 
 
30 https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/specific-category-civil-drones/specific-
operations-risk-assessment-sora  
31 https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/specific-category-civil-drones/predefined-risk-
assessment-pdra  
32 https://www.caa.cz/news/uverejneni-smernice-sora-uas  

https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/specific-category-civil-drones/specific-operations-risk-assessment-sora
https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/specific-category-civil-drones/specific-operations-risk-assessment-sora
https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/specific-category-civil-drones/predefined-risk-assessment-pdra
https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/specific-category-civil-drones/predefined-risk-assessment-pdra
https://www.caa.cz/news/uverejneni-smernice-sora-uas
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3. hǎǾŠŘőŜƴƝ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ƭŜƘƪȇŎƘ ¦!{ ό[¦/ύ  

WŜŘƴł ǎŜ ƻ ƴŜƧǾȅǑǑƝ ǎǘǳǇŜƶ ƻǎǾŠŘőŜƴƝ ǇǊƻ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎŜ. OsvŠŘőŜƴƝ ŘŜƪƭŀǊǳƧŜΣ ȌŜ ƧŜ ƻǊƎŀƴƛȊŀŎŜ sama 

schopna posuzovat riziko provozu. tƻƪǳŘ ƧŜ ǵǌŀŘ ǇǌŜǎǾŠŘőŜƴΣ ǾȅŘł ƻǎǾŠŘőŜƴƝ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ƭŜƘƪȇŎƘ 

¦!{ ό[¦/ύ ŀ ǳŘŠƭƝ ǇǊƻǾƻȊƻǾaǘŜƭǻƳ ¦!{ ǇǊłǾŀ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ƧŜƧƛŎƘ ǵǊƻǾƴŠ ǾȅȊǊłƭƻǎǘƛΦ 

 

hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ƭŜǘǳ όhY[ύ v kategorii OPEN ƧŜ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇ ŀŘƳƛƴƛǎǘǊŀǘƛǾƴƝ ƴłǎǘǊƻƧΣ ƪǘŜǊȇ ǳŘŠƭǳƧŜ ¨/[ 

ǾȇƘǊŀŘƴŠ ǇǊƻ ǌŜǑŜƴƝ ƪƻƴŦƭƛƪǘǳ ǎ ǇƻŘƳƝƴƪŀƳƛ ȊŜƳŠǇƛǎƴȇŎƘ Ȋƽƴ όƴŀǇǌΦ ƭŜǘ Ǿ ƻŎƘǊŀƴƴŞƳ ǇłǎƳǳΣ ƪŘŜ ƧŜ 

ƭŜǘ Ƨƛƴŀƪ ȊŀƪłȊłƴ ƴŜōƻ ƻƳŜȊŜƴύΦ UƳƻȌƶǳƧŜ ƭŜƎłƭƴŠ ƭŜǘŠǘ Ǿ ƳƝǎǘŠΣ ƪŘŜ ǘƻ ǎǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ǇǊŀǾƛŘƭŀ Ȋƽƴȅ 

ƴŜŘƻǾƻƭǳƧƝΣ Ǉǌƛ ȊŀŎƘƻǾłƴƝ ƻǎǘŀǘƴƝŎƘ ǇǊŀǾƛŘŜƭ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ht9bΦ Naproti tomu hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ǇǊƻǾƻȊǳ όhƪtύ 

se vztahuje ke kategorii SPECIFIC ŀ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇǊƻ Ƨŀƪȇƪƻƭƛ ǇǊƻǾƻȊΣ ƪǘŜǊȇ ǾȅōƻőǳƧŜ Ȋ ƻōŜŎƴȇŎƘ ƭƛƳƛǘǻ 

ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ht9b όƴŀǇǌΦ ƭŜǘȅ .±[h{Σ ǘŠȌǑƝ ŘǊƻƴȅ Ǿ ōƭƝȊƪƻǎǘƛ ƭƛŘƝύΦ ¢ƻǘƻ ƻǇǊłǾƴŠƴƝ ǎŎƘǾŀƭǳƧŜ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ 

ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǇƻǎǘǳǇȅ ŀ ŀƴŀƭȇȊǳ ǊƛȊƛƪ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ, viz hōǊłȊŜƪ 19. 

tǊŀƪǘƛŎƪŞ ƛƳǇƭƛƪŀŎŜΥ 

¶ YŘȅ ȌłŘŀǘ ƻ hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ƭŜǘǳ όhY[ύΥ /ƘŎŜǘŜ ƭŜǘŠǘ ǇƻŘƭŜ ǇǊŀǾƛŘŜƭ ht9b όƴŀ ƻőƛΣ Řƻ 120 m, 

s ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝƳ ŘǊƻƴŜƳύΣ ŀƭŜ ƴŀŎƘłȊƝǘŜ ǎŜ Ǿ ȊŜƳŠǇƛǎƴŞ ȊƽƴŠΣ ƪǘŜǊł ǾłǑ ƭŜǘ ƻƳŜȊǳƧŜ 

όƴŀǇǌ. ōƭƝȊƪƻ ƭŜǘƛǑǘŠΣ Ǿ ŎŜƴǘǊǳ ƳŠǎǘŀ ǎ ƻƳŜȊŜƴƝƳύΦ ¿łŘƻǎǘ ƧŜ ȊŘŀǊƳŀΣ ŀƭŜ ƳǳǎƝǘŜ ǇǊƻƪłȊŀǘ 

ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ƭŜǘǳ Ǿ ŘŀƴŞƳ ƳƝǎǘŠΦ 

¶ YŘȅ ȌłŘŀǘ ƻ hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ǇǊƻǾƻȊǳ όhƪtύΥ ±łǑ ȊŀƳȇǑƭŜƴȇ ƭŜǘ ƴŜǎǇƭƶǳƧŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ht9b όƭŜǘƝǘŜ 

ƳƻŎ ǾȅǎƻƪƻΣ ƳƻŎ ŘŀƭŜƪƻΣ ǎ ǇǌƝƭƛǑ ǘŠȌƪȇƳ ŘǊƻƴŜƳ ƴŀŘ ƭƛŘƳƛύΦ tƻǘǌŜōǳƧŜǘŜ ǇǌŜƧƝǘ Řƻ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ 

{t9/LCL/Φ ¢ƻ ȊƴŀƳŜƴł ǎƭƻȌƛǘŠƧǑƝ ŀŘƳƛƴƛǎǘǊŀǘƛǾǳΣ ǇƻǇƭŀǘŜƪ όasi 4000 Yőύ ŀ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ŀƴŀƭȇȊȅ ǊƛȊƛƪ 

(SORA/PDRA). 

 

hōǊłȊŜƪ 19Φ hǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ƭŜǘǳ ŀ ƻǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ǇǊƻǾƻȊǳΦ 
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/ŜǊǘƛŦƛƪƻǾŀƴł ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ (J. Rous) 
/ŜǊǘƛŦƛƪƻǾŀƴł ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘł ǇǊƻǾƻȊ ǇƻƪǊƻőƛƭŜƧǑƝŎƘ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛƝΣ ƪǘŜǊŞ jsou pro provoz 

ŎŜǊǘƛŦƛƪƻǾłƴȅΦ ½ƴŀƳŜƴł ǘƻΣ ȌŜ EASA, resp. NAA budou vstupovat jako ƪƻƴǘǊƻƭƴƝ ƻǊƎłƴ Řƻ ǇǊƻŎŜǎǳ 

ƴłǾǊƘǳ ŀ ǾȇǊƻōȅ ƭŜǘŀŘƭŀΣ ŀōȅ ǎǇƭƶƻǾŀƭŀ ƴǳǘƴŞ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ ǇǊƻ ǳŘŠƭŜƴƝ ŎŜǊǘƛŦƛƪŀŎŜ όƻōŘƻōƴŠ Ƨŀƪƻ ƧŜ ǘƻƳǳ 

u ǇƛƭƻǘƻǾŀƴȇŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭύ. tǌŜŘǇƻƪƭłŘł ǎŜ ǇǊƻ ǇǊƻǾƻȊ ƭŜǘŀŘŜƭ ǇǌŜǾłȌŜƧƝŎƝ ȊōƻȌƝ ƴŜōƻ ƛ ƻǎƻōy. Kategorie 

by ƳŠƭŀ ōȇǘ ǾȅƘǊŀȊŜƴŀ ƴŀǇǌΦ ǇǊƻ ȊłŎƘǊŀƴƴŞ ƻǇŜǊŀŎŜ ƴŜōƻ ǇǊǻƳȅǎƭƻǾŞ ŀǇƭƛƪŀŎŜΦ tǊƻǾƻȊ ōȅ ƳŠƭ ōȇǘ 

ǳǎƪǳǘŜőƶƻǾłƴ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ¦-space.  

{ ǊƻǎǘƻǳŎƝƳ ǇƻőǘŜƳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ǇǌŜǎǘłǾŀƧƝ ōȇǘ ǎǘłǾŀƧƝŎƝ ƪƻƴǾŜƴőƴƝ 

ǇƻǎǘǳǇȅ ǌƝȊŜƴƝ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳ ǳŘǊȌƛǘŜƭƴŞΦ tǊƻǾƻȊ ƳŀƭȇŎƘ ŘǊƻƴǻΣ ȊŜƧƳŞƴŀ Ǿ ƳŀƭȇŎƘ ǾȇǑƪłŎƘ 

a v ƳŠǎǘǎƪŞƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΣ ǾȅȌŀŘǳƧŜ Ǿȅǎƻƪƻǳ ƳƝǊǳ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊŀŎŜ ŀ ŘƛƎƛǘŀƭƛȊŀŎŜΣ ƴŀ ŎƻȌ 9ǾǊƻǇǎƪł ǳƴƛŜ 

reaguje konceptem U-space33. U-ǎǇŀŎŜ ƴŜƭȊŜ ŎƘłǇŀǘ ǇƻǳȊŜ Ƨŀƪƻ ƴƻǾȇ ǘȅǇ ǾȅƳŜȊŜƴŞƘƻ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ 

ǇǊƻǎǘƻǊǳΣ ŀƭŜ Ƨŀƪƻ ǎƻǳōƻǊ ǎƭǳȌŜō ŀ ǇƻǎǘǳǇǻ ǳƳƻȌƶǳƧƝŎƝŎƘ ōŜȊǇŜőƴȇ ǇǌƝǎǘǳǇ ƪ ǾȊŘǳǑƴŞƳǳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ 

pro ǾŜƭƪȇ ǇƻőŜǘ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ƭŜǘŀŘŜƭΦ 

!ǊŎƘƛǘŜƪǘǳǊŀ ǎȅǎǘŞƳǳ Ǿ 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛŎŜ ǎǘƻƧƝ ƴŀ ŘǾƻǳ ƘƭŀǾƴƝŎƘ ǇƛƭƝǌƝŎƘΦ tǊǾƴƝƳ ƧŜ ŎŜƴǘǊłƭƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ 

ǎƭǳȌōŀΣ ƪǘŜǊł ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ƎŀǊŀƴǘƻǾŀƴł ǎǘŀǘƛŎƪł ƛ ŘȅƴŀƳƛŎƪł Řŀǘŀ ƻ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ŀ ƧŜƧƝȌ ƛƴǘŜƎǊƛǘǳ 

ȊŀƧƛǑǙǳƧŜ y[tΦ 5ǊǳƘȇƳ ǇƛƭƝǌŜƳ Ƨǎƻǳ ǇƻǎƪȅǘƻǾŀǘŜƭŞ ǎƭǳȌeb U-space (U-Space Service Providers, USSP), 

ŎƻȌ Ƨǎƻǳ ŎŜǊǘƛŦƛƪƻǾŀƴŞ ǎǳōƧŜƪǘȅ ǇǌƛǇƻƧŜƴŞ ƪ ŎŜƴǘǊłƭƴƝ ǎƭǳȌōŠΣ ƪǘŜǊŞ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ƪƻƴŎƻǾŞ ǎƭǳȌōȅ ǇǌƝƳƻ 

ǇƛƭƻǘǻƳ ŘǊƻƴǻΣ ŀƴŀƭƻƎƛŎƪȅ Ƨŀƪƻ ƳƻōƛƭƴƝ ƻǇŜǊłǘƻǌƛ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ǎƭǳȌōȅ ǳȌƛǾŀǘŜƭǻƳ ǘŜƭŜŦƻƴǻΦ 

tǊƻ ǾǎǘǳǇ Řƻ ǾȅƘƭłǑŜƴŞƘƻ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ¦-ǎǇŀŎŜ ƳǳǎƝ ōȇǘ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭ ǾȅōŀǾŜƴ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛƝ 

ǳƳƻȌƶǳƧƝŎƝ ǾȅǳȌƝǾŀǘ ƳƛƴƛƳłƭƴŠ őǘȅǌƛ ǇƻǾƛƴƴŞ ǎƭǳȌōȅΦ {ƭǳȌōŀ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ǎƝǘŠ ȊŀƧƛǑǙǳƧŜΣ ȌŜ ŘǊƻƴ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ 

őŀǎŜ ǾȅǎƝƭł ǎǾƻǳ ǇƻƭƻƘǳ ŀ ƛŘŜƴǘƛǘǳ ǇǌŜǎ ŘŀǘƻǾƻǳ ǎƝǙ Řƻ ǎȅǎǘŞƳǳ ǇƻǎƪȅǘƻǾŀǘŜƭŜΦ {ƭǳȌōŀ ǳǾŠŘƻƳŠƴƝ ǎƛ 

ȊŜƳŠǇƛǎƴŞ ǇƻƭƻƘȅ ŘƻŘłǾł ǇƛƭƻǘƻǾƛ Řƻ ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ŀƪǘǳłƭƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ȊƽƴłŎƘ ŀ ƻƳŜȊŜƴƝŎƘΦ 

tǌŜŘ ƪŀȌŘȇƳ ƭŜǘŜƳ ƧŜ ŘłƭŜ ƴǳǘƴŞ ǾȅǳȌƝǘ ǎƭǳȌōǳ ƻǇǊłǾƴŠƴƝ ƪ ƭŜǘǳΣ ƪŘȅ ǎȅǎǘŞƳ ŘƛƎƛǘłƭƴŠ ȊƪƻƴǘǊƻƭǳƧŜ 

a ǎŎƘǾłƭƝ ƭŜǘƻǾȇ ǇƭłƴΣ őƝƳȌ ƴŀƘǊŀȊǳƧŜ ƪƭŀǎƛŎƪƻǳ ƘƭŀǎƻǾƻǳ ƪƻƻǊŘƛƴŀŎƛΦ tƻǎƭŜŘƴƝ ǇƻǾƛƴƴƻǳ ǎƭǳȌōƻǳ Ƨǎƻǳ 

ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǇǊƻǾƻȊǳΣ ŘƝƪȅ ƴƛƳȌ ƧŜ Ǉƛƭƻǘ ǾŀǊƻǾłƴ ǇǌŜŘ ƻǎǘŀǘƴƝƳƛ ƭŜǘŀŘƭȅ Ǿ ōƭƝȊƪƻǎǘƛΦ ± ǇǊŀȄƛ ǘƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ 

ȌŜ Ǉƛƭƻǘ ƳǳǎƝ ōȇǘ Ǉƻ ŎŜƭƻǳ Řƻōǳ ƭŜǘǳ ǇǌƛǇƻƧŜƴ ƪ ŘŀǘƻǾŞ ǎƝǘƛ ŀ ǎǇǊŀǾƻǾŀǘ ǎǾƻǳ Ƴƛǎƛ ǇǌŜǎ ŀǇƭƛƪŀŎƛΦ 

 

  

 
33 https://www.easa.europa.eu/en/regulations/u-space 

https://www.easa.europa.eu/en/regulations/u-space
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błǊƻŘƴƝ ǎǇŜŎƛŦƛƪŀ 
YŀȌŘȇ őƭŜƴǎƪȇ ǎǘłǘ Ƴł ƳƻȌƴƻǎǘ ǇƻŘƭŜ őƭ. мр ǇǊƻǾłŘŠŎƝƘƻ ƴŀǌƝȊŜƴƝ ό9¦ύ нлмфκфпт definovat ƴłǊƻŘƴŠ-

ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ȊŜƳŠǇƛǎƴŞ Ȋƽƴȅ ¦!{, Ǿ ƴƛŎƘȌ ƧŜ ǇǊƻǾƻȊ ¦!{ ǇƻǾƻƭŜƴΣ ƻƳŜȊŜƴ ƴŜōƻ ȊŀƪłȊłƴ Ȋ ŘǻǾƻŘǻ 

ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƛΣ ƻŎƘǊŀƴȅ ǎƻǳƪǊƻƳƝ ƴŜōƻ ƻŎƘǊŀƴȅ ȌƛǾƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ  

± 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛŎŜ ōȅƭŀ ǘŀǘƻ ǇǊƻōƭŜƳŀǘƛƪŀ ŘƭƻǳƘƻ ǌŜǑŜƴŀ ǇƭƻǑƴȇƳ hǇŀǘǌŜƴƝƳ ƻōŜŎƴŞ ǇƻǾŀƘȅ όhhtύ 

pro prostor LKR10-UAS. Od 1. 9. нлнр ǾǑŀƪ ŘƻǑƭƻ ƪ ȊłǎŀŘƴƝ ȊƳŠƴŠ ǇǊŀǾƛŘŜƭ ŀ ȊŀǾŜŘŜƴƝ ŎƝƭŜƴŠƧǑƝ ƻŎƘǊŀƴȅ. 

tǻǾƻŘƴƝ ƧŜŘƴƻǘƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ ōȅƭ ƴŀƘǊŀȊŜƴ ǎȅǎǘŞƳŜƳ LKR310-UAS34Σ ƪǘŜǊȇ ǎŜ ŘŠƭƝ na ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ȊŜƳŠǇƛǎƴŞ 

Ȋƽƴȅ podle tyǇǳ ŎƘǊłƴŠƴŞƘƻ ȊłƧƳǳ: 

¶ LKR311 ς ¿ŜƭŜȊƴƛőƴƝ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊŀ 

¶ LKR312 ς 9ƭŜƪǘǊƛŎƪł ǾŜŘŜƴƝ ŀ ǎǘŀƴƛŎŜ 

¶ LKR313 ς ±ƻŘƴƝ ȊŘǊƻƧŜ ŀ ǾƻŘƴƝ ŎŜǎǘȅ 

¶ LKR314 ς yƝȊŜƴł ƭŜǘƛǑǘŠ ό/¢wύ 

¶ LKR315 ς bŜǌƝȊŜƴł ƭŜǘƛǑǘŠ ŀ ƘŜƭƛǇƻǊǘȅ ό!¢½Σ {[½ύ 

¶ LKR316 ς IǳǎǘŠ ƻǎƝŘƭŜƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ όIhtύ 

¶ LKR317 ς tƻȊŜƳƴƝ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎŜ όŘłƭƴƛŎŜ ŀ ǎƛƭƴƛŎŜύ 

¶ LKR318 ς ½ǾƭłǑǘŠ ŎƘǊłƴŠƴł ǵȊŜƳƝ όbtΣ /IYhύ 

¶ LKR319 ς hōƧŜƪǘȅ ŘǻƭŜȌƛǘŞ ǇǊƻ ƻōǊŀƴǳ ǎǘłǘǳ όh5h{ύ 

¶ LKR320 ς hǎǘŀǘƴƝ ǇǊƻǎǘƻǊȅ ό[YtΣ [YwΣ ¢{!Σ ¢w! ŀƧΦύ 

 

tǊƻ ǇƻŎƘƻǇŜƴƝ ƴłǊƻŘƴƝŎƘ ǎǇŜŎƛŦƛƪ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇǊƻǎǘǳŘƻǾŀǘ ǾȅƘƭłǑŜƴŞ hhtΣ ƪŘŜ Ƨǎƻǳ ƪƻƴƪǊŞǘƴŠ ǊƻȊŜǇǎłƴŀ 

ǾȇǑŜ ǳǾŜŘŜƴł ƻƳŜȊŜƴƝ. LŘŜłƭƴƝ ȊŘǊƻƧŜƳ ƧŜ ǘŞȌ ǇƻǊǘłƭ https://letejtezodpovedne.cz ǇǊƻǾƻȊƻǾŀƴȇ y[tΦ 

 

5ƛƎƛǘłƭƴƝ ƳŀǇŀ ŀ ŀǇƭƛƪŀŎŜ 5ǊƻƴŜaŀǇ 
Pro ōŜȊǇŜőƴȇ ǇǊƻǾƻȊ ŀ ŘƻŘǊȌŜƴƝ pravideƭ ƧŜ ƴŜȊōȅǘƴł Ȋƴŀƭƻǎǘ ŀƪǘǳłƭƴƝ ǎƛǘǳŀŎŜ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳΦ 

tǻǾƻŘƴƝ ŀǇƭƛƪŀŎƛ 5Ǌƻƴ±ƛŜǿ ƴŀƘǊŀŘƛƭŀ ƴƻǾł ŀǇƭƛƪŀŎŜ 5ǊƻƴŜaŀǇ όŘƻǎǘǳǇƴł ƴŀ ǇƻǊǘłƭǳ dronemap.gov.cz). 

Tato aplikace je ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝƳ ǎȅǎǘŞƳŜƳ ǾŜǌŜƧƴŞ ǎǇǊłǾȅ ŀ Ǿ 2ŜǎƪŞ ǊŜǇǳōƭƛŎŜ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧ ȊłǾŀȊƴȇ ȊŘǊƻƧ 

ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ o ȊŜƳŠǇƛǎƴȇŎƘ ȊƽƴłŎƘ (LKR311ςLKR320)Σ ȊłƪŀȊŜŎƘ a ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘ ǇǊƻǾƻȊǳΦ !ǇƭƛƪŀŎŜ 

je ƛƴǘŜǊŀƪǘƛǾƴƝƳ ƴłǎǘǊƻƧŜƳ ƴŜȊōȅǘƴȇƳ ǇǊƻ ǇǌŜŘƭŜǘƻǾƻǳ ǇǌƝǇǊŀǾǳ ƛ ǎŀƳƻǘƴȇ ǇǊƻǾƻȊ ŀ ǇƛƭƻǘƻǾƛ ǳƳƻȌƶǳƧŜ: 

1. ±ƛȊǳŀƭƛȊƻǾŀǘ ƘǊŀƴƛŎŜ ƻŎƘǊŀƴƴȇŎƘ Ȋƽƴ ό[Ywомл-онмлύ ŀ ǇłǎŜƳ. 

2. Zobrazit VȇǑƪƻǾŞ ƭƛƳƛǘȅ DwL5ǻ. 

3. hǾŠǌŜƴƝ ƳƻȌƴƻǎǘƛ ƭŜǘǳ Ǿ ŘŀƴŞƳ ƳƝǎǘŠ ŀ őŀǎŜΦ 

4. tƻŘłƴƝ ȌłŘƻǎǘƛ ƻ ƭŜǘ ƴŜōƻ ƻȊƴłƳŜƴƝ ƭŜǘǳ όǘŀƳΣ ƪŘŜ ǘƻ hht ǾȅȌŀŘǳƧŜύΦ 

5. ½ƻōǊŀȊŜƴƝ ŀƪǘǳłƭƴƝŎƘ ƻƳŜȊŜƴƝ όbh¢!aύΦ 

!ǇƭƛƪŀŎŜ 5ǊƻƴŜaŀǇ ƧŜ ƻŦƛŎƛłƭƴƝ ƳŀǇƻǾȇ ƴłǎǘǊƻƧ ŀ ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ ǎȅǎǘŞƳ ǾŜǌŜƧƴŞ ǎǇǊłǾȅ Ǿ ǎƻǳƭŀŘǳ 

s ǳǎǘŀƴƻǾŜƴƝƳ Ϡ 44j Ȋłƪƻƴŀ őΦ  49/1997 Sb., o ŎƛǾƛƭƴƝƳ ƭŜǘŜŎǘǾƝΦ {ƭƻǳȌƝ ǾȇƘǊŀŘƴŠ k ǇǌŜŘƭŜǘƻǾŞ ǇǌƝǇǊŀǾŠ 

ǇǊƻǾƻȊǳ ŘǊƻƴǻΦ 

 
34 https://www.caa.gov.cz/provoz/bezpilotni-letadla/zemepisne-zony/prehled-zemepisnych-zon-pro-
bezpilotni-systemy-bez-vlivu-na-klasicky-provoz-s-pilotem-na-palube/ 

https://www.caa.gov.cz/wp-content/uploads/2025/08/88_13313_25-701_OOP-LKR310.pdf?cb=c1100c24cdff30166874d3d2581909e5
https://letejtezodpovedne.cz/
https://dronemap.gov.cz/
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!ǇƭƛƪŀŎŜ Ƴł ƳƴƻƘƻ ŦǳƴƪŎƝΣ ǇǌƛőŜƳȌ ƴŠƪǘŜǊŞ ǾȅȌŀŘǳƧƝ ǊŜƎƛǎǘǊŀŎƛ ǳȌƛǾŀǘŜƭŜΦ aŜȊƛ ȊłƪƭŀŘƴƝ ŦǳƴƪŎŜ ǇŀǘǌƝ 

ǾȅƘƭŜŘłǾłƴƝ Ǿ ƳŀǇŠΣ ƳŠǌŜƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƝΣ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǊǻȊƴȇŎƘ ǇƻŘƪƭŀŘƻǾȇŎƘ ƳŀǇ όőƛǎǘȇ ǇƻŘƪƭŀŘΣ 

ƻǊǘƻŦƻǘƻƳŀǇŀΣ ǘǳǊƛǎǘƛŎƪł ƳŀǇŀΣ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƳŀǇŀύ őƛ ŜȄǇƻǊǘ ƳŀǇȅΦ aŜȊƛ ǇƻƪǊƻőƛƭŞ ŦǳƴƪŎŜ ǇŀǘǌƝ ƳƻȌƴƻǎǘ 

ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇƭłƴǳΣ ƭȊŜ ǇǊŀŎƻǾŀǘ ǎ ǾƭƻȌŜƴȇƳƛ Řŀǘȅ ŘǊƻƴǻ őƛ ƭŜǘǻΦ !ǇƭƛƪŀŎŜ ǊƻǾƴŠȌ ǳƳƻȌƶǳƧŜ 

ǇƛƭƻǘƻǾƛ ǇǊŀŎƻǾŀǘ ǎ ǊǻȊƴƻǳ ƳƝǊƻǳ ŘŜǘŀƛƭǳ ŀ ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝƳƛ ǾǊǎǘǾŀƳƛΦ 

 

 

hōǊłȊŜƪ 20Φ ²ŜōƻǾł ŀǇƭƛƪŀŎŜ 5ǊƻƴŜaŀǇΦ 

 

 

hōǊłȊŜƪ 21Φ 5Ŝǘŀƛƭ ǇƻŘƳƝƴŜƪ ǇǊƻǾƻȊǳ ǾȅōǊŀƴȇŎƘ ȊƽƴΦ 
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6. tƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜ 

tǌŜŘƭŜǘƻǾł ǇǌƝǇǊŀǾŀ 
.ŠƘŜƳ ǇǌŜŘƭŜǘƻǾŞ ǇǌƝǇǊŀǾȅ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǾȊƝǘ Ǿ ǇƻǘŀȊ ǊƻȊŘƝƭƴŞ ŀǎǇŜƪǘȅ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜΦ hǇŜǊłǘƻǊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ 

ǎȅǎǘŞƳǻ ōȅ ƳŠƭ Ǉǌƛ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜ ǾȌŘȅ ǾȊƝǘ Ǿ ǇƻǘŀȊ ǇƻŘƳƝƴƪȅ ǇǊƻǾƻȊǳ Ǿ ƳƝǎǘŠ ƭŜǘǳΣ 

ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪŞ ǇƻŘƳƝƴƪȅ ŀ ŦŜƴƻƳŞƴȅΣ letovou ȊǇǻǎƻōƛƭƻǎǘ ŀ ȊŘǊŀǾƻǘƴƝ ǎǘŀǾ ŘŀƭǑƝŎƘ Ǉƛƭƻǘǻ ƴŀ Ƴƛǎƛ, 

ale i ŘƻǎǘǳǇƴƻǎǘ ƳƛƴƛƳłƭƴƝƘƻ ǾȅōŀǾŜƴƝΦ tƛƭƻǘ ǾȌŘȅ ƻŘǇƻǾƝŘł Ȋŀ ǇǊǻōŠƘ letu, ŀ ǘƻ ǾőŜǘƴŠ 

ƴŜǇǌŜŘǾƝŘŀǘŜƭƴȇŎƘ ǎƪǳǘŜőƴƻǎǘƝΦ tǊƻǘƻ ȊŘŜ ǇƭŀǘƝΣ ȌŜ ƴŜŜȄƛǎǘǳƧŜ ǇǌŜƘƴŀƴł ƻǇŀǘǊƴƻǎǘ ς ǾȌŘȅ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƳƝǘ 

ƴŀ Ƴȅǎƭƛ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘΦ 

tǊǾƴƝ ǾŠŎΣ ƪǘŜǊƻǳ Ǉƛƭƻǘ ƪƻƴǘǊƻƭǳƧŜΣ Ƨǎƻǳ ǊŜƎǳƭŀǘƛǾȅ Ǿ ƳƝǎǘŠ ƭŜǘǳΦ ½łƪƭŀŘƴƝƳ ȊŘǊƻƧŜƳ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƧŜ ƭŜǘŜŎƪł 

mapa ICAO (AisView a DroneMapύ ŀ ǇǌƝǊǳőƪȅ !Lt ŀ ±CwΦ ½ŘŜ lze zjistit, zda v ŘŀƴŞ ƭƻƪŀƭƛǘŠ ǾǻōŜŎ ƳƻƘǳ 

ƭŞǘŀǘ őƛ Ȋŀ ƧŀƪȇŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪΦ V ǇǌƝǇŀŘŠ ǇƻǘǌŜōȅ ǎŜ ȊŀȌłŘł ƻ ǇƻǘǌŜōƴł ǇƻǾƻƭŜƴƝΦ ±ȌŘȅ ƧŜ ǇƻǘǌŜōŀ ƳƝǘ 

Ƨŀǎƴƻǳ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳ ƻ ƳƝǎǘŠ ǾȊƭŜǘǳ ŀ ǇǌƛǎǘłƴƝΦ ½łǊƻǾŜƶ ƧŜ ǇƻǘǌŜōŀ ǎƛ ǾȅȌłŘŀǘ stanoviska a ǇƻǾƻƭŜƴƝΣ ǇƻƪǳŘ 

ōȅ ǎŜ ƳŠƭ ƭŜǘ ƻŘŜƘǊłǾŀǘ ƴŀ ȊǾƭłǑǘƴƝŎƘ ǵȊŜƳƝŎƘ όƴŀǇǌΦ ƳŀƭƻǇƭƻǑƴł ŀ ǾŜƭƪƻǇƭƻǑƴł ŎƘǊłƴŠƴł ǵȊŜƳƝΣ 

ƻŎƘǊŀƴƴł Ǉłsma apod.). S ohledem na legislativu ƧŜ ǘǌŜōŀ ȌłŘŀǘ ƻǇǊłǾƴŠƴȇ ƻǊƎłƴ όƴŀǇǌΦ ǎǇǊłǾŎŜ 

infrastruktury) ƻ ǾȅŘłƴƝ ǎǘŀƴƻǾƛǎƪŀ ƪ ȊŀƳȇǑƭŜƴŞƳǳ ǇǊƻǾƻȊǳ ŀ ǎ ǘƝƳ ȌłŘŀǘ ¨/[ ƻ ǇƻǾƻƭŜƴƝ ƭŜǘǳΣ 

viz kapitola [ŜƎƛǎƭŀǘƛǾƴƝ ǊłƳŜŎ ǇǊƻǾƻȊǳΦ tǌƛ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƧŜ ǘǌŜōŀ ǾȊƝǘ Ǿ ǇƻǘŀȊΣ ȌŜ ǇƻǾƻƭŜƴƝ ƴŜƧǎƻǳ 

ǎŀƳƻȊǌŜƧƳƻǎǘƝ ŀ ƧŜƧƛŎƘ ǾȅǎǘŀǾŜƴƝ ƳǻȌŜ ǘǊǾŀǘ ƛ ƴŠƪƻƭƛƪ ǘȇŘƴǻΦ tǊƻ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝ ƭƻƪŀƭƛǘǳ ƧŜ ǘŀƪŞ ǾƘƻŘƴŞ 

ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ǾȅǳȌƛǘƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳΦ y[t ǾȅŘłǾł tƭłƴ ǾȅǳȌƝǾłƴƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ 2ŜǎƪŞ 

republiky (AUP). Zde je uvedena informace o ǾȅǳȌƛǘƝ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ Ǿ ŘŀƴŞƳ őŀǎƻǾŞƳ ƻōŘƻōƝΦ 

V ǇǌƝǇŀŘŠ ǾȅǳȌƛǘƝ ƪƭŀǎƛŎƪŞ ƭŜǘŜŎƪŞ ƳŀǇȅ L/!h ǎŜ Ǿ !¦t ŘƻȊǾƝƳŜ ŀƪǘǳłƭƴƝ ŀƪǘƛǾŀŎƛ őƛ ǊŜȊŜǊǾŀŎƛ ǇǊƻǎǘƻǊǻΦ 

{ŀƳƻȊǌŜƧƳƻǎǘƝ ƧŜ ƪƻƴǘǊƻƭŀ ǇƻőŀǎƝ ǾőŜǘƴŠ ǇǌŜŘǇƻǾŠŘƛΣ ǾƛȊ ƪŀǇƛǘƻƭŀ [ŜǘŜŎƪł ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŜΦ aŞƴŠ ōŠȌƴŞΣ 

ŀƭŜ ǘŀƪŞ ŘǻƭŜȌƛǘŞ ƧŜ ƪƻƴǘǊƻƭŀ ǎǘŀǾǳ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪȇŎƘ ƧŜǾǻΦ ¦!{ Ƨǎƻǳ ǾȅōŀǾŜƴȅ ƳŀƎƴŜǘƛŎƪȅ ŎƛǘƭƛǾƻǳ 

ŜƭŜƪǘǊƻƴƛƪƻǳ ŀ ǇǻǎƻōŜƴƝ Ǿǻőƛ ƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞƳǳ Ǉƻƭƛ ƳǻȌŜ ƳƝǘ ƴŜƎŀǘƛǾƴƝ ŘǻǎƭŜŘƪȅ ƴŀ ǇǊƻǾƻȊ ¦!{Φ 

IǊƻȊƝ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ǌƝŘƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅΣ ƪƻƳǇŀǎǳ ŀ ŘŀƭǑƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻΦ  2ƛƴƴƻǎǘ ǘŠŎƘǘƻ ǎŜƴȊƻǊǻ ƳǻȌŜ ōȇǘ ƻǾƭƛǾƴŠƴŀ 

ȊƳŠƴŀƳƛ ƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞƘƻ ǇƻƭŜ ½ŜƳŠ, ȊǾȇǑŜƴƻǳ ŀƪǘƛǾƛǘƻǳ {ƭǳƴŎŜ, magnetickou ōƻǳǌƝ ƴŜōƻ ǎƻƭłǊƴƝƳ 

ǾŠǘǊŜƳΦ tƛƭƻǘ ōȅ ƳŠƭ ǇǌŜŘ ǾȊƭŜǘŜƳ ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ǘȅǘƻ ƧŜǾȅ ŀ ȊƘƻŘƴƻǘƛǘ ƧŜƧƛŎƘ ǾƭƛǾ ƴŀ ƭŜǘƻǾƻǳ Ƴƛǎƛ 

ƴŀǇǌΦ ǎƪǊȊŜ Řŀǘŀ błǊƻŘƴƝƘƻ ǵǌŀŘǳ ǇǊƻ ƻŎŜłƴ ŀ ŀǘƳƻǎŦŞǊǳ όbh!!ύ35. 

Pilot velitel ƧŜ ȊƻŘǇƻǾŠŘƴȇ Ȋŀ ǎǘŀǾ ŀ ȊǇǻǎƻōƛƭƻǎǘ ŘŀƭǑƝŎƘ Ǉƛƭƻǘǻ ƻǇŜǊłǘƻǊǻ na misiΦ tƛƭƻǘ ƴŜǎƳƝ ǳƳƻȌƴƛǘ 

ǌƝȊŜƴƝ ¦! ƻǎƻōŠΣ ƪǘŜǊł ƴŜƳł ŀŘŜƪǾłǘƴƝ ƻǎǾŠŘőŜƴƝΦ aƛƳƻ ǘƻ Ǉƛƭƻǘ ǾŜƭƛǘŜƭ ȊƻŘǇƻǾƝŘł ƛ Ȋŀ ȊŘǊŀǾƻǘƴƝ ǎǘŀǾ 

ŘŀƭǑƝŎƘ Ǉƛƭƻǘǻ ƻǇŜǊłǘƻǊǻΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ȊƧƛǑǘŠƴƝ ǇƻŎƘȅōƴƻǎǘƝ ƧŜ ǾȌŘȅ ƭŜǇǑƝ ƭŜǘƻǾƻǳ Ƴƛǎƛ ǇǌŜǊǳǑƛǘ őƛ ȊŀƧƛǎǘƛǘ 

ƻŘǇƻǾŠŘƴŠƧǑƝ ƻǇŜǊłǘƻǊȅΦ Pilot kontroluje ƳƛƳƻ őƭŜƴǻ ƛ doklady UA a ŘƻƪƭŀŘȅ ǇƛƭƻǘǻΣ Ǉƭŀǘƴƻǎǘ ǇƻƧƛǑǘŠƴƝΣ 

ȊłȊƴŀƳȅ ƻ ȊłǾŀŘłŎƘ ŀ ƻǇǊŀǾłŎƘΣ ƭŜǘƻǾȇ ŘŜƴƝƪΣ ǇƻǾƻƭŜƴƝ a stanoviska ŘƻǘőŜƴȇŎƘ ƻǊƎłƴǻ ŀ ǵǌŀŘǻ. 

tǌŜŘ zŀƘłƧŜƴƝƳ ƭŜǘǳ ƧŜ ǾȌŘȅ ǾƘƻŘƴŞ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ς ǇǌƛǇǊŀǾƛǘ ƳƛƴƛƳłƭƴƝ ǾȅōŀǾŜƴƝΦ ± ǘƻƳǘƻ ǇǌƝǇŀŘŠ ǎŜ ƧŜŘƴł 

ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ƻ ǾȇǎǘǊŀȌƴŞ ǘŀōǳƭŜΣ ƭŞƪłǊƴƛőƪǳΣ ƘŀǎƛŎƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧ ŀ ǇƻŘƻōƴŞ ǇǌŜŘƳŠǘȅΣ ƪǘŜǊŞ ƴŀǇƻƳƻƘƻǳ 

k ƘƭŀŘƪŞƳǳ ǇǊǻōŠƘǳ ƳƛǎŜ ƴŜōƻ ƪ ǌŜǑŜƴƝ ƴŜƴŀŘłƭȇŎƘ ǳŘłƭƻǎǘƝ. 

  

 
35 http://www.n3kl.org/sun/noaa.html  

http://www.n3kl.org/sun/noaa.html
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2ƭŜƴŠƴƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ 

tǌŜŘƭŜǘƻǾł ǇǌƝǇǊŀǾŀ ƧŜ ƪƭƝőƻǾȇƳ ƪǊƻƪŜƳ ƪ ƘƭŀŘƪŞƳǳ ǇǊǻōŠƘǳ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜΦ  tǌƝǇǊŀǾŀ ǾȅȌŀŘǳƧŜ Ȋƴŀƭƻǎǘ 

ǎƻǳőŀǎƴŞ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾȅΣ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴȇŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊŜŎƘ 2w ŀ ǎŎƘƻǇƴƻǎǘ őǘŜƴƝ Ǿ ƭŜǘŜŎƪŞ 

ƳŀǇŠ (hōǊłȊŜƪ 23ύΦ ± ƭŜǘŜŎǘǾƝ ǊƻȊƭƛǑǳƧŜƳŜ ŘǾŠ ǇǊŀǾƛŘƭŀ ƭŜǘǳΣ LCw (Instrument Flight Rules) a VFR (Visual 

Flight Rules)Σ ǘŜŘȅ ƭŜǘȅ ŘƭŜ ǇǌƝǎǘǊƻƧǻ ŀ ƭŜǘȅ ŘƭŜ ǾƛŘƛǘŜƭƴƻǎǘƛΦ ½ŀǘƝƳŎƻ LCw όǾȇǑƪƻƳŠǊΣ ǊȅŎƘƭƻƳŠǊΣ ǳƪŀȊŀǘŜƭ 

ƪǳǊȊǳ ŀ ǇƻƭƻƘȅ ŀƧΦύ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ŘƻǇǊŀǾƴƝ ƭŜǘŀŘƭŀΣ ƭŜǘȅ ŘƭŜ ǾƛŘǳ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜƴƻƳ Ƨŀƪƻ ǇƻŘǇƻǊǳ 

pro ǊƻȊƘƻŘƻǾłƴƝΣ ƴƛŎƳŞƴŠ ǇǊƛƳłǊƴƝƳ ȊŘǊƻƧŜƳ Řŀǘ Ƨǎƻǳ ƻőƛΣ ǊŜǎǇΦ ǾȇƘƭŜŘΦ 5Ǌƻƴȅ ǎŜ Ǿ ŘǊǘƛǾŞ ǾŠǘǑƛƴŠ 

ǇƻƘȅōǳƧƝ ƴŀ ǇǊƛƴŎƛǇŜŎƘ ±CwΦ bŀ ǘƻ ƴŀǾŀȊǳƧƝ ǘȅǇȅ ǇǊƻǾƻȊǳΣ ±[h{ (Visual Line Of Sight), BVLOS (Beyond 

Visual Line of Sight) a EVLOS (Extended visual line of sight)Φ wŜȌƛƳ ǇǊƻǾƻȊǳ ±[h{ ǾȅȌŀŘǳƧŜ ǘǊǾŀƭȇ 

a ƴŜǇǌŜǘǊȌƛǘȇ ǾƛȊǳłƭƴƝ kontakt pilota s ǇǊƻǎǘǌŜŘƪŜƳΣ ȊŀǘƝƳŎƻ .±[h{ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǇǊƻǾƻȊ ƳƛƳƻ ǾƛȊǳłƭƴƝ 

ŘƻƘƭŜŘ όƭȊŜ ƧŜƧ ǾȅǳȌƝǾŀǘ ǇƻǳȊŜ ǾŜ {ǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ŀ ǾȅȌŀŘǳƧŜ ƻǇǊłǾƴŠƴƝ ¨/[ύ ǎ ǾȅǳȌƛǘƝƳ ŘŀƭǑƝŎƘ 

ǘŜŎƘƴƛŎƪȇŎƘ ȊŀǌƝȊŜƴƝ όƴŀǇǌΦ Ct± ƪŀƳŜǊύΦ ½ǾƭłǑǘƴƝƳ ǇǌƝǇŀŘŜƳ ƧŜ 9±[h{Σ ƪŘȅ pilot vyǳȌƛƧŜ ȊŀǇƻƧŜƴȇŎƘ 

a ǇƻǳőŜƴȇŎƘ ƻǎƻōΣ ǎŜ ƪǘŜǊȇƳƛ ƧŜ Ǿ ǘǊǾŀƭŞƳ ǎǇƻƧŜƴƝΣ ŀōȅ ǎƛ ǇǊƻŘƭƻǳȌƛƭ ŘƻƘƭŜŘ Ȋŀ ǇǌŜƪłȌƪǳΦ 

tǌƛ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇƻǊƻǾƴŀǘ ȊłƳŠǊ ƭŜǘǳ ǎ ƻƳŜȊŜƴƝƳƛ ǎȅǎǘŞƳǳ [Ywомл-онлΦ {ǘŀƴŘŀǊŘƴŠ ǎŜ ƭȊŜ 

s ¦! ǇƻƘȅōƻǾŀǘ ǾŜ ǾȊŘǳǑƴŞƳ ƴŜǌƝȊŜƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ όǘǌƝŘŀ Dύ Řƻ мнл Ƴ !D[Σ ŀǾǑŀƪ ƛ ȊŘŜ ǾǑŀƪ ǇƭŀǘƝ 

ƻƳŜȊŜƴƝ Ǿ ƻƪƻƭƝ ƴŜǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙ ό[Ywомр ς DwL5ύ ƴŜōƻ Ǿ ŎƘǊłƴŠƴȇŎƘ ǵȊŜƳƝŎƘ ό[YwомуύΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ 

ǌƝȊŜƴȇŎƘ ƻƪǊǎƪǻ ƭŜǘƛǑǙ ό/¢w ς ǘǌƝŘŀ 5ύ ƧŜ ǇǊƻǾƻȊ ǇǌƝǎƴŠ ǊŜƎǳƭƻǾłƴ ŀ ǳǇƭŀǘƶǳƧŜ ǎŜ ȊŘŜ ǎȅǎǘŞƳ DwL5 

ό[YwомпύΦ {ƻǳǾƛǎƭƻǎǘ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǘǌƝŘ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ǳƪŀȊǳƧŜ hōǊłȊŜƪ 22. 

±ȅƘƭłǑŜƴŞ ǇǊƻǎǘƻǊȅ Ƨǎƻǳ ǎƻǳőłǎǘƝ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝƘƻ őƭŜƴŠƴƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳΣ ǇǊƻǘƻ ƧŜ ƴǳǘƴł ƪƻƴǘǊƻƭŀ 

ƻƳŜȊŜƴƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳ Ǿ ŘŀƴŞ ƭƻƪŀƭƛǘŠΦ Y ǘƻƳǳ ǎƭƻǳȌƝ ƭŜǘŜŎƪł ƳŀǇŀ L/!h όhōǊłȊŜƪ 23), 

ve ƪǘŜǊŞ je Ǉƛƭƻǘ ǎŎƘƻǇŜƴ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ǇŜǊƳŀƴŜƴǘƴƝ ƛ ŘƻőŀǎƴŞ ƻƳŜȊŜƴƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳΦ 

WŜŘƴł se o ǇŠǘ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ ǘȅǇǻ ǇǊƻǎǘƻǊǻΣ ǾƛȊ Tabulka 2. 

Tabulka 2Φ ½łƪƭŀŘƴƝ ǘȅǇȅ ǾȅƘƭłǑŜƴȇŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊǻΦ 

PA (LKP) ½ŀƪłȊŀƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ Prohibited Area, 

RA (LKR) hƳŜȊŜƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ Restricted Area, 

DA (LKD) bŜōŜȊǇŜőƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ Dangerous Area, 

(LK)TSA 5ƻőŀǎƴŠ ǾȅƘǊŀȊŜƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ Temporary Segregated Area, 

(LK)TRA 5ƻőŀǎƴŠ ǊŜȊŜǊǾƻǾŀƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ Temporary Reserved Area. 

 

V ȊŀƪłȊŀƴŞƳ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ƴŜǎƳƝ ǇǊƻōƝƘŀǘ ƭŜǘ Ȋŀ ȌłŘƴȇŎƘ ƻƪƻƭƴƻǎǘƝΦ ¢ȅǇƛŎƪȅ ǎŜ ƧŜŘƴł ƻ ƻōƭŀǎǘƛΣ 

resp. ƻōƧŜƪǘȅΣ ƪǘŜǊŞ ǾȅȌŀŘǳƧƝ ƻŎƘǊŀƴǳ ς ƴŀǇǌΦ ƧŀŘŜǊƴŞ ŜƭŜƪǘǊłǊƴȅΦ hƳŜȊŜƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƭŜǘ 

ǇǊƻǾŞǎǘ Ȋŀ ǳǊőƛǘȇŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ǇǊƻ ƪŀȌŘƻǳ ƻōƭŀǎǘΦ bŜōŜȊǇŜőƴŞ ǇǊƻǎǘƻǊȅ ǎƭƻǳȌƝ 

k ƻŎƘǊŀƴŠ ƭŜǘŀŘŜƭΣ ƭŜǘ ƧŜ ȊŘŜ ƴŜŘƻǇƻǊǳőŜƴΦ ±ǑŜŎƘƴȅ ǘȅǘƻ ǇǊƻǎǘƻǊȅ Ƨǎƻǳ ǘǊǾŀƭŞΦ 5ƻőŀǎƴŠ ǾȅƘǊŀȊŜƴȇ 

a ŘƻőŀǎƴŠ ǊŜȊŜǊǾƻǾŀƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ ƧŜ ŀƪǘƛǾƻǾłƴ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƪ ǾƻƧŜƴǎƪŞƳǳ ǾȅǳȌƛǘƝ όǎǘǌŜƭōŠ őƛ ǇǌŜƭŜǘǳύΣ ƭŜǘ ƧŜ 

ȊŘŜ ȊŀƪłȊłƴ όǾ ¢w! ƧŜ ƳƻȌƴł ƪƻƻǊŘƛƴŀŎŜύΦ 5ƻőŀǎƴŞ ǇǊƻǎǘƻǊȅ ƳŀƧƝ ǎǘłƭł ǾȅȊƴŀőŜƴƝ Ǿ ƳŀǇŠΣ ŀǾǑŀƪ ƪ jejich 

ŀƪǘƛǾƻǾłƴƝ ŘƻƧŘŜ ƴŀ ǾȅȌłŘłƴƝ ŀ ƧŜ ǇǊƻǘƻ ǘǌŜōŀ ǾȌŘȅ ƻǾŠǌƛǘΣ ȊŘŀƭƛ ǇǊƻ ƴłǎ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧƝ ƻƳŜȊŜƴƝΦ 



[45] 
 

 

hōǊłȊŜƪ 22Φ ±ŜǊǘƛƪłƭƴƝ őƭŜƴŠƴƝ ǾȊŘǳǑƴŞƘƻ ǇǊƻǎǘƻǊǳ 2wΦ ½ŘǊƻƧΥ ƘǘǘǇǎΥκκŀƛƳΦǊƭǇΦŎȊΦ 
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hōǊłȊŜƪ 23Φ [ŜǘŜŎƪł ƳŀǇŀ L/!h ǎ ǾȅȊƴŀőŜƴȇƳƛ ƭŜǘƛǑǘƛ όǑŜŘł ƪǊǳȌƴƛŎŜ ǎ ŘǊłƘƻǳΣ őŜǊǾŜƴł ƪǊǳȌƴƛŎŜ ȊƴŀőƝ ǇǌƛǌŀȊŜƴȇ bh¢!aύΣ 

ȊŀƪłȊŀƴŞκƻƳŜȊŜƴŞκƴŜōŜȊǇŜőƴŞ ǇǊƻǎǘƻǊȅ όőŜǊǾŜƴŞ ǾȅǇƭƴŠƴŞ ǇƻƭȅƎƻƴȅύΣ ŀ ŘƻőŀǎƴŠ ǾȅƘǊŀȊŜƴŞκǊŜȊŜǊǾƻǾŀƴŞ ǇǊƻǎǘƻǊȅ όőŜǊǾŜƴŞ 

a ƘƴŠŘŞ ǇƻƭȅƎƻƴΣ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ƧŜƧƛŎƘ ǾȇǇƭƴŠ ŘƻǑƭƻ ƪ ǇǌƛǌŀȊŜƴƝ !¦tύΣ ǇǊƻǎǘƻǊȅ ƪƻƭŜƳ ǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙ όƳƻŘǊŞ ŀ ŦƛŀƭƻǾŞ ǇƻƭȅƎƻƴȅύΦ 

Zdroj: https://aisview.rlp.cz. 

 

½ŀǘƝƳŎƻ Ǿ Ƴƛƴǳƭƻǎǘƛ ǎŜ Ǉƛƭƻǘƛ ŘǊƻƴǻ ǌƝŘƛƭƛ ǇǊƛƳłǊƴŠ ƭŜǘŜŎƪƻǳ ƳŀǇƻǳ L/!hΣ ǎƻǳőŀǎƴł ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ 

όőƭΦ 15 ƴŀǌƝȊŜƴƝ нлмфκфптύ ȊŀǾłŘƝ ƪƻƴŎŜǇǘ ǘȊǾΦ ½ŜƳŠǇƛǎƴȇŎƘ Ȋƽƴ ¦!{ (LKR310 a LKR320).  

 

Se őǘŜƴƝƳ ƭŜǘŜŎƪŞ ƳŀǇȅ ƧŜ ƴǳǘƴŞ Ȋƴłǘ ƧŜǑǘŠ ǾȇȊƴŀƳ ŘŀƭǑƝŎƘ ǇŜǊƳŀƴŜƴǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊǻΣ ƪǘŜǊŞ ǾȅȊƴŀőǳƧƝ 

ƻōƭŀǎǘƛ ǌƝȊŜƴȇŎƘ őƛ ƴŜǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙΣ ƪƻƴŎƻǾȇŎƘ őƛ ǌƝȊŜƴȇŎƘ ƻōƭŀǎǘƝ ƴŜōƻ ƭŜǘƻǾŞ ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ 

oblasti (hōǊłȊŜƪ 24ύΦ CLw ȊƴŀőƝ ǾŜǑƪŜǊȇ ǾȊŘǳǑƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ ƴŀŘ ŘŀƴȇƳ ǵȊŜƳƝƳΣ ǳ ƴłǎ ǎŜ ƧŜŘƴł ƻ CLw 

Praha (tj. [Y!!ύΣ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴŠ ǾȅƳŠǌŜƴ ƘǊŀƴƛŎƝ ǎǘłǘǳ ŀ ǾŜǊǘƛƪłƭƴŠ ǎŀƘł Řƻ ƘƭŀŘƛƴȅ C[сслΦ 

V ƭŜǘŜŎǘǾƝ ǎŜ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ǳǾłŘŠƧƝ ǇƻƳƻŎƝ ȊƪǊŀǘƪȅ C[ ς Flight Level. Hodnota je uvedena 

ve ǎǘƻǾƪłŎƘ ǎǘƻǇΣ ǘŜŘȅ ȊƳƝƴŠƴȅ C[ссл ƧŜ ƭŜǘƻǾł ƘƭŀŘƛƭŀ сс  000 stop, tj. ca 20 km. 

  

CLw ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ƭŜǘƻǾƻǳ ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ ŀ ǇƻƘƻǘƻǾƻǎǘƴƝ ǎƭǳȌōǳΦ yƝȊŜƴł ƻōƭŀǎǘ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ƴŀǾƝŎ ǎƭǳȌōǳ ǌƝȊŜƴƝ 

ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳΦ [Y!! ǎŜ ŘŠƭƝ Řƻ ǇŠǘƛ ŘƝƭőƝŎƘ /¢! ό/¢! м tǊŀƘŀΣ /¢! н tǊŀƘŀΣ /¢! .ǊƴƻΣ /¢! hǎǘǊŀǾŀ 

a /¢! YŀǊƭƻǾȅ ±ŀǊȅύΦ YƻƴŎƻǾł ǌƝȊŜƴł ƻōƭŀǎǘ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ochrŀƴŠ ǇǌƝƭŜȊǳ ŀ ƻŘƭŜǘǻΣ ǇǊƻǘƻ Ƨƛ ƭȊŜ ƴŀƭŞȊǘ ƪƻƭŜƳ 

όǌƝȊŜƴȇŎƘύ ƭŜǘƛǑǙΦ {ƪƭłŘł ǎŜ ƻōǾȅƪƭŜ Ȋ ǾƝŎŜ őłǎǘƝ ς őƝƳ ōƭƝȌŜ ƧŜ ƭŜǘƛǑǘƛΣ ǘƝƳ ƴƝȌŜ Ƴł ǎǇƻŘƴƝ ƘǊŀƴƛŎƛΦ ± 2w 

je ǇŠǘ ŎƛǾƛƭƴƝŎƘ ŀ őǘȅǌƛ ǾƻƧŜƴǎƪŞ ƪƻƴŎƻǾŞ ǌƝȊŜƴŞ ƻōƭŀǎǘƛΦ yƝȊŜƴȇ ǾȊŘǳǑƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ ό/¢wύ ŎƘǊłƴƝ ƭŜǘƛǑǘƴƝ 

ǇǊƻǾƻȊ ǳ ǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙΣ ȊŀǘƝƳŎƻ !¢½ ƴŜǌƝȊŜƴł ƭŜǘƛǑǘŠΦ {ŎƘŞƳŀ őƭŜƴŠƴƝ ǳƪŀȊǳƧŜ hōǊłȊŜƪ 24. 

  

https://aisview.rlp.cz/
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hōǊłȊŜƪ 24Φ {ŎƘŞƳŀǘƛŎƪŞƘƻ őƭŜƴŠƴƝ ǾȊŘǳǑƴȇŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊǻΦ 

 

 

tǊƻ Ǉƛƭƻǘŀ ŘǊƻƴǳ ƭŞǘŀƧƝŎƝƘƻ Ǿ hǘŜǾǌŜƴŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛ όŘƻ  120 Ƴ ƴŀŘ ȊŜƳƝύ Ƨǎƻǳ ƪƭƝőƻǾŞ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ǇǊƻǎǘƻǊȅ 

v ōƭƝȊƪƻǎǘƛ ƭŜǘƛǑǙ ŀ ȊŜƳŠǇƛǎƴŞ ȊƽƴȅΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ŎƘǊłƴƝ όTabulka 3).  

 

1. yƝȊŜƴȇ ƻƪǊǎŜƪ ό/¢wύ  

WŜŘƴł ǎŜ ƻ ǇǊƻǎǘƻǊ Ǿ ōŜȊǇǊƻǎǘǌŜŘƴƝƳ ƻƪƻƭƝ ǾŜƭƪȇŎƘ ŘƻǇǊŀǾƴƝŎƘ ŀ ǾƻƧŜƴǎƪȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙ όƴŀǇǌΦ tǊŀƘŀ-wǳȊȅƴŠΣ 

Brno-¢ǳǌŀƴȅΣ YōŜƭȅύΦ tǊƻ ŘǊƻƴȅ ȊŘŜ ǇƭŀǘƝ ǇǌƝǎƴł ǇǊŀǾƛŘƭŀ όDwL5ύ 

2. [ŜǘƛǑǘƴƝ ǇǊƻǾƻȊƴƝ Ȋƽƴŀ ό!¢½ύ 

tǊƻǎǘƻǊ Ǿ ƻƪƻƭƝ ƳŜƴǑƝŎƘ ƴŜǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙ όŀŜǊƻƪƭǳōȅύ ŀ ƘŜƭƛǇƻǊǘǻΦ L ȊŘŜ ǇƭŀǘƝ ǎȅǎǘŞƳ DwL5 

nebo ǇƻǾƛƴƴƻǎǘ ƪƻƻǊŘƛƴŀŎŜ ǎ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜƳ ƭŜǘƛǑǘŠ ƴŜōƻ y[tΣ ǇƻƪǳŘ ƭŜǘƝǘŜ ƴŀŘ ǎǘŀƴƻǾŜƴŞ ƭƛƳƛǘȅΦ 

3. YƻƴŎƻǾł ǌƝȊŜƴł ƻōƭŀǎǘ ό¢a!κa¢a!ύ 

tǊƻǎǘƻǊ ƴŀŘ /¢wΣ ƪǘŜǊȇ ǎƭƻǳȌƝ ǇǊƻ ǇǌƛōƭƝȌŜƴƝ ŀ ƻŘƭŜǘȅ ƭŜǘŀŘŜƭ ǾŜ ǾŠǘǑƝŎƘ ǾȇǑƪłŎƘΦ tǊƻ ōŠȌƴȇ ǇǊƻǾƻȊ 

ŘǊƻƴǻ  (do  120 Ƴύ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴŜǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ƻƳŜȊŜƴƝΣ ǇǊƻǘƻȌŜ ƧŜƘƻ ǎǇƻŘƴƝ ƘǊŀƴƛŎŜ ȊŀőƝƴł ƻōǾȅƪƭŜ ǾȇǑŜ 

nad ǘŜǊŞƴŜƳΦ WŜ ǾǑŀƪ ƴǳǘƴŞ ǎƭŜŘƻǾŀǘ 5ǊƻƴŜaŀǇΣ ȊŘŀ Ǿ ŘŀƴŞƳ ƳƝǎǘŠ ¢a! ƴŜƪƭŜǎł ƴƝȊƪƻ ƪ ȊŜƳƛΦ 

 

 
Tabulka 3Φ wƻȊŘŠƭŜƴƝ ǇǊƻǎǘƻǊǻΦ 

Zkratka 2Ŝǎƪȇ ƴłȊŜǾ ±ȇȊƴŀƳ ǇǊƻ ¦!± {ƻǳǾƛǎŜƧƝŎƝ 
Ȋƽƴŀ 

(M)CTR ό±ƻƧŜƴǎƪȇύ yƝȊŜƴȇ ƻƪǊǎŜƪ bŜƧǾȅǑǑƝ ǊƛȊƛƪƻΣ ƴǳǘƴƻ ŘƻŘǊȌŜǘ 
GRID. 

LKR314 

ATZ [ŜǘƛǑǘƴƝ ǇǊƻǾƻȊƴƝ Ȋƽƴŀ tƻȊƻǊ ƴŀ ǎǇƻǊǘƻǾƴƝ ƭŜǘŀŘƭŀΣ 
ŘƻŘǊȌŜǘ DwL5Φ 

LKR315 

P (LKP) ½ŀƪłȊŀƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ ¢ǊǾŀƭȇ ȊłƪŀȊ ƭŜǘǻ όƴŀǇǌΦ tǊŀȌǎƪȇ 
ƘǊŀŘΣ ¢ŜƳŜƭƝƴύΦ 

LKR319 

R (LKR) hƳŜȊŜƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ [Ŝǘ ƳƻȌƴȇ ƧŜƴ Ȋŀ ǳǊőƛǘȇŎƘ 
ǇƻŘƳƝƴŜƪΦ 

LKR310ς320 

(M)TMA ό±ƻƧŜƴǎƪłύ ƪƻƴŎƻǾł ǌƝȊŜƴł ƻōƭŀǎǘ ½ǇǊŀǾƛŘƭŀ ƴŜǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ 
ƻƳŜȊŜƴƝ ǇǊƻ ht9bΦ 

- 

 

 

 

  



[48] 
 

±ŜǑƪŜǊŞ ǇƻŘǊƻōƴƻǎǘƛ ƻ ǘŠŎƘǘƻ ǇǊƻǎǘƻǊŜŎƘ Ƨǎƻǳ ƪ ŘƛǎǇƻȊƛŎƛ Ǿ [ŜǘŜŎƪŞ ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ ǇǌƝǊǳőŎŜ ς AIP 

nebo Visual Flight Rules ǇǌƝǊǳőŎŜ ς ±CwΦ ½ŘŜ ǎŜ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǘŀƪŞ ŘƻȊǾŠŘŠǘ ƪƻƴǘŀƪǘȅ ƴŀ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ 

őƛ ƳŀƧƛǘŜƭŜ ƴŜǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙΣ ǊŀŘƛƻǾŞ ŦǊŜƪǾŜƴŎŜ ǇǊƻ ǎǇƻƧŜƴƝ ǎŜ ǎ ƻōǎƭǳƘƻǳ ǌƝȊŜƴȇŎƘ ƭŜǘƛǑǙ ŀ ŘŀƭǑƝŎƘ 

informace o ƭŜǘƛǑǘƝŎƘΦ ¢ȅǘƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ǘŀƪŞ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ 5ŀǘŀōłȊŜ ƭŜǘƛǑǙ36Φ aƛƳƻ ǇŀǇƝǊƻǾŞ ƭŜǘŜŎƪŞ ƳŀǇȅ 

L/!h ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǾȅǳȌƝǘ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ ǾŜǊȊƛ ό!ƛǎ±ƛŜǿύ37 ƴŀ ǿŜōǳ yƝȊŜƴƝ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳΦ !ƛǎ±ƛŜǿ ƧŜ ǘŀƪŞ 

ŘƻǎǘǳǇƴȇ Ƨŀƪƻ ƳƻōƛƭƴƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ38.   

 

tǊƻǾƻȊ Ǿ ƻƪƻƭƝ ƭŜǘƛǑǙ ƧŜ ƴƻǾŠ ŘŜŦƛƴƻǾłƴ Ǿ ǊłƳŎƛ hǇŀǘǌŜƴƝ ƻōŜŎƴŞ ǇƻǾŀƘȅ [Ywомп όǇǊƻ ǌƝȊŜƴł ƭŜǘƛǑǘŠ ς 

CTR, hōǊłȊŜƪ 25ύ ŀ [Ywомр όǇǊƻ ƴŜǌƝȊŜƴł ƭŜǘƛǑǘŠ ŀ heliporty ς !¢½ύΦ ± ǘŠŎƘǘƻ ǇǊƻǎǘƻǊŜŎƘ ƧŜ ȊŀǾŜŘŜƴ 

ǘŀƪȊǾŀƴȇ DwL5 ǎȅǎǘŞƳΣ ƪŘȅ ƧŜ ǾȊŘǳǑƴȇ ǇǊƻǎǘƻǊ Ǿ ƻƪƻƭƝ ƭŜǘƛǑǙ ǊƻȊŘŠƭŜƴ Řƻ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǎŜƪǘƻǊǻΣ ǇǌƛőŜƳȌ 

ƪŀȌŘȇ ǎŜƪǘƻǊ Ƴł ǎǘŀƴƻǾŜƴƻǳ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ōŜȊǇŜőƴƻǳ ǾȇǑƪǳ ƭŜǘǳ ƴŀŘ ȊŜƳƝΦ tǊƻ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ Ǿ ǘŠŎƘǘƻ 

ǇǊŀǾƛŘƭŜŎƘ ǎƭƻǳȌƝ ǎƭǳȌōŀ DroneMap39 ǳǊőŜƴł ǇƻǳȊŜ ǇǊƻ ƻǇŜǊłǘƻǊȅ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻΣ ǘŞȌ ŘƻǎǘǳǇƴł 

Ƨŀƪƻ ƳƻōƛƭƴƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜΦ [Ŝǘ Řƻ ƭƛƳƛǘǳ DwL5ǳ ƧŜ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƳƻȌƴȇ ǇƻǳȊŜ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ǎǇƭƴŠƴƝ ƻȊƴŀƳƻǾŀŎƝ 

povinnosti v ǘŞǘƻ ŀǇƭƛƪŀŎƛΦ ¦ ƭŜǘǳ ƳƛƳƻ ƭƛƳƛǘ DwL5 ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǎƛ ǾȅȌłŘŀǘ ƭŜǘƻǾŞ ǇƻǾƻƭŜƴƝ ŀ ƪƻƻǊŘƛƴƻǾŀǘ ƭŜǘ 

ǎ yƝȊŜƴƝƳ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳ όǾ /¢wύ ƴŜōƻ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜƳ ƭŜǘƛǑǘŠ όǾ ATZ).  !ǇƭƛƪŀŎŜ ƧŜ ƛƴǘŜǊŀƪǘƛǾƴƝΣ 

zobrazuje gridy (hōǊłȊŜƪ 26) a po ƪƭƛƪƴǳǘƝ ƴŀ ȊǾƻƭŜƴƻǳ Ȋƽƴǳ ŘƻǎǘŀƴŜǘŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ !¦t ŀ bh¢!a 

i ŘŀƭǑƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘ ǇǊƻǾƻȊǳ ¦!Φ  

V ǇǊŀȄƛ ǎŜ ƳǻȌŜǘŜ ƳƛƳƻ ȊƳƝƴŠƴŞ ǇǊƻǎǘƻǊȅ Ǉƻǘƪŀǘ ƧŜǑǘŠ ǎ ǇƭƻŎƘƻǳ ǇǊƻ ǾȊƭŜǘ ŀ ǇǌƛǎǘłƴƝ ǎǇƻǊǘƻǾƴƝŎƘ 

ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ȊŀǌƝȊŜƴƝ ό{[½ύ ƴŜōƻ ƳƻŘŜƭłǌǎƪȇƳƛ ƭŜǘƛǑǘƛΦ hōŀ ǘȅǇȅ ƭŜǘƛǑǙ ōǳŘƻǳ ƳƝǘ ǎǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ 

a ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƛ ǾƭŀǎǘƴƝ ǇǊŀǾƛŘƭŀ ƭŞǘłƴƝΦ ¢ŀ ƧŜ ǘǌŜōŀ ŘƻŘǊȌƻǾŀǘ ŀ v ǇǌƝǇŀŘŠ ǇƻǘǌŜōȅ ƪƻƴǘŀƪǘƻǾŀǘ 

ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜΦ tƭƻŎƘȅ {[½ Ƨǎƻǳ ȊŀƴŜǎŜƴŞ Ǿ ƭŜǘŜŎƪŞ ƳŀǇŠΦ aƻŘŜƭłǌǎƪŞ ƭŜǘƛǑǘŠ ŘƻƘƭŜŘłǘŜ 

ƴŀǇǌΦ na mapy.czΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ǾŜǑƪŜǊŞ ƳƻŘŜƭłǌǎƪŞ ǇƭƻŎƘȅ Ƨǎƻǳ ȊŀƴŜǎŜƴȅ ǘŞȌ Ǿ w/ ƳŀǇŠ40. 

 
36 https://www.dl.cz  
37 https://aisview.rlp.cz  
38 https://play.google.com/store/apps/details?id=cz.foxtrot.aisview 
    https://apps.apple.com/us/app/aisview/id1438343345  
39 https://dronemap.gov.cz/  
40 http://www.rcmapy.cz/  
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hōǊłȊŜƪ 25Φ tƻƘȅō ¦! Ǿ ǌƝȊŜƴŞƳ ƻƪǊǎƪǳΦ ½ŘǊƻƧΥ ƭŜǘŜƧǘŜȊƻŘǇƻǾŜŘƴŜΦŎȊΦ 

 

 
hōǊłȊŜƪ 26Φ błƘƭŜŘ Řƻ ŀǇƭƛƪŀŎŜ 5ǊƻƴŜaŀǇ ǎ ǇŀǘǊƴȇƳƛ ƎǊƛŘȅΦ 
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½łǎŀŘȅ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ 
±ƭŀǎǘƴƝ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜΣ ǘƧΦ ǇǊƻƧŜƪǘƻǾłƴƝ ǘǊŀƧŜƪǘƻǊƛƝ ƭŜǘǳ ¦! ƴŀŘ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝƳ ǵȊŜƳƝm ƳǻȌŜ 

ǇǊƻōƝƘŀǘ ǇǌŜŘŜƳΣ ŀƭŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǎŜ ǘŀƪ ǎǘŀƴŜ ŀȌ Ǉƻ ǇǌƝƧŜȊŘǳ ƴŀ ƭƻƪŀƭƛǘǳ ŀ ȊƘƻŘƴƻŎŜƴƝ ǇƻŘƳƝƴŜƪ ŀ ǇǌŜƪłȌŜƪ 

v ƳƝǎǘŠ ƭŜǘǳΦ 5ƭŜ ǘȅǇǳ ǌƝŘƝŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅ όŀ ƻǇŜǊŀőƴƝƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳύ ǇǊƻōƝƘł ǇǊƻƧŜƪǘƻǾłƴƝ ƭŜǘǳ 

ve ǎǇŜŎƛŀƭƛȊƻǾŀƴŞƳ ǎƻŦǘǿŀǊŜΣ ƴŀǇǌΦ Mission Planner, Pix4DCapture, senseFly eMotion, DJI GS Pro, 

UgCS, FreeFlight, DroneDeploy, Litchi. .ŠȌƴł ƧŜ ƪƻƳǇŀǘƛōƛƭƛǘŀ ǎŜ ǎȅǎǘŞƳȅ ²ƛƴŘƻǿǎΣ !ƴŘǊƻƛŘ ŀ ƛh{Φ 

bŠƪǘŜǊŞ ¦!{ ƭȊŜ ƻǾƭłŘŀǘ ǎ ǾȅǳȌƛǘƝƳ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ όǘƧΦ ƴŀǇǌΦ ƭŀǇǘƻǇ ǎ radio-ƳƻŘŜƳŜƳύΣ ƧƛƴŞ ǾȅȌŀŘǳƧƝ 

ŎƘȅǘǊŞ ȊŀǌƝȊŜƴƝ Ǿ ǇƻŘƻōŠ ǘŜƭŜŦƻƴǳ őƛ ǘŀōƭŜǘǳΦ bŀōƝŘƪŀ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ƧŜ ǑƛǊƻƪłΣ ƻōȊǾƭłǑǘŠ ǇǊƻ ǇƻǇǳƭłǊƴƝ 

ǎǇƻǊǘƻǾƴƝ a hobby ¦!Φ ±ƻƭōŀ ƻǾƭłŘŀŎƝƘƻ {² ƳǻȌŜ ƻǾƭƛǾƴƛǘ ƭŜǘƻǾŞ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ ŀ ǘƝƳ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾƻǎǘ ƭŜǘǳΦ 

Je ǘǌŜōŀ ƳƝǘ ƴŀ ǇŀƳŠǘƛΣ ȌŜ Ǉƛƭƻǘ ȊƻŘǇƻǾƝŘł Ȋŀ ǇǊǻōŠƘ ƭŜǘǳ ƴŜƘƭŜŘŠ ƴŀ ǵǊƻǾŜƶ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊŀŎŜ ǇǊƻŎŜǎǻΦ 

tǌƛ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜ ƧŜ ǇƻǘǌŜōŀ Ȋƴłǘ ȊǾƻƭŜƴƻǳ ƭƻƪŀƭƛǘǳ ǎ ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ Ǿȇǎƪȅǘ ƴŜƧǊǻȊƴŠƧǑƝŎƘ 

ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝŎƘ ŀ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝŎƘ ƻƳŜȊŜƴƝ ȊǇǻǎƻōŜƴŞ ƴŀǇǌΦ ƻŎƘǊŀƴƴȇƳƛ ǇłǎƳȅ őƛ ŎƘǊłƴŠƴȇƳƛ ƻōƧŜƪǘȅ ŀǇƻŘΦ 

5ǻƪƭŀŘƴŞ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ȊŀōŜȊǇŜőƝ ƘƭŀŘƪȇ ǇǊǻōŠƘ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜ ς v 2w ƧŜ ǘŞƳŠǌ фл ƭŜǘƛǑǙΣ ƪǘŜǊŞ Ǿłǎ ƳƻƘƻǳ 

ǇǌŜƪǾŀǇƛǘ ǎǾȇƳ ƭŜǘƻǾȇƳ ǇǊƻǾƻȊŜƳΦ tƛƭƻǘ ǎƛ ƳǳǎƝ ōȇǘ ǾŠŘƻƳ ǘŀƪŞ ǾǑŜŎƘ ȊłƪƻƴƴȇŎƘ ƻƳŜȊŜƴƝ ς LKR310 

se ƻŘƪŀȊǳƧŜ ƴŀ ŘŀƭǑƝ ǊŜƭŜǾŀƴǘƴƝ ȊłƪƻƴȅΦ ± ƴŀǑŜƳ ǇǌƝǇŀŘŠ ǇǻƧŘŜ ƳƛƳƻ ƧƛƴŞ ƻ Ȋłƪƻƴȅ őΦ 114/1992 Sb., 

289/1995 Sb., 254/2001 Sb., 361/2000 Sb., 458/2000 Sb.Σ ƪǘŜǊŞ ƳƻƘƻǳ ƻƳŜȊƛǘ ǇǊƻǾƻȊ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ 

ǎȅǎǘŞƳǻ ƴŜƧőŀǎǘŠƧƛ ǾŜ ǎƳȅǎƭǳ ƻŎƘǊŀƴƴȇŎƘ ǇłǎŜƳΣ ǾƛȊ ƴŀǇǌΦ ǘŀƪŞ zde41. 

bŜƧǾŠǘǑƝ ǊƛȊƛƪƻ ōŠƘŜƳ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ ƧŜ ƻǇƻƳŜƴǳǘƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝŎƘ ǇǌŜƪłȌŜƪ ς v őŜǎƪŞ ƪǊŀƧƛƴŠ ƧŜ ǾŜƭƪŞ 

ƳƴƻȌǎǘǾƝ ǘŜƭŜƪƻƳǳƴƛƪŀőƴƝŎƘ ǇǊǾƪǻ ŀ ǘŜŎƘƴƛŎƪŞ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅ όƴŀǇǌΦ ǾŜŘŜƴƝ ƴƝȊƪŞƘƻ őƛ ǾȅǎƻƪŞƘƻ 

ƴŀǇŠǘƝύΦ {ǇǊłǾƴŠ ȊǾƻƭŜƴł ƭŜǘƻǾł ƘƭŀŘƛƴŀ ƧŜ ƪƭƝőŜƳ ƪ ƘƭŀŘƪŞƳǳ ǇǊǻōŠƘǳ ƳƛǎŜΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ǑǇŀǘƴŠ 

ƴŀǇƭłƴƻǾŀƴŞ ƳƛǎŜ őƛ ǇƻŎƘȅōŜƴƝ ǌƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪȅ ƳǳǎƝ ƳƝǘ Ǉƛƭƻǘ ǾȌŘȅ ƳƻȌƴƻǎǘ ȊŀǎłƘƴƻǳǘ Řƻ ǇǊǻōŠƘǳ 

ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜΦ tǌŜǾȊŜǘƝ ǌƝȊŜƴƝ ƴŜōȇǾł őŀǎǘȇƳ ƧŜǾŜƳΣ ŀƭŜ ǊƛȊƛƪo ƧŜƘƻ ƴǳǘƴƻǎǘƛ ƧŜ ǘǳ ǾȌŘȅΦ tǊƻǘƻ ƳǳǎƝ Ǉƛƭƻǘ 

sledovat UA po celou dobu leǘǳ ŀ ōȇǘ ǇǌƝǇǊŀǾŜƴ ƴŀ Ǿȇǎƪȅǘ ƴŜƴŀŘłƭŞ ǳŘłƭƻǎǘƛΦ 

IƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƻŘ ƻǎƻōΣ ōǳŘƻǾ ŀ HOP definuje mj. LKR310. HƻŘƴƻǘȅ ƧŜ ǘǌŜōŀ zohlednit, 

a to i s rezervami ς ƴŀǇǌΦ ǇƻƭƻƳŠǊ ƻǘłőŜƴƝ ƪǌƝŘƭŀ őƛ ǎƳŠǊ ŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǇǊƻǳŘŠƴƝ ǾȊŘǳŎƘǳΦ ±ŜǊǘƛƪłƭƴƝ 

ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ǎŜ ƳƻƘƻǳ ƭƛǑƛǘ ǇƻŘƭŜ ȊǾƻƭŜƴŞ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ ǾŜ vztahu k ǘƻǇƻƎǊŀŦƛƛ ǘŜǊŞƴǳΦ ±ŠǘǑƛƴŀ ¦! 

pracuje s ǘȊǾΦ ǾȇǑƪƻǳ ƴŀŘ ƳƝǎǘŜƳ ǾȊƭŜǘǳ όAbove Take-OffΣ !¢hύΣ ǌƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ȊŀŦƛȄǳƧŜ ƭŜǘƻǾƻǳ ƘƭŀŘƛƴǳ 

ƴŀŘ ƳƝǎǘŜƳ ǾȊƭŜǘǳ ŀ ǘŀ ȊǻǎǘłǾł ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝ Ǉƻ ŎŜƭƻǳ Řƻōǳ ƭŜǘǳΦ ¢ƻ ƳǻȌŜ Ǉǻǎƻōƛǘ ǌŀŘǳ ƴŜǇǌƝƧŜƳƴƻǎǘƛΣ 

pokud pracujeme ve ǾŜǊǘƛƪłƭƴŠ őƭŜƴƛǘŞƳ ǘŜǊŞƴǳΣ ǇǊƻǘƻ ƭȊŜ ǳ ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ ¦! ƴŀǎǘŀǾƛǘ ƘƭŀŘƛƴǳ ƭŜǘǳ 

nad ǘŜǊŞƴŜƳ ό!D[ ƴŜōƻ ǘŀƪŞ Above Elevation Data ς !95ύΦ yƝŘƛŎƝ ƧŜŘƴƻǘƪŀ ǇǊŀŎǳƧŜ ǎ ǾȇǑƪƻǾȇƳ 

ƳƻŘŜƭŜƳ ǘŜǊŞƴǳ ŀ ƭŜǘƻǾƻǳ ƘƭŀŘƛƴǳ ǳŘǊȌǳƧŜ ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝ Ǿǻőƛ ǊŜƭƛŞŦǳΦ ¢ƻ ƳǻȌŜ ōȇǘ ƪƭƝőƻǾŞ ƴŜƧŜƴ 

pro ǳŘǊȌŜƴƝ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƛΣ ŀƭŜ ǘŀƪŞ ǇǊƻ ȊŀŎƘƻǾłƴƝ ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝŎƘ ǇǌŜƪǊȅǾǻ Ǉǌƛ ǇƻǌƛȊƻǾłƴƝ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ ŘŀǘΦ 

±ȅǳȌƝǘ ƭȊŜ ǘŀƪŞ ƴŠƪŘȅ ǎǘŀƴƻǾŜƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ ǇƻƳƻŎƝ ƴŀŘƳƻǌǎƪŞ ǾȇǑƪȅ όAbove Mean Sea Level, AMSL) 

a pracovat tak s ŀōǎƻƭǳǘƴƝƳƛ ƘƻŘƴƻǘŀƳƛΦ 

  

 
41 https://letejtezodpovedne.cz/content/documents/Ochranna_pasma.pdf  
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tǊƻ ȊƝǎƪłƴƝ Řŀǘ ǾŀƭƛŘƴƝŎƘ ǇǊƻ ƪǾŀȊƛ-fotogrammetricƪŞ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝƳΣ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇƻǌƛȊƻǾŀǘ ǎƴƝƳƪȅ 

s ŘƻǎǘŀǘŜőƴȇƳƛ ǇǌŜƪǊȅǾȅ (hōǊłȊŜƪ 27)Φ {ǘŜƧƴŠ Ƨŀƪƻ Ǿ ƭŜǘŜŎƪŞ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƛ ƭȊŜ ǊƻȊƭƛǑƛǘ ǇǌŜƪǊȅǾȅ 

ve ǎƳŠǊǳ ƭŜǘǳ όalong-track, frontlap) a ǇǌŜƪǊȅǾȅ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ƭƛƴƛƝ όacross-track, sidelap), 

ƻǾǑŜƳ ƻǇǊƻǘƛ ƭŜǘŜŎƪŞƳǳ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ Ƨǎƻǳ ƘƻŘƴƻǘȅ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ǇǊƻ ¦! ǎƴƝƳƪȅ ǾȅǑǑƝΣ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ 

u ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ƭƛƴƛƝΦ IƻŘƴƻǘȅ ǎŜ ƻŘǾƝƧƝ ƻd ǘƻǇƻƎǊŀŦƛŜ ǘŜǊŞƴǳ ŀ ȊƪǳǑŜƴƻǎǘƝ ǇƛƭƻǘŀΣ ŀƭŜ ƴŜƳŠƭȅ ōȅ ƪƭŜǎƴƻǳǘ 

pod 60 % v ƻōƻǳ ǎƳŠǊŜŎƘΦ ¦ ǎŜƴȊƻǊǻ ǎ ƴƛȌǑƝƳ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝƳ όǘȅǇƛŎƪȅ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ƪŀƳŜǊȅύ ǎŜ ƘƻŘƴƻǘȅ 

ŘƻǇƻǊǳőǳƧƝ ƴŀŘ тр ҈Φ ½ŀǘƝƳŎƻ ƴŀǾȇǑŜƴƝ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ǾŜ ǎƳŠǊǳ ƭŜǘǳ ƴŜƳł ǾƭƛǾ ƴŀ ƭŜǘƻǾȇ őŀǎ όǇǊƻǘƻ ƧŜ ōŠȌƴŠ 

70-фл ҈ύΣ ƴŀǾȇǑŜƴƝ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ƭƛƴƛƝ ƳǻȌŜ ǾȇǊŀȊƴŠ ƻǾƭƛǾƴƛǘ ǊƻȊƭƻȌŜƴƝ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ƭƛƴƛƝ ŀ ǘƝƳ 

i celkovou dobu letu όƘƻŘƴƻǘȅ Ƨǎƻǳ ƻōǾȅƪƭŜ ƴƛȌǑƝΣ ǘȅǇƛŎƪȅ слул ҈ύ. !ōȅ ōȅƭȅ ŘƻŘǊȌŜƴȅ ǇǌŜƪǊȅǾȅ 

i v ƻƪǊŀƧƻǾȇŎƘ őłǎǘŜŎƘ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝΣ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ƭŜǘƻǾȇƳ ƭƛƴƛƝƳ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ŘǊƻōƴȇ ǇǌŜǎŀƘ Ȋŀ ƘǊŀƴƛŎƛ 

ǊłƳŎŜ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝ όhōǊłȊŜƪ 27). 

 

 

hōǊłȊŜƪ 27Φ tǌŜƪǊȅǾȅ ƭŜǘŜŎƪŞƘƻ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ όǾƭŜǾƻύΣ ƭŜǘƻǾŞ ƭƛƴƛŜ Ȋŀ ƘǊŀƴƛŎŜ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝ όǾǇǊŀǾƻύ. 

włƳŜŎ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ Ǿƻƭƛǘ ǎ ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ŦŀƪǘΣ ȌŜ Ǉƛƭƻǘ ƳǳǎƝ ƳƝǘ Ǉƻ ŎŜƭƻǳ Řƻōǳ ƭŜǘǳ ǎ ¦! ǇǌƝƳȇ 

ǾƛȊǳłƭƴƝ ƪƻƴǘŀƪǘ ōŜȊ ǾȅǳȌƛǘƝ ǘŜŎƘƴƛŎƪȇŎƘ ǇƻƳǻŎŜƪ όǘƧΦ ǾǑŜ ƳƛƳƻ ŘƛƻǇǘǊƛŎƪȇŎƘ ōǊȇƭƝ őƛ ƪƻƴǘŀƪǘƴƝŎƘ őƻőŜƪ, 

tedy i dalekohled ς ǊŜȌƛƳ ±[h{Σ ǇǌƝǇŀŘƴŠ 9±[h{). 5ǻǊŀȊ ƧŜ ǘŀƪŞ ǇƻǘǌŜōŀ Řłǘ ƴŀ Ǿƻƭōȅ ƳƝǎǘŀ ǾȊƭŜǘǳ 

a ǇǌƛǎǘłƴƝ ƴŜƧŜƴ ǎ ohledem na ōŜȊǇŜőƴƻǎǘ ŀƭŜ ǘŀƪŞ ŜƴŜǊƎŜǘƛŎƪƻǳ ŜŦŜƪǘƛǾƛǘǳΦ .ŠƘŜƳ ƴŜȊōȅǘƴȇŎƘ ǇǌŜǎǳƴǻ 

¦! ōŜȊ ǇƻǌƛȊƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ όtransition, taxiύ ŘƻŎƘłȊƝ ƪ őŜǊǇłƴƝ ƪŀǇŀŎƛǘȅ ōŀǘŜǊƛƝΣ ǇǊƻǘƻ ƧŜ ƴŀƴŜƧǾȇǑ ǾƘƻŘƴŞ 

omezit tyto pohyby na minimum. S ǘƝƳǘƻ ƻƘƭŜŘŜƳ ƧŜ ǘŀƪŞ ǘǌŜōŀ ǇƭłƴƻǾŀǘ ǘǊŀƧŜƪǘƻǊƛŜ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ƭƛƴƛƝ ς 

ƧŜƧƛŎƘ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ Ǿǻőƛ ǘƻǇƻƎǊŀŦƛƛΣ ǎƳŠǊǳ ǾŠǘǊǳ ŀǇƻŘΦ 

YǊƛǘƛŎƪŞ ƧŜ ƛ ȊǾƻƭŜƴƝ ǎǇǊłǾƴŞ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅΦ 5ƴŜǑƴƝ ǎŜƴȊƻǊƛƪŀ ǎŜ ŎƘƭǳōƝ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇƳ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝƳ v ǌłŘǳ 

ƧŜŘƴƻǘŜƪ ŎŜƴǘƛƳŜǘǊǻΦ ¢ƻƘƻ ǎŀƳƻȊǌŜƧƳŠ ƻōǾȅƪƭŜ ƭȊŜ ŘƻǎłƘƴƻǳǘΣ ŀǾǑŀƪ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƳƝǘ ƻǇŠǘ ƴŀ ǇŀƳŠǘƛΣ 

jak ǇǊƻōƝƘł ƴłǎƭŜŘƴŞ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ŘŀǘΦ tǌƛ ȊǾƻƭŜƴƝ ƴŜǎǇǊłǾƴŞ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ όƻōǾȅƪƭŜ ǇǌƝƭƛǑ ƴƝȊƪŞύ 

je ƳƻȌƴŞΣ ȌŜ ƴŜōǳŘŜ ŘƻǎŀȌŜƴƻ ǇƻǘǌŜōƴȇŎƘ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ƳŜȊƛ ǎƻǳǎŜŘƴƝƳƛ ǎƴƝƳƪȅΦ yƝŘƝŎƝ ǎƻŦǘǿŀǊŜ 

pro ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘǳ ƻōǾȅƪƭŜ ǇǊŀŎǳƧŜ ǎ ǇǌŜƪǊȅǾȅ ǎ ohledem na ǵƘŜƭ ȊłōŠǊǳ ƪŀƳŜǊȅΣ ǊŜǎǇΦ ǾƛǊǘǳłƭƴƝ ƻǘƛǎƪ 

ǎƴƝƳƪǳ ƴŀ ȊŜƳƛ όfootprint). ¨Ƙƭǳ ȊłōŠǊǳ ƪŀƳŜǊȅ ǎŜ ǌƝƪł field of view όCh±ύ ŀ ǊƻȊƭƛǑƛǘ ƭȊŜ 

ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ όICh±ύΣ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ό±Ch±ύΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ǵƘƭƻǇǌƝőƪǳ ό5Ch±ύΦ WŜ ǘǌŜōŀ ǇƻŎƘƻǇƛǘΣ ȌŜ ƻƴȅ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ Ƨǎƻǳ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅƧłŘǌŜƴȅ ǵƘƭŜƳ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳΣ ǾŜ ƪǘŜǊŞƳ ƳƻƘƻǳ ǎƴƝƳŀǘ ŘŀǘŀΦ   
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S ƪƭŜǎŀƧƝŎƝ ǾȇǑƪƻǳ ǎŜ ǎ ŦƛȄƴƝƳ Ch± ƴłǎƻōƴŠ ȊƳŜƴǑǳƧŜ footprint (hōǊłȊŜƪ 28)Φ aǻȌŜƳŜ ǎŜ ǘŀƪŞ 

u ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ ǾȇǊƻōŎǻ ǎŜƴȊƻǊǻ Ǉƻǘƪŀǘ ǎ ǳǾŜŘŜƴȇƳ ǊƻȊƳŠǊŜƳ footprint v ƪƻƴƪǊŞǘƴƝ ǾȇǑŎŜ ǇǊƻ ƭŜǇǑƝ 

ǇǌŜŘǎǘŀǾƛǾƻǎǘ ǳȌƛǾŀǘŜƭŜΦ ±ǑŜŎƘƴȅ ǳǾŜŘŜƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅ Ƨǎƻǳ ŀƭŜ ǾȌŘȅ ǾȊǘŀȌŜƴȅ ƪ ǘŜǊŞƴǳΣ ƴƛƪƻƭƛ ǇƻǾǊŎƘǳΦ 

tƻƪǳŘ ǎƴƝƳłǘŜ Řŀǘŀ Ǿ ǵȊŜƳƝΣ ƪŘŜ se ǘŜǊŞƴ ƴŜǊƻǾƴł ǇƻǾǊŎƘǳΣ ǘŀƪ ƛ ǇǌŜǎ ŦƛȄƴƝ Ch± ƪŀƳŜǊȅ ŘƻŎƘłȊƝ 

k ǾȇȊƴŀƳƴŞ ǇƻƪƭŜǎǳ ŘƛƳŜƴȊŜ footprint ƪǾǻƭƛ ǾȇǑƪƻǾȇƳ ǇǌŜƪłȌƪłm. Snadno se v ǇǊŀȄƛ ǎǘŀƴŜΣ ȌŜ ǇƻǌƝȊŜƴŞ 

ǎƴƝƳƪȅ ƳŀƧƝ ƴŜŘƻǎǘŀǘŜőƴŞ ǇǌŜƪǊȅǾȅΣ ƛ ƪŘȅȌ ǇǌŜƪǊȅǾȅ jsou nastaveny v ǌƝŘƝcƝ ŀǇƭƛƪŀŎƛ ǎǇǊłǾƴŠΦ 

tƻƪǳŘ ȊǾƻƭƝǘŜ ƴŀƻǇŀƪ ǾȅǑǑƝ ƭŜǘƻǾƻǳ ƘƭŀŘƛƴǳΣ ǾȇǑŜ ǇƻǇǎŀƴȇ ŜŦŜƪǘ ƧŜ ƻǇŀőƴȇΦ { ǊƻǎǘƻǳŎƝ ƭŜǘƻǾƻǳ ǾȇǑƪƻǳ 

ǎŜ Ǉǌƛ ǎǘŜjƴŞƳ Ch± ȊǾŠǘǑǳƧŜ footprintΣ ŀŘŜƪǾłǘƴŠ Ǉŀƪ ƛ ƪƭŜǎł ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝ. ±ȅǑǑƝ ƭŜǘƻǾł ƘƭŀŘƛƴŀ 

ōǳŘŜ ƳƝǘ Ȋŀ ƴłǎƭŜŘŜƪ ǎƴƝȌŜƴƝ ƳƝǊȅ ŘŜǘŀƛƭǳΣ ŀǾǑŀƪ ǾŠǘǑƝ ƧƛǎǘƻǘǳΣ ȌŜ Řŀǘŀ ǇǻƧŘƻǳ ȊǇǊŀŎƻǾŀǘ. 

 

 

hōǊłȊŜƪ 28Φ ½ƳŠƴŀ ŦƻƻǘǇǊƛƴǘ ǎƴƝƳƪǳ Ǉǌƛ ȊƳŠƴŠ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ Ǉǌƛ ǎǘŜƧƴŞƳ Ch±Φ ½ŘǊƻƧΥ млΦммлфκW{9bΦнлмуΦнурлурсΦ 
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tǌƝƪƭŀŘȅ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ (J. Rous) 
YŀȌŘȇ ǾȇǊƻōŎŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǳ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ǾƭŀǎǘƴƝ ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎƛΣ ǾŜ ƪǘŜǊŞƳ ǇƭłƴƻǾłƴƝ 

ƳƛǎŜ ǇǊƻōƝƘłΦ ± ǘŞǘƻ ƪŀǇƛǘƻƭŜ ƧŜ ǇƻǇǎłƴ ǇƻǎǘǳǇ Ǿ ǘŠŎƘ ƴŜƧőŀǎǘŠƧƛ ǇƻǳȌƝǾŀƴȇŎƘΦ 

DJI Pilot 2 
!ǇƭƛƪŀŎŜ 5WL tƛƭƻǘ н ƧŜ ǎƻǳőłǎǘƝ ƴƻǾȇŎƘ ƻǾƭŀŘŀőǻ w/ tǊƻ ǳǊőŜƴȇŎƘ ƪ ƻǾƭłŘłƴƝ ŘǊƻƴǻ ȊŜ ǎŞǊƛŜ aŀǾƛŎ о 

a Mavic 3E. Aplikace bŠȌƝ ƴŀ ǎȅǎǘŞƳǳ !ƴŘǊƻƛŘΣ ȊŀǇƴŜ ǎŜ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ ǎ ƻǾƭŀŘŀőŜƳ tǌƛƘƭłǑŜƴƝ ǇǊƻōƝƘł 

ǇƻƳƻŎƝ ǵőǘǳ 5WLΦ bŀ ǵǾƻŘƴƝ ǎǘǊłƴŎŜ lze zvolit, jestli ƭŞǘŀǘ ƴŀ Ǿƻƭƴƻ ƴŜōƻ ƴŀǇƭłƴƻǾŀǘ misiΦ {ŜȊƴŀƳ ƳƛǎƝ 

ǎŜ ȊƻōǊŀȊƝ Ǉƻ ƪƭƛƪƴǳǘƝ ƴŀ ƛƪƻƴǳ Flight RouteΦ ½ŘŜ Ƨǎƻǳ ƪ ƴŀƭŜȊŜƴƝ ǾǑŜŎƘƴȅ ƴŀǇƭłƴƻǾŀƴŞ ƳƛǎŜ ǳǎƪǳǘŜőƴŠƴŞ 

ǇƻŘ ŘŀƴȇƳ ǵőǘŜƳ ƴŀ ŘŀƴŞƳ ȊŀǌƝȊŜƴƝΦ ± ǇǊŀǾŞƳ ƘƻǊƴƝƳ ǊƻƘǳ ǎŜ ƴŀŎƘłȊƝ ƛƪƻƴŀ ҌΦ ¢ŀƪǘƻ ƧŜ ƳƻȌƴƻ 

ǾȅǘǾƻǌƛǘ ƴƻǾƻǳ Ƴƛǎƛ anebo ji naimportovat Ȋ ǇǌŜŘŜƳ ǇǌƛǇǊŀǾŜƴŞƘƻ ǇǊƻƧŜƪǘǳ ǾŜ ŦƻǊƳłǘǳ Ya[κYa½. 

V pǌƝǇŀŘŠ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ ǇǌƝƳƻ Ǿ ƻǾƭŀŘŀőƛ ǎƛ ǳȌƛǾŀǘŜƭ ǾȅōŜǊŜ ǘȅǇ ƳƛǎŜΣ ƪǘŜǊȇ ŎƘŎŜ ǾȅǘǾƻǌƛǘΦ 

WŜŘƴł se o Area Route, Linear Route anebo Slope Route. Variantu ƳƛǎŜ ǳȌƛǾŀǘŜƭ ǾƻƭƝ ǇƻŘƭŜ typu letu. 

Pro ƳŀǇƻǾłƴƝ ǊƻȊǎłƘƭȇŎƘ ǵȊŜƳƝ ǘȅǇǳ ƭŜǎΣ ǇƻƭŜ ŀ ƭƻǳƪŀ ǎŜ ƘƻŘƝ !ǊŜŀ RouteΦ tǊƻ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ƭƛƴƛƻǾȇŎƘ 

stavebΣ ȌŜƭŜȊƴƛŎŜ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƛƴȌŜƴȇǊǎƪȇŎƘ ǎƝǘƝ ƧŜ ƴŀƻǇŀƪ ǾƘƻŘƴȇ ǾȅǳȌƝǘ Linear Route. Slope Route ƧŜ ƴƻǾł 

fuƴƪŎŜΣ ƪǘŜǊł ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǎƴƝƳłƴƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝŎƘ ploch.  ¢Ŝƴǘƻ ǘȅǇ ƳƛǎŜ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǇƻǳȌƝǘ ǇǊƻ ǎƴƝƳłƴƝ ŦŀǎłŘΦ  

bŀǎǘŀǾŜƴƝ ǎŀƳƻǘƴŞ ƳƛǎŜ ƧŜ ǾŜƭƳƛ ƛƴǘǳƛǘƛǾƴƝ ŀ ǇǊƻ ǾǑŜŎƘƴȅ ǘȅǇȅ ƳƛǎƝ ǇƻŘƻōƴŞΦ bŀ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝŎƘ ǎƴƝƳŎƝŎƘ 

ƧŜ ȊƴłȊƻǊƴŠƴ ǇƻǎǘǳǇ ŀ ǇƻǇƛǎ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ funkcionalit. tƻ ƪƭƛƪƴǳǘƝ ƴŀ ǘȅǇ ƳƛǎŜ ǎŜ ȊƻōǊŀȊƝ ǇƻŘƪƭŀŘƻǾł 

ƳŀǇŀΣ ƴŀŘ ƪǘŜǊƻǳ ǎŜ ƪǊŜǎƭƝ ǇƻƭȅƎƻƴ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝ (hōǊłȊŜƪ 29)Φ ± ƭŜǾŞƳ ƘƻǊƴƝƳ ǊƻƘǳ ǎŜ ǾȅǇƻőƝǘłvł 

plocha polygonuΦ tƻ ƪƭƛƪƴǳǘƝ ƴŀ ƳƻŘǊƻǳ ŦŀƧŦƪǳ ǎƛ ǳȌƛǾŀǘŜƭ ǾȅōŜǊŜ ƳƻŘŜƭ ¦!± ŀ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ǾƝŎŜ ǎŜƴǎƻǊǻ 

i ǎŜƴǎƻǊΣ ƪǘŜǊȇƳ ŎƘŎŜ ǎƴƝƳŀǘΦ tƻƪǳŘ ƧŜ ƪ ƻǾƭŀŘŀőƛ ŘǊƻƴ ƧƛȌ ǇǌƛǇƻƧŜƴΣ ŘŜŦŀǳƭǘƴŠ ǾȅōŜǊŜ ǇǌƛǌŀȊŜƴȇ ǎŜƴǎƻǊΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 29. DJI Pilot 2 ς ŘŜŦƛƴƻǾłƴƝ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝ ƳƛǎŜ 

bȅƴƝ ǎŜ Ǉƛƭƻǘ ŘƻǎǘŀƴŜ ƪ ǇƻŘǊƻōƴŞƳǳ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǎŀƳƻǘƴŞ ƳƛǎŜΦ ½ŘŜ ǾȅǇƭƴƝ ƴłȊŜǾΣ ǇƻŘ ƪǘŜǊȇm bude mise 

ŘƻƘƭŜŘŀǘŜƭƴł ŀ ǳƭƻȌŜƴł. DłƭŜ Ǉŀƪ ƴŀǎǘŀǾǳƧŜ ƭŜǘƻǾƻǳ hladinu, ŀ ǘƻ ōǳř ǇƻƳƻŎƝ ǇƻȌŀŘƻǾanŞƘƻ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝ 

pixelu (GSD, Ground Sampling Distance) anebo ǇƻƳƻŎƝ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴŞ ǾȇǑƪȅ ƭŜǘǳ (hōǊłȊŜƪ 30). ±ȇǑƪŀ ƭŜǘǳ 

ƳǻȌŜ ōȇǘ ōǳř ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ƪ ƳƝǎǘǳ ǾȊƭŜǘǳ ƴŜōƻ ŀōǎƻƭǳǘƴƝ Ǿǻőƛ ǾȇǑƪƻǾŞƳǳ ƳƻŘŜƭǳΦ Safe takeoff altitude 

ŘŜŦƛƴǳƧŜ ōŜȊǇŜőƴƻu ǾȇǑƪǳ ǇǊƻ ƭŜǘ ƴŀ ǎǘŀǊǘ ƳƛǎŜΦ aŠƭŀ ōȅ ǘŜŘȅ ōȇǘΣ ǎǘŜƧƴŠ Ƨŀƪƻ ƴłǾǊŀǘƻǾł ǾȇǑƪŀΣ ǾȅǑǑƝΣ 

ƴŜȌ Ƨǎƻǳ ƴŜƧǾȅǑǑƝ ōƻŘȅ Ǿ ƻƪƻƭƝ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝΦ wȅŎƘƭƻǎǘ ŀ ǵƘŜƭ ǎƳŠǊǳ ƭŜǘǳ ǾȊƘƭŜŘŜƳ ƪ ȊłƧƳƻǾŞƳǳ 

ǵȊŜƳƝ Ƨǎƻǳ ƴŀǎǘŀǾŜƴȅ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅΣ ǳȌƛǾŀǘŜƭ ǾǑŀƪ ƴŜǇǌƛŎƘłȊƝ ƻ ƳƻȌƴƻǎǘ ǘȅǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳŠƴƛǘΦ 
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hōǊłȊŜƪ 30. DJI Pilot 2 ςȊłƪƭŀŘƴƝ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƳƛǎŜ 

± ȊłƭƻȌŎŜ Advanced settings Ǉƛƭƻǘ ƴŀǎǘŀǾǳƧŜ ǇǌŜƪǊȅǾȅ (hōǊłȊŜƪ 31)Φ ¢ȅ ōȅ ƳŠƭȅ ōȇǘ ŘƻǎǘŀǘŜőƴŞ 

pro ǎǇǊłǾƴȇ ǇǊǻōŠƘ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪȅ ƴŀ t/Φ 5łƭŜ ǎŜ ƴŀǎǘŀǾǳƧŜ marginΣ ǘŜŘȅ ǇǌŜǎŀƘ ǇǌŜǎ ȊłƧƳƻǾȇ 

ǇƻƭȅƎƻƴΦ ¢Ŝƴ ƧŜ ŘǻƭŜȌƛǘȇ ǇǊƻ ŘƻǎŀȌŜƴƝ ƻǇǘƛƳłƭƴƝŎƘ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ƴŀ ƻƪǊŀƧƝŎƘ ȊłƧƳƻǾŞƘƻ ǵȊŜƳƝΦ .ŠƘŜƳ 

ŎŜƭŞƘƻ ƴŀǎǘŀǾƻǾłƴƝ ǎŜ Ǿ ƭŜǾŞƳ ƘƻǊƴƝƳ ǊƻƘǳ ǇǌŜǇƻőƝǘłǾł ǇƭƻŎƘŀ, ƻŘƘŀŘƻǾŀƴȇ őŀǎ ƭŜǘǳ ŀ ǇƻőŜǘ ǎƴƝƳƪǻΦ  

 

hōǊłȊŜƪ 31. DJI Pilot 2 ςǇƻƪǊƻőƛƭŞ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƳƛǎŜ 

aƛǎŜ ǎŜ ǳƭƻȌƝ ƪƭƛƪƴǳǘƝƳ ƴŀ ƛƪƻƴǳ ŘƛǎƪŜǘȅΦ błǎƭŜŘƴŠ ǎŜ ȊƻōǊŀȊƝ Ǿ ǎŜȊƴŀƳǳ ǾǑŜŎƘ ƳƛǎƝΦ ¢ƻ ƧŜ ǾȇƘƻŘƴŞ 

pro ƻǇŀƪƻǾłƴƝ ƳƛǎƝ Ǿ ōǳŘƻǳŎƴǳΦ 

 

DJI Ground Station Pro 
WŜŘƴł ǎŜ ƻ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ǾȅǾƛƴǳǘƻǳ ǎǇƻƭŜőƴƻǎǘƝ 5WL ǇǊƻ ƻǾƭłŘłƴƝ ŘǊƻƴǳ ȊŜ ǎŞǊƛŜ tƘŀƴǘƻƳΦ {ǇŜŎƛŦƛƪŜƳ ǘŞǘƻ 

ŀǇƭƛƪŀŎŜ ƧŜ ǘƻΣ ȌŜ ƧŜ ƛƴǎǘŀƭƻǾŀǘŜƭƴł ǇƻǳȊŜ ƴŀ ȊŀǌƝȊŜƴƝ !ǇǇƭŜ ƛtŀŘΦ tǌƛƘƭłǑŜƴƝ Řƻ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ǇǊƻōƝƘł ǇƻƳƻŎƝ 

ǇǌƛƘƭŀǑƻǾŀŎƝŎƘ ǵŘŀƧǻ 5WLΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ ǾȅǳȌƛǘŜƭƴŞ ƴŀǇǌƝő ŎŜƭȇƳ ǇƻǊǘŦƻƭƛŜƳ ǇǊƻŘǳƪǘǻ ǎǇƻƭŜőƴƻǎǘƛ 5WL.  

{ŀƳƻǘƴŞ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ ƧŜ ǾŜƭƳƛ ǇƻŘƻōƴŞ ŀǇƭƛƪŀŎi Pilot 2. 
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eMotion 
eMotion je desktopovł ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ǾȅǾƛƴǳǘȇ ǎǇƻƭŜőƴƻǎǘƝ sŜƴǎŜCƭȅΣ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ǾȅǳȌƝǾłƴ ǇǊƻ ǇƭłƴƻǾłƴƝ 

a ƪƻƻǊŘƛƴŀŎƛ ƭŜǘǳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ Ŝ.ŜŜΣ ŎƻȌ Ƨǎƻǳ ŘǊƻƴȅ ǎ ǇŜǾƴȇƳ ƪǌƝŘƭŜƳΦ Drony eBee 

se z povahy konstrukce ƴŜǌƝŘƝ Ƨŀƪƻ ȊƴłƳŠƧǑƝ ƪƻǇǘŞǊȅΣ ǘǳŘƝȌ ƪ ƴƛƳ ƴŜŜȄƛǎǘǳƧŜ ȌłŘƴȇ ƻǾƭŀŘŀő ǎ Ƨƻȅǎǘicky. 

WŜƧƛŎƘ ƭŜǘ ǇǊƻōƝƘł ǇƻǳȊŜ ǇƻƳƻŎƝ ǇǌŜŘŜƳ ƴŀǇƭłƴƻǾŀƴŞ ƳƛǎŜΦ Dron s ǌƝŘƝŎƝƳ ƴƻǘŜōƻƻƪŜƳ ƪƻƳǳƴƛƪǳƧŜ 

ǇƻƳƻŎƝ ǊłŘƛƻǾŞ ǾȅǎƝƭŀőƪȅΦ PƭłƴƻǾłƴƝ ǎŜ ƻǇŠǘ ƴŜƭƛǑƝ ƻŘ ōŠȌƴȇŎƘ ǇƻǎǘǳǇǻΦ V ǇǌƝǇŀŘŠ Ŝaƻǘƛƻƴ ƧŜ ƴƛŎƳŞƴŠ 

ǾƝŎŜ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝΦ tǊǾƴƝƳ ƪǊƻƪŜƳ ƧŜ ŘŜŦƛƴƻǾłƴƝ tzv. ǇǊŀŎƻǾƴƝ ƻōƭŀǎǘƛ (hōǊłȊŜƪ 32)Σ ǘŜŘȅ ǵȊŜƳƝΣ Ǿ ǊłƳŎƛ 

ƪǘŜǊŞƘƻ ƧŜ ŘǊƻƴǳ ǇƻǾƻƭŜƴƻ ƭŞǘŀǘΦ WŜ ŘŜŦƛƴƻǾłƴƻ Ƨŀƪƻ ƪǊǳȌƴƛŎŜ ƻ ŘŀƴŞƳ ǇƻƭƻƳŠǊǳ s ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƭŜǘƻǾƻǳ 

ǾȇǑƪƻǳΦ Pokud ōȅ őłǎǘ ƭŜǘǳ ƳŠƭŀ ǇǊƻōƝƘŀǘ ƳƛƳƻ ǘƻǘƻ ǵȊŜƳƝΣ ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ǎǘŀǊǘ ƴŜǇƻǾƻƭƝ ŀ working 

area ǎŜ ƳǳǎƝ ǇǌŜŘŜŦƛƴƻǾŀǘΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 32. bŀǎǘŀǾŜƴƝ ǇǊŀŎƻǾƴƝ ƻōƭŀǎǘƛ ƻƳŜȊǳƧƝŎƝ ǇƻƘȅō ŘǊƻƴǳ Ǿ ǎȅǎǘŞƳǳ eMotion 

błǎƭŜŘǳƧŜ ǾȇōŠǊ ƳƝǎǘŀ ǇǊƻ ǾȊƭŜǘ ŀ ǇǌƛǎǘłƴƝ όhōǊłȊŜƪ 33ύΦ WŜ ǇƻǘǌŜōŀ ƳƝǘ ƴŀ ǇŀƳŠǘƛΣ ȌŜ ƪǌƝŘƭƻ ǇƻǘǌŜōǳƧŜ 

ǇǊƻ ǾȊƭŜǘ ƛ ǇǌƛǎǘłƴƝ ǾŜƭƪƻǳ ƳŀƴŞǾǊƻǾŀŎƝ ǇƭƻŎƘǳΦ bŜƴƝ ǘŜŘȅ ƳƻȌƴŞ ǳƳƝǎǘƛǘ ƳƝǎǘƻ ǇǊƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ ƴŀ ƪǊŀƧ ƭŜǎŀΦ 

tƻ ǾȅǇǳǑǘŠƴƝ ƭŜǘƝ ŘǊƻƴ ƴŜƧŘǌƝǾŜ ƴŀ ǇǌŜŘŜƳ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴȇ start. Na ƴŠƳ ƴŀǎǘƻǳǇł ǇƻȌŀŘƻǾŀƴƻǳ ǾȇǑƪǳ 

a ǇƻǘŞ ǇǌŜƭŜǘƝ ƴŀ ȊŀőłǘŜƪ ƳƛǎŜ. Pƻ ǳƪƻƴőŜƴƝ ƭŜǘƝ ƴŀ ǇƻȊƛŎƛ homeΣ ƻŘƪǳŘ ȊŀǇƻőƴŜ ǇǌƛǎǘłƴƝΦ ±ȇǑƪŀ ǇǊƻ ǾȊƭŜǘ 

ōȅ ƳŠƭŀ ōȇǘ ŘƻǎǘŀǘŜőƴł ǇǊƻ ōŜȊǇŜőƴȇ ǇǌŜƭŜǘ ǾȅǎƻƪȇŎƘ ōƻŘǻ Ǿ ƪǊŀƧƛƴŠ Ǿ ƻƪƻƭƝΦ {ƳŠǊ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝƘƻ 

ƪƻǊƛŘƻǊǳ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ǘŀƪΣ ŀōȅ Ǿ ƧŜƘƻ ǇǊǻōŠƘǳ ƴŜōȅƭȅ ȌłŘƴŞ ǇǌŜƪłȌƪȅ ŀ aōȅ ƭŜǘŀŘƭƻ ǇǌƛǎǘłǾŀƭƻ ǇǊƻǘƛ 

ǾŠǘǊǳΦ tƻǾǊŎƘ ōȅ ƳŠƭ ōȇǘ Ŏƻ ƴŜƧǾƝŎŜ ǊƻǾƴȇΦ WŜ ǘǌŜōŀ ǎŜ ǾȅǾŀǊƻǾŀǘ ǾȅǎƻƪŞ ǾŜƎŜǘŀŎƛΣ ȊƻǊŀƴŞƳǳ Ǉƻƭƛ ƴŜōƻ 

ōŜǘƻƴƻǾŞƳǳ ǇŀǊƪƻǾƛǑǘƛΦ 
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hōǊłȊŜƪ 33. NŀǎǘŀǾŜƴƝ ǾȊƭŜǘǳ ŀ ǇǌƛǎǘłƴƝ v ǎȅǎǘŞƳǳ Ŝaƻǘƛƻƴ 

bŀ ŘŀƭǑƝ ƪŀǊǘŠ ǇǊƻōƝƘł ǇƭłƴƻǾłƴƝ ǎŀƳƻǘƴŞ ƳƛǎŜ (hōǊłȊŜƪ 34). ¦ȌƛǾŀǘŜƭ ǎƛ ǾȅōŜǊŜ ƳŜȊƛ horizontal 

nebo corridor mapping ǇƻŘƭŜ ǘƻƘƻΣ ƧŀƪŞ ǵȊŜƳƝ ƳŀǇǳƧŜ. hōŀ ǘȅǇȅ ǎŜ ŘŀƧƝ Řƻ Ŝaƻǘƛƻƴ ƴŀƘǊłǘ 

i jako ŜȄǘŜǊƴƝ ǎƻǳōƻǊȅΦ yƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǇƭłƴƻǾŀǘ ƴŠƪƻƭƛƪ ǇǊŀŎƻǾƴƝŎƘ ōƭƻƪǻΣ ǇǌƛőŜƳȌ ƪŀȌŘŞƳǳ 

ōƭƻƪǳ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ƧƛƴŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ŀ ǇƻǳȌƝǘ Ƨƛƴȇ ǎŜƴǎƻǊ. ¢ƝƳ ƧŜ ǳƳƻȌƴŠƴƻ ƻōǎƭǳƘƻǾŀǘ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ 

dva drony v ƧŜŘŜƴ ƻƪŀƳȌƛƪΦ tƻ ŘŜŦƛƴƻǾłƴƝ polygonu ƧŜ ǘǌŜōŀ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ Ƨŀƪƻ jsou typ 

senzoruΣ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝ ŀ ǇǌŜƪǊȅǾȅΦ bŀ ȊłƪƭŀŘŠ ǘŠŎƘǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǎŜ ǇǌŜǇƻőƝǘłǾŀƧƝ ƻŘǾƻȊŜƴŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ, 

ƴŀǇǌΦ ŘŞƭƪŀ ƭŜǘǳΣ ǇƻőŜǘ ŦƻǘƻƎǊŀŦƛƝ ƴŜōƻ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƳŜȊƛ ƭƛƴƛŜƳƛΦ ±ȇǑƪŀ ƭŜǘǳ ƳǻȌŜ ōȇǘ ŦƛȄƴŠ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴł 

nebƻ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ƪ ŘƛƎƛǘłƭƴƝƳǳ ǾȇǑƪƻǾŞƳǳ ƳƻŘŜƭǳ. V ǇǌƝǇŀŘŠ ŘǊǳƘŞ ƳƻȌƴƻǎǘƛ ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ sama ƴŀǎǘŀǾƝ 

vzestupnŞ ƴŜōƻ ǎŜǎǘǳǇƴŞ ƪǊǳȌƴƛŎŜ v ƳƝǎǘŜŎƘΣ ƪŘŜ ǘƻ ȊƳŠƴŀ ǘŜǊŞƴǳ ǾȅȌŀŘǳƧŜΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 34. tƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ōƭƻƪǻ v ǎȅǎǘŞƳǳ Ŝaƻǘƛƻƴ 

tƻǎƭŜŘƴƝƳ ǇƻŘǎǘŀǘƴȇƳ krok je ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƛΣ ǘŜŘȅ ǘƻƘƻΣ Ŏƻ ǎŜ ǎǘŀƴŜ Ǿ ǊƛȊƛƪƻǾȇŎƘ ǎƛǘǳŀŎƝŎƘΦ 

V ȊłǎŀŘŠ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƴŀǎǘŀǾƛǘΣ ƪŘȅ ǎŜ Ƴł ŘǊƻƴ ǾǊłǘƛǘ ŘƻƳǻΦ wƛȊƛƪƻǾŞ ǎƛǘǳŀŎŜ ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ǎƛƭƴȇ ǾƝǘǊΣ ȊǘǊłǘŀ 

pozemnƝƘƻ ǎƛƎƴłƭǳ ŘŜƭǑƝ ƴŜȌ ŘŜŦƛƴƻǾŀƴȇ őŀǎ, ǎƭŀōł ǾȇŘǊȌ ōŀǘŜǊƛŜ nebo chyba sensoru. tǌƛ ǾȅǇƴǳǘƝ ǘŠŎƘǘƻ 

ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƴƝŎƘ ƻǇŀǘǌŜƴƝ Ǉƛƭƻǘ ǊƛǎƪǳƧŜ ȊǘǊłǘǳ őƛ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ŘǊƻƴǳΦ  
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tǌƝƧŜƳƴȇƳ ŘƻǇƭƶƪŜƳ ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ Ŝaƻǘƛƻƴ ƧŜ ƳƻȌƴƻǎǘ ǇǌŜǇƴǳǘƝ Řƻ о5 ȊƻōǊŀȊŜƴƝ s podkladovou 

ǾȇǑƪƻǾƻǳ mapou (hōǊłȊŜƪ 35). [ȊŜ ǎƛ ǘŀƪ ƭŞǇŜ ƻǾŠǌƛǘΣ ƧŜǎǘƭƛ nejsou v ȊłƧƳƻǾŞƳ ǵȊŜƳƝ ǾȅǎƻƪŞ ǇǌŜƪłȌƪȅ 

a jestli ǎŜǎǘǳǇƴȇ koridor (hōǊłȊŜƪ 36) ǇǊƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ Ƴł ŘƻǎǘŀǘŜőƴƻǳ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƻŘ ǎǘǊƻƳǻ 

nebo ȊłǎǘŀǾōȅΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 35. ½ƻōǊŀȊŜƴƝ ŘƛƎƛǘłƭƴƝƘƻ modelu ǘŜǊŞƴǳ Ƨŀƪƻ ǇƻŘƪƭŀŘƻǾŞ ǾǊǎǘǾȅ Ǉǌƛ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘǳ Ǿ ǎȅǎǘŞƳǳ Ŝaƻƛǘƛƻƴ 

 

hōǊłȊŜƪ 36. ½ƻōǊŀȊŜƴƝ ǎŜǎǘǳǇƴŞƘƻ ƪƻǊƛŘƻǊǳ ǇǊƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ ŘǊƻƴǳ Ǿ ǎȅǎǘŞƳǳ Ŝaƻǘƛƻƴ 
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Pix4DCapture 
Pix4DCapture je ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎŜ, kterł je k dispozici ve dvou ƭƛŎŜƴŎƝŎƘ ς Discovery a Professional. 

Discovery ƧŜ ǾƻƭƴŠ ŘƻǎǘǳǇƴł ƭƛŎŜƴŎŜ, ƪǘŜǊł obsahuje 2 ȊłƪƭŀŘƴƝ ǘȅǇȅ ƳƛǎƝ. Licence Professional je ǾłȊŀƴł 

na licencovanou ǌƝŘƝŎƝ ŀǇƭƛƪŀŎƛ z produkce Pix4D. ¢ŀ ƴŀōƝȊƝ ǾŠǘǑƝ ƳƻȌƴƻǎǘƛ ǇǊƻ ǇƭłƴƻǾłƴƝ, ǳƳƻȌƶǳƧe 

ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ǘǊŞƴǳ, ǾȅǳȌƛǘƝ w¢Y őƛ offline map. Pix4DCapture lze nainstalovat na ȊŀǌƝȊŜƴƝ s ƻǇŜǊŀőƴƝƳ 

ǎȅǎǘŞƳ !ƴŘǊƻƛŘ ƛ ƛh{. ½łǊƻǾŜƶ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǘǳǘƻ ŀǇƭƛƪŀŎƛ ƴŀƛƴǎǘŀƭƻǾŀǘ ƴŀ ƻǾƭŀŘŀő ǎ ƛƴǘŜƎǊƻǾŀƴȇƳ 

displejem. 

{ŀƳƻǘƴŞ ǇƭłƴƻǾłƴƝ mise je veƭƳƛ ƛƴǘǳƛǘƛǾƴƝΦ tƛȄп5 Ƴł ƴŀ ǎǾȇŎƘ ƛƴǘŜǊƴŜǘƻǾȇŎƘ ǎǘǊłƴƪłŎƘ velmi ŘƻōǌŜ 

ȊǇǊŀŎƻǾŀƴȇ Ƴŀƴǳłƭ. tǊǾƴƝƳ krokem je ǾȇōŠǊ ǘȅǇǳ Ƴƛǎe. bŜƧőŀǎǘŠƧƛ s ǾȅǳȌƝǾł ƎǊƛŘΦ WŜŘƴł se o ƴłƭŜǘ 

plochyΣ ƪǘŜǊȇ Ƨe ōǳř ǇǊƻǾeden jednou pro 2D ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝ nebo ŘǾŀƪǊłǘ kolmo na sebe pro 3D 

ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝΦ DǊƛŘ ƧŜ ǇǊƛƳłǊƴŠ nastaven nad pozicƝ pilota. Pilot ƴłǎƭŜŘƴŠ ƎǊƛŘ ǳǇǊŀǾƝ ǇƻŘƭŜ ǎǾȇŎƘ 

ǇƻȌŀŘŀǾƪǻΦ Aplikace ǳȌƛǾŀǘŜƭŜ ǇǊƻǾłŘƝ, aby bylo naǎǘŀǾŜƴƝ co ƴŜƧƧŜŘƴƻŘǳǑǑƝ (hōǊłȊŜƪ 37). błǎƭŜŘǳƧŜ 

nastaveƴƝ ǇŀǊŀƳeǘǊǻ ƭetu ς ǾȇǑƪŀ leǘǳΣ ǇǌeŘƴƝ ŀ ōƻőƴƝ Ǉǌekryv, ǵƘŜƭ ƪŀƳŜǊȅ ŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘ letu (hōǊłȊŜƪ 

38). V ƘƻǊƴƝƳ ǊƻƘǳ ǎe aktualizuje őŀǎ a GSD. Je ŘƻǇƻǊǳőŜƴƻ ŘƻŘǊȌŜǘ ǇǌŜŘƴŀǎǘŀǾŜƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅ 

pro ǇǌŜƪǊȅǾȅ ŀ ǵƘŜƭ ƪŀƳŜǊȅ (hōǊłȊŜƪ 39). 

 

hōǊłȊŜƪ 37. Pix4DCapture ς ƴłǇƻǾŠŘŀ ǇǊƻ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ, Zdroj: support.pix4d.com 
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hōǊłȊŜƪ 38. Pix4DCapture ς ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ƳƛǎŜ, Zdroj: support.pix4d.com 

bŀǾǊȌŜƴƻǳ Ƴƛǎƛ ƭȊŜ ǎǇƻƭǳ ǎ ƧŜƧƝƳƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǳƭƻȌƛǘ Řƻ ǎƭƻȌƪȅ tƭłƴΦ YƭŜǇƴǳǘƝƳ ƴŀ {Ǉǳǎǘƛǘ Ƴƛǎƛ ǎe ȊƻōǊŀȊƝ 

ƪƻƴǘǊƻƭƴƝ ǎŜȊƴŀƳ ƳƛǎŜΦ tƻƪǳŘ Ƨǎƻǳ ǾǑŜŎƘƴȅ ƪƻƴǘǊƻƭȅ ǵǎǇŠǑƴŞΣ klepne se na Fly missionΦ 5Ǌƻƴ ƻǇǳǎǘƝ 

ƳŀƴǳłƭƴƝ ǊŜȌƛƳ ŀ ǇǊƻǾŜŘŜ ƳƛǎƛΦ .ŠƘŜƳ ŎŜƭŞ ƳƛǎŜ ǎŜ ȊƻōǊŀȊǳƧŜ ƻŘƘŀŘ őŀǎǳ ȊōȇǾŀƧƝŎƝƘƻ Řƻ ŘƻƪƻƴőŜƴƝΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 39. Pix4DCapture ς ŘƻǇƻǊǳőŜƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅ ǇƻŘŞƭƴȇŎƘ ƛ ǇǌƝőƴȇŎƘ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ŀ ǵƘƭǳ ƪŀƳŜǊȅ, Zdroj: support.pix4d.com 
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½ǇǌŜǎƴŠƴƝ ǇƻƭƻƘȅ ŀ ǾȇǑƪȅ (J. Rous) 
bŀǇǊƻǎǘł ǾŠǘǑƛƴŀ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ŘƛǎǇƻƴǳƧŜ Db{{ ǇǌƛƧƝƳŀőŜƳΦ 5Ɲƪȅ ǘƻƳǳ ƧŜ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ 

schopen se orientovat v prostoru, viset ve vzduchu, ŀ ƘƭŀǾƴŠ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾŀǘ ǇƻƭƻƘǳ ŘǊƻƴǳ Ǿ őŀǎŜ 

ǇƻǌƝȊŜƴƝ ǎƴƝƳƪǳΦ {ǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ǇǌƛƧƝƳŀőŜ ǾȅǳȌƝǾŀƴŞ ƴŜƧŜƴ Ǿ ŘǊƻƴŜŎƘΣ ŀƭŜ ƛ Ǿ ƳƻōƛƭƴƝŎƘ ǘŜƭŜŦƻƴŜƳ 

ƴŜŘƛǎǇƻƴǳƧƝ ǘŀƪƻǾƻǳ ǇǌŜǎƴƻǎǘƝΣ ƪǘŜǊł ƧŜ ǇǊƻ ƴłǎƭŜŘƴŞ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǇƻǘǌŜōƴłΦ ± ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ƻƪƻƭƴƝƳ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΣ ǘŜǊŞƴǳ ŀ ǊǳǑŜƴƝ ǎƛƎƴłƭǳ ŘƻǎŀƘǳƧŜ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ǵǊƻǾƴŠ ƧŜŘƴƻǘŜƪ ŀȌ ŘŜǎƝǘŜƪ ƳŜǘǊǻΦ 

¢ŀƪƻǾłǘƻ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ƧŜ ŀōǎƻƭǳǘƴŠ ƴŜŘƻǎǘŀǘŜőƴłΣ a proto ŜȄƛǎǘǳƧŜ ƴŠƪƻƭƛƪ ƳŜǘƻŘ ǇǊƻ ȊǾȇǑŜƴƝ ǇƻƭƻƘƻǾŞ 

a ǾȇǑƪƻǾŞ ǇǌŜǎƴƻǎǘƛΦ  aŜȊƛ ǘȅǘƻ ƳŜǘƻŘȅ ǇŀǘǌƝ ŘƛŦŜǊŜƴŎƛłƭƴƝ Dt{ ό5Dt{ύΣ Real Time Kinematic (RTK) 

a Post Processed Kinematic (PPK). 

 

DGPS 
5ƛŦŜǊŜƴŎƛłƭƴƝ Dt{Σ Ƨŀƪ ǳȌ Ȋ ƴłȊǾǳ ǾȅǇƭȇǾłΣ ŦǳƴƎǳƧŜ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ƳŠǌŜƴƝ odchylek ƴŀ ȊƴłƳŞƳ ōƻŘŠ. 

tǌŜŘǇƻƪƭŀŘŜƳ ǇǊƻ ǾȅǳȌƛǘƝ ǘŞǘƻ ƳŜǘƻŘȅ ƧŜ ŜȄƛǎǘŜƴŎŜ ŀƭŜǎǇƻƶ ƧŜŘƴƻƘƻ ŘŀƭǑƝ Dt{ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΣ ǇǊƻ ƪǘŜǊȇ Ƨǎƻǳ 

ȊƴłƳŞ ǇǌŜǎƴŞ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜΦ WŜŘƴł ǎŜ ƻ ǘŀƪȊǾŀƴŞ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜΦ ¢ȅǘƻ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ǾȅƘƻŘƴƻŎǳƧƝ 

ƻŘŎƘȅƭƪȅ ǎǾŞ ǎƪǳǘŜőƴŞ polohy od polohy ȊƳŠǌŜƴŞ ǇƻƳƻŎƝ GPS. ¢ŀǘƻ ƻŘŎƘȅƭƪŀ ƧŜ ǇƻǘŞ Ƨŀƪƻ ƪƻǊŜƪŎŜ 

ŘƛǎǘǊƛōǳƻǾłƴŀ ǇǌŜǎ ǇǊƻǘƻƪƻƭ b¢wLt42 Řƻ ƪƻƴŎƻǾŞƘƻ ȊŀǌƝȊŜƴƝ (roveru) ǳȌƛǾŀǘŜƭŜ (hōǊłȊŜƪ 40). ± 2ŜǎƪŞ 

ǊŜǇǳōƭƛŎŜ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ǎƝǙ ǾȅōǳŘƻǾŀƴł 2¨½Y43 ǎ ƴłȊǾŜm CZEPOS44Φ ±ȅǳȌƛǘƝ ǘŞǘƻ ǎƝǘŠ ƧŜ ȊǇƻǇƭŀǘƴŠƴƻ ōǳř 

ƧŜŘƴƻǊłȊƻǾȇƳƛ ǇƻǇƭŀǘƪȅ Ȋŀ őŀǎ ǾȅǳȌƝǾłƴƝ ƴŜōƻ ǊƻőƴƝƳ ǇŀǳǑłƭŜƳΦ ¢ȅǇƛŎƪȅ ȊƭŜǇǑǳƧŜ ǇǌŜǎƴƻǎǘ Dt{ ƳŠǌŜƴƝ 

na 1ς3 metry. 

 

hōǊłȊŜƪ 40Φ {ŎƘŞƳŀ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎŜ 5Dt{ 

 

  

 
42 Networked Transport of RTCM via Internet Protocol 
43 2Ŝǎƪȇ ǵǎǘŀǾ ȊŜƳŠƳŠǌƛőǎƪȇ ŀ ƪŀǘŀǎǘǊłƭƴƝ 
44 2Ŝǎƪł ǎƝǙ ǇŜǊƳŀƴŜƴǘƴƝŎƘ ǎǘŀƴƛŎ ǇǊƻ ǳǊőƻǾłƴƝ ǇƻƭƻƘȅ 
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RTK 
Real Time Kinematic ƧŜ ŘŀƭǑƝ ƳŜǘƻŘƻǳ ǾȅǳȌƝǾŀƴƻǳ ƪŜ ȊǇǌŜǎƴŠƴƝ ǇƻƭƻƘȅΦ bŀ ǊƻȊŘƝƭ ƻŘ ǘǊŀŘƛőƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ 

GPSΣ ƪǘŜǊŞ ǎǇƻƭŞƘŀƧƝ ǇƻǳȊŜ ƴŀ Řŀǘŀ ȊŜ ǎŀǘŜƭƛǘǻΣ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǎȅǎǘŞƳȅ w¢Y ƪƻƳōƛƴŀŎƛ ǎƛƎƴłƭǻΣ ƪǘŜǊŞ ǇǌƛŎƘłȊŜƧƝ 

z ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎƝǘŠ ǎǘŀƴƛŎ όƴŀǇǌΦ /½9th{ύ ƴŜōƻ z Db{{ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΦ ¢ƝƳ ƭȊŜ ŘƻǎłƘƴƻǳǘ ǇƻƭƻƘƻǾŞ ǇǌŜǎƴƻǎǘƛ 

v ǌłŘŜŎƘ ŎŜƴǘƛƳŜǘǊǻ (hōǊłȊŜƪ 42). {ǘŀŎƛƻƴłǊƴƝ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ǎŜ ȊƴłƳƻǳ ƭƻƪŀŎƝ ǇǌƛƧƝƳł ǎŀǘŜƭƛǘƴƝ 

ǎƛƎƴłƭȅ ŀ ǇǊǻōŠȌƴŠ ǾȅǇƻőƝǘłǾł ǎǾƻǳ ǇƻƭƻƘǳΦ ¦ǊőǳƧŜ ŎƘȅōȅ Ǿ ǎƛƎƴłƭŜŎƘ ŀ ƎŜƴŜǊǳƧŜ korekce. Tyto korekce 

jsou v ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ ƻŘŜǎƝƭłƴy Řƻ ƳƻōƛƭƴƝƘƻ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΣ ǘȊǾΦ ǊƻǾŜǊǳΣ ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ ǊłŘƛƻǾȇŎƘΣ 

ƛƴǘŜǊƴŜǘƻǾȇŎƘ ƴŜōƻ ƳƻōƛƭƴƝŎƘ ǎƝǘƝΦ Rover ǾȅǳȌƝǾł ǎƛƎƴłƭȅ Db{{ ŀ ǇƻƳƻŎƝ ƪƻǊŜƪŎƝ ȊǇǌŜǎƶǳƧŜ ǇƻƭƻƘǳΦ  

½łƪƭŀŘƴƝ ǇǊƛƴŎƛǇ ŦǳƴƎƻǾŀƴƝ ƧŜ ǾŜƭƳƛ ƧŜŘƴƻŘǳŎƘȇΦ tǊƻ ǾȅǳȌƛǘƝ w¢Y ǇƻǘǌŜōǳƧŜƳŜ Db{{ ǇǌƛƧƝƳŀőΣ 

ƪǘŜǊȇ je ǎǘŀŎƛƻƴłǊƴƝΦ ¢Ŝƴ ǇǌƛƧƝƳł ǎƛƎƴłƭ Dt{Σ ƪǘŜǊȇ ƧŜ ȊŀǘƝȌŜƴ ƴŜǇǌŜǎƴƻǎǘƝ ȊǇǻǎƻōŜƴƻǳ Ǉǌƛ ǇǊǻŎƘƻŘǳ 

ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳΦ 5ǊǳƘȇ ǇǌƛƧƝƳŀő (rover), ƪǘŜǊȇƳ ƳǻȌŜ ōȇǘ ǘƻǘłƭƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜΣ ŀǳǘƻ ƴŜōƻ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ ŘǊƻƴΣ 

ǘŀƪŞ ǇǌƛƧƝƳŀƧƝ ƴŜǇǌŜǎƴȇ ǎƛƎƴłƭΦ WŜ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘΣ ȌŜ ƴŜǇǌŜǎƴƻǎǘi v ǎƛƎƴłƭŜŎƘ Ƨsou ǘŞƳŠǌ ƛŘŜƴǘƛŎƪŞ a mohou 

ōȇǘ Ȋ ǾȇǇƻőǘǳ ǇƻƭƻƘȅ ǾȅƭƻǳőŜƴȅΦ {ǘŀŎƛƻƴłǊƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ǾȅǎƝƭł ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǇƻƭƻȊŜ Řƻ ŘǊǳƘŞƘƻ ǇǌƛƧƝƳŀőŜ, 

ƪǘŜǊȇ ǘƝƳ ǎǾƻǳ ǇƻƭƻƘǳ ȊǇǌŜǎƴƝΦ aŀȄƛƳłƭƴƝ vȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƳŜȊƛ ǎǘŀŎƛƻƴłǊƴƝ ǎǘŀƴƛŎƝ ŀ ǊƻǾŜǊŜƳ ǎŜ ƭƛǑƝ ǇƻŘƭŜ 

ǇƻǳȌƛǘŞƘƻ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΦ tǊƻ ƧŜŘƴƻƪŀƴłƭƻǾŞ ǘƻ ƧŜ 10 ƪƳ ŀ ǇǊƻ ǾƝŎŜƪŀƴłƭƻǾŞ 60 km.  

w¢Y ǾȅȌŀŘǳƧŜ őǘȅǌƛ ǎǘłƭŞ ƪƻƳǳƴƛƪŀőƴƝ ƭƛƴƪȅ ǇǊƻ ƪƻǊŜƪŎƛ ǎŀǘŜƭƛǘƴƝŎƘ ƭƻƪŀƭƛȊŀőƴƝŎƘ ŘŀǘΥ 1. linka mezi 

ŘǊǳȌƛŎŜƳƛ ŀ ŘǊƻƴŜƳΣ нΦ ƭƛƴƪŀ ƳŜȊƛ ŘǊǳȌƛŎŜƳƛ ŀ ǎǘŀŎƛƻƴłǊƴƝ ǎǘŀƴƛŎƝ Db{{ ƴŜōƻ ǎƝǘƝ /hw{/VRS45 

(Virtual Reference Station), 3. linka mezi ǎǘŀŎƛƻƴłǊƴƝ ǎǘŀƴƛŎƝ Db{{ ƴŜōƻ /hw{κ±w{ ŀ ƻǾƭŀŘŀőŜƳ dronu 

a 4. linka mezi ƻǾƭŀŘŀőŜƳ dronu a dronem (hōǊłȊŜƪ 41). 

 

hōǊłȊŜƪ 41Φ {ŎƘŞƳŀ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎŜ w¢YΦ ½ŘǊƻƧΥ ǿƛƴƎǘǊŀΦŎƻƳ 

 

 
45 ±w{ ƧŜ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜΣ ƪǘŜǊł ǾȅǳȌƝǾł Řŀǘŀ Ȋ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ŦȅȊƛŎƪȇŎƘ Db{{ ǎǘŀƴƛŎ ƪ ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ ǾƛǊǘǳłƭƴƝ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜ 
ōƭƝȊƪƻ ǳȌƛǾŀǘŜƭŜ ǇǊƻ ȊŀƧƛǑǘŠƴƝ ǇǌŜǎƴȇŎƘ ƪƻǊŜƪŎƝ Dt{ ǎƛƎƴłƭǳ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜΦ 
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hōǊłȊŜƪ 42. DJI Pilot 2 - {ƳŠǊƻŘŀǘƴł ƻŘŎƘȅƭƪŀ ǇǌŜŘ ŀ Ǉƻ ǇǌƛǇƻƧŜƴƝ w¢Y 

bŀ ǇǊǾƴƝ ǇƻƘƭŜŘ ǎŜ ƳŜǘƻŘȅ 5Dt{ ŀ w¢Y ȊŘŀƧƝ ǾŜƭƳƛ ǇƻŘƻōƴŞΦ [ƛǑƝ ǎŜ ƻǾǑŜƳ ȊǇǻǎƻōŜƳΣ 

ƪǘŜǊȇƳ se ƪƻǊŜƪŎŜ ŀǇƭƛƪǳƧƝΦ 5Dt{ ǾȅǳȌƝǾł ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎƛ ƴŀ ȊƴłƳŞ ǇŜǾƴŞ ǇƻȊƛŎƛΣ ƪǘŜǊł ǇǌƛƧƝƳł ǎƛƎƴłƭȅ 

Ȋ Dt{ ǎŀǘŜƭƛǘǻΦ ¢ŀǘƻ ǎǘŀƴƛŎŜ ǇƻǊƻǾƴłǾł ǇǌƛƧŀǘŞ ǎƛƎƴłƭȅ ǎ ƻőŜƪłǾŀƴȇƳƛ ƘƻŘƴƻǘŀƳƛ ŀ ǾȅǇƻőƝǘłǾł ƪƻǊŜƪőƴƝ 

faktory. Tyto ƪƻǊŜƪŎŜ Ƨǎƻǳ Ǉŀƪ ǾȅǎƝƭłƴȅ ƪ ǳȌƛǾŀǘŜƭǎƪȇƳ ǇǌƛƧƝƳŀőǻƳΣ ƪǘŜǊŞ ǘȅǘƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ 

k ƻǇǊŀǾŠ ǎǾȇŎƘ ƳŠǌŜƴƝΦ w¢Y ǘŀƪŞ ǾȅǳȌƝǾł ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎƛΣ ŀƭŜ ƴŀ ǊƻȊŘƝƭ ƻŘ 5Dt{ ǇǊŀŎǳƧŜ ǎ ŦłȊƻǾȇƳƛ 

ƳŠǌŜƴƝƳƛ ƴƻǎƴȇŎƘ Ǿƭƴ Dt{ ǎƛƎƴłƭǻΣ ŎƻȌ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƳƴƻƘŜƳ ǇǌŜǎƴŠƧǑƝ ƪƻǊŜƪŎŜΦ wŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ǾȅǎƝƭł 

ƪƻǊŜƪŎŜ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ ǇǌƝƳƻ ƪ ǊƻǾŜǊǻƳ όǳȌƛǾŀǘŜƭǎƪȇƳ ǇǌƛƧƝƳŀőǻƳύΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ŀǇƭƛƪǳƧƝ ƴŀ ǎǾł ƳŠǌŜƴƝΦ 

w¢Y ƧŜ ǘŜŘȅ ǾȇǊŀȊƴŠ ǇǌŜǎƴŠƧǑƝ ƴŜȌ 5Dt{Σ ȊłǊƻǾŜƶ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ƪƻǊŜƪŎŜ ǎ ǾŜƭƳƛ ƳŀƭȇƳ őŀǎƻǾȇƳ ȊǇƻȌŘŠƴƝƳΣ 

ŎƻȌ ƧŜ ƪƭƝőƻǾŞ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ǊȅŎƘƭŜ ǎŜ ƳŠƴƝŎƝ ǇƻȊƛŎŜΦ hōŀ ǎȅǎǘŞƳȅ ƳŀƧƝ ǎǾŞ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ǇƻǳȌƛǘƝ ŀ ǾȇōŠǊ ƳŜȊƛ 

ƴƛƳƛ ȊłǾƛǎƝ ƴŀ ǇƻȌŀŘƻǾŀƴŞ ǵǊƻǾƴƛ ǇǌŜǎƴƻǎǘƛ ŀ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝƳ ǵőŜƭǳ ǇƻǳȌƛǘƝΦ 
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PPK 
Post Process Kinematic je metodoǳ ǇǊƻ ȊǇǌeǎƴŠƴƝ ǇƻƭƻƘȅ ǾeƭƳƛ ǇƻŘƻōƴƻǳ w¢YΦ Wŀƪ ƧƛȌ ƴłȊeǾ ƴŀǇƻǾƝŘł, 

ke ȊǇǌeǎƴŠƴƝ ƴeŘƻŎƘłȊƝ Ǿ ǊełƭƴŞƳ őŀǎe Ǉǌƛ ǎŀƳƻǘƴŞƳ ǎōŠǊǳ ŘŀǘΣ ŀƭe ŀȌ ōŠƘem jejich ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ. 

VȇƘƻŘƻǳ ǘŞǘƻ ƳŜǘƻdy ƧŜΣ ȌŜ Ƴł ƴƛȌǑƝ ƴłǊƻƪȅ ƴŀ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƛ ƳŜȊƛ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇƳƛ ƪƻƳǇƻƴŜƴǘȅ. tǊƻ ǎǇǊłǾƴŞ 

ŦǳƴƎƻǾłƴƝ ƧŜ ǇƻǘǌŜōŀ pouze dvou ǎǘŀōƛƭƴƝŎƘ ǎǇƻƧŜƴƝ (hōǊłȊŜƪ 43). 1. linka je mezi ǎǘŀŎƛƻƴłǊƴƝ Db{{ 

ǎǘŀƴƛŎƝ ŀ ǎŀǘŜƭƛǘȅ, 2. linka je mezi satelity a dronem. ½ǘǊłǘŀ ǎƛƎƴłƭǳ ƧŜ Ǿ ǇǊŀȄƛ ǾŜƭƳƛ őŀǎǘłΦ .ŠƘŜƳ 

ǇǌŜǊǳǑŜƴŞ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎŜ ƴŜŘƻŎƘłȊƝ v ǇǌƝǇŀŘŠ ǾȅǳȌƛǘƝ w¢Y ke ƪƻǊŜƪŎƝƳ. Vzhledem k ǘƻƳǳΣ ȌŜ ttY 

ƴŜǾȅǳȌƝǾł ƪƻǊŜƪŎŜ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜΣ ǘŀƪ ƴŜƴƝ ǘƻƭƛƪ ƴłŎƘȅƭƴł ƴŀ ǾȇǇŀŘƪȅ ǎƛƎƴłƭǳΦ ½łǊƻǾŜƶ je ƧŜŘƴƻŘǳǑƝ 

pro pǌƝǇǊŀǾǳ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ŀ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ǇǌŜǎƴŠƧǑƝ ŀ ǾŠǊƻƘƻŘƴŠƧǑƝ ŘŀǘŀΦ bŜƧǾŠǘǑƝ ƴŜǾȇƘƻŘƻǳ ǘŞǘƻ ƳŜǘƻŘȅ ƧŜ 

ŘŜƭǑƝ Řƻōŀ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ. 

 

hōǊłȊŜƪ 43Φ {ŎƘŞƳŀ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎŜ ttYΦ ½ŘǊƻƧΥ ǿƛƴƎǘǊŀΦŎƻƳ 

 

bŜƴŀŘłƭŜ ǎƛǘǳŀŎŜ Ǿ ǇǊǻōŠƘǳ ƭŜǘǳ (J. Rous) 
½ŀ ƪŀȌŘȇŎƘ ƻƪƻƭƴƻǎǘƝ ƧŜ Ȋŀ ōŜȊǇŜőƴȇ ǇǊǻōŠƘ ƭŜǘǳ ȊƻŘǇƻǾŠŘƴȇ ǇƛƭƻǘΦ ! ǘƻ ƛ ǇǌŜǎǘƻΣ ȌŜ ǎŜ ȊŘłƴƭƛǾŠ ƧŜŘƴł 

ƻ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝ ƭŜǘΦ .ŠƘŜƳ ƭŜǘǳ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ƴŜƴŀŘłƭȇƳ ƻƪƻƭƴƻǎǘŜƳΦ  bŀ ƴŠƪǘŜǊŞ ƳǳǎƝ ǊŜŀƎƻǾŀǘ Ǉƛƭƻǘ 

ǎłƳΣ ƴŀ ƧƛƴŞ Ƴł ŘǊƻƴ ǇǌŜŘƴŀǎǘŀǾŜƴŞ ǇƻǎǘǳǇȅΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ƴłƘƭŞ ȊƳŠƴȅ ǇƻőŀǎƝΣ ǇǌƛŎƘłȊŜƧƝŎƝ ōƻǳǌŎŜ 

őƛ ǎƛƭƴŞƘƻ ǾŠǘǊǳ ƳǳǎƝ Ǉƛƭƻǘ ƴŜǇǊƻŘƭŜƴŠ Ƴƛǎƛ ǳƪƻƴőƛǘ ŀ ōŜȊǇŜőƴŠ ǎ ŘǊƻƴŜƳ ǇǌƛǎǘłǘΦ ¢ƻ ǾǑŜ ǎƛ ƳǳǎƝ ƘƭƝŘŀǘ 

ǎłƳΦ aǻȌŜ ǎŜ ǎǘłǘΣ ȌŜ Ǿ dronu dojde k ǘŜŎƘƴƛŎƪŞ ȊłǾŀŘŠΦ aǻȌŜ ǘƻ ōȇǘ ŀōƴƻǊƳłƭƴƝ ŎƘƻǾłƴƝ ōŀǘŜǊƛŜΣ ȊǘǊłǘŀ 

ǎƛƎƴłƭǳ ƳŜȊƛ ǇƛƭƻǘŜƳ ŀ ŘǊƻƴŜƳ ƴŜōƻ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪŞ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝΦ ± ǘŜƴ ƻƪŀƳȌƛƪ ƧŜ ƧƛȌ Ǉǌƛ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎŜ 

ŘŜŦƛƴƻǾŀƴŞΣ Ŏƻ ǎŜ Ƴł ǎǘłǘΦ ½ǇǊŀǾƛŘƭŀ ǎŜ ŘǊƻƴ ȊŀőƴŜ ǾǊŀŎŜǘ ƴŀ ǇƻȊƛŎƛ ǾȊƭŜǘǳΣ ƪŘŜ ǇǌƛǎǘŀƴŜΦ aǻȌŜ ŀƭŜ ǘŀƪŞ 

ǎŜǘǊǾŀǘ ƴŀ ƧŜŘƴƻƳ ōƻŘŠ όǾƛǎŜǘ ǾŜ ǾȊŘǳŎƘǳύΣ ƪŘȅ ǌƝȊŜƴƝ ǇǌŜǾŜȊƳŜ Ǉƛƭƻǘ ƴŜōƻ ƴŀ ŘŀƴŞƳ ƳƝǎǘŠ ǇǌƛǎǘłǘΦ 

To ƴŜƴƝ ǇǌƝƭƛǑ ŘƻǇƻǊǳőƻǾŀƴŞ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠΣ ƪŘȅ Ǉƛƭƻǘ ƴŜǾƛŘƝΣ ƪŀƳ ōȅ ŘǊƻƴ ǇǌƛǎǘłƭΦ bƛŎƳŞƴŠ ƧŜ ǘƻ ƴŜƧǊȅŎƘƭŜƧǑƝ 

ǌŜǑŜƴƝ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ƴƝȊƪŞ ƪŀǇŀŎƛǘȅ ōŀǘŜǊƛŜΦ 
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7. błƭŜȌƛǘƻǎǘƛ ƭŜǘƻǾŞ ƳƛǎŜΣ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƴƝ ƭƛƳƛǘȅ 

Postupy ŀ őƛƴƴƻǎǘƛ 

tƻǎǘǳǇȅ ǇǊƻ ōŠȌƴƻǳ őƛƴƴƻǎǘ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ȊŀƘǊƴǳƧƝ ǌŀŘǳ ǵƪƻƴǻΣ ƪǘŜǊŞ ǾŜŘƻǳ ƪ ƘƭŀŘƪŞƳǳ ǇǊǻōŠƘǳ ƳƛǎŜΦ 

bƻǊƳłƭƴƝ ǇƻǎǘǳǇȅ ȊŀƘǊƴǳƧƝ ƪǾŀƭƛǘƴƝ ǇǌŜŘƭŜǘƻǾƻǳ ǇǌƝǇǊŀǾǳ ǘȊǾΦ ƻŘ ǎǘƻƭǳΣ ŀƭŜ ƛ ŘǻƪƭŀŘƴƻǳ ǇǌŜŘƭŜǘƻǾƻǳ 

ǇǌƝǇǊŀǾǳ ƴŀ ƳƝǎǘŠΣ ǘŜŘȅ ǎǘŀƴƻǾŜƴƝ ŀƪǘǳłƭƴƝŎƘ ƳƝǎǘƴƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪ. ¢ƻ ǎŜ ǘȇƪł ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ȊƘƻŘƴƻŎŜƴƝ 

ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ ǊƛȊƛƪ ǇǊƻ ƭŜǘƻǾƻǳ ƳƛǎƛΣ ƪŘȅ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ŘƻƘƭŜŘƴƻǎǘΣ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ŀ ǎƳŠǊ ǇǊƻǳŘŠƴƝ 

ǾȊŘǳŎƘǳΣ ǎǇƻŘƴƝ ȊłƪƭŀŘƴǳ ƳǊŀƪǻ ŀ ǇƻŘƳƝƴƪȅ ǇǊƻ ǘǾƻǊōǳ ƴłƳǊŀȊȅ ƴŜōƻ ōƻǳǌƪȅΦ  

aƛƳƻ ƪƻƴǘǊƻƭȅ ŘƻǎǘǳǇƴƻǎǘƛ ŀ Ǉƭŀǘƴƻǎǘƛ ǾǑŜŎƘ ƴǳǘƴȇŎƘ ǇƻǾƻƭŜƴƝ ŀ ǊƻȊƘƻŘƴǳǘƝΣ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǾȅōǊŀǘ ƳƝǎǘƻ 

ǾȊƭŜǘǳ ŀ ǇǌƛǎǘłƴƝ ¦! ǾȊƘƭŜŘŜƳ ƪ ƭƻƪłƭƴƝƳ ǘŜǊŞƴƴƝƳ ǇƻŘƳƝƴƪłƳΦ bǳǘƴŞ ƧŜ ǾȅōǊŀǘ ǇƭƻŎƘȅ ǇƭłƴƻǾŀƴŞΣ 

ale i ǇƭƻŎƘȅ ƴƻǳȊƻǾŞΦ bƻǳȊƻǾŞ ǇƭƻŎƘȅ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ǳƪƻƴőŜƴƝ ƭŜǘǳ Ȋ ǇǌŜŘŜƳ ƴŜǇƭłƴƻǾŀƴȇŎƘ ǇǌƝőƛƴ ŀ ƧŜ ƴǳǘƴŞ 

je vybrat s ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ Ǿȇǎƪȅǘ ƴŜǇƻǳőŜƴȇŎƘ ƻǎƻō a ƳŀƧŜǘƪǳ ƛ ŘƻǎǘŀǘŜőƴȇ ƳŀƴƛǇǳƭŀőƴƝ ǇǊƻǎǘƻǊΦ 

tǌŜŘ ǾƭŀǎǘƴƝm ǎǘŀǊǘŜƳ ¦! ƧŜ ƪƭƝőƻǾł ǇǌŜŘƭŜǘƻǾł ǇǊƻƘƭƝŘƪŀΣ ƪǘŜǊł ǎŜ ǘȇƪł ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ƪƻƴǘǊƻƭȅ 

ƳŜŎƘŀƴƛŎƪŞƘƻ ǎǘŀǾǳ ǾǑŜŎƘ ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ŎŜƭƪǻ ǎȅǎǘŞƳǳΣ ǳŎƘȅŎŜƴƝ ǇƻƘȅōƭƛǾȇŎƘ őłǎǘƝ ŀ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝΦ 

tǌŜŘ ƻȌƛǾŜƴƝƳ ǎȅǎǘŞƳǳ ƧŜ ǘŀƪŞ ǾƘƻŘƴŞ ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ǳƭƻȌŜƴƝ ŀ ƪŀǇŀŎƛǘǳ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΦ tƻ ƻȌƛǾŜƴƝ 

ǎȅǎǘŞƳǳΣ ǘƧΦ ȊŀǇƴǳǘƝ ƴŀǇłƧŜŎƝƘƻ ƻōǾƻŘǳΣ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ǎǘŀǾ ǾǑŜŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ŀ őƛŘŜƭΦ tƛƭƻǘ ǾȌŘȅ 

ƪƻƴǘǊƻƭǳƧŜ ǵǊƻǾŜƶ ƪǾŀƭƛǘȅ ǎǇƻƧŜƴƝ ǌƝŘƝŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ǎ ¦!Σ ǇǌƝƧŜƳ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ǵŘŀƧǻΣ ǘŜǇƭƻǘǳ ǘǊǳǇǳ ¦! 

a ǘŜǇƭƻǘǳ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΣ ƪŀǇŀŎƛǘǳ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ ŘƭŜ ǳƪŀȊŀǘŜƭŜ ƴŀ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎƛΣ ǇƻőŜǘ ŀ ƪǾŀƭƛǘǳ 

ǇǌƛƧƝƳŀƴŞƘƻ Db{{ ǎƛƎƴłƭǳΣ Ŧǳƴƪőƴƻǎǘ ƪƻƳǇŀǎǳ ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŞ ŘŀƭǑƝ ǇǌŜƴłǑŜƴŞ ǵŘŀƧŜΦ  

tƻ ŘǻǎƭŜŘƴŞ ƪƻƴǘǊƻƭŜ ǎȅǎǘŞƳǻ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ȊŀƘłƧƛǘ ǾȊƭŜǘΦ tǌŜŘ ȊŀƘłƧŜƴƝƳ ǎǘƻǳǇłƴƝ ƧŜ ƧŜǑǘŠ ƴǳǘƴł ǾƛȊǳłƭƴƝ 

kontrola osobΣ ȊǾƝǌŀǘ ŀ ǾƻƭƴŠ ƭŜȌƝŎƝŎƘ ǇǌŜŘƳŠǘǻΦ tƛƭƻǘ ǇǊƻǾŜŘŜ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ǎǘƻǳǇłƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ Ŏŀ 2 m s-1 

a ǇǌŜƧŘŜ do visu ǾŜ ǾȇǑŎŜ Ŏŀ нς3 m AGL. V ǘǳǘƻ ŎƘǾƝƭƛ ƧŜ ƴǳǘƴł ƻǇŠǘƻǾƴł ƪƻƴǘǊƻƭŀ ǾǑŜŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻΣ 

a ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ŘƻǎǘǳǇƴŞ ƪŀǇŀŎƛǘȅ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳΣ ƪǘŜǊł ǎŜ ƳƻƘƭŀ Ǉƻ ȊŀǘƝȌŜƴƝ ǎƴƝȌƛǘ őƛ ǎŜ ƳǻȌŜ ǇǊƻƧŜǾƛǘ ǾŀŘŀ 

ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ őƭłƴƪǻΦ ½łǊƻǾŜƶ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ Ŧǳƴƪőƴƻǎǘ ǾǑŜŎƘ ƻǾƭłŘŀŎƝŎƘ ǇǊǾƪǻ ǾőŜǘƴŠ ǳȌƛǘŜőƴŞƘƻ 

ȊŀǘƝȌŜƴƝΦ błǎƭŜŘǳƧŜ ŘŀƭǑƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ǎǘƻǳǇłƴƝ ŀ ǾƭŀǎǘƴƝ ƭŜǘƻǾł ƳƛǎŜΦ 

tƻ ǳƪƻƴőŜƴƝ ƳƛǎŜ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǎƳŠǌƻǾŀǘ ƪ ƳƝǎǘǳ ǇƭłƴƻǾŀƴŞƘƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ ŀ ȊłǊƻǾŜƶ ƪƭŜǎŀǘ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ 

ca 1 m s-1Φ .ŠƘŜƳ ǵƪƻƴǳ ƧŜ ǘǌŜōŀ ƻǇŠǘƻǾƴŠ ƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ǇƻƘȅō ƻǎƻō ŀ ȊǾƝǌŀǘ Ǿ ƻƪƻƭƝ ǇǌƛǎǘłƴƝΦ ½łǊƻǾŜƶ 

je ǇƻǘǌŜōŀ ƳƝǘ Ƨŀǎƴƻǳ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳ ƻ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ŀ ǎƳŠǊǳ ǇǊƻǳŘŠƴƝ ǾȊŘǳŎƘǳΣ ƪǘŜǊŞ ƘǊŀƧŜ Ǉǌƛ ǇǌƛǎǘłǾłƴƝ 

ǾȇȊƴŀƳƴƻǳ ǊƻƭƛΦ 

tƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǾȅǇƴƻǳǘ ŀ ǾȅƴŘŀǘ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊ, ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪȇ ǎǘŀǾ ǾǑŜŎƘ ŦǳƴƪőƴƝ ŎŜƭƪǻ 

syǎǘŞƳǳ ŀ ȊŀǇǎŀǘ Ƴƛǎƛ Řƻ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ŘŜƴƝƪǳ ¦!Φ aƻȌƴł ƧŜ ƪƻƴǘǊƻƭŀ ŀ ǇƻǌƝȊŜƴȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻ ǎǘŀȌŜƴƝƳ 

z ŘŀǘƻǾŞƘƻ ƴƻǎƛőŜ. 

tǌŜǎ ŘǻƪƭŀŘƴƻǳ ǇǌƝǇǊŀǾǳ ƳǻȌŜ ƴŀǎǘŀǘ nouzovł ǎƛǘǳŀŎŜΦ aǻȌŜ ǎŜ ƧŜŘƴŀǘ ƴŀǇǌΦ ƻ ǾȅǎŀȊŜƴƝ ƳƻǘƻǊǳΣ ȊǘǊłǘǳ 

ǎǘŀōƛƭƛǘȅΣ ǇƻƪƭŜǎ ƴŀǇŠǘƝΣ ǾȇǇŀŘŜƪ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ŀ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŜΣ ǾȅǌŀȊŜƴƝ őƭŜƴŀ ǇƻǎłŘƪȅ ƴŜōƻ Ƨƛƴł 

ƴŜƻőŜƪłǾŀƴł ǳŘłƭƻǎǘΦ PƻƪǳŘ ƧŜ Ǉƻ Ǿȇǎƪȅǘǳ ƴŜƴŀŘłƭŞ ǳŘłƭƻǎǘƛ ǎǘǊƻƧ ƻǾƭŀŘŀǘŜƭƴȇΣ Ǉƛƭƻǘ ǎƳŠǌǳƧŜ ƴŜƧƪǊŀǘǑƝ 

ŎŜǎǘƻǳ ƴŀ ǇƭƻŎƘǳ ǇƭłƴƻǾŀƴŞƘƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ όǘƧΦ Ŏƻ ƴŜƧōƭƝȌŜ ƪ ǎƻōŠύΦ tƻƪǳŘ ƧŜ ǎǘǊƻƧ ƴŜƻǾƭŀŘŀǘŜƭƴȇ 

όƴŀǇǌΦ ǾȅǎŀȊŜƴƝ ƳƻǘƻǊǳ őƛ ƳƻǘƻǊǻύΣ ǎƳŠǌǳƧŜ Ǉƛƭƻǘ ǎǘǊƻƧ ƴŀ ǾȅǘƛǇƻǾŀƴƻǳ ƴƻǳȊƻǾƻǳ ǇƭƻŎƘǳ őƛ ŀƪǘƛǾǳƧŜ 

ǇŀŘłƪƻǾȇ ǎȅǎǘŞƳΣ ƧŜ-li ŘƻǎǘǳǇƴȇΦ  
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V ǇǌƝǇŀŘŠ ǾȇǇŀŘƪǳ ǎǇƻƧŜƴƝ ƳŜȊƛ ¦! ŀ ǌƝŘƛŎƝ ǎǘŀƴƛŎƝ ǇǌŜŎƘłȊƝ ǎǘǊƻƧ Řƻ ǘȊǾΦ ƴƻǳȊƻǾŞƘƻ ǊŜȌƛƳǳ όfailsafe), 

ƪŘȅ ƴłǎƭŜŘǳƧŜ ǇǌŜŘŜƳ ȊŀŘŀƴƻǳ ŀƪŎƛΦ ¢ȅǇƛŎƪȅ ǎŜ ƧŜŘƴł ƻ ƴŀǾǊłŎŜƴƝ Řƻ ƳƝǎǘŀ ǾȊƭŜǘǳ őƛ ǇǌƝƳŞ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ 

ǇǌƛǎǘłƴƝΦ ¢Ŝƴǘƻ ǊŜȌƛƳ ƧŜ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȇ ŀ ŘŜ-ŦŀŎǘƻ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝΦ tƻƪǳŘ ŘƻƧŘŜ ƪ ƻōƴƻǾŜƴƝ ǎƛƎƴłƭǳΣ ƧŜ ƳƻȌƴŞ 

postup ǇǌŜǊǳǑƛǘ ŀ ǇƻƪǊŀőƻǾŀǘ Ǿ ƭŜǘƻǾŞ misi. 

5łƭŜ naleznete ƪƻƴǘǊƻƭƴƝ ǎŜȊƴŀƳȅ όchecklisty) pro ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ǇƻǎǘǳǇȅ ōŠȌƴŞ őƛƴƴƻǎǘƛ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ǎ UAS 

(tǌƝƭƻƘŀ н ς NƻǊƳłƭƴƝ ǇƻǎǘǳǇȅ). Seznamy ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǾȅǳȌƝǘ Ǉǌƛ ǾƭŀǎǘƴƝ ƭŜǘƻǾŞ Ƴƛǎƛ ŀ ƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ 

si tak ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ƪǊƻƪȅΦ  

Pokud dojde k ƴŜƘƻŘŠ ƭŜǘŀŘƭŀΣ Ǉƛƭƻǘ ƧŜ ǇƻǾƛƴŜƴ Ǿ ǎƻǳƭŀŘǳ ǎ ƭŜǘŜŎƪȇƳ ǇǌŜŘǇƛǎŜƳ [ мо ƻƘƭłǎƛǘ ƴŜƘƻŘǳ 

őƛ ƛƴŎƛŘŜƴǘ ¨ǎǘŀǾǳ ǇǊƻ ƻŘōƻǊƴŞ ȊƧƛǑǙƻǾłƴƝ ǇǌƝőƛƴ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ƴŜƘƻŘ46 a ̈ ǌŀŘǳ ǇǊƻ ŎƛǾƛƭƴƝ ƭŜǘŜŎǘǾƝ47. 

YƻƴǘŀƪǘƴƝ ŀŘǊŜǎȅ ¨/[ ŀ ¨½t[b ǇǊƻ ƘƭłǑŜƴƝ ƭŜǘŜŎƪŞ nehody (LN) a incidentu (I) jsou uvedeny v AIP GEN 

мΦмΦм ŀ мΦмΦммΦ 5ƭŜ ƻƪƻƭƴƻǎǘƝ ƧŜ ǘŀƪŞ ƴǳǘƴŞ Ƙƭłǎƛǘ ƴŜƘƻŘǳ Policie 2w ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƛ ǇƻȊŘŠƧƛ ƻȊƴłƳƛǘ 

ǇƻƧƛǑǙƻǾƴŠΦ 

 

{ŜȊƴŀƳ ƳƛƴƛƳłƭƴƝƘƻ ǾȅōŀǾŜƴƝ 

tǊƻ ƪŀȌŘƻǳ ƭŜǘƻǾƻǳ Ƴƛǎƛ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǎ ǎŜōƻǳ ƳƝǘ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǾȅōŀǾŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ǳǎƴŀŘƴƝ ƘƭŀŘƪȇ ǇǊǻōŠƘ ƳƛǎŜ 

őƛ pomǻȌŜ v ƴƻǳȊƻǾŞ ǎƛǘǳŀŎiΦ bƝȌŜ ƧŜ ǳǾŜŘŜƴ ǎŜȊƴŀƳ ǇƻǾƛƴƴŞƘƻ όǘǳőƴŠύ ŀ ŘƻǇƻǊǳőŜƴŞƘƻ ǾȅōŀǾŜƴƝ, 

hōǊłȊŜƪ 44. 

ω Registraci provozovatele, ƻǎǾŠŘőŜƴƝ Ǉƛƭƻǘǻ 

ω 5ƻƪƭŀŘ ƻ ǇƭŀǘƴŞƳ ǇƻƧƛǑǘŠƴƝ ¦! 

ω ±ȅŘŀƴł ǎǘŀƴƻǾƛǎƪŀΣ ǊƻȊƘƻŘƴǳǘƝ ŀ ǇƻǾƻƭŜƴƝ ƻǇǊłǾƴŠƴȇƳƛ ƻǊƎłƴȅ ŀ ¨/[ 

ω PǌƝǎǘǳǇ ƴŀ DronMap ŀ ǇǌƝǇŀŘƴł ǊŜƎƛǎǘǊŀŎŜ ƭŜǘǳ 

ω ¦!{ ǳƭƻȌŜƴȇ Ǿ ǇǌŜǇǊŀǾƴƝƳ ōƻȄǳ 

ω 5ƻǎǘŀǘŜőƴȇ ǇƻőŜǘ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǻ ǇǊƻ ǇƭłƴƻǾŀƴƻǳ letovou misi 

ω yƝŘƝŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ ǇǊƻ Ǉƛƭƻǘŀ ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƛ ƻǇŜǊłǘƻǊŀ 

ω ½ǾƻƭŜƴł ǳȌƛǘŜőƴł ȊłǘŠȌ ǎ ǇǌƝǎƭǳǑŜƴǎǘǾƝƳ (senzor) 

ω [ŞƪłǊƴƛőƪŀ 

ω IŀǎƛŎƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧ 

ω wŜŦƭŜȄƴƝ ǾŜǎǘȅ Ҍ ǇǌƝǇŀŘƴŞ ǾȇǎǘǊŀȌƴŞ ŎŜŘǳƭƪȅ ƴŜōƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ƪ ƻȊƴŀőŜƴƝ őƛƴƴƻǎǘƛ 

ω {ŀŘŀ ƴłǌŀŘƝ, ǎŀŘŀ ƴłƘǊŀŘƴƝŎƘ ŘƝƭǻΣ ƭŜǇƛŎƝ Ǉłǎƪȅ 

ω Anemometr 

ω [łǘƪƻǾȇ ǳƪŀȊŀǘŜƭ ǎƳŠǊǳ ǾŠǘǊǳ 

ω ¢ŜǇƭƻƳŠǊ 

ω {ƭǳƴŜőƴƝ ōǊȇƭŜ 

ω Dalekohled όƭȊŜ ǾȅǳȌƝǘΣ ŀǾǑŀƪ ƳǳǎƝ Ǉƭŀǘƛǘ ǊŜȌƛƳ ±[h{ύ 

ω bŀōƝƧŜŎƝ ǎǘŀƴƛŎŜ 

ω ±ȅǎƝƭŀőƪȅ ǇǊƻ ǎǇƻƧŜƴƝ ǎ Ǉƛƭƻǘȅ 

ω tǌŜƴƻǎƴȇ ƘŜƭƛǇƻǊǘ 

 

 
46 http://www.uzpln.cz 
47 https://www.caa.cz 

http://www.uzpln.cz/
https://www.caa.cz/
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hōǊłȊŜƪ 44Φ tƻǾƛƴƴł ŀ ŘƻǇƻǊǳőŜƴł ǾȇōŀǾŀ ¦! ƳƛǎŜΦ 
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½łǇƛǎȅ Ȋ ƭŜǘǳ ŀ ǵŘǊȌōȅ 

tƛƭƻǘ ƧŜ ǇƻǾƛƴŜƴ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾŀǘ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ƭŜǘǳ Řƻ ŘŜƴƝƪǳ ƭŜǘŀŘƭŀΦ ½ŀǇǎŀƴł ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƳǳǎƝ ƻōǎŀƘƻǾŀǘ 

ŘŀǘǳƳ ƭŜǘǳΣ ƧƳŞƴƻ ǇƛƭƻǘŀΣ ƻȊƴŀőŜƴƝ ƭŜǘŀŘƭŀΣ ƳƝǎǘŀ ŀ őŀǎ ǾȊƭŜǘǳΣ ŎŜƭƪƻǾƻǳ Řƻōǳ ƭŜǘǳΣ ŘǊǳƘ ƭŜǘƻǾŞ őƛƴƴƻǎǘƛ 

ŀ ǇƻǘŜƴŎƛłƭƴƝ ǳŘłƭƻǎǘƛ ǎƻǳǾƛǎŜƧƝŎƝ ǎ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƝ ƭŜǘǳΦ ±ƘƻŘƴŞ ƧŜ ŘƻǇƭƴƛǘ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǾȅǳȌƛǘŞ ōŀǘŜǊƛƛ ŀ ƧŜƧƝ 

ƪŀǇŀŎƛǘŠ (hōǊłȊŜƪ 45). CƻǊƳŀ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ŘŜƴƝƪǳ ƴŜƴƝ ōƭƝȌŜ ǎǇŜŎƛŦƛƪƻǾłƴŀΣ ƳǻȌŜ ƳƝǘ ǇƻŘƻōǳ ǇŀǇƝǊƻǾŞƘƻ 

ŘŜƴƝƪǳ őƛ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ ŘŀǘŀōłȊŜΦ ¨/[ ǎƛ ƭŜǘƻǾȇ ŘŜƴƝƪ ƳǻȌŜ ǾȅȌłŘŀǘΣ ǎǘŜƧƴŠ ǘŀƪ ǎƛ ƳǻȌŜ ǾȅȌłŘŀǘ ǇǊƻǾŜŘŜƴƝ 

kontroly provozu a ƭŜǘƻǾŞ ȊǇǻǎƻōƛƭƻǎǘƛΦ 

WŜ ǘǌŜōŀ ǎƛ ǳǾŠŘƻƳƛǘΣ ȌŜ ǾŠǘǑƛƴŀ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ƧŜ ǾȅōŀǾŜƴŀ Db{{ ƧŜŘƴƻǘƪƻǳΦ LƴŦƻǊƳŀŎŜ Ȋ ǘŞǘƻ 

jednotky slouȌƝ ƴŜƧŜƴƻƳ ƪ ǳǊőŜƴƝ ǇƻƭƻƘȅ ǎǘǊƻƧŜΣ ŀƭŜ ƳƻƘƻǳ ǘŀƪŞ ǎƭƻǳȌƛǘ Ƨŀƪƻ ȊłȊƴŀƳ ƻ ǇǊƻǾŜŘŜƴŞƳ 

ƭŜǘǳΦ LƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ƳƝǎǘǳ ŀ őŀǎŜ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ōȇǾŀƧƝ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾłƴȅ ŀ ǾȇǊƻōŎƛ Ƨǎƻǳ ƻōǾȅƪƭŜ 

ŘƻǎǘǳǇƴŞ όőŀǎǘƻ Ƨǎƻǳ Řŀǘŀ ƻŘŜǎƭłƴŀ ƛ ōŜȊ ǾŠŘƻƳƝ ǇƛƭƻǘŀύΦ Tyto informace ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ŘƻǎǘǳǇƴŞ ƭƻƪłƭƴƝƳ 

ǵǌŀŘǻƳ ƪ ǌŜǑŜƴƝ ǇǊƻǾƻȊƴƝŎƘ ǇǌŜǎǘǳǇƪǻΦ ¢ƻǘƻ ǇƭŀǘƝ ƻōȊǾƭłǑǘŠ ǳ ƴŜƧǊƻȊǑƝǌŜƴŠƧǑƝŎƘ Ƙƻōōȅ ȊƴŀőŜƪ όǘȅǇƛŎƪȅ 

DJI). 

tǊƻ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǎȅǎǘŞƳ ƧŜ ǘŀƪŞ ǾƘƻŘƴŞ ǾŞǎǘ ŘŜƴƝƪ ǵŘǊȌōȅΦ ¢Ŝƴ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ŜǾƛŘŜƴŎƛ őƛƴƴƻǎǘƝ ǇǊƻōƝƘŀƧƝŎƝŎƘ 

v ǊłƳŎƛ ǵŘǊȌōȅ ¦!{ ŀ ƧŜ ƴŜŘƝƭƴƻǳ ǎƻǳőłǎǘƝ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ŘƻƪǳƳŜƴǘŀŎŜΦ WŜƘƻ ŦƻǊƳŀ ƴŜƴƝ ōƭƝȌŜ ǎǇŜŎƛŦƛƪƻǾłƴŀΣ 

ŀƭŜ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞΣ ŀōȅ ƻōǎŀƘƻǾŀƭ ƛ ǇƻŘǊƻōƴȇ ǇƻǇƛǎ ǇǊŀŎƻǾƴƝŎƘ ǵƪƻƴǻΣ ǎŜȊƴŀƳ ǾȅƳŠƴŠƴȇŎƘ ŘƝƭǻ ŀǇƻŘΦ 

V ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǇǌƝǊǳőŎŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ Ƨǎƻǳ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ǳǾŜŘŜƴȅ ƳƛƳƻ ƴǳǘƴȇŎƘ ǇƻƭŜǘƻǾȇŎƘ ǵƪƻƴǻ 

i ǎŜǊǾƛǎƴƝ ƛƴǘŜǊǾŀƭȅ ǇǊƻ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ŦǳƴƪőƴƝ celky ǎȅǎǘŞƳǳ.  

 

 

hōǊłȊŜƪ 45Φ ¦ƪłȊƪŀ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛŎƪŞƘƻ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ŘŜƴƝƪǳΦ 
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.ŜȊǇŜőƴƻǎǘƝ ƭƛƳƛǘȅ a povinnosti 
tǊƻ ƪŀȌŘȇ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ Ƨǎƻǳ Ǿ ƧŜƘƻ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǇǌƝǊǳőŎŜ ǎǇŜŎƛŦƛƪƻǾłƴȅ ƛ ƭƛƳƛǘȅ ƴŀ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ 

od Ǉƛƭƻǘŀ őƛ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƭŜǘƻǾƻǳ ƘƭŀŘƛƴǳΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ Ǿ souladu s Ǉƭŀǘƴƻǳ ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾƻǳΣ ƴŀǇǌΦ ǎǘŀƴƻǾŜƴƝ 

ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ƘƭŀŘƛƴȅ Ƨŀƪƻ 100 Ƴ !D[ ƴŜōƻ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƻŘ Ǉƛƭƻǘŀ рлл m. 

[ȊŜ ǎŜ ǎŜǘƪŀǘ ŘǾŠƳŀ ȊłƪƭŀŘƴƝƳƛ ǊƻƭŜƳƛ ς ǇƛƭƻǘȅΦ wƻȊƭƛǑƛǘ ƭȊŜ Ǉƛƭƻǘŀ ǾŜƭƛǘŜƭŜ ŀ ƻǇŜǊłǘƻǊŀΦ WŜƧƛŎƘ ŦǳƴƪŎŜ 

ƴŜƳǳǎƝ ōȇǘ ōƭƝȌŜ ǎǇŜŎƛŦƛƪƻǾłƴȅΣ ŀƭŜ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘł ǎŜΣ ȌŜ Ǉƛƭƻǘ ǾŜƭƛǘŜƭ ǌƝŘƝ ƭŜǘ ŀ Ǉƛƭƻǘ ƻǇŜǊłǘƻǊ ǎƭŜŘǳƧŜ 

ǘŜƭŜƳŜǘǊƛƛΦ [ŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ ǇǊŀŎǳƧŜ ǘŞȌ ǎ ǘŜǊƳƝƴŜƳ ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝ Ǉƛƭƻǘ ŀ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘłΣ ȌŜ Ȋŀ ǇǊƻǾŜŘŜƴƝ 

ōŜȊǇŜőƴŞƘƻ ƭŜǘǳΣ ǾőŜǘƴŠ ǇǌŜŘƭŜǘƻǾŞ ǇǌƝǇǊŀǾȅ ŀ ƪƻƴǘǊƻƭȅΣ ƧŜ ƻŘǇƻǾŠŘƴł ƻǎƻōŀΣ ƪǘŜǊł ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŜǘŀŘƭƻ 

ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝΦ hǎƻōƻǳ ƻŘǇƻǾŠŘƴƻǳ ƧŜ Ǿ ǘƻƳǘƻ ǇǌƝǇŀŘŠ ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝ Ǉƛƭƻǘ όǎǘŀƴƻǾŜƴȇ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜƳ 

UA pro ƪŀȌŘƻǳ ƳƛǎƛύΦ 

Povinnosti pilota: 

¶ Ǉƛƭƻǘ ōŠƘŜƳ ǇƻƧƝȌŘŠƴƝ ŀ ƭŜǘǳ ǳŘǊȌǳƧŜ ǘǊǾŀƭȇ ǾƛȊǳłƭƴƝ ƪƻƴǘŀƪǘ ǎ ¦! ōŜȊ ǾƛȊǳłƭƴƝŎƘ ǇƻƳǻŎŜƪ; 

¶ Ǉƛƭƻǘ ƻŘǇƻǾƝŘł Ȋŀ ǘƻΣ ȌŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ǎȅǎǘŞƳ ōǳŘŜ ǇƻǳȌƝǾłƴ ǇƻǳȊŜ ƪ ǵőŜƭǳΣ ƪŜ ƪǘŜǊŞƳǳ ōȅƭ ƴŀǾǊȌŜƴ 

ŀ ǾȅǊƻōŜƴΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠΣ ƪ ƴŠƳǳȌ ōȅƭ ǎŎƘǾłƭŜƴ ¨/[; 

¶ Ǉƛƭƻǘ ǳƳƻȌƴƝ ƴŀ ȌłŘƻǎǘ ¨/[ ǇǊƻǾŜŘŜƴƝ ƪƻƴǘǊƻƭȅ ǇǊƻǾƻȊǳ ŀ ƭŜǘƻǾŞ ȊǇǻǎƻōƛƭƻǎǘƛ ¦!; 

¶ Ǉƛƭƻǘ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾł ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ƭŜǘǳ Řƻ ŘŜƴƝƪǳ ƭŜǘŀŘƭŀ ƴŜōƻ ǊƻǾƴƻŎŜƴƴŞƘƻ ŘƻƪǳƳŜƴǘǳ; 

¶ Ǉƛƭƻǘ ƴŜǇǌŜŘł ǌƝȊŜƴƝ ƻǎƻōŠΣ ƪǘŜǊł ƴŜƴƝ ǇǊƻǑƪƻƭŜƴŀ ŀ ƴŜƳł ŀŘŜƪǾłǘƴƝ ǘȅǇ ƻǎǾŠŘőŜƴƝ; 

¶ Ǉƛƭƻǘ ǇǊƻǾłŘƝ ǇǌŜŘƭŜǘƻǾƻǳ ǇǌƝǇǊŀǾǳ ƪ ȊŀƧƛǑǘŠƴƝ ōŜȊǇŜőƴŞƘƻ ƭŜǘǳΣ ǎǇƻőƝǾŀƧƝŎƝ ȊŜƧƳŞƴŀ 

ve ȊƘƻŘƴƻŎŜƴƝ ƳƝǎǘƴƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪ ŀ Ǿ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝƘƻ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊǳ ŀ Řƻōȅ ƭŜǘǳΦ 

5ƭŜ ǎǇŜŎƛŦƛƪŀŎƝ Ǿ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǇǌƝǊǳőŎŜ ƭȊŜ ǇƛƭƻǘƻǾƛ őƛ Ǉƛƭƻǘǳ-ǾŜƭƛǘŜƭƛ ǇǌƛǎƻǳŘƛǘ ŘŀƭǑƝ ǇƻǾƛƴƴƻǎǘΦ 

hōŜŎƴŠ ale ǇƭŀǘƝΣ ȌŜ Ǉƛƭƻǘ ǾŜƭƛǘŜƭ ƻŘǇƻǾƝŘł Ȋŀ ǇǌƛƧŜǘƝ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝŎƘ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƴƝŎƘ ƻǇŀǘǌŜƴƝΣ 

aby v ǇǊǻōŠƘǳ ƭŜǘǳ ƴŜŘƻǑƭƻ ƪ ƻƘǊƻȌŜƴƝ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƛ ƭŜǘƻǾŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊǳΣ ȊŘǊŀǾƝ ƻǎƻōΣ ƳŀƧŜǘƪǳ ŀ ȌƛǾƻǘƴƝƘƻ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ WŜ ǘŀƪŞ ǇƻǾƛƴŜƴ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ƻŎƘǊŀƴǳ ¦!{ ǇǌŜŘ ǇǊƻǘƛǇǊłǾƴƝƳƛ őƛƴȅΦ 

5ŀƭǑƝ őƛƴƴƻǎǘƛ ƴǳǘƴŞ ƪ ōŜȊǇŜőƴŞƳǳ ǇǊƻǾƻȊǳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳΥ 

¶ ȊŀōŜȊǇŜőƛǘ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝ ǇƻǳőŜƴƝ ǾǑŜŎƘ ƻǎƻō ǇŀǊǘƛŎƛǇǳƧƝŎƝŎƘ ƴŀ Ƴƛǎƛ; 

¶ ǇǌŜŘŜƳ ǾȅǘƛǇƻǾŀǘ ŀ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ǾƘƻŘƴŞ ƴƻǳȊƻǾŞ ǇƭƻŎƘȅ; 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ǎǘŀǊǘƻǾŀŎƝ ŀ ǇǌƛǎǘłǾŀŎƝ ǇƭƻŎƘȅ ǘŀƪΣ ŀōȅ ƴŜŘƻǑƭƻ ƪŜ ƪƻƭƛȊƛ ¦! ǎ ƻǎƻōŀƳƛ őƛ ǇǌŜŘƳŠǘȅ; 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘΣ ŀōȅ ǎŜ Ǿ ƳƝǎǘŠ ǇǊƻǾłŘŠƴƝ ƳƛǎŜ ǾȅǎƪȅǘƻǾŀƭȅ ǇƻǳȊŜ ƻǎƻōȅ ǇƻǳőŜƴŞ ŀ ǎ ǾƘƻŘƴȇƳƛ 

ƻŎƘǊŀƴƴȇƳƛ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪȅ ǇƻŘƭŜ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊǳ ƳƛǎŜ; 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘΣ ŀōȅ ƻǎƻōȅ ǇŀǊǘƛŎƛǇǳƧƝŎƝ ƴŀ Ƴƛǎƛ ƴŜōȅƭȅ ǇƻŘ ǾƭƛǾŜƳ ŀƭƪƻƘƻƭǳ ƴŜōƻ ƧƛƴȇŎƘ ƻƳŀƳƴȇŎƘ ƭłǘŜƪ 

ŀ ƧŜƧƛŎƘ ȊŘǊŀǾƻǘƴƝ ǎǘŀǾ ƻŘǇƻǾƝŘŀƭ ƧŜƧƛŎƘ ǵƪƻƭǳ; 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ŘƻǎǘǳǇƴƻǎǘ ŀ ǇǌƛǇǊŀǾŜƴƻǎǘ ȊłŎƘǊŀƴƴȇŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ Ƨŀƪƻ ƧŜ ƘŀǎƛŎƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧΣ ƭŞƪłǊƴƛőƪŀΦ 

Pilot (pokud nebylo v ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǇǌƝǊǳőŎŜ ǎǇŜŎƛŦƛƪƻǾłƴƻ Ƨƛƴŀƪύ ƧŜ ǘŀƪŞ ȊƻŘǇƻǾŠŘƴȇ Ȋŀ ǎǘŀǾ ǾŜǑƪŜǊȇŎƘ 

ŦǳƴƪőƴƝŎƘ ŎŜƭƪǻ ǎȅǎǘŞƳǳΦ tǊƻǘƻ ōȅ ǎŜ ǇǌŜŘ ƪŀȌŘȇƳ ǾȊƭŜǘŜƳ ƳŠƭŀ ƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ƴŀǇǌΦ mechanickł 

ƴŜǇƻǊǳǑŜƴƻǎǘ ŎŜƭƪǳ ŀ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪȇ ǎǘŀǾ ǾǑŜŎƘ ŘŀƭǑƝŎƘ őłǎǘƝΣ ǇŜǾƴƻǎǘ ǳŎƘȅŎŜƴƝ ƳƻǘƻǊǻΣ Ǿƻƭƴƻǎǘ ŎƘƻŘǳ 

a ǾǻƭŜ ƪŀȌŘŞƘƻ ƳƻǘƻǊǳΣ ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀǘ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘǳ ƳƻǘƻǊǻΣ ŀƪǳƳǳƭłǘƻǊǳ ƛ ǎŜƴȊƻǊƻǾŞ őłǎǘƛ ŀǘŘΦ 

tƛƭƻǘ ƳǻȌŜ ōȇǘ ǘŞȌ ǾƭŀǎǘƴƝƪŜƳ ƛ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜƳ ¦!Φ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ǾȅǳȌƝǾłƴƝ ¦! ǾŜ ŦƛǊƳłŎƘ őƛ ƛƴǎǘƛǘǳŎƝŎƘ 

je ƻōǾȅƪƭŜ ǊƻƭŜ Ǉƛƭƻǘŀ ƻŘƭƛǑƴł ƻŘ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜΦ tǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜƳ όŀ ǇǊŀǾŘŠǇƻŘƻōƴŠ ƛ ǾƭŀǎǘƴƝƪŜƳύ ƳǻȌŜ 

ōȇǘ ǇǊłǾƴƛŎƪł ƻǎƻōŀΣ ǇƛƭƻǘŜƳ ƧŜ ǾȌŘȅ ƻǎƻōŀ ŦȅȊƛŎƪłΦ 
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tƻǾƛƴƴƻǎǘƛ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳΥ 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘΣ ȌŜ ƴŀ ŘǊƻƴǳ ƧŜ ǳǾŜŘŜƴƻ ǊŜƎƛǎǘǊŀőƴƝ őƝǎƭƻ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ŘǊƻƴǳ ŀ ǵǇƭƴȇ ǌŜǘŠȊŜŎ 

ǊŜƎƛǎǘǊƻǾŀƴŞƘƻ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ¦!{ ƧŜ ƴŀƘǊłƴ Řƻ wL5ǳ 48 όǎȅǎǘŞƳǳ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ƴŀ ŘłƭƪǳύΣ ǇƻƪǳŘ 

ƧŜ ƧƝƳ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝ ƭŜǘŀŘƭƻ ǾȅōŀǾŜƴƻΤ 

¶ ǾȅǇǊŀŎƻǾŀǘ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǇƻǎǘǳǇȅ όǇƝǎŜƳƴŞ ǇƻǎǘǳǇȅ ǎŜ ǇƻȌŀŘǳƧƝΣ ȊŀƳŠǎǘƴłǾł-li provozovatel dronu 

ǾƝŎŜ ƴŜȌ ƧŜŘƴƻƘƻ ǇƛƭƻǘŀύΤ 

¶ ƻǾŠǌƛǘΣ ȌŜ Ǿ ŘŀƴŞ ƻōƭŀǎǘƛ ǇǊƻǾƻȊǳ ƴŜƴƝ ǊłŘƛƻǾŞ ǊǳǑŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ōȅ ƳƻƘƭƻ ƳƝǘ ǾƭƛǾ ƴŀ ǎǇƻƧŜƴƝ ŘǊƻƴǳΤ 

¶ ƧƳŜƴƻǾŀǘ ǇǊƻ ƪŀȌŘȇ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇ ǇǊƻǾƻȊ ŘłƭƪƻǾŠ ǌƝŘƝŎƝƘƻ Ǉƛƭƻǘŀ όǇƛƭƻǘŀ ǾŜƭƛǘŜƭŜύΤ ǘƻ ƧŜ ŘǻƭŜȌƛǘŞΣ 

aby ōȅƭƻ ƧŀǎƴŞΣ ƪŘƻ ƧŜ ƻǎƻōƻǳ ƻŘǇƻǾŠŘƴƻǳ Ȋŀ ƪŀȌŘȇ ƭŜǘΤ 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘΣ ȌŜ Ǉƛƭƻǘ ŀ ǇƻŘǇǻǊƴȇ ǇŜǊǎƻƴłƭ ǇǊƻǾƻȊǳ ŘǊƻƴǳ Ƨǎƻǳ ǎŜȊƴłƳŜƴƛ ǎ ǳȌƛǾŀǘŜƭǎƪƻǳ ǇǌƝǊǳőƪƻǳ 

a postupy provozovatele dronu a ƳŀƧƝ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝ ƻŘōƻǊƴƻǳ ȊǇǻǎƻōƛƭƻǎǘΤ 

¶ ȊŀƧƛǎǘƛǘΣ ȌŜ Ƨǎƻǳ ǎƛ ƻǎƻōȅ ȊŀǇƻƧŜƴŞ Řƻ ǇǊƻǾƻȊǳ ŘǊƻƴǳ ǾŠŘƻƳȅ ǊƛȊƛƪ ǎǇƻƧŜƴȇŎƘ ǎ ǇǊƻǾƻȊŜƳ 

v ǇƻŘƪŀǘŜƎƻǊƛƝŎƘ !н ŀ !оΦ 

  

 
48 Remote-L5 ƧŜ ǎȅǎǘŞƳ ŘłƭƪƻǾŞ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ŀ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǘŜƭŜƳŜǘǊƛŜ ¦!Φ hŘ мΦ мΦ нлнп ǎŜ ƧŜŘƴł 
o ǇƻǾƛƴƴƻǳ ǾȇōŀǾǳ ¦! Ǉǌƛ ǇǊƻǾƻȊǳ ǾŜ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛƛΦ 



[71] 
 

8. Metadata 

tǌŜǎ ƴŜǎǇƻǊƴŞ ǇǌŜŘƴƻǎǘƛ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǇǌŜǘǊǾłǾŀƧƝ Ǿ ƧŜƧƛŎƘ ǾȅǳȌƛǘƝ ǳǊőƛǘŞ ǾȇȊǾȅΦ {ǘŀƴŘŀǊŘƛȊŀŎŜ 

ŘŀǘΣ ƻǇŀƪƻǾŀǘŜƭƴƻǎǘ Ǿ őŀǎŜ ŀ ǇǊƻǎǘƻǊǳΣ ǊŜƎǳƭŀőƴƝ ƻƳŜȊŜƴƝ ǇǊƻǾƻȊǳ ŘǊƻƴǻ όǾőŜǘƴŠ ǇƻǾƛƴƴŞ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ 

Remote ID) ŀ Ǿȅǎƻƪł ǾȇǇƻőŜǘƴƝ ƴłǊƻőƴƻǎǘ ǊƻȊǎłƘƭȇŎƘ ŀƴŀƭȇȊ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧƝ ǎǘłƭŞ ōŀǊƛŞǊȅΦ LƴƛŎƛŀǘƛǾȅ 

ŘƭƻǳƘƻŘƻōŞƘƻ ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎǳ ƳǻȌŜ ƪƻƳǇƭƛƪƻǾŀǘ ǘŀƪŞ ƛƴǘŜǊƻǇŜǊŀōƛƭƛǘŀ ƳŜȊƛ ŘŀǘƻǾȇƳƛ ǎŀŘŀƳƛ ǇƻǌƝȊŜƴȇƳƛ 

ǊǻȊƴȇƳƛ ǎŜƴȊƻǊȅΣ Ȋŀ ƻŘƭƛǑƴȇŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪ őƛ ȊǇǊŀŎƻǾŀƴȇƳƛ ǊƻȊŘƝƭƴȇƳƛ ǎƻŦǘǿŀǊe ǇƻǎǘǳǇȅΦ tłǘŜǌƝ 

ƧŀƪŞƘƻƪƻƭƛ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾŞƘƻ ǇǊŀŎƻǾƴƝƘƻ ǇƻǎǘǳǇǳ Ǿ ŘłƭƪƻǾŞƳ ǇǊǻȊƪǳƳǳ ƧŜ ǇǊƻǘƻ ǊƻōǳǎǘƴƝ ǊłƳŜŎ ƳŜǘŀŘŀǘ 

ƴŀǇƭƶǳƧƝŎƝ ǇǊƛƴŎƛǇȅ C!Lw όFindable, Accessible, Interoperable, Reusable)Φ {ǳǊƻǾŞ ǎƻǳōƻǊȅ ǎƴƝƳƪǻ 

transformujeme na ǊŜǇǊƻŘǳƪƻǾŀǘŜƭƴŞ ŀ ƛƴǘŜǊƻǇŜǊŀōƛƭƴƝ ŘŀǘƻǾŞ ǎŀŘȅ ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ ǎȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪŞƘƻ 

ȊłȊƴŀƳǳ ǇƻŘǊƻōƴƻǎǘƝ ƻ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊŜŎƘΣ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ǎŜƴȊƻǊǻΣ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝŎƘ ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘ 

a ǇǻǾƻŘǳ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ όǘȊǾΦ ǇǊƻǾŜƴŀƴŎŜύΦ {ǘŀƴŘŀǊŘƛȊƻǾŀƴł ƳŜǘŀŘŀǘŀ Ƨǎƻǳ ȊłƪƭŀŘŜƳ ǇǊƻ ƪƻƴǘǊƻƭǳ ƪǾŀƭƛǘȅ 

a ȊǇŠǘƴŞ ŘƻƘƭŜŘłƴƝ ŎƘȅō ŀ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ōŜȊŜǑǾƻǳ ƛƴǘŜƎǊŀŎƛ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ Řŀǘ Ȋ ǊǻȊƴȇŎƘ ǇƭŀǘŦƻǊŜƳΣ őŀǎƻǾȇŎƘ 

ƻōŘƻōƝ ƛ ǇƻǎǘǳǇǻ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝΦ 5Ɲƪȅ ŘƻōǌŜ ǎǘǊǳƪǘǳǊƻǾŀƴȇƳ ǇƻƳƻŎƴȇƳ ǎƻǳōƻǊǻƳΣ ƪǘŜǊŞ ƛŘŜłƭƴŠ 

ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝ ȊŀǾŜŘŜƴȇƳ ƎŜƻǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇƳ ǎǘŀƴŘŀǊŘǻƳΣ ǎŜ ŀƴŀƭȇȊȅ ǎǘłǾŀƧƝ ǘǊŀƴǎǇŀǊŜƴǘƴƝƳƛΣ 

ǑƪłƭƻǾŀǘŜƭƴȇƳƛ ŀ ǇǌƛǇǊŀǾŜƴȇƳƛ ƴŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊŀŎƛ őƛ ȊŀǇƻƧŜƴƝ ǳƳŠƭŞ ƛƴǘŜƭƛƎŜƴŎŜΦ  

tǊƻ ŜŦŜƪǘƛǾƴƝ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ŀ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ƪƻǊŜƪŎŜ ƧŀƪȇŎƘƪƻƭƛǾ Řŀǘ Ȋ ŘǊƻƴǻ Ƨǎƻǳ ƴŜȊōȅǘƴł ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝ 

ǇƻƳƻŎƴł Řŀǘŀ ŀ ƳŜǘŀŘŀǘŀΥ 

¶ tǌŜǎƴŞ ȊłȊƴŀƳȅ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻΥ ¨ŘŀƧŜ ƻ ȊŜƳŠǇƛǎƴŞ ǑƝǌŎŜΣ ŘŞƭŎŜΣ ƴŀŘƳƻǌǎƪŞ ǾȇǑŎŜΣ 

ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ όƴłƪƭƻƴȅ roll-pitch-yawύΣ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ƭŜǘǳΦ ¢ȅǘƻ ǵŘŀƧŜ ǳƳƻȌƶǳƧƝ 

ǇǌŜǎƴŞ ȊŀǊƻǾƴłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ Ǉǌƛ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ōƭƻƪǳ ǎǾŀȊƪǻ όbundle-block adjustmentύ ŀ ƳƛƴƛƳŀƭƛȊǳƧƝ 

ǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇ ƴŜǎƻǳƭŀŘΦ ½łǎŀŘƴƝ ƧŜ ȊŘŜ ǇǌŜǎƴł őŀǎƻǾł ǎȅƴŎƘǊƻƴƛȊŀŎŜ ƳŜȊƛ ǎǇƻǳǑǘƝ ƪŀƳŜǊȅ 

a ȊłȊƴŀƳŜƳ ǇƻƭƻƘȅ Ȋ Db{{κLa¦ ƧŜŘƴƻǘƪȅΦ tƻǎƪȅǘǳƧƝ ǘŀƪŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǵƘƭǳ ǇƻƘƭŜŘǳΣ ƪǘŜǊŞ Ƨǎƻǳ 

ƪǊƛǘƛŎƪŞ ǇǊƻ ƪƻǊŜƪŎƛ ŜŦŜƪǘǻ ŘǾƻǳǎƳŠǊƴŞ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ό.w5Cύ ǳ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ƛ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ 

ǎƴƝƳƪǻΦ 

 

¶ DŜƻŘŜǘƛŎƪȅ ȊŀƳŠǌŜƴŞ ǾƭƝŎƻǾŀŎƝ body (GCPs) ŀ ǎǘŀǾ w¢YκttY ǌŜǑŜƴƝ: Body s centimetrovou 

ǇǌŜǎƴƻǎǘƝ ǳƪƻǘǾǳƧƝ о5 ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ Řƻ ǊŜłƭƴȇŎƘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎ ŀ ƪƻǊƛƎǳƧƝ ǎȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪȇ ŘǊƛŦǘ 

GPS/IMU. ± ǇǌƝǇŀŘŠ ǾȅǳȌƛǘƝ w¢Y ƴŜōƻ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ŜǾƛŘƻǾŀǘ ǎǘŀǾ ǌŜǑŜƴƝ όFixed/Float/Single) 

a ƻŘƘŀŘƻǾŀƴƻǳ ǎƳŠǊƻŘŀǘƴƻǳ ƻŘŎƘȅƭƪǳ ǇƻƭƻƘȅ ǇǊƻ ƪŀȌŘȇ ǎƴƝƳŜƪΦ {ǘŀōƛƭƴƝ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǘŜǊőŜ 

όƴŀǇǌΦ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴŞ ƻŘǊŀȊƴŞ ǇŀƴŜƭȅύ ƳƻƘƻǳ ƴŀǾƝŎ ǎƭƻǳȌƛǘ Ƨŀƪƻ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ƪƻƴǘǊƻƭƴƝ ōƻŘȅ 

pro ƻǾŠǌŜƴƝ ƪƻƴȊƛǎǘŜƴŎŜ ƳŜȊƛ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇƳƛ ƭŜǘȅΦ 

 

¶ tǻǾƻŘ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ όProvenance): 5ƻƪǳƳŜƴǘŀŎŜ ƴłȊǾǻ ǎƻŦǘǿŀǊeΣ ǾŜǊȊƝ ŀ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ŀƭƎƻǊƛǘƳǻ 

όƴŀǇǌΦ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ƳŜǘƻŘȅ split-windowΣ ŀǊŎƘƛǘŜƪǘǳǊȅ ƴŜǳǊƻƴƻǾȇŎƘ ǎƝǘƝΣ ŘŜŦƛƴƛŎŜ ǾǊǎǘŜǾ w¢aύ 

je ƪƭƝőƻǾł ǇǊƻ ǊŜǇǊƻŘǳƪƻǾŀǘŜƭƴƻǎǘΦ ¢ȅǘƻ ŘŜǘŀƛƭȅ ǇǌƝƳƻ ƻǾƭƛǾƶǳƧƝ ŦƛƭǘǊŀŎƛ ǎǇƻƧƻǾŀŎƝŎƘ ōƻŘǻΣ 

ǇƻǎǘǳǇȅ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ƪƻǊŜƪŎƝ ŀ ǾȇǎƭŜŘƴƻǳ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ƛ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ 

ǾȇǎǘǳǇǻΦ 

aŜǘŀŘŀǘŀ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǊƻȊŘŠƭƛǘ ƴŀ ǎǘŀǘƛŎƪł ŀ ŘȅƴŀƳƛŎƪłΦ {ǘŀǘƛŎƪł Ƨǎƻǳ ǘŀΣ ƪǘŜǊŞ ǎŜ ǾłȌƝ ƪ ǇƻǳȌƛǘŞƳǳ 

ǎŜƴȊƻǊǳΣ ǘŜŘȅ ƭŀōƻǊŀǘƻǊƴŠ ƻŘǾƻȊŜƴŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎȅǎǘŞƳǳ ƴŜōƻ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǾȇǊƻōŎŜΦ {ǘŀǘƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ 

ǎŜ ƴŜƳŠƴƝ Ǿ őŀǎŜΦ 5ȅƴŀƳƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ȊƧƛǑǙƻǾŀǘ ǇǌƝƳƻ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ. MŠƴƝ ǎŜ dle lokality a jsou 

ŜȄǘǊŞƳƴŠ ǇǊƻƳŠƴƴŞ Ǿ őŀǎŜΦ  



[72] 
 

tǊƻ ǘŜǊƳłƭƴƝ ǎŜƴȊƻǊȅ Ƨǎƻǳ ŘłƭŜ ƪƭƝőƻǾŞ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ. 

{ǘŀǘƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅΥ 

¶ Planckovy konstanty (YѕΣ Yі) ς ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ǇǊƻ Řŀƴȇ ǎŜƴȊƻǊ ǇǊƻ ǇǌŜǾƻŘ ȊłǌŜ 

(radiance) na jasovou teplotu, 

¶ wŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪȇ Ȋƛǎƪ ŀ Ǉƻǎǳƴ όƎŀƛƴ ϧ ƻŦŦǎŜǘύ ς ƭŀōƻǊŀǘƻǊƴŠ ƻŘǾƻȊŜƴŞ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅΣ 

ƪǘŜǊŞ ǇǌŜǾłŘŠƧƝ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ őƝǎƭŀ ό5bύ ƴŀ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ȊłǌƛΣ 

¶ wŜŦŜǊŜƴőƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ ŜƳƛǎƛǾƛǘȅ ς ƘƻŘƴƻǘȅ ǾłȊŀƴŞ ƴŀ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ƳŀǘŜǊƛłƭȅ ƴŜōƻ ǘǌƝŘȅ ƪǊŀƧƛƴƴŞƘƻ 

ǇƻƪǊȅǾǳΣ ǇƻǳȌƝǾŀƴŞ ǇǊƻ ǇǌŜǾƻŘ ƧŀǎƻǾŞ ǘŜǇƭƻǘȅ ƴŀ ǎƪǳǘŜőƴƻǳ ǘŜǇƭƻǘǳ ǇƻǾǊŎƘǳΣ 

¶ {ǇŜƪǘǊłƭƴƝ ƻŘŜȊǾŀ ǎŜƴȊƻǊǳ ς ǾƭƴƻǾŞ ǊƻȊǎŀƘȅ όbandpassesύ ŀ ƪǌƛǾƪȅ ŎƛǘƭƛǾƻǎǘƛ ŘŜǘŜƪǘƻǊǳΦ 

 

5ȅƴŀƳƛŎƪł ƳŠǌŜƴƝΥ 

¶ tǊƻǘƻƪƻƭȅ ŘǊƛŦǘǳ ǎ őŀǎƻǾȇƳƛ ȊƴŀőƪŀƳƛ ς ǇŜǊƛƻŘƛŎƪŞ ƛƴǘŜǊƴƝ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ƻŘŜőǘȅ 

όƴŀǇǌΦ ȊłǾŠǊƪŀκőŜǊƴŞ ǘŠƭŜǎƻύ ǎ ǇǌŜǎƴȇƳƛ őŀǎȅΣ ȊŀŎƘȅŎǳƧƝŎƝ ȊƳŠƴȅ ȊƛǎƪǳκǇƻǎǳƴǳ ǾƭƛǾŜƳ ȊŀƘǌƝǾłƴƝ 

senzoru, 

¶ ¢ŜǇƭƻǘŀ ƧłŘǊŀ ǎŜƴȊƻǊǳ όFPA temperature) ς ǇǊƻ ƪƻƳǇŜƴȊŀŎƛ ǾƭƛǾǳ ǾƭŀǎǘƴƝƘƻ ȊŀƘǌƝǾłƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ 

όǳ ƴŜŎƘƭŀȊŜƴȇŎƘ ǎŜƴǎƻǊǻ ƪǊƛǘƛŎƪȇ ǇŀǊŀƳŜǘǊύΣ 

¶ hƪƻƭƴƝ ǇƻŘƳƝƴƪȅ ς ǘŜǇƭƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳΣ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘ ŀ ǘƭŀƪ Ǿ ŘƻōŠ ǇƻǌƝȊŜƴƝ όǇǊƻ ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝ 

korekce driftu ŀ ǇǊƻ ǾȇǇƻőŜǘ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪŞ ǘǊŀƴǎƳƛǎƛǾƛǘȅΣ ƪǘŜǊł ƧŜ ȊłǾƛǎƭł ƴŀ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƻōƧŜƪǘǳ 

od senzoru), 

¶ 2ŀǎƻǾŞ Ȋƴŀőƪȅ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝŎƘ ǳŘłƭƻǎǘƝ ς ǇǌŜǎƴŞ őŀǎȅΣ ƪŘȅ ōȅƭȅ ȊƳŠǌŜƴȅ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ǊŜŦŜǊŜƴŎŜ 

όƛƴǘŜǊƴƝ ƴŜōƻ ŜȄǘŜǊƴƝύΣ ŀōȅ ōȅƭƻ ƳƻȌƴŞ ƪŜ ƪŀȌŘŞƳǳ ǎƴƝƳƪǳ ǇǌƛǌŀŘƛǘ ǎǇǊłǾƴŞ ƪƻǊŜƪőƴƝ 

koeficienty. 
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¦ ƳŜǘŀŘŀǘ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻ ƧŜ ǇǊƛƴŎƛǇ ǎǘŜƧƴȇ Ƨŀƪƻ ǳ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘΣ ŀƭŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎŜ ƳƝǊƴŠ ƭƛǑƝΦ 

{ǘŀǘƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅΥ 

¶ {ǇŜŎƛŦƛƪŀŎŜ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǇłǎŜƳ ς ŎŜƴǘǊłƭƴƝ ǾƭƴƻǾŞ ŘŞƭƪȅ ŀ ǑƝǌƪŀ ǇłǎƳŀ Ǿ ǇƻƭƻǾƛƴŠ ƳŀȄƛƳŀ 

όC²Iaύ ǇǊƻ ƪŀȌŘŞ ǇłǎƳƻΣ) 

¶ YƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ς ƭŀōƻǊŀǘƻǊƴŠ ƳŠǌŜƴȇ ǘŜƳƴȇ ǇǊƻǳŘ όdark current), 

zisk (gain) a posun (offset) ǇǊƻ ƪŀȌŘŞ ǇłǎƳƻ ǇǊƻ ǇǌŜǾƻŘ ǎǳǊƻǾȇŎƘ 5b ƴŀ Ȋłǌƛ ƴŀ ǎŜƴȊƻǊǳΣ 

¶ wŜŦŜǊŜƴőƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝŎƘ ǇŀƴŜƭǻ ς ȊƴłƳŞ ƻŘǊŀȊƴŞ ǘŜǊőŜ ǇƻǳȌƛǘŞ ǇǌŜŘ ƭŜǘŜƳ 

pro ƴŀǾłȊłƴƝ ȊłǌŜ ƴŀ ŀōǎƻƭǳǘƴƝ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǇƻǾǊŎƘǳΦ 

 

5ȅƴŀƳƛŎƪł ƳŠǌŜƴƝΥ 

¶ 2ǘŜƴƝ ǎŜƴȊƻǊǳ ŘƻǇŀŘŀƧƝŎƝƘƻ ǎǾŠǘƭŀ ό5[{ύ ς ǎƛƳǳƭǘłƴƴƝ ƳŠǌŜƴƝ ǇǌƝŎƘƻȊƝ ƛǊŀŘƛŀƴŎŜ ǇǊƻ ƴƻǊƳŀƭƛȊŀŎƛ 

ƳŠƴƝŎƝƘƻ ǎŜ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝΣ 

¶ Geometrie Slunce a oblohy ς ȊŜƴƛǘƻǾȇ ŀ ŀȊƛƳǳǘłƭƴƝ ǵƘŜƭ {ƭǳƴŎŜ ŀ ǇƻŘƝƭ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ Ǿ ŘƻōŠ 

ǇƻǌƝȊŜƴƝΣ 

¶ tƻȊƻǊƻǾłƴƝ ŜȄǘŜǊƴƝŎƘ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝŎƘ ǇŀƴŜƭǻ ς ǎƴƝƳƪȅ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴȇŎƘ ǇŀƴŜƭǻ ǇƻǌƝȊŜƴŞ ōŠƘŜƳ 

letu ǎ őŀǎƻǾȇƳƛ ȊƴŀőƪŀƳƛ (april-tags) ǇǊƻ ǵǇǊŀǾǳ ŘǊƛŦǘǳ Ǿ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝΦ 

 

Y ǌŜǑŜƴƝ ǇǊƻōƭŞƳǻ ǎ ǇƻƳƻŎƴȇƳƛ Řŀǘȅ ƧŜ ƴŜȊōȅǘƴŞ ǾȅǘǾƻǌƛǘ ǊłƳŎŜ ǇǊƻ ǎǇƻƭǳǇǊłŎƛ ŀ ǎŘƝƭŜƴƝ dat. 

włƳŜŎΣ kterȇ ǇƻŘǇƻǌƝ ǊŜǇǊƻŘǳƪƻǾŀǘŜƭƴƻǎǘ ŀ ŀǇƭƛƪŀŎƛ ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎǳ ǇƻƳƻŎƝ ŘǊƻƴǻ Ǿ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝŎƘ 

ǾŠŘłŎƘΦ ± ǊŜŀƪŎƛ ƴŀ ǘǳǘƻ ǇƻǘǌŜōǳ ǾȊƴƛƪŀƧƝ ƪƻƴŎŜǇǘȅ ƻǘŜǾǌŜƴȇŎƘ ŘŀǘƻǾȇŎƘ ǇƭŀǘŦƻǊŜƳΣ ƪǘŜǊŞ ƪǊƻƳŠ 

ǎŀƳƻǘƴȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻ őƛ ƻŘǾƻȊŜƴȇŎƘ ǇǊƻŘǳƪǘǻ ǾȅȌŀŘǳƧƝ ƛ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ōŀƭƝőŜƪ ŘƻǇǊƻǾƻŘƴȇŎƘ ƳŜǘŀŘŀǘ 

(tzv. sidecar metadata)49Φ tƻȌŀŘŀǾŜƪ ƴŀ ǎǘŀƴŘŀǊŘƛȊƻǾŀƴŞ ȊłȊƴŀƳȅ ƻ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ǎŜƴȊƻǊǻΣ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇŎƘ 

ǇƻŘƳƝƴƪłŎƘΣ ƭŜǘƻǾȇŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊŜŎƘΣ ƎŜƻǊŜŦŜǊŜƴŎƻǾłƴƝ ŀ ǇǻǾƻŘǳ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǳƳƻȌƴƝ ƻǇŠǘƻǾƴŠ ǾȅǳȌƝǾŀǘ 

ŘŀǘƻǾŞ ǎŀŘȅ ǇǊƻ ǊŜƎƛƻƴłƭƴƝ ƛ ƎƭƻōłƭƴƝ ǎǘǳŘƛŜΣ ǊŜǇƭƛƪƻǾŀǘ őƛ ǾŀƭƛŘƻǾŀǘ ŜȄǇŜǊƛƳŜƴǘȅΣ ƛƴǘŜƎǊƻǾŀǘ ŘŀǘƻǾŞ ǘƻƪȅ 

ƴŀǇǌƝő ǊǻȊƴȇƳƛ ǘȅǇȅ ǎŜƴȊƻǊǻ ŀ ƭƻƪŀƭƛǘŀƳƛΦ 

!őƪƻƭƛǾ ƧƛȌ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ƴŠƪƻƭƛƪ ǵƭƻȌƛǑǙ ǇǊƻ Řŀǘŀ Ȋ ŘǊƻƴǻΣ ŀƴŀƭȇȊȅ ǳƪŀȊǳƧƝΣ ȌŜ ȌłŘƴŞ Ȋ ƴƛŎƘ ŘǻǎƭŜŘƴŠ 

ƴŜǾȅƴǳŎǳƧŜ ǎǘŀƴŘŀǊŘȅ ǊŜǇǊƻŘǳƪƻǾŀǘŜƭƴƻǎǘƛ ŀƴƛ ƴŜǇƻȌŀŘǳƧŜ ǘŀƪƻǾƻǳ ƎǊŀƴǳƭŀǊƛǘǳ ƳŜǘŀŘŀǘΣ ƪǘŜǊł ƧŜ 

ƴŜȊōȅǘƴł ǇǊƻ ǊƛƎƻǊƽȊƴƝ ǾŠŘŜŎƪƻǳ ŀƴŀƭȇȊǳΦ aƻŘŜǊƴƝ ǇƭŀǘŦƻǊƳȅ ǎŜ ǎƴŀȌƝ ǘǳǘƻ ƳŜȊŜǊǳ ȊŀǇƭƴƛǘ ŘŜŦƛƴƻǾłƴƝƳ 

ƳƛƴƛƳłƭƴƝƘƻ ǎŎƘŞƳŀǘǳ ƳŜǘŀŘŀǘΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ Ǿ ǎƻǳƭŀŘǳ ǎ ƴƻǊƳŀƳƛ Ƨŀƪƻ ƴŀǇǌΦ 2{b 9b L{h мфммр-1 

(pro ȊłƪƭŀŘƴƝ ƳŜǘŀŘŀǘŀύ ŀ 2{b 9b L{h мфммр-2 (pro data o senzorech a produktech) a standardy jako 

OGC Observations & Measurements. Tƻ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǾȇȊƪǳƳƴƝƪǻƳ ǳƪƭłŘŀǘ ǎǳǊƻǾł ƛ ȊǇǊŀŎƻǾŀƴł ƻōǊŀȊƻǾł 

Řŀǘŀ ǎǇƻƭǳ ǎ ƳŜǘŀŘŀǘȅΣ ǇǊƻŎƘłȊŜǘ ŀ ŦƛƭǘǊƻǾŀǘ ŘŀǘƻǾŞ ǎŀŘȅ ǇƻŘƭŜ ƪƭƝőƻǾȇŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ŀ ǇǊƻǇƻƧƻǾŀǘ 

ȊłȊƴŀƳȅ ǎ ǇǳōƭƛƪƻǾŀƴȇƳƛ őƭłƴƪȅ ƴŜōƻ ǊŜǇƻȊƛǘłǌƛ ƪƽŘǳΦ /ƝƭŜƳ ƧŜ ƪŀǘŀƭȅȊƻǾŀǘ ǾȊƴƛƪ ƻǘŜǾǌŜƴŞƘƻΣ 

interopeǊŀōƛƭƴƝƘƻ ŜƪƻǎȅǎǘŞƳǳ ǇǊƻ ŘłƭƪƻǾȇ ǇǊǻȊƪǳƳ ǇƻƳƻŎƝ ŘǊƻƴǻΣ ƪŘŜ Ƨǎƻǳ ŜȄǇŜǊƛƳŜƴǘȅ ǇƭƴŠ 

ŘƻƘƭŜŘŀǘŜƭƴŞΣ ǎǊƻǾƴłƴƝ ƳŜȊƛ ƭƻƪŀƭƛǘŀƳƛ ǇǌƝƳƻőŀǊł ŀ ǎƝǘŠ ŘƭƻǳƘƻŘƻōŞƘƻ ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎǳ ǎŜ ƳƻƘƻǳ ǊƻȊǾƝƧŜǘΦ 

 
49 ±ƛȊ ǘŀƪŞ ƛƴƛŎƛŀǘƛǾŀ hǇŜƴ{ƪȅ[ŀō https://openskylab.space. 

https://openskylab.space/
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.ǳŘƻǾłƴƝ ǘŀƪƻǾŞ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅ ƴŜƴƝ ǘǊƛǾƛłƭƴƝ ŀƴƛ ǊȅŎƘƭƻǳ ȊłƭŜȌƛǘƻǎǘƝΦ YƻƻǊŘƛƴŀŎŜ ǊƻȊǎłƘƭȇŎƘ ƴŀǎŀȊŜƴƝ 

ŘǊƻƴǻΣ ƘŀǊƳƻƴƛȊŀŎŜ ǾȇǎǘǳǇǻ Ȋ ǊǻȊƴȇŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻ ŀ ǎōŠǊ ǾȅőŜǊǇłǾŀƧƝŎƝŎƘ ƳŜǘŀŘŀǘ ǾȅȌŀŘǳƧƝ ǇŜőƭƛǾŞ 

ǇƭłƴƻǾłƴƝ ŀ ǊƻōǳǎǘƴƝ ȊłȊŜƳƝΦ ±ȇǎƭŜŘŜƪ ǾǑŀƪ ǘƻǘƻ ǵǎƛƭƝ ƻǎǇǊŀǾŜŘƭƶǳƧŜ ƛƴǾŜǎǘƛŎƝ Řƻ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƻǾŀƴŞƘƻ 

ǎōŠǊǳ ƳŜǘŀŘŀǘΣ ǾŀƭƛŘŀőƴƝŎƘ Ǌǳǘƛƴ ŀ ǎŘƝƭŜƴȇŎƘ ƻǎǾŠŘőŜƴȇŎƘ ǇƻǎǘǳǇǻ όbest practicesύ ǇǌŜŘŎƘłȊƝƳŜ 

tzv. ŀƴŀƭȅǘƛŎƪŞ ǇŀǊŀƭȇȊŜΣ ƪǘŜǊł ǘǊłǇƝ ƳƴƻƘƻ ƧŜŘƴƻǊłȊƻǾȇŎƘ ǎǘǳŘƛƝΦ aƝǎǘƻ ǘƻƘƻ ǎŜ ǾȅǘǾłǌƝ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾȇ 

ȊłƪƭŀŘ ǇǊƻ ŘƭƻǳƘƻŘƻōȇ ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎ ȌƛǾƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ 5ǻǊŀȊ ƴŀ ǎǇǊłǾƴŞ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ŎŜƭŞƘƻ ǇǊƻŎŜǎǳ 

od ǎŀƳŞƘƻ Ǉƻőłǘƪǳ, ǘŜŘȅ ŘŜŦƛƴƻǾłƴƝ ǇǌŜǎƴȇŎƘ ǇƻȌŀŘŀǾƪǻ ƴŀ ƳŜǘŀŘŀǘŀΣ ǇƻǎƪȅǘƴǳǘƝ ƛƴǘǳƛǘƛǾƴƝŎƘ 

ƴłǎǘǊƻƧǻ ŀ ǇƻŘǇƻǊŀ ƪƻƳǳƴƛǘȅ ǎŘƝƭŜƧƝŎƝ ƴŜƧŜƴ ƻōǊłȊƪȅΣ ŀƭŜ ƛ pǌƝōŠƘ Ȋŀ ƪŀȌŘȇƳ ǇƛȄŜƭŜƳ, Ƴł ǇƻǘŜƴŎƛłƭ 

ǇǊƻƳŠƴƛǘ ǎƻǳőŀǎƴƻǳ ƴŜǎƻǳǊƻŘƻǳ ƳƻȊŀƛƪǳ ǎǘǳŘƛƝ Ǿ ƛƴǘŜǊƻǇŜǊŀōƛƭƴƝ ŀ ǊŜǇǊƻŘǳƪƻǾŀǘŜƭƴƻǳ ǎƝǙ 

ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝŎƘ ǇƻȊƻǊƻǾłƴƝΦ 

bƝȌŜ ƧŜ ǳǾŜŘŜƴ ǎŜȊƴŀƳ ƪƭƝőƻǾȇŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ Ȋ 9·LC ŀ ·atΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ȌłŘƻǳŎƝ ƳƝǘ ǾƭƻȌŜƴŞ Ǿ ƪŀȌŘŞƳ 

ǇƻǌƝȊŜƴŞƳ ǎƴƝƳƪǳΦ wŜłƭƴŞ ǎƻǳōƻǊȅ ƳƻƘƻǳ ƻōǎŀƘƻǾŀǘ ǾƝŎŜ ǵŘŀƧǻΦ WŜŘƴł ǎŜ ƻ ōŀƭƝƪ ǵŘŀƧǻΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ 

ƳƻȌƴŞ Řƻǎǘŀǘ Ǿ ǊŜłƭƴŞ ǇǊŀȄƛΦ ¦ǾŜŘŜƴȅ Ƨǎƻǳ ǘȅǇƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ŀ ƧŜƧƛŎƘ ƻōǾȅƪƭŞ ƧŜŘƴƻǘƪȅΦ 

¶ CƭƛƎƘǘ wƻƭƭΣ tƛǘŎƘΣ ¸ŀǿ όϲύΥ oǊƛŜƴǘŀŎŜ ŘǊƻƴǳ Ǿ ŘƻōŠ ǇƻǌƝȊŜƴƝ όƪƭƻƴŠƴƝΣ ƪƭƻǇŜƴƝΣ ȊŀǘłőŜƴƝύ, 

¶ DƛƳōŀƭ wƻƭƭΣ tƛǘŎƘΣ ¸ŀǿ όϲύΥ oǊƛŜƴǘŀŎŜ ȊłǾŠǎǳ ƪŀƳŜǊȅ, 

¶ Latitude, Longitude: zŜƳŠǇƛǎƴł ǑƝǌƪŀ ŀ ŘŞƭƪŀ Ȋ Db{{ όŘŜǎŜǘƛƴƴŞ ǎǘǳǇƴŠύ, ǾőŜǘƴŠ ŘŜŦƛƴƛŎŜ 

ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ όtypicky WGS84), 

¶ Altitude: vȇǑƪŀ Ȋ Db{{ όƳŜǘǊȅ ƴŀŘ ŜƭƛǇǎƻƛŘŜƳύ, 

¶ Altitude relative: rŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾȇǑƪŀ όƳŜǘǊȅ ƴŀŘ ǵǊƻǾƴƝ ǘŜǊŞƴǳκǎǘŀǊǘǳύ, 

¶ RTK Flag / Accuracy info: ǇǌƝȊƴŀƪ ƪǾŀƭƛǘȅ Db{{ ǎƛƎƴłƭǳ ŀ ǎƳŠǊƻŘŀǘƴŞ ƻŘŎƘȅƭƪȅ ǇƻƭƻƘȅ όǎƛƎƳŀ 

X, Y, Z v metrech), 

¶ Flight ground speed (Ƴϊǎҍ1): tǊŀǙƻǾł ǊȅŎƘƭƻǎǘ ƭŜǘǳ ς ǳǾŜŘŜƴŀ ǾŜ ǎƭƻȌƪłŎƘ ǾŜƪǘƻǊǳ ·Σ ¸Σ ½, 

¶ Focal Length (mm): nƻƳƛƴłƭƴƝ ƻƘƴƛǎƪƻǾł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ǳŘłǾŀƴł ŦƛǊƳǿŀǊŜƳ, 

¶ Principal Point (pixels): nƻƳƛƴłƭƴƝ ǇƻƭƻƘŀ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ǎƴƝƳƪƻǾŞƘƻ ōƻŘǳ ǳŘłǾŀƴł ŦƛǊƳǿŀǊŜƳ, 

¶ Band Wavelength (nm): vƭƴƻǾł ŘŞƭƪŀ ǇłǎƳŀ, 

¶ LǊǊŀŘƛŀƴŎŜ όƴŀǇǌ. ҡ²ϊŎƳѐчϊƴƳѐц): hodnoty ze senzoru DLS, 

¶ Sensor Gain: zƛǎƪ ǎŜƴȊƻǊǳ όōŜȊǊƻȊƳŠǊƴȇ ƴłǎƻōƛǘŜƭύ ς ǑƪłƭǳƧŜ ǾȇǎǘǳǇ Ȋ ŀƴŀƭƻƎƻǾŞƘƻ 

fotodetektoru, 

¶ Sensor Gain Adjustment: jŜƳƴŞ ŘƻƭŀŘŠƴƝ ŜȄǇƻȊƛŎŜ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ƘƛǎǘƻƎǊŀƳǳ, 

¶ Exposure Time (seconds): eȄǇƻȊƛőƴƝ őŀǎ, 

¶ Auxiliary Info: model kamery, verze softwareΣ őŀǎƻǾł Ȋƴŀőƪŀ όǘƛƳŜǎǘŀƳǇύ ŀǘŘΦ 
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5łƭŜ ƳłƳŜ ŘŀƭǑƝ ǎŀŘǳ ƳŜǘŀŘŀǘΣ ƪǘŜǊŞ ǎŜ ƴŜȊŀȊƴŀƳŜƴłǾŀƧƝ ōŠƘŜƳ ƭŜǘǳΣ ŀƭŜ ǾȊǘŀƘǳƧƝ ǎŜ ƪ ǾƭŀǎǘƴƻǎǘŜƳ 

ǎŜƴȊƻǊǳΦ ¢ȅ ǎŜ ƻōǾȅƪƭŜ ƴŀŎƘłȊŜƧƝ Ǿ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝƳ ǎƻǳōƻǊǳ ǇƻǎƪȅǘƴǳǘŞƳ ǾȇǊƻōŎŜƳ ƴŜōƻ ǘǌŜǘƝ ǎǘǊŀƴƻǳΦ 

wŜłƭƴŞ ǎƻǳōƻǊȅ ƳƻƘƻǳ ƻōǎŀƘƻǾŀǘ ƳŞƴŠ ǵŘŀƧǻ όŀ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ ƻōǎŀƘǳƧƝ ƳŞƴŠύ. 

¶ Dewarp coefficients: pŀǊŀƳŜǘǊȅ ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΥ 

o ƻƘƴƛǎƪƻǾł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ όƳƳύΣ 

o ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ǎƴƝƳƪƻǾŞƘƻ ōƻŘǳ όǇƛȄŜƭȅύΣ 

o ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ǊŀŘƛłƭƴƝƘƻ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΣ 

o ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ǘŀƴƎŜƴŎƛłƭƴƝƘƻ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΣ 

o koeficienty neortogonality (decentrace). 

¶ Vignetting coefficients: kƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ǇǊƻ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ǾƛƴŠǘŀŎŜΥ 

o v0, v1Σ ΧΣ ǾN ς ǇƻƭȅƴƻƳƛłƭƴƝ őƭŜƴȅ ǇǊƻ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾƻǳ ƪƻǊŜƪŎƛ ƧŀǎǳΦ 

¶ Calibrated Focal Length (mm): sƪǳǘŜőƴł όƪŀƭƛōǊƻǾŀƴłύ ƻƘƴƛǎƪƻǾł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘΦ 

¶ Calibrated Optical Centre (pixels): sƪǳǘŜőƴȇ ƻǇǘƛŎƪȇ ǎǘǌŜŘΣ ǳŘłǾŀƴȇ Ƨŀƪƻ x, y. 

¶ Relative Optical Centre (pixels): pƻǎǳƴ ǇǊƻ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾł ǇłǎƳŀΣ ǳŘłǾŀƴȇ Ƨŀƪƻ x, y. 

¶ Black Level: tŜƳƴȇ ǇǊƻǳŘ ǎŜƴȊƻǊǳ όŘŀǊƪ ƻŦŦǎŜǘύ Ǿ ƘƻŘƴƻǘłŎƘ 5bΦ 

¶ Flat Field Correction factor: fŀƪǘƻǊ ƪƻǊŜƪŎŜ ƻŘŜȊǾȅ ǇƛȄŜƭǻ όǇƭƻŎƘŞ ǇƻƭŜύΦ 

¶ Albedo: zƴłƳł ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ƪŀƭƛōǊŀőnƝƘƻ ǇŀƴŜƭǳ ǇǊƻ ƪŀȌŘŞ ǇłǎƳƻΦ 

 

YƻƳōƛƴŀŎƝ ƳŜǘŀŘŀǘ ǳǾƴƛǘǌ ǎƻǳōƻǊǳ όǇǊƻ ƎŜƻǊŜŦŜǊŜƴŎƻǾłƴƝΣ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ ŀ ŜȄǇƻȊƛŎƛύ ǎ ŜȄǘŜǊƴƝƳ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝƳ 

ǎƻǳōƻǊŜƳ όǇǊƻ ǇǌŜǎƴƻǳ ƎŜƻƳŜǘǊƛƛ ƪŀƳŜǊȅ ŀ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪƻǳ ǊŜŦŜǊŜƴŎƛύ ƭȊŜ ǇƻƳƻŎƝ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝƘƻ 

ȊǇǊŀŎƻǾŀǘŜƭǎƪŞƘƻ ǌŜǘŠȊŎŜ ǾȅǘǾƻǌƛǘ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴŞ ŀ ƴƻǊƳŀƭƛȊƻǾŀƴŞ ǇǊƻŘǳƪǘȅ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ 

(viz RadiometriŎƪŞ ƪƻǊŜƪŎŜ). 
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9. DŜƻƳŜǘǊƛŜ ǎƴƝƳłƴƝ 

Fotogrammetrie se zabȇvł ƻŘǾƻȊŜƴƝƳ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘΣ ǊŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘ ŀ ǎŞƳŀƴǘƛŎƪȇŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ 

o ƻōƧŜƪǘǳ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞƘƻ όǊŜłƭƴŞƘƻύ ǎǾŠǘŀ ƻŘǾƻȊŜƴŞ Ȋ ŘǾƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ όǎƴƝƳƪǳύΦ 

CƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŜ ǇǊŀŎǳƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǎŜ ǎƴƝƳƪȅ ŀ ƧŜƧƝƳ ŎƝƭŜƳ ƧŜ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ geometrie ǘǾŀǊǻΣ 

ƳŠǌŜƴƝ ǊƻȊƳŠrǻ ŀ ǵƘƭǻΣ ǳǊőƻǾłƴƝ ǇƻƭƻƘȅ ŀǇƻŘΦ {ƴƝƳƪȅ Ƨǎƻǳ ǇƻǌƛȊƻǾłƴȅ ȊǇǊŀǾƛŘƭŀ Ǿ ŎŜƴǘǊłƭƴƝ ǇǊƻƧŜƪŎƛΣ 

ƪŘŜ ƧŜ ǎǘǌŜŘŜƳ ǇǊƻƳƝǘłƴƝ ǎǘǌŜŘ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ όƻōƧŜƪǘƛǾǳύΦ tƻǌƝȊŜƴƝƳ ǎƴƝƳƪǳ projektujeme realitu. 

YƭƝőƻǾŞ je ǇƻŎƘƻǇŜƴƝ vztah mezi ǎƴƝƳŀƴȇƳ ƻōƧŜƪǘŜƳΣ ƪŀƳŜǊƻǳ ŀ ǎƴƝƳƪŜƳΦ 

 

Projekce, sƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞ ǎȅǎǘŞƳȅ, parametry orientace 
wŜŀƭƛǘŀΣ ƪŀƳŜǊŀΣ ǎƴƝƳŜƪ ƛ ōǳƶƪȅ ǎƴƝƳƪǳ ǇǊŀŎǳƧƝ ǾŜ ǎǾȇŎƘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇŎƘ ǎȅǎǘŞƳŜŎƘΦ bŜƧōƭƛȌǑƝ ǾȊǘŀƘ 

ƳŀƧƝ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞ ǎȅǎǘŞƳȅ ōǳƶƪȅ ŀ ǎƴƝƳƪǳ (hōǊłȊŜƪ 46), ƪŘȅ ƧŜ ƴŀǑƝƳ ŎƝƭŜƳ ǇǌŜǾŞǎǘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ōǳƶƪȅ 

(x', o', y') na ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ǎƴƝƳƪǳ (x, o, y). ¢ǊŀƴǎŦƻǊƳŀőƴƝ ƪƭƝő ƧŜ ǇŀǘǊƴȇ Ȋ Rovnice 1. 

 

hōǊłȊŜƪ 46Φ {ƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞƘƻ ǎǘǌŜŘǳΦ ±ƭŜǾƻ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇ ǎȅǎǘŞƳ ōǳƶƪȅ ǎƴƝƳƪǳΣ ǾǇǊŀǾƻ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇ ǎȅǎǘŞƳ 
ǎƴƝƳƪǳΦ 

 

Rovnice 1Φ ¢ǊŀƴǎŦƻǊƳŀőƴƝ ǊƻǾƴƛŎŜ ƳŜȊƛ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜƳƛ ōǳƶƪȅ ŀ ǎƴƝƳƪǳΦ 

!ōȅŎƘƻƳ ŘƻƪłȊŀƭƛ ǇǊƻǇƻƧƛǘ ƻōƧŜƪǘȅ ƴŀ ǎƴƝƳƪǳ ǎ ǘŠƳƛ ǊŜłƭƴȇƳƛΣ resp. ǇǊƻǾłȊŀǘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞ ǎȅǎǘŞƳȅ 

ǎƴƝƳƪǳ ŀ ƪŀƳŜǊȅΣ ƳǳǎƝƳŜ ƻŘǾƻŘƛǘ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ.  !ōȅŎƘƻƳ ŘƻƪłȊŀƭƛ ǇǊƻƧƛǘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇ 

ǎȅǎǘŞƳ ƪŀƳŜǊȅ ŀ ǊŜŀƭƛǘȅΣ ƳǳǎƝƳŜ ƻŘǾƻŘƛǘ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜΦ WƛƴȇƳƛ ǎƭƻǾȅΣ ŀōȅŎƘƻƳ ŘƻƪłȊŀƭƛ 

ǇǌŜǾŞǎǘ ŘǾƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ōƻŘǳ ƴŀ ǎƴƝƳƪǳ Řƻ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞƘƻ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ 

ǊŜłƭƴŞƘƻ ǎǾŠǘŀΣ ƳǳǎƝƳŜ ƻŘǾƻŘƛǘ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƛ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ όhōǊłȊŜƪ 47).  

tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƛ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ƧŜ ƳƻȌƴŞ Ȋƴłǘ ƧŜǑǘŠ ǇǌŜŘ ȊŀƘłƧŜƴƝƳ ǾȇǇƻőǘǻΣ ǾƛȊ kapitola ZǇǊŀŎƻǾłƴƝ 

dat UASΦ bƛŎƳŞƴŠ ǇƻŘǎǘŀǘƻǳ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƭŜǘŜŎƪȇŎƘ ŘŀǘΣ ǊŜǎǇΦ ǎƴƝƳƪǻ Ȋ ¦!{ ƧŜ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǎƴƝƳƪǻΣ 

tedy ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǾƴƛǘǌƴƝ ŀ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜΦ tƻƪǳŘ ȊƴłƳe ǘȅǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇǌŜŘŜƳΣ 

je ƳƻȌƴŞ ƧŜ ǾȅǳȌƝǘ Ƨŀƪƻ ŦƛȄƴƝ őƛ ŘƻǇƻǊǳőŜƴŞ ǇǊƻƳŠƴƴŞ ŀ ȊǇǌŜǎƴƛǘ ǘŀƪ ƎŜƻƳŜǘǊƛƛ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾŀƴŞ ǎŎŞƴȅΦ 

Chyby ve ǾȇǇƻőǘǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǾƴƛǘǌƴƝ ŀ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǾǑŀƪ ƳƻƘƻǳ ǾŞǎǘ ƪ ƴŜƭƛƴŜłǊƴƝƳ ŘŜŦƻǊƳŀŎƝƳ 

modelu a ǾƴłǑŜǘ Řƻ ǾȇǎƭŜŘƪǳ Ȋƴŀőƴƻǳ ŎƘȅōǳΦ 
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hōǊłȊŜƪ 47. DŜƻƳŜǘǊƛŎƪȇ ǾȊǘŀƘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎ ōƻŘǳ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ŀ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎ ǘŞƘƻȌ ōƻŘǳ ƴŀ ǎƴƝƳƪǳ. Zdroj: 10.3390/app12105024. 

 

VƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǳ 

Parametry vƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǇƻǇƛǎǳƧƝ ƎŜƻƳŜǘǊƛƛ ƪŀƳŜǊȅΦ V ƭƛǘŜǊŀǘǳǌŜ jsou obvykle ƻȊƴŀőƻǾłƴȅ 

jako interior orientation parameters (IOP) nebo intrinsic camera parameters. SƻǳǾƛǎƝ ǎŜ ǎƴƝƳƪŜƳ 

jako ǘŀƪƻǾȇƳΣ ǊŜǎǇΦ ŘŜŦƛƴǳƧŜ ƎŜƻƳŜǘǊƛƛ ǎǾŀȊƪǳ ǳǾƴƛǘǌ ƪŀƳŜǊȅ. tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ Ƨǎƻǳ ƪƭƝőƻǾŞ 

pro ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ ŀ ƻōǾȅƪƭŜ ǎŜ ǳǾłŘŠƧƝ ƧŀƪƻΥ  

¶ ƪƻƴǎǘŀƴǘŀ ƪŀƳŜǊȅ όƻƘƴƛǎƪƻǾł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘΣ focal lenght),  

¶ ǇƻƭƻƘŀ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ōƻŘǳ όimage point coordinates),  

¶ parametry ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ŘƛǎǘƻǊȊŜ όƻōǾȅƪƭŜ ǊŀŘƛłƭƴƝ ŀ ǘŀƴƎŜƴŎƛłƭƴƝύΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ faktor ƳŠǌƝǘƪa.  

V ǇǌƝǇŀŘŠ ƳŠǌƛőǎƪȇŎƘ όŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŎƪȇŎƘύ ƪŀƳŜǊ Ƨǎƻǳ ǘȅǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇǌŜŘŜƳ ȊƴłƳȅΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ¦! 

ǎŜƴȊƻǊǻ ǎŜ ǘȅǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƻōǾȅƪƭŜ ƻŘƘŀŘǳƧƝ Ǿ ǇǊǻōŠƘǳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝΦ ±ƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ ǎŜƴȊƻǊǻ ƧŜ ƳƻȌƴŞ 

odvodit ǾŜ ǎǇŜŎƛłƭƴƝƳ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ǇƻƳƻŎƝ ǾƝŎŜƴłǎƻōƴȇŎƘ ȊłōŠǊǻ ǎǘŀƴŘŀǊǘƴƝŎƘ ǘŜǊőǻ ǇǌƛǇƻƳƝƴŀƧƝŎƝŎƘ 

ǑŀŎƘƻǾƴƛŎƛ, a to na obrazovce i fyzicky v ƛƴǘŜǊƛŞǊǳ (ŜȄǘŜǊƛŞǊǳ)Φ ±Ŝ ǾŠǘǑƛƴŠ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ƧŜ pak ƳƻȌƴŞ ǘŀƪǘƻ 

ȊƧƛǑǘŠƴŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƭƻȌƛǘ Ƨŀƪƻ ǇǌŜŘŘŜŦƛƴƻǾŀƴŞ ŀ ǾƻƭƛǘŜƭƴŠ Ƨŀƪƻ ŦƛȄƴƝ. ½łƪƭŀŘƴƝ ǇǊǾƪȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ 

ȊƴłȊƻǊƶǳƧŜ hōǊłȊŜƪ 49 ς ohnisko kamery f, ǇƻƭƻƘǳ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ōƻŘǳ p, resp.  jeho posun ƻŘ ǎǘǌŜŘǳ xp, yp.  

5ƛǎǘƻǊȊŜ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ 

Distorze optiŎƪŞ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǾȇȊƴŀƳƴŞ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝ ǎƴƝƳƪǳΦ ¢ŜƻǊŜǘƛŎƪȅ ǎŜ ƧŜŘƴł 

o ǎȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪƻǳ ŎƘȅōǳΣ ƪǘŜǊƻǳ ƭȊŜ ǇƻǇǎŀǘ όŀ ƪƻƳǇŜƴȊƻǾŀǘύ ƳŀǘŜƳŀǘƛŎƪȇƳ ƳƻŘŜƭŜƳΦ Tento model by 

ƳŠƭ ƻōƧŀǎƴƛǘ korelaci ƳŜȊƛ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜƳƛ ƻōǊŀȊƻǾŞƘƻ ōƻŘǳ a systematickou chybou. Vzhledem 

ke komplexnosti ƳƻŘŜƭƻǾŀƴŞƘƻ vztahu je v ǇǊŀȄƛ ƴǳǘƴŞ ǾȅōǊŀǘ ƻƳŜȊŜƴȇ ǇƻőŜǘ ǾƘƻŘƴȇŎƘ ǇǊƻƳŠƴƴȇŎƘ, 

ƪǘŜǊŞ co nejefektivnŠƧƛ budou ƳƻŘŜƭƻǾŀǘ ǎȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪŞ ŎƘȅōȅΦ ±ȇōŠǊ ǇǊƻƳŠƴƴȇŎƘ ōȅ ƳŠƭ ƻŘǊłȌŜǘ 

ŦȅȊƛƪłƭƴƝ ǇƻŘǎǘŀǘǳ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΦ 9ȄƛǎǘǳƧŜ ƧƛȌ ƳƴƻƘƻ ƳƻŘŜƭǻΣ ƪǘŜǊŞ ŘƻƪłȌƝ ƪƻƳǇŜƴȊƻǾŀǘ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪł 

ȊƪǊŜǎƭŜƴƝ ǾŜ ǎƴƝƳƪǳΣ ƴŀǇǌΦ 9ōƴŜǊǻǾ ƳƻŘŜƭ50. 

{ȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪŞ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ǾŀŘȅ ƻōƧŜƪǘƛǾǳ ǵȊŎŜ ǎƻǳǾƛǎƝ ǎ ǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƝ ǎƴƝƳƪǳ. Projev ǘŀƪƻǾȇŎƘ ǾŀŘ 

όŘƛǎǘƻǊȊƝύ ƧŜ ǾȇȊƴŀƳƴŠƧǑƝ ǳ ƴƝȊƪƻƴłƪƭŀŘƻǾȇŎƘ ƴŜƳŠǌƛŎƪȇŎƘ ƪŀƳŜǊ όǇǌƝǇŀŘ ǾŠǘǑƛƴȅ ¦! ǎŜƴȊƻǊǻύΦ 

 
50 Ebner H. Self-calibrating block adjustment, Bildmessung und Luftbildwesen, vol. 44: 128-139, 1976. 
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½ƧŜŘƴƻŘǳǑŜƴŠ ƭȊŜ ǌƝŎƛΣ ȌŜ ŘƛǎǘƻǊȊŜ ƳǻȌŜƳŜ ŘŠƭƛǘ ƴŀ ǊŀŘƛłƭƴƝ ŀ ǘŀƴƎŜƴŎƛłƭƴƝΦ wŀŘƛłƭƴƝ ŘƛǎǘƻǊȊŜ 

je ȊǇǻǎƻōŜƴŀ ƻŘƭƛǑƴȇƳ ǵƘƭŜƳ ǾǎǘǳǇǳƧƝŎƝƘƻ ŀ ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝƘƻ ǎǾŀȊƪǳ ς ȊǇǻǎƻōŜƴŞ ǾƭŀǎǘƴƝ ƎŜƻƳŜǘǊƛƝ 

ǇƻǳȌƛǘȇŎƘ őƻőŜƪΦ wŀŘƛłƭƴƝ ŘƛǎǘƻǊȊŜ ƳǻȌŜ ƴŀōȇǾŀǘ ƴŜƎŀǘƛǾƴƝŎƘ όǎƻǳŘƪƻǾƛǘƻǎǘ, hōǊłȊŜƪ 48ύ ƛ ǇƻȊƛǘƛǾƴƝŎƘ 

όǇƻŘǳǑƪƻǾƛǘƻǎǘύ ƘƻŘƴƻǘΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƧŜƧƛŎƘ ƪƻƳōƛƴŀŎƝΦ ¢ŀƴƎŜƴŎƛłƭƴƝ ŘƛǎǘƻǊȊŜ ƧŜ ȊǇǻǎƻōŜƴŀ ƴŜǇǌŜǎƴƻǳ 

ŎŜƴǘǊŀŎƝ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳΣ ǇǊƻƧŜǾǳƧŜ ǎŜ Ƨŀƪƻ ǎǘƭŀőŜƴƝ όƪƻƳǇǊŜǎŜύ ōǳƴŠƪ ǎƳŠǊŜƳ ƻŘ ƻǊǘƻƎƻƴłƭƴƝƘƻ 

ǵƘƭǳ όƴŀŘƛǊǳύΦ WƛƴȇƳƛ ǎƭƻǾȅΣ ǇŀǇǊǎŜƪ ǇǊƻŎƘłȊŜƧƝŎƝ ǎǘǌŜŘŜƳ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳ ƴŜōǳŘŜ ǇǌƝƳƪŀΣ ƴȇōǊȌ 

ƪǌƛǾƪŀΦ hǇǊƻǘƛ ǊŀŘƛłƭƴƝ ŘƛǎǘƻǊȊƛ ǎŜ ƪƻƳǇŜƴȊŀŎŜ ǘŀƴƎŜƴŎƛłƭƴƝ ŘƛǎǘƻǊȊŜ ǾȊƘƭŜŘŜƳ ƪŜ ǎǾŞ ƛƴƘŜǊŜƴǘƴƝ 

ǎƭƻȌƛǘƻǎǘƛ őŀǎǘƻ ȊŀƴŜŘōłǾłΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 48Φ 9ƴƻǊƳƴƝ ǇǊƻƧŜǾ ƴŜƎŀǘƛǾƴƝ ǊŀŘƛłƭƴƝ ŘƛǎǘƻǊȊŜ ƻǇǘƛƪȅΦ {ƳŠǊŜƳ ƻŘ ǎǘǌŜŘǳ ǎƴƝƳƪǳ ŘƻŎƘłȊƝ ƪŜ ȊǾŠǘǑǳƧƝŎƝƳǳ ǎŜ 

ƪǊǳƘƻǾŞƳǳ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΦ {ƴƝƳƪȅ byly ǇƻǌƝȊŜƴȅ ǇƻƳƻŎƝ ¦!Σ ул-100 m AGLΣ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ƪŀƳŜǊŀ όȊƻōǊŀȊŜƴ м ƪŀƴłƭύ. 

±ƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǳ 
tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƻǳǾƛǎƝ ǎ ǊƻǘŀŎƝ ŀ ǘǊŀƴǎƭŀŎƝ ǎƴƝƳƪǳΦ tƻƭƻƘŀ ǎǾŀȊƪǳ ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅƧłŘǌŜƴŀ ǑŜǎǘƛ 

parametry (hōǊłȊŜƪ 49) ς ǘǌŜƳƛ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜƳƛ ǎǘǌŜŘǳ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ Xo, Yo, Zo a ǵƘƭƻǾł orientace 

ǎƴƝƳƪǳ ̟ , ˒ , ˁ  (rotace os x, y, z)Φ tǊǾƪȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ǇǌŜŘ ǾȅǊƻǾƴłƴƝƳ ǎƴƝƳƪǻ ƴŜȊƴłƳŞΣ 

őŀǎǘƻ ǾǎǘǳǇǳƧƝ Řƻ ǇǊƻŎŜǎǳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ Ƨŀƪƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇƻǌƝȊŜƴŞ Db{{ ŀ La¦ ƧŜŘƴƻǘƪŀƳƛ ƴŀ ǇŀƭǳōŠ.  

±ȇȊƴŀƳƴȇƳƛ prvky, kterŞ ƴŜǇǌƝƳƻ ǎƻǳǾƛǎƝ ǎ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƝΣ ǊŜǎǇΦ s ƎŜƻƳŜǘǊƛƝ ŀ ƎŜƻǊŜŦŜǊŜƴŎƝ ƳǊŀőƴŀΣ 

Ƨǎƻǳ ǾƭƝŎƻǾŀŎƝ ōƻŘȅΦ ±ȅǳȌƛǘƝƳ ǾƭƝŎƻǾŀŎƝŎƘ ōƻŘǻ όGround Control PointsΣ D/tǎύ ǾƴłǑƝǘŜ Řƻ ƳƻŘŜƭǳ 

ŘƻŘŀǘŜőƴƻǳ ƛƴŦƻǊƳŀŎƛ ƻ ȊƴłƳŞ ǇƻƭƻȊŜ ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ ōƻŘǻΣ ƪǘŜǊł ƳǻȌŜ ōȇǘ ǾȅǳȌƛǘŀ ƪ optimalizaci 

ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ƳƻŘŜƭǳΣ ǊŜǎǇΦ ƪŜ ȊǇǌŜǎƴŠƴƝ ǎǾŀȊƪƻǾŞƘƻ ǾȅǊƻǾƴłƴƝΦ LƴŦƻǊƳŀŎŜ Ȋ D/t ƭȊŜ ŜŦŜƪǘƛǾƴŠ ǾȅǳȌƝǘ 

ŘƻŘŀǘŜőƴŠ Ǉƻ ǎǾŀȊƪƻǾŞƳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ƪ ƧŜƘƻ ǾȅƭŀŘŠƴƝ όAlignment optimizationύΦ ½ŀƘǊƴǳǘƝ D/t Řƻ ǇǊƻŎŜǎǳ 

ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ ǾȅȌŀŘǳƧŜ Ȋƴŀƭƻǎǘ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ ǇǊƛƴŎƛǇǻ ƳŠǌŜƴƝ51. RƻȊƳƝǎǘŠƴƝ ǾƭƝŎƻǾŀŎƝŎƘ ōƻŘǻ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ 

je ǾƘƻŘƴŞ ǇǊƻǾłŘŠǘ ǊƻǾƴƻƳŠǊƴŠ ƴŀǇǌƝő ŎŜƭƻǳ ȊłƧƳƻǾƻǳ ƻōƭŀǎǘƝ.  

 
51 Bolkas, D. (2019). Assessment of GCP number and separation distance for small UAS surveys with and 
without GNSS-PPK positioning. Journal of Surveying Engineering, 145(3), 04019007. 
    ~ǘǊƻƴŜǊΣ aΦΣ ¦ǊōŀƴΣ wΦΣ {ŜƛŘƭΣ WΦΣ wŜƛƴŘƭΣ ¢ΦΣ ϧ .ǊƻǳőŜƪΣ WΦ όнлнмύΦ tƘƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊȅ ǳǎƛƴƎ ¦!±-mounted GNSS 
RTK: Georeferencing strategies without GCPs. Remote Sensing, 13(7), 1336. 



[80] 
 

 

hōǊłȊŜƪ 49Φ tǊǾƪȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ŀ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜΦ Zdroj: https://web.pdx.edu. 
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¢ǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎŜ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎ 

CƝƭŜƳ ƧŜ ǇǌŜǾŞǎǘ ŘǾƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ōƻŘǳ ƴŀ ǎƴƝƳƪǳ ƴŀ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ 

ƪŀǊǘƻƎǊŀŦƛŎƪŞƘƻ ȊƻōǊŀȊŜƴƝ (hōǊłȊŜƪ 47ύΦ !ōȅŎƘƻƳ ǘƻƘƻ ŘƻǎłƘƭƛΣ ƳǳǎƝƳŜ ǾȅǌŜǑƛǘ Rovnice 2, 

ƪǘŜǊł ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǾŜƭƳƛ ȊƧŜŘƴƻŘǳǑŜƴȇ ƳƻŘŜƭΥ  

 

 

Rovnice 2Φ tǌŜǾƻŘ ŘǾƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ (u, v) ƴŀ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴƻǳ (X, Y, Z). 

kde s ƧŜ ŦŀƪǘƻǊ ƳŠǌƝǘƪŀΣ K ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜΣ ώw ǘϐ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ. ±ȅƧłŘǌŜƴƝ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǾƴƛǘǌƴƝ ŀ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǾȅƧŀŘǌǳƧŜ Rovnice 3,  

 

Rovnice 3. ±ȇǇƻőŜǘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǾƴŠƧǑƝ orientace. 

kde fx fy jsou ohniskovŞ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘi v pixelech, cx cy ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ƘƭŀǾƴƝho bodu, ɹ  parametry distorze, 

r ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǊƻǘŀőƴƝ ƳŀǘƛŎŜΣ t ǘǊŀƴǎƭŀőƴƝ ǾŜƪǘƻǊ. 

VȊǘŀƘ ǊŜłƭƴȇŎƘ ƻōƧŜkǘǻ na Zemi ŀ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ ōƻŘǻ lze odvodit Ȋŀ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘǳ ƪƻƭƛƴŜŀǊƛǘȅ. 

Tato pƻŘƳƝƴƪa ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘłΣ ȌŜ ǾǑŜŎƘƴȅ ƻōǊŀȊƻǾŞ ōƻŘȅ a jejich ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝ body objektu na zemi jsou 

ƴŀ ǇǌƝƳŎŜ (ǇƻƳŠǊȅ ǵǎŜőŜƪ Ƨǎƻǳ ǎǘŜƧƴŞ). KƻƭƛƴŜłǊƴƝ ǊƻǾƴƛŎe pak ǎƭƻǳȌƝ Ƨŀƪƻ ƳŀǘŜƳŀǘƛŎƪȇ ȊłƪƭŀŘ 

pro ŎŜƴǘǊłƭƴƝ ǇǊƻƧŜƪőƴƝ ȊƻōǊŀȊƻǾłƴƝ, viz Rovnice 4. 

  



[82] 
 

 

Rovnice 4Φ ƪƻƭƛƴŜłǊƴƝ ǊƻǾƴƛŎŜ ǾȊǘŀƘǳ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ ŀ ǊŜłƭƴȇŎƘ ōƻŘǻΦ 

kde jsou 

x, y ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ƻōǊŀȊƻǾŞƘƻ ōƻŘǳ v ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞƳ ǎȅǎǘŞƳǳ ǎƴƝƳƪǳ x, o, y, 

x0, y0 ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ƘƭŀǾƴƝƘƻ bodu v ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞƳ ǎȅǎǘŞƳǳ ǎƴƝƳƪǳ ȄΣ ƻΣ ȅΣ 

fx, fx ƻƘƴƛǎƪƻǾł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ; 

ɲx, ɲy ƪƻƳǇŜƴȊŀŎŜ ǎȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪŞ ŎƘȅōȅ ŘƛǎǘƻǊȊƝ ƪŀƳŜǊȅΣ 

XA, YA, ZA ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ōƻŘǳ ƻōƧŜƪǘǳ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝ ƻōǊŀȊƻǾŞƳǳ ōƻŘǳΣ 

XS, YS, ZS ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ǇǊƻƧŜƪőƴƝƘƻ ŎŜƴǘǊŀ Ǿ ƪŀǊǘƻƎǊŀŦƛŎƪȇŎƘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƝŎƘΣ 

a1, b1, c1, a2, b2, c2, a3, b3, c3 ŜƭŜƳŜƴǘȅ ǊƻǘŀőƴƝ ƳŀǘƛŎŜ ς ǵƘƭƻǾŞ parametry ̟ Σ Σ ˁΦ, 

 

ǇǌƛőŜƳȌ 
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10. RadiometriŎƪŞ ƪƻǊŜƪŎŜ 

aǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ Řŀǘŀ 

wŀŘƛƻƳŜǘǊƛŎƪł ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ŀ ƴƻǊƳŀƭƛȊŀŎŜ Ƨǎƻǳ ǇǊƻ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ Ȋ ŘǊƻƴǻ ȊŎŜƭŀ ȊłǎŀŘƴƝΦ 

tǊǻȊƪǳƳȅ ǇǊƻǾłŘŠƴŞ ŘǊƻƴȅ ȊŀŎƘȅŎǳƧƝ ǎǳǊƻǾł ŘƛƎƛǘłƭƴƝ őƝǎƭŀ ό5bύΣ ƪǘŜǊł ƻŘǊłȌŜƧƝ ƴŜƧŜƴ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ 

ǇƻǾǊŎƘǳΣ ŀƭŜ ǘŀƪŞ ǌŀŘǳ ǾƴŠƧǑƝŎƘ ŦŀƪǘƻǊǻ ŀ ǎǇŜŎƛŦƛƪ ŘŀƴŞƘƻ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΣ Ƨŀƪƻ ƧŜ ƛƴǘŜƴȊƛǘŀ ǎƭǳƴŜőƴƝƘƻ ǎǾƛǘǳΣ 

Ȋƛǎƪ ǎŜƴȊƻǊǳΣ ŜȄǇƻȊƛőƴƝ őŀǎΣ ǾƛƴŠǘŀŎŜ ƻōƧŜƪǘƛǾǳΣ ǘŜǇƭƻǘƴƝ ŘǊƛŦǘ ŀ ŘŀƭǑƝΦ .ŜȊ ǌłŘƴŞ ƪƻǊŜƪŎŜ ŀ ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ǎŜ 

ǇƻǊƻǾƴłǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ Ȋ ǊǻȊƴȇŎƘ ƭŜǘǻΣ ǊǻȊƴȇŎƘ ŘŜƴƴƝŎƘ Řƻō ƴŜōƻ ŘƻƪƻƴŎŜ ǊǻȊƴȇŎƘ ƪŀƳŜǊ ǎǘłǾł 

ƴŜǎǇƻƭŜƘƭƛǾȇƳΦ /ƝƭŜƳ radiometrickŞ kalibrace je transformace surovȇŎƘ 5b ƴŀ ŦȅȊƛƪłƭƴŠ definovanou 

povrchovou odrazivost (hodnoty 0ςмύΣ ŎƻȌ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ǇƻǘŜƴŎƛłƭƴŠ ǎƪǳǘŜőƴƻǳ ǎǊƻǾƴŀǘŜƭƴƻǎǘ Ǿ őŀǎŜΣ 

ǇǊƻǎǘƻǊǳ ƛ ƳŜȊƛ ǊǻȊƴȇƳƛ ǇƭŀǘŦƻǊƳŀƳƛΦ tǊƻ ȊƝǎƪłƴƝ ǎƪǳǘŜőƴŞ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ Ǿ ƪŀȌŘŞƳ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƳ ǇłǎƳǳ 

ǑƪłƭǳƧŜƳŜ ǇƻƳŠǊ ǎƛƎƴłƭǻ Ȋ ƪŀƳŜǊȅ ŀ ǎŜƴȊƻǊǳ ŘƻǇŀŘŀƧƝŎƝƘƻ ǎǾŠǘƭŀ ό5[{ύ ǇƻƳƻŎƝ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘǳ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞƘƻ 

ǇǊƻ ŘŀƴŞ ǇłǎƳƻ (Rovnice 5). 
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Rovnice 5. Odrazivost povrchu v ŘŀƴŞƳ ǇłǎƳǳΦ 

Kde: 

Index ὦ ƻȊƴŀőǳƧŜ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾł ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǇłǎƳŀΣ 

Ὑ  Ґ ǇƻǾǊŎƘƻǾł ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ όǊŜŦƭŜƪǘŀƴŎŜύ Ǿ ŘŀƴŞƳ ǇłǎƳǳΣ 

”  Ґ ƘƻŘƴƻǘŀ ƻŘǊŀȌŜƴŞƘƻ ǎǾŠǘƭŀΣ 

”  Ґ ƘƻŘƴƻǘŀ ǎƭǳƴŜőƴƝƘƻ ȊłǌŜƴƝΣ 

”  = hodnota DN z kamery, 

”  Ґ ǎƻǳőŀǎƴł ƘƻŘƴƻǘŀ 5b ȊŜ ǎŜƴȊƻǊǳ ŘƻǇŀŘŀƧƝŎƝƘƻ ǎǾŠǘƭŀ όƛǊŀŘƛŀƴŎŜύΣ 

Ὧ Ґ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇ ǇǊƻ ŘŀƴŞ ǇłǎƳƻΣ ǇǌŜǾłŘŠƧƝŎƝ ǇƻƳŠǊ 5b ƴŀ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘΦ 

 

tƻƪǳŘ ƳŀƧƝ ƪŀƳŜǊŀ ŀ ǎŜƴȊƻǊ ǎƭǳƴŜőƴƝƘƻ ǎǾŠǘƭŀ ǎǘŜƧƴƻǳ ŎƛǘƭƛǾƻǎǘΣ ƳǻȌŜƳŜ ƳŜȊƛ ƴƛƳƛ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘŀǘ 

ƭƛƴŜłǊƴƝ ǾȊǘŀƘΤ ǇǊƻǘƻ ƧŜ ƭȊŜ ǾȊłƧŜƳƴŠ ǇǌŜǾłŘŠǘ ǇƻƳƻŎƝ ὯΦ /ƛǘƭƛǾƻǎǘ ǎŜ ǾǑŀƪ ƳǻȌŜ ƭƛǑƛǘ ǇǊƻ ƪŀȌŘƻǳ ƪŀƳŜǊǳ 

Ǿ ǊłƳŎƛ ǎƻǳǎǘŀǾȅ ǎŜƴȊƻǊǻ ƛ ƳŜȊƛ ǊǻȊƴȇƳƛ ǎŜƴȊƻǊȅ ǎƭǳƴŜőƴƝƘƻ ǎǾŠǘƭŀΦ wƻȊŘƝƭȅ Ǿ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝ ƳǳǎƝƳŜ 

ƴƻǊƳŀƭƛȊƻǾŀǘ ǇƻƳƻŎƝ ǘŜǊŞƴƴƝƘƻ ƻŘǊŀȊƴŞƘƻ ǇŀƴŜƭǳ όƪŀƭƛōǊŀőƴƝ ǘŜǊőύ ǎŜ ȊƴłƳȇƳƛ ƘƻŘƴƻǘŀƳƛ ŀƭōŜŘŀΣ 

a to podle Rovnice 6Φ { ǾȅǳȌƛǘƝƳ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƘƻ ǇŀƴŜƭǳ ƻ ȊƴłƳŞ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ǾȅǇƻőƝǘłƳŜ ǘŀƪΣ ŀōȅ Rovnice 

5 ǊŜǇǊƻŘǳƪƻǾŀƭŀ ǎƪǳǘŜőƴƻǳ ƘƻŘƴƻǘǳ ǇŀƴŜƭǳΦ 

Ὧ  
” ȟ

” ȟ

” ȟ

 

Rovnice 6. {ǘŀƴƻǾŜƴƝ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝƘƻ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘǳ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞƘƻ ǇǊƻ ŘŀƴŞ ǇłǎƳƻ. 

Kde: 

”  = ȊƴłƳł όǎƪǳǘŜőƴłύ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǘŜǊŞƴƴƝƘƻ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƘƻ ǇŀƴŜƭǳ. 
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aǳǎƝƳŜ ǘŀƪŞ ƻŘǎǘǊŀƴƛǘ Ǉƻǎǳƴ őŜǊƴŞ ǵǊƻǾƴŠ όƻŦŦǎŜǘύ ƪŀƳŜǊȅ ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ŀǇƭƛƪƻǾŀǘ ŘŀƭǑƝ ƪƻǊŜƪŎŜΣ Ƨŀƪƻ ƧŜ 

ƪƻǊŜƪŎŜ ǇƭƻŎƘŞƘƻ ǇƻƭŜ όflat-fieldύ ƴŜōƻ ƴŜƘƻƳƻƎŜƴƛǘȅ ǇƛȄŜƭǻΣ ŀōȅ ŘƻǑƭƻ ƪ ƴƻǊƳŀƭƛȊŀŎƛ ƘƻŘƴƻǘ ƪŀƳŜǊȅΦ 

±ƭƛǾ ǊǻȊƴȇŎƘ ƭŜǘǻ ƴŜōƻ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪŞ ŜȄǇƻȊƛŎŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ƴƻǊƳŀƭƛȊƻǾŀǘ ǇƻƳƻŎƝ ƘƻŘƴƻǘ Ȋƛǎƪǳ 

a ŜȄǇƻȊƛőƴƝƘƻ őŀǎǳ Rovnice 7. 

” ȟ  
Ὅ Ὅ ὅ

Ὣ Ὣȟ  ὸ ȟ
 

Rovnice 7Φ tǌŜǾƻŘ ǎǳǊƻǾȇŎƘ 5b ƴŀ ǎƛƎƴłƭ ƴƻǊƳŀƭƛȊƻǾŀƴȇ ǾȊƘƭŜŘŜƳ ƪ ŜȄǇƻȊƛŎƛ ŀ ȊƛǎƪǳΦ 

Kde: 

Ὅ = ǎǳǊƻǾł ƘƻŘƴƻǘŀ 5b ƴŀƳŠǌŜƴł Ǿ ŘŀƴŞƳ ǇłǎƳǳ, 

Ὅ  = Ǉƻǎǳƴ őŜǊƴŞ ǵǊƻǾƴŠ ƪŀƳŜǊȅ όƘƻŘƴƻǘŀ 5b Ǉǌƛ ƴǳƭƻǾŞƳ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝύ, 

ὅ = ƪƻǊŜƪőƴƝ ŦŀƪǘƻǊ όƴŀǇǌΦ ǇǊƻ ƻŘǎǘǊŀƴŠƴƝ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝύ, 

Ὣ = ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛŎƪŞƘƻ Ȋƛǎƪǳ ǇǊƻ ŘŀƴŞ ǇłǎƳƻ, 

Ὣȟ = ǵǇǊŀǾŀ Ȋƛǎƪǳ ǇǊƻ ŘŀƴŞ ǇłǎƳƻ, 

ὸ ȟ  ŜȄǇƻȊƛőƴƝ őŀǎ ǎŜƴȊƻǊǳ ǇǊƻ ŘŀƴŞ ǇłǎƳƻ Ǿ ǎŜƪǳƴŘłŎƘ. 

 

YƻǊŜƪőƴƝ ŦŀƪǘƻǊ ὅ ƻōǾȅƪƭŜ ȊŀƘǊƴǳƧŜ ƪƻǊŜƪŎƛ ǾƛƴŠǘŀŎŜ ŀ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞƘƻ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΣ 

tedy tzv. dewarping όƻŘǎǘǊŀƴŠƴƝ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝύΦ bŀ ǾǎǘǳǇƴƝ ƻōǊŀȊƻǾł Řŀǘŀ ƳǻȌŜƳŜ ŀǇƭƛƪƻǾŀǘ ƳƻŘŜƭ ǊŀŘƛłƭƴƝ 

ǇƻƭȅƴƻƳƛłƭƴƝ ƪƻǊŜƪŎŜ, Rovnice 8, Rovnice 9. 

 

ὅὼȟώ ὺὶὼȟώ  

Rovnice 8. CŀƪǘƻǊ ƻŘǎǘǊŀƴŠƴƝ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝ όŘŜǿŀǊǇƛƴƎύ ƳƻŘŜƭƻǾŀƴȇ Ƨŀƪƻ ǊŀŘƛłƭƴƝ ǇƻƭȅƴƻƳΦ 

 

ὶὼȟώ ὼ ὧ ώ ὧ  

Rovnice 9. ±ȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƻŘ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴŞƘƻ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎǘǌŜŘǳΦ 

 

Kde: 

ὶὼȟώ = ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ όǾ ǇƛȄŜƭŜŎƘύ ƻŘ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴŞƘƻ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎǘǌŜŘǳȟ 

ὧ, ὧ = ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎǘǌŜŘǳ, 

ὺ  ǇƻƭȅƴƻƳƛłƭƴƝ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ǇǊƻ ƪƻǊŜƪŎƛ ǾƛƴŠǘŀŎŜ. 
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błǎƭŜŘƴŠ ƪŀƭƛōǊǳƧŜƳŜ ǇłǎƳŀ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƘƻ ǎŜƴȊƻǊǳ Ǿǻőƛ ȊŀŘŀƴȇƳ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƳ ƘƻŘƴƻǘłƳ 

(obvykle ǇƻŘƭŜ ǇłǎƳŀ bLwΣ ƪǘŜǊŞ ōȇǾł ƴŜƧǎǘŀōƛƭƴŠƧǑƝύΦ ¢ƝƳ ƻŘǎǘǊŀƴƝƳŜ ǊŜȊƛŘǳłƭƴƝ ƧŜǾȅ ǎǇƻƭŜőƴŞ ǾǑŜƳ 

ǇłǎƳǻƳ όƴŀǇǌΦ ȊƳŠƴȅ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝΣ ŘǊƛŦǘ ǎŜƴȊƻǊǳύ ŀ ȊŀŎƘƻǾłƳŜ ǇƻǳȊŜ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ǇǊǻōŠƘ, Rovnice 10. 

 

Ὑ  
 Ὑ

Ὑ
 

” ȟ

” ȟ
” ȟ

” ȟ

  
Ὧ

Ὧ
 

Rovnice 10. aŜȊƛǇłǎƳƻǾł ƴƻǊƳŀƭƛȊŀŎŜΦ 

Kde: 

Ὑ  = ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǇłǎƳŀ ƴƻǊƳŀƭƛȊƻǾŀƴł ƪ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƳǳ ǇłǎƳǳ, 

Ὑ  = ǇƻǾǊŎƘƻǾł ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ Ǿ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƳ ǇłǎƳǳ. 

±ȊƘƭŜŘŜƳ ƪ ǘƻƳǳΣ ȌŜ Ὑ  Ґ мΣ ǾȅƧŀŘǌǳƧƝ ǾŜ ǾȇǎƭŜŘƪǳ ǾǑŜŎƘƴŀ ƻǎǘŀǘƴƝ ǇłǎƳŀ ǎǾƻǳ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǊŜƭŀǘƛǾƴŠ 

ƪ ǘŞǘƻ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛΦ 

 

 

½ŀǊƻǾƴłƴƝ ŦłȊƻǾŞƘƻ ǊƻȊŘƝƭǳ ȊǇǻǎƻōŜƴŞƘƻ ƻŘƭƛǑƴȇƳ ǳƳƝǎǘŠƴƝƳ ƪŀƳŜǊ 

aǳǎƝƳŜ ƪƻǊƛƎƻǾŀǘ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪȇ ƴŜǎƻǳƭŀŘ ƳǳƭǘƛǎǇŜƪǘǊłƭƴƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻ όǳ ōŠȌƴŞ ƪŀƳŜǊȅ ŘǊƻƴǳ ǎŜ ƻōǾȅƪƭŜ 

ƧŜŘƴł ƻ пςс ǎŜƴȊƻǊǻύΦ wŜƭŀǘƛǾƴƝ ǇƻƭƻƘŀ ƻǇǘƛŎƪŞƘƻ ǎǘǌŜŘǳ ƧŜ ȊƴłƳłΣ ǇǊƻǘƻȌŜ Ƨǎƻǳ ȊƴłƳȅ ŦȅȊƛŎƪŞ ǊƻȊƳŠǊȅ 

ŀ ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ƪŀƳŜǊȅΦ WŜ ƴǳǘƴŞ ȊƻƘƭŜŘƴƛǘ Ǉƻǎǳƴ ǾŜ ǎƳŠǊǳ ƻǎȅ ŀ ƻǎȅ ŦȅȊƛŎƪȇŎƘ ǇƻƭƻƘ ƳŜȊƛ ȊŀǊƻǾƴłǾŀƴȇƳ 

ǇłǎƳŜƳ ŀ ǇłǎƳŜƳ ǇǊƛƳłǊƴƝƳ όŎƻȌ ōȇǾł bLwύΦ ¢ȅǘƻ ƘƻŘƴƻǘȅ Ƨǎƻǳ ƻōǾȅƪƭŜ ǳǾŜŘŜƴȅ Ǿ ǇƛȄŜƭŜŎƘ ŀ ƭȊŜ ƧŜ 

ƴŀƭŞȊǘ Ǿ ƳŜǘŀŘŀǘŜŎƘ ǎƴƝƳƪǳ Ƨŀƪƻ wŜƭŀǘƛǾƴƝ ƻǇǘƛŎƪȇ ǎǘǌŜŘ όx, y). 

 

½ŀǊƻǾƴłƴƝ ǊƻȊŘƝƭǻ ȊǇǻǎƻōŜƴȇŎƘ ƻŘƭƛǑƴȇƳƛ ŜȄǇƻȊƛőƴƝƳƛ őŀǎȅ 

aǳǎƝƳŜ ǘŀƪŞ ǳǇǊŀǾƛǘ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪȇ ƴŜǎƻǳƭŀŘ ȊǇǻǎƻōŜƴȇ ǊƻȊŘƝƭŜƳ Ǿ őŀǎŜ ǇƻǌƝȊŜƴƝ ǎƴƝƳƪǳ όǾ ƪƻƳōƛƴŀŎƛ 

s ǇƻƘȅōǳƧƝŎƝƳ ǎŜ ŘǊƻƴŜƳύΦ ¢ƻ ƭȊŜ ǇǊƻǾŞǎǘ ǇƻƳƻŎƝ ŦƛƭǘǊǳ ǇǊƻ ŘŜǘŜƪŎƛ ƘǊŀƴ ŀ ƴłǎƭŜŘƴȇƳ ǇƻǳȌƛǘƝƳ ƳŠǊ 

ǇƻŘƻōƴƻǎǘƛΣ Ƨŀƪƻ ƧŜ ǊƻȊǑƝǌŜƴȇ ƪƻǊŜƭŀőƴƝ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘ όEnhanced Correlation Coefficient ς ECC). 

5ǊǳƘƻǳΣ ǘǊŀŘƛőƴƝ ƳƻȌƴƻǎǘƝ ƧŜ ǾȅǳȌƛǘƝ ŀƭƎƻǊƛǘƳǻ ǇǊƻ ŘŜǘŜƪŎƛ ǇǊǾƪǻΣ Ƨŀƪƻ ƧŜ Scale Invariance Feature 

Transform ό{LC¢ύΣ ŀ ƴłǎƭŜŘƴŞ ǇǊƻǾŜŘŜƴƝ ƪǾŀȊƛ-ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŎƪŞƘƻ ǇƻǎǘǳǇǳΣ ǘƧΦ vyǊƻǾƴłƴƝ ǎƴƝƳƪǻΣ 

resp. ōƭƻƪƻǾŞƘƻ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǎǾŀȊƪǻ όBundle Block AdjustmentύΦ ¢ƻ ƧŜ ǎƻǳőłǎǘƝ ƻōŜŎƴŠ ȊƴłƳŞ ǘŜŎƘƴƛƪȅ 

ǇǊƻǇƻƧƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ Structure from Motion (SfM), viz kapitola ZǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ UAS. 
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¢ŜǊƳłƭƴƝ Řŀǘŀ 

Teplota ς złƪƭŀŘƴƝ ŦȅȊƛƪłƭƴƝ ǾŜƭƛőƛƴŀΣ ƪǘŜǊł ƳŠǌƝ ǇǊǻƳŠǊƴƻǳ ǘŜǇŜƭƴƻǳ ŜƴŜǊƎƛƛ őłǎǘƛŎ Ǿ ƭłǘŎŜΣ ƻŘǊłȌƝΣ 

jak ǊȅŎƘƭŜ ŀ ŜƴŜǊƎƛŎƪȅ ǎŜ ŀǘƻƳȅ ŀ ƳƻƭŜƪǳƭȅ ǇƻƘȅōǳƧƝ ƴŜōƻ ǾƛōǊǳƧƝΦ ¢ŜǇƭƻǘŀ ǳǊőǳƧŜ ǎƳŠǊ ǘƻƪǳ ǘŜǇƭŀΦ 

Je ƪƭƝőƻǾƻǳ ǾŜƭƛőƛƴƻǳ ǘŜǇŜƭƴŞ ǊƻǾƴƻǾłƘȅΦ ¢ŜǇƭƻǘŀ ƧŜ ǇǌƝƳƻ ǵƳŠǊƴł ǇǊǻƳŠǊƴŞ ƪƛƴŜǘƛŎƪŞ ŜƴŜǊƎƛƛ őłǎǘƛŎΦ 

aǳǎƝƳŜ ǊƻȊƭƛǑƻǾŀǘ ǊǻȊƴŞ ǘȅǇȅ ǘŜǇƭƻǘȅΦ aǻȌŜƳŜ ƳŠǌƛǘ ǘŜǇƭƻǘǳ ǾȊŘǳŎƘǳ όƪƛƴŜǘƛŎƪƻǳ ŜƴŜǊƎƛƛ 

ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇŎƘ ƳƻƭŜƪǳƭύ ƴŜōƻ ǇƻǾǊŎƘƻǾƻǳ ǘŜǇƭƻǘǳ όŦȅȊƛƪłƭƴƝ ǘŜǇƭƻǘǳ ƻōƧŜƪǘǳύΦ ¢ŜǇƭƻǘǳ ƳǻȌŜƳŜ 

ǾƴƝƳŀǘΣ ŀƭŜ ǘŜƴǘƻ ǾƧŜƳ ƴŜƳǻȌŜƳŜ ȊƳŠǌƛǘΦ WŘŜ ƻ ŘǊǳƘ ǇƻŎƛǘƻǾŞ όȊŘłƴƭƛǾŞύ ǘŜǇƭƻǘȅΣ ƪǘŜǊł ǎƻǳǾƛǎƝ 

s ǾƭƘƪƻǎǘƝΣ ǾŠǘǊŜƳΣ ǇǎȅŎƘƛŎƪȇƳ ǊƻȊǇƻƭƻȌŜƴƝƳΣ ƳƝǊƻǳ ǎǘǊŜǎǳ ŀǘŘΦ 5łƭŜ Ǉŀƪ ƳłƳŜ ǊŀŘƛŀőƴƝ όƧŀǎƻǾƻǳύ 

teplotu. Teplota ƻōƧŜƪǘǳ ƧŜ Ǿ ǘƻƳǘƻ ǇǌƝǇŀŘŠ ƻŘǾƻȊŜƴŀ Ȋ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ǘŜǇŜƭƴŞƘƻ ȊłǌŜƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ǾȅȊŀǌǳƧŜΦ WŜ to 

ǘŜǇƭƻǘŀΣ ƪǘŜǊƻǳ ōȅ ƳǳǎŜƭ ƳƝǘ Řƻƪƻƴŀƭȇ Ȋłǌƛő όőŜǊƴŞ ǘŠƭŜǎƻύΣ ŀōȅ ŜƳƛǘƻǾŀƭ ǎǘŜƧƴŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ȊłǌŜƴƝ 

jako ǇƻȊƻǊƻǾŀƴȇ ƻōƧŜƪǘΦ WŘŜ ƻ ƻŘǾƻȊŜƴƻǳ ǘŜǇƭƻǘǳ ȊŀƭƻȌŜƴƻǳ ƴŀ ƳŠǌŜƴŞƳ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƳ ȊłǌŜƴƝΣ 

ǾȅǇƻőƝǘŀƴƻǳ ǇƻƳƻŎƝ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ ǇǊƛƴŎƛǇǻ ǇǌŜƴƻǎǳ ȊłǌŜƴƝ ŀ {ǘŜŦŀƴ-.ƻƭǘȊƳŀƴƴƻǾŀ ȊłƪƻƴŀΦ ! ǇǊłǾŠ ǘƻ ƧŜ 

ǾŜƭƛőƛƴŀΣ ƪǘŜǊƻǳ ƳǻȌŜƳŜ ƳŠǌƛǘ ǇƻƳƻŎƝ ŘłƭƪƻǾŞƘƻ ǇǊǻȊƪǳƳǳΦ 

wŀŘƛŀőƴƝ ǘŜǇƭƻǘŀ ǎŜ ƴŜƳŠǌƝ ǇǌƝƳƻΣ ŀƭŜ ǾȅǇƻőƝǘłǾł ǎŜ Ȋ ǘŜǇŜƭƴŞƘƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƘƻ ȊłǌŜƴƝ όŎŎŀ уς14 ˃ Ƴύ 

ǇǌƛƧƝƳŀƴŞƘƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴȇƳƛ ǎŜƴȊƻǊȅ ŀ ǘŜǊƳƻƪŀƳŜǊŀƳƛΦ ¢ȅǘƻ ƪŀƳŜǊȅ ŘŜǘŜƪǳƧƝ ǾŀǊƛŀŎŜ v ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƳ 

ǎǇŜƪǘǊǳ ŀ ȊŀȊƴŀƳŜƴłǾŀƧƝ ȊłǌƛǾȇ ǘƻƪ Ȋ ƪŀȌŘŞƘƻ ǇƛȄŜƭǳ ƻōǊŀȊǳΦ tǊƻ ǇǌŜǾƻŘ ȊƳŠǌŜƴŞƘƻ ȊłǌƛǾŞƘƻ ǘƻƪǳ 

na ǊŀŘƛŀőƴƝ ǘŜǇƭƻǘǳ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ȊƻƘƭŜŘƴƛǘ ŜƳƛǎƛǾƛǘǳ ǇƻȊƻǊƻǾŀƴŞƘƻ ƳŀǘŜǊƛłƭǳΦ YŀƭƛōǊŀŎŜ ƻōǾȅƪƭŜ ȊŀƘǊƴǳƧŜ 

ǇƻǳȌƛǘƝ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝŎƘ ȊŘǊƻƧǻ ǎŜ ȊƴłƳȇƳƛ ǘŜǇƭƻǘŀƳƛ ōŠƘŜƳ ǘŜǊŞƴƴƝƘƻ ƳŠǌŜƴƝΣ ŎƻȌ ȊŀƧƛǑǙǳƧŜΣ ȌŜ ǾȇǎǘǳǇȅ 

senzoru lze spolehlivŠ ǇǌŜǾŞǎǘΦ bŀǾƝŎ ŀƴƛ ŀǘƳƻǎŦŞǊǳ ƴŜƭȊŜ ǇƻǾŀȌƻǾŀǘ za ǘǊŀƴǎǇŀǊŜƴǘƴƝΦ ½łǌŜƴƝ ƧŜ 

v ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ ǇƻƘƭŎƻǾłƴƻΣ ŜƳƛǘƻǾłƴƻ ŀ ǊƻȊǇǘȅƭƻǾłƴƻ ŘǌƝǾŜΣ ƴŜȌ ŘƻǊŀȊƝ k ǎŜƴȊƻǊǳΣ ŀ ǘƻ ǾƭƛǾŜƳ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ 

ŀ ŀŜǊƻǎƻƭǻΦ tǊƻǘƻ ƳǳǎƝ ōȇǘ ǇƻǳȌƛǘŀ ǊƻǾƴƛŎŜ ǊŀŘƛŀőƴƝƘƻ ǇǌŜƴƻǎǳ ŀ ƪƻǊŜƪŎŜ Ȋ ƴƝ ƻŘǾƻȊŜƴŞ Ƨǎƻǳ ƪƭƝőƻǾŞ 

pro ǇǌŜǾƻŘ ȊŘłƴƭƛǾŞ ǊŀŘƛŀőƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ ƴŀ ƘƻŘƴƻǘǳ Ŏƻ ƴŜƧōƭƛȌǑƝ ǎƪǳǘŜőƴŞ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ǘŜǇƭƻǘŠΦ 

wŀŘƛŀőƴƝ ǘŜǇƭƻǘŀ ƧŜ ƻŘǾƻȊŜƴł ƳƝǊŀΣ ƪǘŜǊł ǘǾƻǌƝ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƪłƳŜƴ ǘŜǊƳłƭƴƝƘƻ ŘłƭƪƻǾŞƘƻ ǇǊǻȊƪǳƳǳΦ 

Je ƴŜȊōȅǘƴł ǇǊƻ ǇǌŜǎƴƻǳ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƛ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴȇŎƘ ŘŀǘΣ ŎƻȌ ƴłƳ ǇƻƳłƘł ǇƻȊƻǊƻǾŀǘΣ 

ƪǾŀƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ŀ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘƻǾŀǘ ƪǊŀƧƛƴƴŞ ǇǊƻŎŜǎȅ Ǿ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ŀ őŀǎŜΦ ¢ŜǇƭƻǘŀ ƧŜ ŘȅƴŀƳƛŎƪȇ ǎƛƎƴłƭΣ 

ƪǘŜǊȇ ƻŘǊłȌƝ ǾȊłƧŜƳƴŞ ǇǻǎƻōŜƴƝ ŜƴŜǊƎƛŜΣ ǾƻŘȅΣ ǾŜƎŜǘŀŎŜ ŀ ǾƭŀǎǘƴƻǎǘƝ ǇƻǾǊŎƘǳΦ 9ǾŀǇƻǘǊŀƴǎǇƛǊŀŎŜΣ 

ǇǻŘƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘΣ ǾŜƎŜǘŀőƴƝ ǇƻƪǊȅǾ ƴŜōƻ ǎǘǊǳƪǘǳǊŀ ƪƻǊǳƴƻǾŞƘƻ ǇŀǘǊŀ Ƨǎƻǳ ƧŜƴ ƴŠƪǘŜǊŞ Ȋ ƳƴƻƘŀ ǾƭŀǎǘƴƻǎǘƝ 

ƪǊŀƧƛƴȅΣ ƪǘŜǊŞ ǌƝŘƝΣ Ƨŀƪ ǎŜ ŜƴŜǊƎƛŜΣ ǾƻŘŀ ŀ ǘŜǇƭƻ ǇƻƘȅōǳƧƝ ǎȅǎǘŞƳŜƳ ȊŜƳǎƪŞƘƻ ǇƻǾǊŎƘǳΦ 

ZǇǊƻǎǘǌŜŘƪƻǾłǾŀƧƝ ǾǑŀƪ ǾȇƳŠƴǳ ŜƴŜǊƎƛŜΣ ǾƻŘȅ ŀ Ƙȅōƴƻǎǘƛ ƳŜȊƛ ȊŜƳƝ ŀ ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳΦ ¢ȅǘƻ interakce ƳŀƧƝ 

ǾƭƛǾ ƴŀ ƳŜȊƴƝ ǾŜǊǎǘǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ ŀ mohou tak ƻǾƭƛǾƶƻǾŀǘ ƳƝǎǘƴƝ ǾŠǘǊƴŞ ǾȊƻǊŎŜΣ ǘǾƻǊōǳ ƴƝȊƪŞ ƻōƭŀőƴƻǎǘƛ 

a ǊƻȊǇǘȅƭ ŀŜǊƻǎƻƭǻΣ ȊƴŜőƛǑǙǳƧƝŎƝŎƘ ƭłǘŜƪΣ ǇǊŀŎƘǳ ƴŜōƻ ƳƭƘȅΦ 

5Ǌƻƴȅ ƻōǾȅƪƭŜ ƭŞǘŀƧƝ Ǿ ƳŀƭȇŎƘ ǾȇǑƪłŎƘ όŘŜǎƝǘƪȅ ƴŜōƻ ǎǘƻǾƪȅ ƳŜǘǊǻ ƴŀŘ ȊŜƳǎƪȇƳ ǇƻǾǊŎƘŜƳύΦ Mezi 

ǇƻǾǊŎƘŜƳ ŀ ǘŜǊƳłƭƴƝƳ ǎŜƴȊƻǊŜƳ ǎŜ tak ƴŀŎƘłȊŜƧƝ ŘŜǎƝǘƪȅ ŀȌ ǎǘƻǾƪȅ ƳŜǘǊǻ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΣ ƪǘŜǊŞ ƻǾƭƛǾƶǳƧƝ 

ȊłǌŜƴƝ ŜƳƛǘƻǾŀƴŞ Ȋ povrchu skrze ǾƻŘƴƝ ǇłǊuΣ ƻȄƛŘ ǳƘƭƛőƛǘȇΣ ŀŜǊƻǎƻƭȅΣ ƪƻǳǌΣ ǇǊŀŎƘ ŀ ŘŀƭǑƝ ƭłǘƪȅΦ 

½łǌŜƴƝ ȊŀȊƴŀƳŜƴŀƴŞ ǎŜƴȊƻǊŜƳ ŘǊƻƴǳ ƴŜǇǊƻŎƘłȊƝ ǾȊŘǳŎƘŜƳ ōŜȊ ƻǾƭƛǾƴŠƴƝ όRovnice 11). 

Bude ƻōǎŀƘƻǾŀǘ ƴŜƧŜƴ ȊłǌŜƴƝ ŜƳƛǘƻǾŀƴŞ ǇƻǾǊŎƘŜƳΣ ŀƭŜ ǘŀƪŞ ǾȊŜǎǘǳǇƴŞ ȊłǌŜƴƝ ŜƳƛǘƻǾŀƴŞ ǎŀƳƻǘƴƻǳ 

ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳ (tedy ǇƻŘƘƻŘƴƻŎŜƴƝ ƴŜōƻ ƴŀŘƘƻŘƴƻŎŜƴƝ ƻŘƘŀŘǻ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ǘŜǇƭƻǘȅ)Φ /ƝƭŜƳ korekce dat 

je ƛȊƻƭƻǾŀǘ Ȋłǌƛ ǇƻǾǊŎƘǳΣ ŀōȅŎƘƻƳ Ƨƛ ƳƻƘƭƛ ǇǌŜǾŞǎǘ ƴŀ ǘŜǇƭƻǘǳΦ 
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Ὑ  †Ͻ Ὑ Ὑ  

Rovnice 11Φ wŀŘƛŀƴŎŜ ƴŀ ǘŜǊƳłƭƴƝƳ ǎŜƴȊƻǊǳΦ 

Kde: 

ϧɯǻɯpropustnost-ǘǊŀƴǎƳƛǘŀƴŎŜ όŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪł ŀōǎƻǊǇŎŜύΣ 

Ὑ  = ǎƪǳǘŜőƴł Ȋłǌ ǇƻǾǊŎƘǳ όǘƻΣ Ŏƻ ƘƭŜŘłƳŜύΣ 

Ὑ  = ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝ Ȋłǌ Ȋ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ όǇǌƛŘŀƴȇ ǑǳƳύΦ 

 

!ǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪŞ őłǎǘƛŎŜ ȊǇǻǎƻōǳƧƝ Ǿ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ǎƴƝƳŎƝŎƘ ǑǳƳΣ ŀǾǑŀƪ ŘƻƳƛƴŀƴǘƴƝƳ ŦŀƪǘƻǊŜƳ ƧŜ ǾƭƘƪƻǎǘΦ 

±ȅǑǑƝ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘ ȊƴŀƳŜƴł ǾȅǑǑƝ ƻōǎŀƘ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ ŀ ǾȅǑǑƝ ǇǊŀǾŘŠǇƻŘƻōƴƻǎǘ ŀōǎƻǊǇŎŜ ŀ ŜƳƛǎŜ 

v ƻōƭŀǎǘƛ ǘŜǇŜƭƴŞƘƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƘƻ ȊłǌŜƴƝΦ ±ŜǊǘƛƪłƭƴƝ ƎǊŀŘƛŜƴǘȅ ǘŜǇƭƻǘȅ ǾȊŘǳŎƘǳ ƻǾƭƛǾƶǳƧƝ ǇǌŜƴƻǎ ȊłǌŜƴƝ 

a ǊƻȊŘƝƭȅ Ǿ ǘŜǇƭƻǘŠ ǾȊŘǳŎƘǳ ƳƻƘƻǳ ƳƻŘƛŦƛƪƻǾŀǘ ǇǌƛƧƝƳŀƴȇ ǎƛƎƴłƭΦ {ŜƴȊƻǊ ƧŜ ǊƻǾƴŠȌ ƻǾƭƛǾƶƻǾłƴ ǘŜǇƭƻǘƻǳ 

ƻƪƻƭƴƝƘƻ ǾȊŘǳŎƘǳΣ ȊŜƧƳŞƴŀ ƧŜŘƴł-ƭƛ ǎŜ ƻ ƴŜŎƘƭŀȊŜƴȇ ŘŜǘŜƪǘƻǊΦ tǌƛ ǾȅǳȌƛǘƝ ǘŜǊƳłƭƴƝƘƻ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ 

z ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ǇǊƻ ƻŘƘŀŘ ǘŜǇƭƻǘȅ ȊŜƳǎƪŞƘƻ ǇƻǾǊŎƘǳ ƴŜƳŠǌƝƳŜ ǘŜǇƭƻǘǳ ǇǌƝƳƻΦ 

½ŀȊƴŀƳŜƴłǾłƳŜ ǘŜǇŜƭƴƻǳ ȊłǌΣ ƪǘŜǊƻǳ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ƪƻǊƛƎƻǾŀǘ ƻ ǾƭƛǾȅ ǎŜƴȊƻǊǳΣ ŜƳƛǎƛǾƛǘǳ ǇƻǾǊŎƘǳ 

a ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪŞ ƧŜǾȅΦ ±ƻŘƴƝ ǇłǊŀ ƧŜ ƴŜƧǾȇȊƴŀƳƴŠƧǑƝƳ ŀōǎƻǊōŜƴǘŜƳ Ǿ ƻōƭŀǎǘƛ ǘŜǇŜƭƴŞƘƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƘƻ 

ȊłǌŜƴƝΣ ǇǌƝƳȇ ȊǇǻǎƻō ƪƻǊŜƪŎŜ ǘŜǇŜƭƴŞ ȊłǌŜ ǎǇƻőƝǾł ǇǊƻǘƻ ǾŜ ǾȅǳȌƛǘƝ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘƛ ǾȊŘǳŎƘǳΦ 

tƻȊŜƳƴƝ ƳŠǌŜƴƝ Ȋ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ ǎǘŀƴƛŎ ƻōǾȅƪƭŜ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ Řŀǘŀ ƻ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘƛ ǾȊŘǳŎƘǳΣ ƧŜȌ ƭȊŜ 

ǾȅǳȌƝǘ Ǿ ǊƻǾƴƛŎƝŎƘ ǇǌŜƴƻǎǳ ȊłǌŜƴƝ ǇǊƻ ƪƻǊŜƪŎƛ ŘŀǘΦ tǊƻ ƻŘƘŀŘ ŜƳƛǎƛǾƛǘȅ ǇƻǾǊŎƘǳΣ ƪǘŜǊł ƧŜ ǇƻǾŀȌƻǾłƴŀ 

za ƪƭƝőƻǾƻǳ ǇǊƻ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƛ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ŘŀǘΣ ƳǻȌŜƳŜ ǾȅǳȌƝǘ ǾŜƎŜǘŀőƴƝ ƛƴŘŜȄȅ όƴŀǇǌΦ b5±LύΦ wƻǾƴŠȌ ǎŜ 

ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘłΣ ȌŜ ƻōƭŀǎǘƛ ǎ ƘǳǎǘǑƝ ǾŜƎŜǘŀŎƝ ōȇǾŀƧƝ ŎƘƭŀŘƴŠƧǑƝ Ǿ ŘǻǎƭŜŘƪǳ ǾȅǑǑƝ ŜǾŀǇƻǘǊŀƴǎǇƛǊŀőƴƝ ŀƪǘƛǾƛǘȅ 

όƧŜ ǾǑŀƪ ƴǳǘƴŞ ȊƻƘƭŜŘƴƛǘ ǊƻőƴƝ ƻōŘƻōƝύΦ b5±L όőƛ ƧƛƴŞ ȊłǎǘǳǇƴŞ ƛƴŘƛƪłǘƻǊȅ ƻŘƘŀƭǳƧƝŎƝ ŜƳƛǎƛǾƛǘǳύ ǘŀƪ ƭȊŜ 

vyǳȌƝǘ ƪ ǾȅƳŜȊŜƴƝ ǘŠŎƘǘƻ ƻōƭŀǎǘƝΦ tǊƻ ƭŜǇǑƝ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƛ Řŀǘ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǾȅǳȌƝǘ ǎȅƴŜǊƎƛƛ ǵŘŀƧǻ ƻ ǾƭƘƪƻǎǘƛ 

ǾȊŘǳŎƘǳ ŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ǾŜƎŜǘŀőƴƝƳ ƪǊȅǘǳΦ 

tǊƻ ƧŜŘƴƻŘǳŎƘƻǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪƻǳ ƪƻǊŜƪŎƛ Řŀǘ ƳǻȌŜƳŜ ǾȅǳȌƝǘ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪł Řŀǘŀ ƴŀƳŠǌŜƴł ǇǌƝƳƻ 

v ƳƝǎǘŠΦ όtƻƭƻύŜƳǇƛǊƛŎƪŞ ƳƻŘŜƭȅ όRovnice 12ύ ȊƻƘƭŜŘƶǳƧƝ ƴŠƪƻƭƛƪ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻΣ Ƨŀƪƻ Ƨǎƻǳ 

ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘ ŀ ǘŜǇƭƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳΣ ƳƻƘƻǳ ǾǑŀƪ ȊŀƘǊƴƻǾŀǘ ƛ ŘŀƭǑƝ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΣ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ ǘƭŀƪ 

ǾȊŘǳŎƘǳ őƛ ƭŜǘƻǾƻǳ ǾȇǑƪǳΦ tǊƛƴŎƛǇŜƳ ǘŀƪƻǾŞ ƪƻǊŜƪŎŜ ƧŜ ƻŘŜőǘŜƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪŞƘƻ ǇǌƝǎǇŠǾƪǳ 

od ƴŀƳŠǌŜƴŞ ȊłǌŜΦ ¢Ŝƴǘƻ Ǉƻǎǳƴ ƳǻȌŜƳŜ ƻŘǾƻŘƛǘ ǇǌŜƭŜǘŜƳ ŘǊƻƴǳ ƴŀŘ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƳ ǇƻǾǊŎƘŜƳ ƻ ȊƴłƳŞ 

ǘŜǇƭƻǘŠ όƴŀǇǌΦ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴł ŘŜǎƪŀ őŜǊƴŞƘƻ ǘŠƭŜǎŀ ȊƳŠǌŜƴł ƪƻƴǘŀƪǘƴƝ ǎƻƴŘƻǳύΣ ǇƻǊƻǾƴłƴƝƳ ǘƻƘƻǘƻ 

ƳŠǌŜƴƝ ǎ ǾȇǎǘǳǇŜƳ ǘŜǊƳłƭƴƝƘƻ ǎŜƴȊƻǊǳΣ ǾȇǇƻőǘŜƳ ƻŘŎƘȅƭƪȅ ŀ ŀǇƭƛƪŀŎƝ ƻŘƘŀŘƴǳǘŞƘƻ posunu na celou 

ǎŎŞƴǳΦ ¢ŀǘƻ ƳŜǘƻŘŀ ƧŜ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ǊŜƭŀǘƛǾƴŠ ǎƴŀŘƴƻ ŀǇƭƛƪƻǾŀǘŜƭƴł ŀ ǇǌƝƳƻőŀǊłΣ ŀǾǑŀƪ ǾȅŎƘłȊƝ 

z ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘǳΣ ȌŜ ŀǘƳƻǎŦŞǊŀ ƧŜ Ǿ ŎŜƭŞ ȊłƧƳƻǾŞ ƻōƭŀǎǘƛ ƘƻƳƻƎŜƴƴƝΦ 

 

Ὕ  Ὕ ῳὝ  

Rovnice 12Φ aƻŘŜƭ ƪƻǊŜƪŎŜ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻΦ 

Kde ῳὝ  ƧŜ ƻŘƘŀŘƴǳǘȇ Ǉƻǎǳƴ ȊŀƭƻȌŜƴȇ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘƛ ό҈ύ ŀ ǘŜǇƭƻǘŠ ǾȊŘǳŎƘǳ όϲ /ύΦ 
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± ƴłǾŀȊƴƻǎǘƛ ƴŀ Rovnice 12 ƧŜ ƴǳǘƴŞ ƻŘƘŀŘƴƻǳǘ ǇǊƻǇǳǎǘƴƻǎǘ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΦ ¢ƻ ƭȊŜ ǇǊƻǾŞǎǘ ǇƻƳƻŎƝ 

ǇƻƭƻŜƳǇƛǊƛŎƪŞ ǊƻǾƴƛŎŜ ƴƝȌŜ όRovnice 13). 

 

† ὥ ὦ Ͻὡ 

Rovnice 13Φ tƻƭƻŜƳǇƛǊƛŎƪȇ ƳƻŘŜƭ ǇǊƻ ƻŘƘŀŘ ǇǊƻǇǳǎǘƴƻǎǘƛ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΦ 

Kde: 

ὥὦ = ŜƳǇƛǊƛŎƪŞ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘȅ ȊłǾƛǎƭŞ ƴŀ ǾƭƴƻǾŞ ŘŞƭŎŜ ŀ ǵƘƭǳ ǇƻƘƭŜŘǳΣ  

ὡ = ƻōǎŀƘ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ Ǿ ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ όƎϊŎƳѐчύΦ 

 

Y ƻŘƘŀŘǳ ƻōǎŀƘǳ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ Ǿ ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ ǎ ǾȅǳȌƛǘƝƳ aŀƎƴǳǎ-¢ŜǘŜƴǎƻǾȅ ŜƳǇƛǊƛŎƪŞ ŀǇǊƻȄƛƳŀŎŜ ǘƭŀƪǳ 

ƴŀǎȅŎŜƴȇŎƘ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇŀǊ ƳǻȌŜƳŜ ǇƻǳȌƝǘ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝ ǊƻǾƴƛŎƛ όRovnice 14, hōǊłȊŜƪ 50). 

 

 

ὡ
πȟρτẗὙὌẗὩὼὴπȟπφρτẗὝ

ρππ
 

Rovnice 14Φ hŘƘŀŘ ƻōǎŀƘǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇŎƘ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇŀǊΦ 

Kde: 

ὙὌ = ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘ ό҈ύΣ  

Ὕ = ǘŜǇƭƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳ όϲ/ύΣ 

πȟρτ όƪtŀύ Ґ ǑƪłƭƻǾŀŎƝ ŦŀƪǘƻǊΣ ƪǘŜǊȇ ƴŀǎǘŀǾǳƧŜ ǎǇǊłǾƴȇ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǘƭŀƪ ƴŀǎȅŎŜƴȇŎƘ ǇŀǊΣ 

πȟπφρτ όϲ/-1ύ Ґ ǇǌƛōƭƛȌƴȇ ǎƪƭƻƴ aŀƎƴǳǎƻǾŀ ŜȄǇƻƴŜƴǘǳ Ǉǌƛ ōŠȌƴȇŎƘ ƻƪƻƭƴƝŎƘ ǘŜǇƭƻǘłŎƘΦ 

 

IƭŀǾƴƝ ƪǌƛǾƪŀ ƴŀ ƎǊŀŦǳ (hōǊłȊŜƪ 50) ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǎǘŀǾΣ ƪŘȅ ƧŜ ǾȊŘǳŎƘ ǇƭƴŠ ƴŀǎȅŎŜƴ ǾƻŘƴƝ ǇłǊƻǳ όǊŜƭŀǘƛǾƴƝ 

vlhkost 100 ҈ύΦ DǊŀŦ ǳƪŀȊǳƧŜΣ ȌŜ ǎ ǊƻǎǘƻǳŎƝ ǘŜǇƭƻǘƻǳ ǾȊŘǳŎƘǳ όƻǎŀ ·ύ ŜȄǇƻƴŜƴŎƛłƭƴŠ ǊƻǎǘŜ ƛ ǘƭŀƪ 

ƴŀǎȅŎŜƴȇŎƘ ǇŀǊ όƻǎŀ ¸ύΦ ¢ƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ ȌŜ ǘŜǇƭŜƧǑƝ ǾȊŘǳŎƘ ŘƻƪłȌŜ ǇƻƧƳƻǳǘ ƳƴƻƘŜƳ ǾƝŎŜ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ ƴŜȌ 

ǾȊŘǳŎƘ ǎǘǳŘŜƴȇ όŀōǎƻǊǇŎŜ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞƘƻ ȊłǌŜƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳ ǎŜ ȊłǎŀŘƴŠ ƳŠƴƝ ǎ teplotou). Magnus-

¢ŜǘŜƴǎƻǾŀ ǊƻǾƴƛŎŜ ǎƭƻǳȌƝ ƪ ǘƻƳǳΣ ŀōȅŎƘƻƳ ǇǊƻ ƧŀƪƻǳƪƻƭƛǾ ƴŀƳŠǌŜƴƻǳ ǘŜǇƭƻǘǳ ǇǌŜǎƴŠ ǾȅǇƻőƝǘŀƭƛ 

ƘƻŘƴƻǘǳ ƴŀ ǘŞǘƻ ƪǌƛǾŎŜ όǘƧΦ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƳƻȌƴȇ ǘƭŀƪ ǇŀǊύΦ ± ǘŜȄǘǳ ȊƳƝƴŠƴŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǑƪłƭƻǾŀŎƝ ŦŀƪǘƻǊ 

a ǎƪƭƻƴ ŘŜŦƛƴǳƧƝ ǘǾŀǊ ŀ ǎǘǊƳƻǎǘ ǘŞǘƻ ƪǌƛǾƪȅΦ 
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hōǊłȊŜƪ 50Φ ½łǾƛǎƭƻǎǘ ǘƭŀƪǳ ƴŀǎȅŎŜƴȇŎƘ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇŀǊ ƴŀ ǘŜǇƭƻǘŠ όaŀƎƴǳǎ-Tetensova aproximace). Zdroj: Shutterstock. 

 

±ȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝ Ȋłǌ όŜƳƛǘƻǾŀƴł ǎŀƳƻǘƴƻǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳύ ǎŜ ƻŘƘŀŘǳƧŜ ǇƻƳƻŎƝ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝƘƻ ŜƳǇƛǊƛŎƪŞƘƻ 

modelu (Rovnice 15). 

 

Ὑ  ‐ ẗ„ẗὝ  

Rovnice 15Φ hŘƘŀŘ ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝ ȊłǌŜΦ 

6ÏÌÙÌȯ 

‐  Ґ ŜƳƛǎƛǾƛǘŀ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ όǘȅǇƛŎƪȅ лΣфрς0,99), 

„ = StefanςBoltzmannova konstanta (5,ст Ҏ млѐэ W mѐч YѐщύΣ 

Ὕ  = teplota vzduchu v Kelvinech. 

 

bȅƴƝ ƳǻȌŜƳŜ ǇǌƛǎǘƻǳǇƛǘ ƪŜ ƪƻǊŜƪŎƛ ƴŀƳŠǌŜƴŞ ȊłǌŜ ƴŀ Ȋłǌ ǇƻǾǊŎƘǳ όRovnice 16). 

Ὑ
Ὑ  Ὑ

†
 

Rovnice 16Φ YƻǊŜƪŎŜ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ȊłǌŜΦ 
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błǎƭŜŘƴŠ ƧŜ ǇǊƻ ȊƝǎƪłƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ ǇƻǾǊŎƘǳ ǇƻǳȌƛǘ ƛƴǾŜǊȊƴƝ {ǘŜŦŀƴ-.ƻƭǘȊƳŀƴƴǻǾ Ȋłƪƻƴ όRovnice 17). 

Ὕ
Ὑ

‐Ͻ „
  

Rovnice 17Φ LƴǾŜǊȊƴƝ {ǘŜŦŀƴ-.ƻƭǘȊƳŀƴƴǻǾ ȊłƪƻƴΦ 

 

½łǌŜƴƝ ŀōǎƻƭǳǘƴŠ őŜǊƴŞƘƻ ǘŠƭŜǎŀ όtƭŀƴŎƪǻǾ Ȋłƪƻƴύ ŀ ǾƛȊǳŀƭƛȊŀŎŜ ŦȅȊƛƪłƭƴƝƘƻ ǇǊƛƴŎƛǇǳΣ ƴŀ ƪǘŜǊŞƳ ƧŜ 

ȊŀƭƻȌŜƴƻ ƳŠǌŜƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ ǘŜǊƳƻƪŀƳŜǊƻǳ, jsou patrnŞ na hōǊłȊŜƪ 51 ƴƝȌŜΦ hǎŀ · όǾƭƴƻǾł ŘŞƭƪŀύ ǳƪŀȊǳƧŜ 

ǊǻȊƴŞ ǘȅǇȅ ȊłǌŜƴƝ όƻŘ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞƘƻ ǎǾŠǘƭŀ ǾƭŜǾƻ Ǉƻ ƛƴŦǊŀőŜǊǾŜƴŞ ǾǇǊŀǾƻύΣ ƻǎŀ ¸ όƛƴǘŜƴȊƛǘŀύ ǳƪŀȊǳƧŜ 

ƳƴƻȌǎǘǾƝ ŜƴŜǊƎƛŜ ǾȅȊŀǌƻǾŀƴŞ ǇƻǾǊŎƘŜƳΦ YŀȌŘł ƪǌƛǾƪŀ ƻŘǇƻǾƝŘł ƻōƧŜƪǘǳ ƻ ƧƛƴŞ ǘŜǇƭƻǘŠ ς őƝƳ ƧŜ ǘŜǇƭƻǘŀ 

ǾȅǑǑƝΣ ǘƝƳ ƧŜ ƪǌƛǾƪŀ ǾȅǑǑƝΦ ¢ƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ ȌŜ ǘŜǇƭŜƧǑƝ ƻōƧŜƪǘȅ ǾȅȊŀǌǳƧƝ ǾƝŎŜ ŜƴŜǊƎƛŜ όǘƻ ǇǌŜǎƴŠ ƳŠǌƝ 

termokamera ς ǾȅǑǑƝ ƴŀƳŠǌŜƴł ŜƴŜǊƎƛŜ όȊłǌύ ȊƴŀƳŜƴł ǾȅǑǑƝ ǘŜǇƭƻǘǳύΦ {ǘŜŦŀƴ-.ƻƭǘȊƳŀƴƴǻǾ Ȋłƪƻƴ 

ƳŀǘŜƳŀǘƛŎƪȅ ǾȅƧŀŘǌǳƧŜ ŎŜƭƪƻǾƻǳ ǇƭƻŎƘǳ ǇƻŘ ƪŀȌŘƻǳ Ȋ ǘŠŎƘǘƻ ƪǌƛǾŜƪΦ yƝƪłΣ ȌŜ ŎŜƭƪƻǾł ŜƴŜǊƎƛŜ 

vyȊŀǌƻǾŀƴł ǇƻǾǊŎƘŜƳ ǊƻǎǘŜ ǾŜƭƳƛ ǊȅŎƘƭŜ ǎŜ ȊǾȅǑǳƧƝŎƝ ǎŜ ǘŜǇƭƻǘƻǳ όǎŜ őǘǾǊǘƻǳ ƳƻŎƴƛƴƻǳύΦ LƴǾŜǊȊƴƝ {ǘŜŦŀƴ-

.ƻƭǘȊƳŀƴƴǻǾ Ȋłƪƻƴ ŘŠƭł ȊǇŠǘƴȇ ŎƘƻŘ ς dǊƻƴ ȊƳŠǌƝ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ŜƴŜǊƎƛŜ όƘƻŘƴƻǘǳ ƴŀ ƻǎŜ ¸ ƴŜōƻ ǇƭƻŎƘǳ 

ǇƻŘ ƪǌƛǾƪƻǳύ ŀ ǇƻƳƻŎƝ ǊƻǾƴƛŎŜ ȊǇŠǘƴŠ ǾȅǇƻőƝǘłΣ Ƨŀƪł ƳǳǎŜƭŀ ōȇǘ ǘŜǇƭƻǘŀ ǇƻǾǊŎƘǳ όƪǘŜǊŞ ƪǌƛǾŎŜ ǘŀǘƻ 

ŜƴŜǊƎƛŜ ƻŘǇƻǾƝŘłύΣ ŀōȅ ǘŀƪƻǾŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ŜƴŜǊƎƛŜ ǾȅȊłǌƛƭΦ 

 

 

hōǊłȊŜƪ 51Φ ½łǌŜƴƝ ŀōǎƻƭǳǘƴŠ őŜǊƴŞƘƻ ǘŠƭŜǎŀ όtƭŀƴŎƪǻǾ Ȋłƪƻƴύ. Zdroj: Shutterstock. 
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błǊƻőƴŞ ǾȇǇƻőǘȅ ƴŜƴƝ ƴǳǘƴŞ ǇǊƻǾłŘŠǘ ƳŀƴǳłƭƴŠ, cŜƭȇ ǇǊƻŎŜǎ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƻǾŀǘ ǇƻƳƻŎƝ 

ǎƪǊƛǇǘƻǾłƴƝ. VȅǳȌƛǘŜƭƴȇƳ ƴłǎǘǊƻƧŜƳ ƳǻȌŜ ōȇǘ tȅс{Σ ŎƻȌ ƧŜ ǊƻȊƘǊŀƴƝ ƧŀȊȅƪŀ tȅǘƘƻƴ ǇǊƻ ǊŀŘƛŀőƴƝ 

model 6SΦ h ƪƻǊŜƪŎƛ Řŀǘ ǎŜ ŘƻƪłȌŜ ǇƻǎǘŀǊŀǘ ǊƻǾƴŠȌ ȊłǎǳǾƴȇ ƳƻŘǳƭ όǇƭǳƎƛƴύ ¢ƘŜǊƳŀƭ ¢ƻƻƭōƻȄ Ǿ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ 

vDL{Φ ± ǊłƳŎƛ ǎƻŦǘǿŀǊe ǇǊƻ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƻōǊŀȊǳ όimage-matchingύ ƭȊŜ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ǾƭŀǎǘƴƝ ȊłƪƭŀŘƴƝ ƭƛƴŜłǊƴƝ 

ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ƴŜōƻ ǾȅǳȌƝǘ ǇǌŜǾƻŘƴƝ ǘŀōǳƭƪȅ ό[ƻƻƪ-¦Ǉ ¢ŀōƭŜύ ǇǊƻ ƪƻƴǾŜǊȊƛ ŘƛƎƛǘłƭƴƝŎƘ őƝǎŜƭ ό5bύ ƴŀ ǘŜǇƭƻǘǳΣ 

a to za ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘǳ Ȋƴŀƭƻǎǘƛ ƳŜǘŀŘŀǘ ǘŜǊƳƻƪŀƳŜǊȅΦ ¢Ŝƴǘƻ ǇǌƝǎǘǳǇ ƻǾǑŜƳ ǾȅŎƘłȊƝ Ȋ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘǳΣ 

ȌŜ ǊŜłƭƴŞ ǇƻŘƳƝƴƪȅ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝ ƳƻŘŜƭǳ ŀ ŀǘƳƻǎŦŞǊŀ ƧŜ ƘƻƳƻƎŜƴƴƝΦ  

aǻȌŜƳŜ ǎŜ ale Ǉƻƪǳǎƛǘ ǎƛƳǳƭƻǾŀǘ ǇǊǻŎƘƻŘ ȊłǌŜƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳ ŀ ȊƻƘƭŜŘƴƛǘ Ŏƻ ƴŜƧǑƛǊǑƝ ǎǇŜƪǘǊǳƳ 

ƻǾƭƛǾƶǳƧƝŎƝŎƘ ŦŀƪǘƻǊǻΦ ¢ŀǘƻ ǎƪǳǇƛƴŀ ƳŜǘƻŘ ǎŜ ƻȊƴŀőǳƧŜ Ƨŀƪƻ ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝ ǇǌŜƴƻǎǳ ȊłǌŜƴƝ 

(Radiative Transfer Modelling ς w¢aύΦ aƻŘŜƭȅ w¢a ǇƻǇƛǎǳƧƝ ƛƴǘŜǊŀƪŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞƘƻ ȊłǌŜƴƝ 

s ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳ ŀ Ƨǎƻǳ őŀǎǘƻ ƴŜȊōȅǘƴŞ ǇǊƻ ȊƝǎƪłƴƝ ǇǌŜǎƴȇŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ ǇƻǾǊŎƘǳ ȊŜ ǎƴƝƳƪǻ ŘłƭƪƻǾŞƘƻ 

ǇǊǻȊƪǳƳǳ ½ŜƳŠΦ VȅȌŀŘǳƧƝ ǾǑŀƪ ŘŜǘŀƛƭƴƝ ǾǎǘǳǇƴƝ Řŀǘŀ ŀ ƧŜƧƛŎƘ ƛƳǇƭŜƳŜƴǘŀŎŜ ōȇǾł őŀǎǘƻ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝΦ 

aƻŘŜƭȅ w¢a ȊƻƘƭŜŘƶǳƧƝ ŀōǎƻǊǇŎƛ ȊłǌŜƴƝ όƴŀǇǌΦ ǾƻŘƴƝ ǇłǊƻǳΣ /hіύΣ ƧŜƘƻ ǊƻȊǇǘȅƭ όƴŀǇǌΦ ŀŜǊƻǎƻƭȅΣ 

ƳƻƭŜƪǳƭŀƳƛύΣ ŜƳƛǎƛ όȊłǌŜƴƝ ŜƳƛǘƻǾŀƴŞ ǎŀƳƻǘƴƻǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳύ ŀ ǘǊŀƴǎƳƛǘŀƴŎƛ όǇǊƻǇǳǎǘƴƻǎǘ ƻŘ ǇƻǾǊŎƘǳ 

ƪ ǎŜƴȊƻǊǳύΦ ¢ȅǘƻ ƳƻŘŜƭȅ ǎƛƳǳƭǳƧƝ ǇǊƻǇǳǎǘƴƻǎǘ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ ŀ ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝ Ȋłǌ ǇǊƻ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝ őŀǎΣ ƭƻƪŀƭƛǘǳΣ 

ƴŀŘƳƻǌǎƪƻǳ ǾȇǑƪǳ ŀ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊƛǎǘƛƪȅ ǎŜƴȊƻǊǳΦ tǊƻ ǎǇǳǑǘŠƴƝ ǘŀƪƻǾŞƘƻ ƳƻŘŜƭǳ ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅȌŀŘƻǾłƴŀ 

ǌŀŘŀ ǇǊƻƳŠƴƴȇŎƘ ς ǾȇǑƪŀ ǎŜƴȊƻǊǳΣ ǾƭƴƻǾŞ ǇłǎƳƻ ǎŜƴȊƻǊǳΣ ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ǎƴƝƳłƴƝΣ ǘŜǇƭƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳΣ 

ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǾƭƘƪƻǎǘΣ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇ ǘlak a model aerosolu. 

5ŀǘŀ ǘȇƪŀƧƝŎƝ ǎŜ ǎŜƴȊƻǊǳ ƭȊŜ ȊƝǎƪŀǘ Ȋ ƳŜǘŀŘŀǘ ƭŜǘǳ ŀ ǎŜƴȊƻǊǳΤ ǵŘŀƧŜ ƻ ŀǘƳƻǎŦŞǌŜ Ǉŀƪ Ȋ ƳŜǘŜƻǊƻƭƻƎƛŎƪȇŎƘ 

ǎǘŀƴƛŎΦ bŠƪǘŜǊŞ w¢a ƴŀǾƝŎ ǇǊƻ ȊƧŜŘƴƻŘǳǑŜƴƝ ǳƳƻȌƶǳƧƝ ǾȇōŠǊ ǎǘŀƴŘŀǊŘƛȊƻǾŀƴȇŎƘ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇŎƘ ǇǊƻŦƛƭǻ 

όƴŀǇǌΦ ƭŞǘƻ ǾŜ ǎǘǌŜŘƴƝŎƘ ȊŜƳŠǇƛǎƴȇŎƘ ǑƝǌƪłŎƘ ƴŜōƻ ǎǳōŀǊƪǘƛŎƪł ȊƛƳŀύΦ ¢ǊŀŘƛőƴƝ w¢a Ƨǎƻǳ Ǿ ȊłƪƭŀŘǳ 

ƧŜŘƴƻǊƻȊƳŠǊƴŞ όм5ύ ƳƻŘŜƭȅΣ ƪǘŜǊŞ ǇƻǾŀȌǳƧƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊǳ Ȋŀ ǾŜǊǘƛƪłƭƴŠ ǎǘǊŀǘƛŦƛƪƻǾŀƴƻǳ όǾǊǎǘŜǾƴŀǘƻǳύΣ 

ŀǾǑŀƪ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴŠ ƘƻƳƻƎŜƴƴƝΦ ¢ȅǘƻ ƳƻŘŜƭȅ ƪŀƭƪǳƭǳƧƝ ǎ ǇǊǻŎƘƻŘŜƳ ȊłǌŜƴƝ ǎƳŠǊŜƳ ǾȊƘǻǊǳ őƛ Řƻƭǻ ǎƪǊȊŜ 

ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪŞ ǾǊǎǘǾȅ ŀ ȊƻƘƭŜŘƶǳƧƝ ǾȇǑƪƻǾŞ ȊƳŠƴȅ ǘŜǇƭƻǘȅΣ ǘƭŀƪǳΣ ǾƻŘƴƝ ǇłǊȅ ŀ ŀŜǊƻǎƻƭǻΦ ¢ȅǇƛŎƪȇƳƛ 

ȊłǎǘǳǇŎƛ ǘŠŎƘǘƻ w¢a Ƨǎƻǳ ah5¢w!b ŀ с{Σ ƧŜȌ Ƨǎƻǳ ƘƻƧƴŠ ǾȅǳȌƝǾłƴȅ ǇǊƻ ƪƻǊŜƪŎƛ ŘǊǳȌƛŎƻǾȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻΦ 

ah5¢w!b ƧŜ ƴŀǾƝŎ ǎŀƳƻǎǘŀǘƴł ƭƛŎŜƴŎƻǾŀƴł ŀǇƭƛƪŀŎŜ όőŀǎǘƻ ƻǾƭłŘŀƴł ǇƻƳƻŎƝ ǎƪǊƛǇǘǻ ƴŜōƻ ŜȄǘŜǊƴƝŎƘ 

ǊƻȊƘǊŀƴƝύ ǇƻƪǊȇǾŀƧƝŎƝ ǾƭƴƻǾŞ ŘŞƭƪȅ ƻŘ ¦± Ǉƻ ¢LwΣ ŀ ƭȊŜ Ƨƛ ǘǳŘƝȌ ǾȅǳȌƝǘ ƪŜ ƪƻǊŜƪŎƛ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻΦ 

Tyto w¢a ǌŜǑƝ ǇǌŜǎƴƻǳ ƪƻǊŜƪŎƛ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ŘǊłƘȅ ǇǊǻŎƘƻŘǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊƻǳΦ bŀǊłȌŜƧƝ ǾǑŀƪ ƴŀ ƭƛƳƛǘȅ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ 

ǎƭƻȌƛǘŞ ǘƻǇƻƎǊŀŦƛŜΣ ƴŜƘƻƳƻƎŜƴƴƝ ŀ ƴŜǎǘŀōƛƭƴƝ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΣ ǑƛƪƳȇŎƘ ǵƘƭǻ ǎƴƝƳłƴƝ ŀ ǎƳƝǑŜƴŞƘƻ ƪǊŀƧƛƴƴŞƘƻ 

ǇƻƪǊȅǾǳ ǎ ǾȅǎƻƪȇƳ ǘŜǇƭƻǘƴƝƳ ƪƻƴǘǊŀǎǘŜƳΦ 
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aƻŘŜƭƻǾłƴƝ ǇǌŜƴƻǎǳ ȊłǌŜƴƝ όw¢aύ 

tƻƪǳŘ м5 w¢a ƴŜǇƻǎǘŀőǳƧƝΣ ƳłƳŜ ƪ ŘƛǎǇƻȊƛŎƛ ƴŠƪƻƭƛƪ ŘŀƭǑƝŎƘ ƳƻȌƴƻǎǘƝΦ aǻȌŜƳŜ ǎƛƳǳƭƻǾŀǘ ȊłǌŜƴƝ 

ve ǘǌŜŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇŎƘ ŘƛƳŜƴȊƝŎƘΣ ǇǌƛőŜƳȌ ȊƻƘƭŜŘƴƝƳŜ ǎƭƻȌƛǘƻǳ ǘƻǇƻƎǊŀŦƛƛΣ ƘŜǘŜǊƻƎŜƴƛǘǳ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅΣ 

ǊƻȊǇǘȅƭ ŀ ŜƳƛǎƛ ǇƻŘ ǾƝŎŜ ǵƘƭȅΣ ŀ ŘƻƪƻƴŎŜ ƛ ǎǘǊǳƪǘǳǊǳ ǾŜƎŜǘŀŎŜΦ о5 w¢a ƳƻŘŜƭǳƧƝ ƛƴǘŜǊŀƪŎŜ ǎǾŠǘƭŀΣ 

ǇƻǾǊŎƘǳ ŀ ŀǘƳƻǎŦŞǊȅ Ǿ ǇƭƴŞƳ ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞƳ ŘŜǘŀƛƭǳΦ ¢ŀƪƻǾŞ ƳƻŘŜƭȅ ƴŀǾƝŎ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅȌŀŘǳƧƝ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ 

ƳƻŘŜƭ ǘŜǊŞƴǳΣ ǎǘǊǳƪǘǳǊǳ ǊƻǎǘƭƛƴƴŞƘƻ ȊłǇƻƧŜ ŀ ƎŜƻƳŜǘǊƛƛ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝ όŀȊƛƳǳǘΣ ǎƻƭłǊƴƝ ȊŜƴƛǘύΦ ±ȇƘƻŘƻǳ Řŀǘ 

Ȋ ŘǊƻƴǻ ƧŜΣ ȌŜ Ȋ ƴƛŎƘ ƭȊŜ ƎŜƴŜǊƻǾŀǘ ǾƭŀǎǘƴƝ ƳƻŘŜƭ ǘŜǊŞƴǳ ƛ ǎǘǊǳƪǘǳǊǳ ȊłǇƻƧŜΦ tƭƴŠ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ǎŎŞƴȅ 

ȊƻƘƭŜŘƶǳƧƝ ƴŠƪƻƭƛƪ ŜŦŜƪǘǻΣ ƪǘŜǊŞ ōȇǾŀƧƝ Ƨƛƴŀƪ ƻǇƻƳƝƧŜƴȅ ς ǘƻǇƻƎǊŀŦƛŎƪŞ ǎǘƝƴŠƴƝΣ ŜŦŜƪǘȅ ȊłƪǊȅǘǳ όǾŜŘƻǳŎƝ 

ƪŜ ǎƳŠǊƻǾŞ ǾŀǊƛŀōƛƭƛǘŠ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ŀ ǘŜǇƭƻǘȅύ ŀ ǾƝŎŜƴłǎƻōƴȇ ǊƻȊǇǘȅƭΦ 

aǳǎƝƳŜ ǎŜ ȊŀƳŠǌƛǘ ƴŀ ƻǘłȊƪǳΣ Ƨŀƪ ƧŜ ƻŘǊŀȌŜƴŞ ȊłǌŜƴƝ ǊƻȊǇǘȅƭƻǾłƴƻ Ȋ ǇƻǾǊŎƘǳ Ǉǌƛ ƧŜƘƻ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝΦ 

Pro ȊƻŘǇƻǾŠȊŜƴƝ ƻǘłȊƪȅΣ ƪŀƳ ǎƳŠǌǳƧŜ ǎǾŠǘƭƻ Ǉƻ ŘƻǇŀŘǳ ƴŀ ǇƻǾǊŎƘΣ ǇƻǇƛǑƳŜ ŘƛǎǘǊƛōǳŎƛ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛΦ 

9ȄƛǎǘǳƧƝ ŘǾŀ ƳƻŘŜƭȅ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ, ƛŘŜŀƭƛȊƻǾŀƴȇ ŀ ǎƳŠǊƻǾȇΦ LŘŜŀƭƛȊƻǾŀƴȇ ƳƻŘŜƭ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ǳǾŀȌǳƧŜ 

ƭŀƳōŜǊǘƻǾǎƪȇ ǇƻǾǊŎƘΣ ƪǘŜǊȇ ƻŘǊłȌƝ ǎǾŠǘƭƻ Řƻ ǾǑŜŎƘ ǎƳŠǊǻ ǎǘŜƧƴŠ όŎƻȌ ƴŜƴƝ ǇǊƻ ǾŠǘǑƛƴǳ ǇǌƝǊƻŘƴƝŎƘ 

ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ǇǌƝƭƛǑ ǊŜŀƭƛǎǘƛŎƪŞύΦ [ŀƳōŜǊǘƻǾǎƪł όǎǇŜƪǳƭłǊƴƝύ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǇƻǎƪȅǘǳƧŜ ǇƭƻŎƘƻǳ ǵƘƭƻǾƻǳ ƻŘŜȊǾǳΣ 

ǘƧΦ ǇǌŜǎƴŠ ǎǘŜƧƴȇ ƻŘǊŀȊ ȊŜ ǾǑŜŎƘ ǵƘƭǻΦ ¢Ŝƴǘƻ ȊƧŜŘƴƻŘǳǑŜƴȇ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘ ƧŜ ǾȅǳȌƝǾłƴ Ǿ ƳƴƻƘŀ м5 w¢aΦ 

wŜłƭƴŞ ǇƻǾǊŎƘȅ ǾǑŀƪ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ŘǊǎƴƻǎǘƛ ǇƻǾǊŎƘǳΣ ǾƭƘƪƻǎǘƛΣ ǎǘǊǳƪǘǳǌŜ ȊłǇƻƧŜ ŀ ǵƘƭǳ ǎƭǳƴŎŜ őƛ ǇƻƘƭŜŘǳ 

ƻŘǊłȌŜƧƝ Ǿ ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ ǎƳŠǊŜŎƘ ǾƝŎŜ ƴŜȌ Ǿ ƧƛƴȇŎƘ όŘƛŦǵȊƴŠύΦ hŘŜȊǾŀ ǘŀƪƻǾȇŎƘ ǇƻǾǊŎƘǻ ƧŜ ǎƳŠǊƻǾŠ 

ǾŀǊƛŀōƛƭƴƝ, pracujeme tedy s tzv. ŀƴƛȊƻǘǊƻǇƴƝm modelem ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛΦ tƻǾǊŎƘȅ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ ǎǾŠǘŠ ǊƻȊǇǘȅƭǳƧƝ 

ǎǾŠǘƭƻ ŀƴƛȊƻǘǊƻǇƴŠΣ ǇǊƻǘƻ ƧŜ ŘƛǎǘǊƛōǳŎŜ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ǇǊƻ ŘłƭƪƻǾȇ ǇǊǻȊƪǳƳ ȌƛǾƻǘƴƝƘƻ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ ȊłǎŀŘƴƝ, 

hōǊłȊŜƪ 52. 

[ƛǎǘȅ ƳƻƘƻǳ ǎƛƭƴŠ ƻŘǊłȌŜǘ ǎƳŠǊŜƳ ǾǇǌŜŘ ƴŜōƻ ǾȊŀŘ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǵƘƭǳ ǎƭǳƴŎŜ ŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ ƭƛǎǘǳΦ [ƛǎǘȅ 

őŀǎǘƻ ȊǇǻǎƻōǳƧƝ ǘȊǾΦ ƘƻǘǎǇƻǘ ŜŦŜƪǘΣ ƪŘȅȌ Ƨǎƻǳ ǎƭǳƴŎŜ ŀ ǎŜƴȊƻǊ Ǿ ƧŜŘƴŞ ƭƛƴƛƛΤ ƧƛƴŞ ǵƘƭȅ ƴŀƻǇŀƪ ȊǇǻǎƻōǳƧƝ 

ǾȊłƧŜƳƴŞ ǎǘƝƴŠƴƝ ŀ ǊƻȊǇǘȅƭΣ ŎƻȌ ǎƴƛȌǳƧŜ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘΦ {ǘƝƴȅ ŀ ŀƴƛȊƻǘǊƻǇƴƝ ǊƻȊǇǘȅƭ Ȋ ǇƻǾǊŎƘǻ ƭƛǎǘǻ ŀ ƳŜȊŜǊ 

v ȊłǇƻƧƛ (canopy gaps) ǾƴłǑŜƧƝ Řƻ Řŀǘ ǵƘƭƻǾŞ ȊƪǊŜǎƭŜƴƝΦ aƻƴƛǘƻǊƻǾłƴƝ ǾŜƎŜǘŀŎŜ ǎŜ ƳŠƴƝ ǎ ǵƘƭŜƳ ǇƻƘƭŜŘǳ 

ŀ ǎƭǳƴŎŜΣ ŎƻȌ ƳǻȌŜ ǾȅǘǾłǌŜǘ ŦŀƭŜǑƴŞ ǘǊŜƴŘȅ Ǿ őŀǎƻǾȇŎƘ ǌŀŘłŎƘ ƴŜōƻ Ǉǌƛ ǇƻǊƻǾƴłǾłƴƝ ǊǻȊƴȇŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻΦ 

Tƻ ƧŜ ǇǊƻōƭŜƳŀǘƛŎƪŞ ȊŜƧƳŞƴŀ ǳ ǎƴƝƳƪǻ Ȋ ŘǊƻƴǻΣ ƪŘŜ ǎŜ ǵƘƭȅ ǇƻƘƭŜŘǳ ƳŠƴƝ ƴŀǇǌƝő ǎƴƝƳƪŜƳΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 52. {ǇŜƪǳƭłǊƴƝ όƭŀƳōŜǊǘƻǾǎƪȇύ ŀ ŘƛŦǵȊƴƝ όŀƴƛȊƻǘǊƻǇƴƝύ ƻŘǊŀȊ. 
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{ǳŎƘŞΣ ŘǊǎƴŞ ǇǻŘȅ ǾȅƪŀȊǳƧƝ ǎƛƭƴȇ ŘƻǇǌŜŘƴȇ ǊƻȊǇǘȅƭΤ ƳƻƪǊŞ ǇǻŘȅ Ƨǎƻǳ ǎǇƝǑŜ ŘƛŦǳȊƴƝƳƛ ǊŜŦƭŜƪǘƻǊȅ όōƭƝȊƪŞ 

ƭŀƳōŜǊǘƻǾǎƪȇƳύΦ tƻǾǊŎƘȅ ǇǻŘȅ ǎŜ ƳƻƘƻǳ Ǉǌƛ ǑƛƪƳȇŎƘ ǵƘƭŜŎƘ ǎƭǳƴŎŜ ƧŜǾƛǘ ǘƳŀǾǑƝ ƴŜōƻ ǎǾŠǘƭŜƧǑƝ 

v ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǇƻƭƻȊŜ ƪŀƳŜǊȅΦ ±ȇǎƭŜŘƴȇ ŜŦŜƪǘ ƳǻȌŜ ǾŞǎǘ ƪ ŎƘȅōƴŞ ƪƭŀǎƛŦƛƪŀŎƛ Ǉǌƛ ƳŀǇƻǾłƴƝ ǇǻŘΣ 

ƘƻŘƴƻŎŜƴƝ ŜǊƻȊƴƝƘƻ ǊƛȊƛƪŀ ƴŜōƻ ŘŜǘŜƪŎƛ ƘƻƭŞƘƻ ǇƻǾǊŎƘǳΦ YƭƛŘƴł ǾƻŘƴƝ ƘƭŀŘƛƴŀ ƴŜōƻ ƴŀǎȅŎŜƴł ǇǻŘŀ 

ƳƻƘƻǳ ƻŘǊłȌŜǘ ǎƭǳƴŜőƴƝ ǎǾŠǘƭƻ Ƨŀƪƻ ȊǊŎŀŘƭƻ όȊǊŎŀŘƭƻǾȇ ƻŘǊŀȊύ ŀ ǎƭǳƴŜőƴƝ ƻŘƭŜǎƪȅ ǾȅǘǾłǌŜƧƝ ƧŀǎƴŞ 

ŀǊǘŜŦŀƪǘȅ ǾŜ ǾƛŘƛǘŜƭƴŞƳ ŀ bLw ǇłǎƳǳΣ ŎƻȌ ƳǻȌŜ ȊƴŜƘƻŘƴƻǘƛǘ ƛƴŘŜȄȅ ƪǾŀƭƛǘȅ ǾƻŘȅ ƴŜōƻ ƻǾƭƛǾƴƛǘ 

ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎ ƳƻƪǌŀŘǻ ŀ ǾȅƳŜȊŜƴƝ ōǌŜƘƻǾŞ őłǊȅΦ {ƳŠǊƻǾł ŜƳƛǎƛǾƛǘŀ ŀ ǎǘƝƴŠƴƝ ǎǘǊǳƪǘǳǊƻǳ ȊłǇƻƧŜ ƳŠƴƝ 

ǾȊƻǊ ǘŜǇŜƭƴŞ ŜƳƛǎŜΦ ¢ŜǇƭƻǘŀ ǇƻǾǊŎƘǳ ƻŘǾƻȊŜƴł Ȋ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻ ƳǻȌŜ ōȇǘ ƴŀŘƘƻŘƴƻŎŜƴŀ ƴŜōƻ 

podhodnoŎŜƴŀ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǵƘƭǳ ǇƻƘƭŜŘǳΣ ȊŜƧƳŞƴŀ Ǿ ƭŜǎƝŎƘΣ ƳŠǎǘǎƪȇŎƘ ƪŀƶƻƴŜŎƘ ƴŜōƻ ǎƳƝǑŜƴȇŎƘ 

ƪǊŀƧƛƴłŎƘΦ {ŜȊƽƴƴƝ ȊƳŠƴȅ ǵƘƭǳ ǎƭǳƴŎŜ ƻǾƭƛǾƶǳƧƝ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘΣ ƛ ƪŘȅȌ ǎŜ ǇƻǾǊŎƘ ƴŜƳŠƴƝΣ ŀ Ƴȅ ǘŀƪ ƳǻȌŜƳŜ 

ǇǊƻǾŞǎǘ ŦŀƭŜǑƴƻǳ ŘŜǘŜƪŎƛ ŀ ŘŜȊƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƛΦ 5ƛǎǘǊƛōǳőƴƝ ŦǳƴƪŎŜ ŘǾƻǳǎƳŠǊƴŞ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ό.w5Cύ 

ǇƻǇƛǎǳƧŜΣ ƪƻƭƛƪ ǎǾŠǘƭŀ ƧŜ ƻŘǊŀȌŜƴƻ ǇƻǾǊŎƘŜƳ Ƨŀƪƻ ŦǳƴƪŎŜ ǎƳŠǊǳ ǇǌƛŎƘłȊŜƧƝŎƝƘƻ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝ όƻŘ ǎƭǳƴŎŜύ 

a ǎƳŠǊǳ ǾȅǎǘǳǇǳƧƝŎƝƘƻ ǇƻƘƭŜŘǳ όƪ ǎŜƴȊƻǊǳύΣ Rovnice 18. 

ὄὙὈὊ—‰—‰
Ὠὒ —‰

ὨὉ —‰
 

Rovnice 18Φ 5ƛǎǘǊƛōǳőƴƝ ŦǳƴƪŎŜ ŘǾƻǳǎƳŠǊƴŞ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ ό.w5Cύ. 

Kde: 

—‰ = ǎƻƭłǊƴƝ ȊŜƴƛǘƻǾȇ ǵƘŜƭ ŀ ŀȊƛƳǳǘ όƻǎǾŠǘƭŜƴƝ ς ŘƻǇŀŘŀƧƝŎƝ ǎƳŠǊύ, 

—‰  = ȊŜƴƛǘƻǾȇ ǵƘŜƭ ŀ ŀȊƛƳǳǘ ǇƻƘƭŜŘǳ όǇƻȊƻǊƻǾłƴƝ ς ƻŘǊŀȌŜƴȇ ǎƳŠǊύ, 

Ὠὒ = ŘƛŦŜǊŜƴŎƛłƭƴƝ ƻŘǊŀȌŜƴł Ȋłǌ, 

ὨὉ = ŘƛŦŜǊŜƴŎƛłƭƴƝ ŘƻǇŀŘŀƧƝŎƝ Ȋłǌ. 

 

tǌŜŘǎǘŀǾƳŜ ǎƛ Ǉƻƭƻƪƻǳƭƛ ƴŀŘ ōƻŘŜƳ ƴŀ ȊŜƳǎƪŞƳ ǇƻǾǊŎƘǳΦ 5ƻǇŀŘŀƧƝŎƝ ǎƭǳƴŜőƴƝ ȊłǌŜƴƝ ǇǌƛŎƘłȊƝ 

z ǳǊőƛǘŞƘƻ ǎƳŠǊǳ (—‰) ŀ ƻŘǊŀȌŜƴŞ ǎǾŠǘƭƻ ƧŜ ǊƻȊǇǘȅƭƻǾłƴƻ Řƻ ƳƴƻƘŀ ǎƳŠǊǻ (—‰ ). CǳƴƪŎŜ .w5C ǳŘłǾł 

Ǿ ƪŀȌŘŞƳ ōƻŘŠ ǘŞǘƻ ǇƻƭƻƪƻǳƭŜ ǳǊőƛǘƻǳ ƘƻŘƴƻǘǳΣ ǘƧΦ ƛƴǘŜƴȊƛǘǳ ƻŘǊŀȌŜƴŞƘƻ ǎǾŠǘƭŀ Ǿ ŘŀƴŞƳ ǎƳŠǊǳΦ 

BRDF ƧŜ ǎǇŜƪǘǊłƭƴŠ ŀ ǵƘƭƻǾŠ ȊłǾƛǎƭłΣ ƳŠƴƝ ǎŜ ǘŜŘȅ ǎ ǾƭƴƻǾƻǳ ŘŞƭƪƻǳ ŀ ƎŜƻƳŜǘǊƛƝ ǇƻƘƭŜŘǳ őƛ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝΦ 

.w5C ƪƻǊƛƎǳƧŜ ǎƴƝƳƪȅ ƻ ǵƘƭƻǾŞ ŜŦŜƪǘȅΣ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ȊƝǎƪŀǘ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǇƻǾǊŎƘǳ ŀ ƎŜƴŜǊƻǾŀǘ Řŀǘŀ ǎƳŠǊƻǾŞ 

ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛΦ tƻǇƛǎǳƧŜΣ Ƨŀƪ ǎŜ ŎƘƻǾŀƧƝ ƴŜƭŀƳōŜǊǘƻǾǎƪŞ ǇƻǾǊŎƘȅΣ ŀ ǾȅǎǾŠǘƭǳƧŜ ŎƘƻǾłƴƝ ǎǾŠǘƭŀ ƴŀ ǊŜłƭƴȇŎƘ 

ǇƻǾǊǑƝŎƘ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ƎŜƻƳŜǘǊƛƛΦ tǊƻ ǇǌŜǎƴȇ ŘłƭƪƻǾȇ ǇǊǻȊƪǳƳ ƧŜ ǇǊƻǘƻ ƴŜȊōȅǘƴłΣ ƻōȊǾƭłǑǘŠ ǎ ŘǊƻƴȅ. 

aƻŘŜƭȅ ǎƳŠǊƻǾŞƘƻ ǊƻȊǇǘȅƭǳ όƧŀƪƻ .w5Cύ Ƨǎƻǳ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǎƭƻȌƪƻǳ о5 ƳƻŘŜƭǻ ǇǌŜƴƻǎǳ ȊłǌŜƴƝ όŘłƭŜ ƧŜƴ 

w¢aύΦ ¢ȅǘƻ ƳƻŘŜƭȅ ǎƛƳǳƭǳƧƝΣ Ƨŀƪ ǎŜ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘƛŎƪŞ ȊłǌŜƴƝ όǎƭǳƴŜőƴƝ ǎǾŠǘƭƻΣ ǘŜǇŜƭƴł ŜƴŜǊƎƛŜ ŀǘŘΦύ 

ǑƝǌƝ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴȇƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝƳΦ {ƭŜŘǳƧƝΣ Ƨŀƪ ǎǾŠǘƭƻ ǾǎǘǳǇǳƧŜ Řƻ ǎŎŞƴȅ όƴŀǇǌΦ ƻŘ ǎƭǳƴŎŜύΣ ƛƴǘŜǊŀƎǳƧŜ 

s ƻōƧŜƪǘȅ όƴŀǇǌΦ ƻŘǊŀȊΣ ŀōǎƻǊǇŎŜΣ ǇǌŜƴƻǎΣ ǊƻȊǇǘȅƭύ ŀ ŘƻǇŀŘł ƴŀ ǎŜƴȊƻǊΦ 

Y ǘƻƳǳ w¢a ǾȅȌŀŘǳƧƝ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ǾǎǘǳǇƴƝ ŘŀǘŀΥ (i) 5ŜǘŀƛƭƴƝ ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ǎŎŞƴȅ ς vƻȄŜƭƛȊƻǾŀƴł ǎǘǊǳƪǘǳǊŀ 

ǾŜƎŜǘŀŎŜΣ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ ƳƻŘŜƭȅ ǇƻǾǊŎƘǳ ƴŜōƻ ǘŜǊŞƴǳΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƳƻŘŜƭȅ ƻōƧŜƪǘǻ όƭȊŜ ǾȅǘǾƻǌƛǘ Ȋ Řŀǘ 

ǇƻǌƝȊŜƴȇŎƘ ŘǊƻƴŜƳύ; (ii) hǇǘƛŎƪŞ Ǿƭŀǎǘƴƻǎǘƛ ς eƳƛǎƛǾƛǘŀΣ ǘǊŀƴǎƳƛǘŀƴŎŜ ŀ ǎƳŠǊƻǾł ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ǇǊƻ ƪŀȌŘȇ 

typ povrchu; (iii) hǎǾŠǘƭŜƴƝ ς zŜƴƛǘ ŀ ŀȊƛƳǳǘΣ ŘƛŦǳȊƴƝ ȊłǌŜƴƝ ƻōƭƻƘȅΣ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇ ƳƻŘŜƭ; 

(iv) nŀǎǘŀǾŜƴƝ kamery ς pƻȊƛŎŜ ŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜΣ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ ŎƛǘƭƛǾƻǎǘ ŀ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝΦ 5łƭŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ 

ƴŀǎǘŀǾƛǘ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝΣ ǘƧΦ Ŏƻ ƪƻƴƪǊŞǘƴŠ ŎƘŎŜƳŜ ǎƛƳǳƭƻǾŀǘ ŀ Ǿ ƧŀƪŞƳ ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝƳ 

a ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞƳ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝΦ 



[94] 
 

½łǾƛǎƝ ǘƻ ƴŀ ǘȅǇǳ ǎƛƳǳƭŀŎŜΣ ƴŜōƻǙ ƴłǎ ƳǻȌŜ ȊŀƧƝƳŀǘ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘΣ ǘŜǇŜƭƴł ŜƳƛǎŜΣ ŀƭōŜŘƻ ƴŜōƻ ŀƴŀƭȇȊŀ 

.w5CΣ ŀǾǑŀƪ ǾȇǎǘǳǇȅ Ƨǎƻǳ ǾȌŘȅ ŦȅȊƛƪłƭƴŠ ǎƳȅǎƭǳǇƭƴŞ ǾŜƭƛőƛƴȅΣ ǘŜŘȅ ǘŀƪƻǾŞΣ ƪǘŜǊŞ ōȅ ȊƳŠǌƛƭ ǎŜƴȊƻǊ 

ŘłƭƪƻǾŞƘƻ ǇǊǻȊƪǳƳǳ Ȋŀ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇŎƘ ǇƻŘƳƝƴŜƪΦ ¢ȅǇƛŎƪŞ ǾȇǎǘǳǇȅ Ƨǎƻǳ ǳǾŜŘŜƴȅ ŘłƭŜΦ 

aŀǇȅ ȊłǌŜ όwŀŘƛŀƴŎŜ aŀǇǎύΥ {ƛƳǳƭƻǾŀƴł ǎǇŜƪǘǊłƭƴƝ Ȋłǌ ŘƻǇŀŘŀƧƝŎƝ ƴŀ ǎŜƴȊƻǊ όƧŜŘƴƻǘƪȅ 

²ϊƳѐчϊǎǊѐцϊ˃ƳѐцύΣ ǾȅǳȌƝǾŀƴł ǇǊƻ ǾŀƭƛŘŀŎƛ ŀǘƳƻǎŦŞǊƛŎƪȇŎƘ ƪƻǊŜƪŎƝ ƴŜōƻ ŦǵȊƛ ŘŀǘΦ 

aŀǇȅ ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ όwŜŦƭŜŎǘŀƴŎŜ aŀǇǎύΥ {ƛƳǳƭƻǾŀƴł ǎƳŠǊƻǾł ƴŜōƻ ƘŜƳƛǎŦŜǊƛŎƪł odrazivost povrchu 

(rozsah 0ςмύΣ ǇƻǳȌƝǾŀƴł ǇǊƻ ǾȇǇƻőŜǘ ŀƭōŜŘŀΣ ǾŀƭƛŘŀŎƛ őƛ ƪƻǊŜƪŎƛ ǾŜƎŜǘŀőƴƝŎƘ ƛƴŘŜȄǻ ŀ ŘŀƭǑƝŎƘ ŘŜǊƛǾłǘǻΦ 

¢ŜǇƭƻǘƴƝ ƳŀǇȅ ό¢ŜƳǇŜǊŀǘǳǊŜ aŀǇǎύΥ {ƛƳǳƭƻǾŀƴł ǇƻǾǊŎƘŜƳ ŜƳƛǘƻǾŀƴł ǘŜǇŜƭƴł Ȋłǌ ƴŜōƻ ƧŀǎƻǾł ǘŜǇƭƻǘŀΣ 

ǎƭƻǳȌƝŎƝ ƪ ǾŀƭƛŘŀŎƛ ǘŜǊƳłƭƴƝŎƘ ƳŀǇΣ ƳŀǇƻǾłƴƝ ƳƛƪǊƻƪƭƛƳŀǘǳ ŀ ǎƻǳǾƛǎŜƧƝŎƝŎƘ ǇǊƻƳŠƴƴȇŎƘΦ 

aŀǇȅ ƻǎǾŠǘƭŜƴƝ όLƭƭǳƳƛƴŀǘƛƻƴ aŀǇǎύΥ {ƛƳǳƭƻǾŀƴŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ǇǌƝƳŞ ŀ ŘƛŦǳȊƴƝ ƛǊŀŘƛŀŎŜ ƴŜōƻ ǇƻǘŜƴŎƛłƭ 

ƻǎǾŠǘƭŜƴƝ όƴŀǇǌΦ sky view factorύΣ ƪƭƝőƻǾŞ ǇǊƻ ǳǊőŜƴƝ ŜƴŜǊƎŜǘƛŎƪŞƘƻ ǾǎǘǳǇǳ ǌƝŘƝŎƝƘƻ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ǇǊƻŎŜǎȅ 

όƴŀǇǌΦ ŜǾŀǇƻǘǊŀƴǎǇƛǊŀŎƛΣ ŦƻǘƻǎȅƴǘŞȊǳύΦ 

aŀǇȅ ǇǊƻǇǳǎǘƴƻǎǘƛ ό¢ǊŀƴǎƳƛǘǘŀƴŎŜ aŀǇǎύΥ {ƛƳǳƭƻǾŀƴŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ȊłǌŜƴƝ ǇǊƻŎƘłȊŜƧƝŎƝ ǇǌŜƪłȌƪŀƳƛΣ 

ǾȅǳȌƝǾŀƴŞ ǇǊƻ ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝ ŘƻǎǘǳǇƴƻǎǘƛ ǎǾŠǘƭŀ Ǿ ǇƻŘǊƻǎǘǳ ƴŜōƻ ƻŎƘƭŀȊƻǾŀŎƝƘƻ ǇƻǘŜƴŎƛłƭǳ ŀ ŘȅƴŀƳƛƪȅ 

albeda ve vegetaci. 

aŀǇȅ ǎǘƝƴǻ ό{ƘŀŘƻǿ aŀǇǎύΥ {ƛƳǳƭŀŎŜ ƻōƭŀǎǘƝ ȊŀǎǘƝƴŠƴȇŎƘ ƧƛƴȇƳƛ ƻōƧŜƪǘȅ ǇǊƻ ǘŜǊƳłƭƴƝ ŀ ƳƛƪǊƻƪƭƛƳŀǘƛŎƪŞ 

ƳƻŘŜƭƻǾłƴƝΦ 

{ƳŠǊƻǾł ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘ ό!ƴƎǳƭŀǊ wŜŦƭŜŎǘŀƴŎŜύΥ {ƛƳǳƭƻǾŀƴŞ ŦǳƴƪŎŜ .w5C ǇǊƻ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ǇƻǾǊŎƘȅΣ ǾȅǳȌƝǾŀƴŞ 

ǇǊƻ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ǎŜƴȊƻǊǻ ŀ ǇƻŎƘƻǇŜƴƝ ǎƳŠǊƻǾȇŎƘ ŜŦŜƪǘǻΦ 

wŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǎŎŞƴȅ ό{ŎŜƴŜ ǊŜŎƻƴǎǘǊǳŎǘƛƻƴǎύΥ {ƛƳǳƭŀŎŜ ƻōǊŀȊǳ Ȋŀ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪȇŎƘ ǎǾŠǘŜƭƴȇŎƘ ŀ ǎŜƴȊƻǊƻǾȇŎƘ 

ǇƻŘƳƝƴŜƪ ǇǊƻ ƴłǾǊƘ ǎŜƴȊƻǊǻΣ ǾŀƭƛŘŀŎƛ ǇƻǎǘǳǇǻ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƻōǊŀȊǳ ƴŜōƻ ƎŜƴŜǊƻǾłƴƝ ǎȅƴǘŜǘƛŎƪȇŎƘ 

ǘǊŞƴƻǾŀŎƝŎƘ ŘŀǘŀǎŜǘǻΦ 

5Ǌƻƴȅ ƴłƳ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾł Řŀǘŀ ǎ ǾȅǎƻƪȇƳ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝƳΦ ±ƛŘƝƳŜ ǾǑŀƪ ǇƻǳȊŜ ǇƻǾǊŎƘƻǾŞ ǾȊƻǊȅ ŀ őŀǎǘƻ 

ƴŜǊƻȊǳƳƝƳŜ ǇƻŘǎǘŀǘŠ ǊŀŘƛŀőƴƝ ŦȅȊƛƪȅ Ǿ ǇƻȊŀŘƝΦ w¢a ƴłƳ ǇƻƳłƘŀƧƝ ǎƛƳǳƭƻǾŀǘ ǇƻƘȅō ŀ ƛƴǘŜǊŀƪŎƛ ȊłǌŜƴƝ 

ǎ о5 ƪǊŀƧƛƴƻǳΦ aǻȌŜƳŜ ǾȅǘǾƻǌƛǘ ǾƛǊǘǳłƭƴƝ ǎǘǳŘƛƧƴƝ ƭƻƪŀƭƛǘǳ ƎŜƴŜǊƻǾłƴƝƳ ǎȅƴǘŜǘƛŎƪȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻ 

a ty ƴłǎƭŜŘƴŠ ǇƻǊƻǾƴłǾŀǘΣ ƪŀƭƛōǊƻǾŀǘ őƛ ǾŀƭƛŘƻǾŀǘ ǎ ǊŜłƭƴȇƳƛ ǎƴƝƳƪȅ Ȋ ŘǊƻƴǳΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ǾȅǘǾłǌŜǘ 

ǘǊŞƴƻǾŀŎƝ ŘŀǘŀΦ w¢a ǾƴłǑŜƧƝ Řƻ ǎƴƝƳƪǻ Ȋ ŘǊƻƴǻ ŦȅȊƛƪłƭƴƝ ǇƻŘǎǘŀǘǳ ŀ ǇƻƳłƘŀƧƝ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘƻǾŀǘ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ 

ǎŎŞƴȅΦ tƻƳłƘŀƧƝ ƴłƳ ƻŘǇƻǾŠŘŠǘ ƴŀ ƻǘłȊƪǳΣ ǇǊƻő Ƨǎƻǳ ƴŠƪǘŜǊŞ ƻōƭŀǎǘƛ ƧŀǎƴŠƧǑƝ ƴŜōƻ ƪǘŜǊŞ ȊƳŠƴȅ 

ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛ Ƨǎƻǳ ȊǇǻǎƻōŜƴȅ ǎǘǊǳƪǘǳǊƻǳ ǾŜƎŜǘŀŎŜΦ 

aƻŘŜƭ ŘƛǎƪǊŞǘƴƝƘƻ ŀƴƛȊƻǘǊƻǇƴƝƘƻ ǇǌŜƴƻǎǳ ȊłǌŜƴƝ ό5!w¢ύ ƧŜ ƧŜŘƴƝƳ Ȋ ǾȇƪƻƴƴȇŎƘ ŀ ŦƭŜȄƛōƛƭƴƝŎƘ ƳƻŘŜƭǻ 

w¢a ǾȅǳȌƝǾŀƴȇŎƘ ǇǊƻ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ƪǊŀƧƛƴȅΦ tƻƪǊȇǾł ǎǇŜƪǘǊǳƳ ȊłǌŜƴƝ ƻŘ ƻōƭŀǎǘƛ ±bLw ŀȌ Ǉƻ ǾƭƴƻǾŞ ŘŞƭƪȅ 

¢LwΣ ŎƻȌ ƧŜƧ őƛƴƝ ǾȅǳȌƛǘŜƭƴȇƳ ǇǊƻ ǾŠǘǑƛƴǳ ǎŜƴȊƻǊǻ ƴŜǎŜƴȇŎƘ ŘǊƻƴȅΦ { ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝ 

ŘłƭƪƻǾȇ ǇǊǻȊƪǳƳ ǇƻƳƻŎƝ ŘǊƻƴǻ ƳǻȌŜƳŜ ǾŀƭƛŘƻǾŀǘ ǇƻǌƝȊŜƴł ƻōǊŀȊƻǾł Řŀǘŀ όƴŀǇǌΦ ƛƴŘŜȄȅ ȊŀƭƻȌŜƴŞ 

na ƻŘǊŀȊƛǾƻǎǘƛύΣ ǎƛƳǳƭƻǾŀǘ ǊǻȊƴŞ ǇƻŘƳƝƴƪȅ όƴŀǇǌΦ ǎŜȊƽƴƴƝ ȊƳŠƴȅύΣ ǇƻǊƻȊǳƳŠǘ ǾŀǊƛŀōƛƭƛǘŠ Ǿ ǊłƳŎƛ 

ȊƪƻǳƳŀƴŞ ǇƭƻŎƘȅ ŀ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘƻǾŀǘ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ƛƴǘŜǊŀƪŎŜ ƳŜȊƛ ǎǾŠǘƭŜƳΣ ǾŜƎŜǘŀŎƝ ŀ ǘŜǇŜƭƴȇƳ ǾȅȊŀǌƻǾłƴƝƳΦ 
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11. ZǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ UAS 

±ȅǳȌƛǘƝƳ ƻōȅőŜƧƴȇŎƘ ŘƛƎƛǘłƭƴƝŎƘ ǎŜƴȊƻǊǻ ŀ ǎǇǊłǾƴŞ ǘŜŎƘƴƛƪȅ ǇƻǌƛȊƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ ǎ ǾȅǎƻƪȇƳƛ ǇǌŜƪǊȅǾȅΣ 

lze ȊƝǎƪŀǘ ǳŎŜƭŜƴƻǳ ƳƻȊŀƛƪǳ ŀ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ ƳƻŘŜƭ povrchu ǎƴƝƳŀƴŞƘƻ ǵȊŜƳƝ. V ǇǌƝǇŀŘŠ ǇƭƻǑƴŞƘƻ ƳŀǇƻǾłƴƝ 

je ƳƻŘŜƭŜƳ ƳȅǑƭŜƴ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ǇƻǾǊŎƘ őƛ ǘŜǊŞƴ ǵȊŜƳƝΣ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ƻōƧŜƪǘƻǾŞƘƻ ǎƴƝƳłƴƝ ǾȊƴƛƪł о5 ƳƻŘŜƭ 

a textura ƧŀƪŞƘƻƪƻƭƛ ƻōƧŜƪǘǳ. aŜǘƻŘŀ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ ǎ ǾȅǎƻƪȇƳƛ ǇǌŜƪǊȅǾȅ ƭȊŜ ŀǇƭƛƪƻǾŀǘ ƳƛƳƻ ¦! 

i ƴŀ ǇƻȊŜƳƴƝ όőƛ ƧŀƪŞƪƻƭƛ ƧƛƴŞύ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝΦ ± ǇǌƝǇŀŘŠ ǇƭƻǑƴŞƘƻ ƳŀǇƻǾłƴƝ όƴŀǇǌΦ ƳŀǇƻǾłƴƝ ƪǊŀƧƛƴƴŞƘƻ 

pokryvu) lze proceduruΣ ǊŜǎǇΦ ǾȇǎǘǳǇȅ ƻȊƴŀőƛǘ Ƨŀƪƻ 2D (mozaika) a 2.5D (model)Σ ȊŀǘƝƳŎƻ Ǉǌƛ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ 

ƻōƧŜƪǘǻ όƴŀǇǌΦ ǾȇȊƴŀƳƴŞƘƻ ƪǊŀƧƛƴƴŞƘƻ ǇǊǾƪǳύ ƭȊŜ ǇǊƻŎŜǎ ǾȇǎǘǳǇ jako 3D (model s texturou). 

Ona 0.5 ŘƛƳŜƴȊŜ ƴŀǾƝŎ ǳŘŠƭł Ȋ ƳƻŘŜƭǳ ǇƻǾǊŎƘǳ ƳƻŘŜƭ ƻōƧŜƪǘǳΣ őƝƳȌ ȊƝǎƪłƳŜ ƳƛƳƻ ƘƻǊƛȊƻƴǘłƭƴƝ 

struktury koruny stromu i ƧŜƧƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ strukturu.  

tƻőƝǘŀőƻǾŞ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǘŀƪƻǾȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻ ƧŜ őŀǎǘƻ ƻȊƴŀőƻǾłƴo jako tzv. Structure-from-Motion (SfM). 

Tato metoda ǇƻŎƘłȊƝ Ȋ ƻōƻǊǳ ǇƻőƝǘŀőƻǾŞƘƻ ǾƴƝƳłƴƝ ǎǾŠǘŀ όcomputer visionύ ŀ ƧŜƧƝ ǾȇȊƴŀƳ ǎǇƻőƝǾł 

v ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ ǘǾŀǊǳ ȊŜ ǎƴƝƳŀƴŞƘƻ ǇƻƘȅōǳΦ {Ŧa ǎŜ ǾȅǳȌƝǾł Ƨŀƪƻ ŀƭǘŜǊƴŀǘƛǾŀ ƪƭŀǎƛŎƪŞ ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŜ 

a lze ho ƻȊƴŀőƛǘ Ƨŀƪƻ ƪǾŀȊƛ-fotogrammetrickou metodu. yŀŘƻǳ ǳȌƛǾŀǘŜƭǻ ƧŜ ŎŜƭȇ ǇǊƻŎŜǎ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ 

ǎƴƝƳƪǻ Řƻ ǇƻŘƻōȅ ƳƻȊŀƛƪȅ ŀ ƳƻŘŜlu ŎƘȅōƴŠ ƻȊƴŀőƻǾłƴ jako Structure-from-aƻǘƛƻƴΦ {Ŧa Ƴł Ǿ ŎŜƭŞƳ 

ǾȇǇƻőǘǳ ƴŜƴŀƘǊŀŘƛǘŜƭƴƻǳ Ǌƻƭƛ, ŀǾǑŀƪ ƧŜŘƴł ǎŜ ƻ ƳŜǘƻŘǳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ.  

CŜƭȇ ǇǊƻŎŜǎ ƭȊŜ ǊƻȊŘŠƭƛǘ Řƻ ǇŠǘƛ ǘȅǇƛŎƪȇŎƘ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ ƪǊƻƪǻΣ ŀ ǘƻ ƴŀƭŜȊŜƴƝ ƪƭƝőƻǾȇŎƘ 

ōƻŘǻ (feature detection)Σ ǾȅǇƻőƝǘłƴƝ ǇƻȊƛŎŜ ŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǻ (bundle adjustment), ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ ƘǳǎǘŞƘƻ 

ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ (multi-view stereo matching), tvorba ŘƛƎƛǘłƭƴƝƘƻ modelu (interpolation), 

ƻǊǘƻǊŜƪǘƛŦƛƪŀŎŜ ǎƴƝƳƪǻ a tvorba bezŜǑǾŞ ƳƻȊŀƛƪȅ (mosaicking), ǾƛȊ ǘŀƪŞ (hōǊłȊŜƪ 53). V ƴŠƪǘŜǊȇŎƘ 

ǇǌƝǇŀŘŜŎƘ ǎŜ ǾǑŀƪ ƳǻȌŜ ǇǊŀŎƻǾƴƝ ǇƻǎǘǳǇ ƭƛǑƛǘΦ tǊǾƴƝ ŘǾŀ ƪǊƻƪȅ όfeature detection, bundle adjustment) 

jsou ƪǊƛǘƛŎƪŞΣ ŘŀƭǑƝ ƪǊƻƪȅ ǎŜ ƭƛǑƝ Ǿ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǘȅǇǳ dat, ŀ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ǇƻȌŀŘŀǾŎƝŎƘ ƴŀ ǾȇǎǘǳǇȅΦ Interpolaci 

a ƳƻȊŀƛƪƻǾłƴƝ ƳǻȌǳ Ǿ procesǳ ƴŀƘǊŀŘƛǘ ƴŀǇǌΦ ǾȅǘǾłǌŜƴƝ tzv. mesh a textury. 

Wŀƪ ƧŜ ǇŀǘǊƴŞ ƴƝȌŜ όhōǊłȊŜƪ 53ύ Řƻ ǇǊƻŎŜǎǳ ƳƻƘƻǳ ǾǎǘǳǇƻǾŀǘ ƧŜǑǘŠ Camera positions όőłǎǘ ƴŜōƻ ǾǑŜŎƘƴȅ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǳύ ŀ D/tǎ όǾƭƝŎƻǾŀŎƝ ōƻŘȅύΦ hōƻƧƝƘƻ ƭȊŜ ǾȅǳȌƝǘ ǎ ǾȇƘƻŘƻǳ ǇǊƻ ȊǇǌŜǎƴŠƴƝ 

ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ŀ ƎŜƻǊŜŦŜǊŜƴŎŜ ŦƛƴłƭƴƝŎƘ ǾȇǎǘǳǇǻΦ tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ Ƨǎƻǳ ƻōǾȅƪƭŜ ȊłƭŜȌƛǘƻǎǘƝ GNSS 

a IMU jednotek, kterŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳŠǌƝ Ȋŀ ƭŜǘǳ ŀ ǳƪƭłŘŀƧƝ Řƻ ƳŜǘŀŘŀǘ ƪŀȌŘŞƘƻ ǇƻǌƝȊŜƴŞƘƻ ǎƴƝƳƪǳΦ 

±ƭƝŎƻǾŀŎƝ ōƻŘȅ ƳŀƧƝ ƛ ǇǌŜǎ ǾȅǳȌƛǘƝ ƳŜǘƻŘȅ ȊǇǌŜǎƶƻǾłƴƝ ǇƻƭƻƘȅ Ǿ ǊŜłƭƴŞƳ őŀǎŜ όƴŀǇǌΦ w¢Yύ ǎǘłƭŜ 

ƴŜȊŀǎǘǳǇƛǘŜƭƴȇ ǾȇȊƴŀƳ ǇǊƻ ǾȅǘǾłǌŜƴƝ ǎǇǊłǾƴŞ ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾŀƴŞ ǎŎŞƴȅΦ 

½ŀ ŘƝƭőƝƳƛ ƪǊƻƪȅ ǇǊƻŎŜǎƴƝ ƭƛƴƪȅ ƳƻƘƻǳ Ǿ ǊǻȊƴȇŎƘ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ǎǘłǘ ƻŘƭƛǑƴŞ ŀƭƎƻǊƛǘƳȅ52. Software, 

ƪǘŜǊȇ ŘƻƪłȌŜ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾŀǘ о5 ǎŎŞƴǳ Ȋ н5 ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ Řŀǘ ǎŜ ƴŀȊȇǾł Ƨŀƪƻ image-matching (nikoli SfM). 

¢ŀƪƻǾȇŎƘ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ŎŜƭł ǌŀŘŀ (viz Image matching ύΣ ƭƛǑƝ ǎŜ ƴŜƧŜƴƻƳ ŀƭƎƻǊƛǘƳȅΣ ŀƭŜ i ǇǌƝǎǘǳǇŜƳ ƪ ǳȌƛǾŀǘŜƭƛ 

(user-friendliness)Σ ƳƻȌƴƻǎǘƝ ǳȌƛǾŀǘŜƭŜ ȊŀǎłƘƴƻǳǘ Řƻ ǇǊƻŎŜǎǳ (blackboxing) ǎŎƘƻǇƴƻǎǘƝ ȊǇǊŀŎƻǾŀǘ Řŀǘŀ 

ǊǻȊƴŞƘƻ ǇǻǾƻŘǳ ŀ ǊǻȊƴȇŎƘ ǾƭŀǎǘƴƻǎǘƝ nebo ƻǘŜǾǌŜƴƻǎǘƝ ƭƛŎŜƴŎŜ. 

 

 
52 Shalaby, A., Elmogy, M., & El-Fetouh, A. A. (2017). Algorithms and applications of structure from motion 
(SFM): A survey. Algorithms, 6(06).  
    Klodt, M., & Vedaldi, A. (2018). Supervising the new with the old: learning sfm from sfm. In Proceedings of 
the European conference on computer vision (ECCV) (pp. 698-713). 
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hōǊłȊŜƪ 53Φ {ŎƘŜƳŀǘƛŎƪȇ ǇƻǎǘǳǇ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻ Řƻ ǇƻŘƻōȅ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀΦ {LC¢ ǎŜ ǳǇƭŀǘƶǳƧŜ ǇǊƻ ƘƭŜŘłƴƝ ƪƭƝőƻǾȇŎƘ 

ōƻŘǻΣ {Ŧa ȊŀǘǳǇǳƧŜ ǾȇǇƻőŜǘ ǾƴƛǘǌƴƝ ŀ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǻ ŀ a±{ ǘǾƻǌƝ ŦƛƴłƭƴƝ ōƻŘƻǾŞ ƳǊŀőƴƻΦ 

Zdroj: https://doi.org/10.1007/s40725-019-00094-3. 
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LŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ǇǊǾƪǻ ƴŀ ǎƴƝƳƪǳ ς SIFT 

tǊƻ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ ǘǾŀǊǻ Ȋ ǇǌŜƪǊȅǾǻ ƳŜȊƛ ǎƴƝƳƪȅ ƧŜ Ǿ ǇǊǾƴƝƳ ƪǊƻƪǳ ǇƻǘǌŜōŀ ƴŀƧƝǘ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ǘȊǾΦ ƪƭƝőƻǾȇŎƘ 

ōƻŘǻ. K ǘƻƳǳ ǎƭƻǳȌƝ ŀƭƎƻǊƛǘƳȅ ǇƻőƝǘŀőƻǾŞƘƻ ǾƛŘŠƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ŘƻƪłȌƝ ƴŀ ǎƴƝƳŎƝŎƘ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ŀ ǇƻǇǎŀǘ 

ǇǊǾƪȅΣ ƪǘŜǊŞ ƭȊŜ ƴłǎƭŜŘƴŠ ǾȅǳȌƝǘ ǇǊƻ ǇłǊƻǾłƴƝ ǎƴƝƳƪǻΦ 5ǻƭŜȌƛǘŞ ƧŜΣ ŀōȅ ŀƭƎƻǊƛǘƳǳǎ ȊǾƭłŘƭ ƴŀƧƝǘ ŘƻǎǘŀǘŜőƴȇ 

ǇƻőŜǘ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾȇŎƘ ǇǊǾƪǻ ς tedy ǘŀƪƻǾȇŎƘΣ ƪǘŜǊŞ ƭȊŜ ǇƻǇǎŀǘ ƛ ƴŀ ǎƴƝƳŎƝŎƘ ǎ ƻŘƭƛǑƴȇƳ ƳŠǌƝǘƪŜƳΣ ǊƻǘŀŎƝΣ 

osvitem apod. WŜŘƴƝƳ Ȋ ǘŀƪƻǾȇŎƘ ŀƭƎƻǊƛǘƳǻ ƧŜ {ŎŀƭŜ LƴǾŀǊƛŀƴǘ CŜŀǘǳǊŜ ¢ǊŀƴǎŦƻǊƳ ό{LC¢ύΦ Algoritmus 

lze vȅǳȌƝǘ ƴŀǇǌΦ ǇǊƻ ǘǾƻǊōǳ ǇŀƴƻǊŀƳŀǘƛŎƪȇŎƘ ŦƻǘƻƎǊŀŦƛƝ Ȋ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻΣ ƻǾǑŜƳ ǘŀƪŞ ǇǊƻ ƪǊƻƪ 

k ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞ ǎŎŞƴȅΦ LƴǾŀǊƛŀƴǘƴƝ ȊŘŜ ȊƴŀƳŜƴłΣ ȌŜ ŘƻƪłȌŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ǊƻōǳǎǘƴƝ ǇǊǾƪȅ 

ƴŜȊłǾƛǎƭŜ ƴŀ ȊƳŠƴłŎƘ ƳŠǌƝǘƪŀΣ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛΣ ƻǎǾƛǘǳΣ ǑǳƳǳΣ kontrastu, a ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ȊƳŠƴŠ ǵƘƭǳ ǇƻƘƭŜŘǳ 

a ŘƛǎǘƻǊȊƝƳ ǎƴƝƳƪǳΦ SIFT najde na ƪŀȌŘŞƳ ǎƴƝƳƪǳ ǾŜƭƪŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ǇƻǘŜƴŎƛƻƴłƭƴƝŎƘ ōƻŘǻ όǎǘƻǾƪȅΣ ǘƛǎƝŎŜΣ 

ŘŜǎŜǘƛǘƛǎƝŎŜύΦ hŘŦƛƭǘǊǳƧŜ ƴŜŘǻǾŠǊȅƘƻŘƴŞ ǇǊǾƪȅ ŀ ȊōȅǘŜƪ ǇǊǾƪǻ ƴłǎƭŜŘƴŠ ǇƻǇƝǑŜ ŘŜǎƪǊƛǇǘƻǊŜƳ ς 

128 ǊƻȊƳŠǊƴȇƳ vektorem ǾȅǇƻőƝǘŀƴȇƳ ƴŀ ȊłƪƭŀŘŠ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ ƎǊŀŘƛŜƴǘǻ Ǿ ƻƪƻƭƝ ǇǊǾƪǳ (hōǊłȊŜƪ 54). 

LƴǾŀǊƛŀƴǘƴƝ ŘŜǎƪǊƛǇǘƻǊ ōǳŘŜ ǎǘŜƧƴȇΣ ǊŜǎǇΦ ǾŜƭƳƛ ǇƻŘƻōƴȇ Ǉǌƛ ƴŀƭŜȊŜƴƝ ǎƘƻŘƴŞƘƻ ǇǊǾƪǳ ƴŀ ǊƻȊŘƝƭƴȇŎƘ 

ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ όǇǌŜƪǊȇǾŀƧƝŎƝŎƘ ǎŜ) ǎƴƝƳŎƝŎƘΦ  

tǌƛ ƘƭŜŘłƴƝ ǇƻǘŜƴŎƛƻƴłƭƴƝŎƘ ōƻŘǻ (keypoints) ŘƻŎƘłȊƝ ƪ identifikacƛ ōƻŘǻ ve ǾǑŜŎƘ őłǎǘŜŎƘ ǎƴƝƳƪǳΣ 

ƻǾǑŜƳ ƻōǊŀȊƻǾŞ hrany όǘƧΦ ǇǌŜŎƘƻŘƻǾŞ ƘǊŀƴȅ ƳŜȊƛ ǇƭƻŎƘŀƳƛ Ǿ obraze) a ƘƻƳƻƎŜƴƴƝ ǇƭƻŎƘȅ 

jsou ǇƻǾŀȌƻǾłƴȅ Ȋŀ ƴŜŘǻǾŠǊȅƘƻŘƴŞΣ ǇǊƻǘƻ ŘƻŎƘłȊƝ ƪ jejich filtraci. Hrany v ǘƻƳǘƻ ǇǌƝǇŀŘŠ ƴŜƳǳǎƝ 

ǊŜŦƭŜƪǘƻǾŀǘ ƭƛŘǎƪŞ ǾƴƝƳłƴƝΣ ƧŜŘƴł ǎŜ ƻ ƘǊŀƴȅ Ǿ ǇƻőƝǘŀőƻǾŞƳ ǾƛŘŠƴƝΦ ¢ȅ ƳƻƘƻǳ ōȇǘ ǎǘłƭŞΣ ŀƭŜ ƳƻƘƻǳ 

i vznikat a zanikat v ŘǻǎƭŜŘƪǳ ȊƳŠƴȅ ǵƘƭǳ ǇƻƘƭŜŘǳΣ ƻǎǾƛǘǳ ŀǇƻŘΦ 5ŜǘŜƪŎŜ ƘǊŀƴ ǇǊƻōƝƘł ǎ ǾȅǳȌƛǘƝƳ 

ŘŜǊƛǾŀŎƝ ƧŀǎƻǾȇŎƘ ŦǳƴƪŎƝ ƻōǊŀȊǳ ς ƘƭŜŘłƳŜ ǇƛȄŜƭȅΣ ƪŘŜ ǎŜ ǇƻŘǎǘŀǘƴŠ ƳŠƴƝ Ƨŀǎ ǎƴƝƳƪǳΦ ¦ ƘƻƳƻƎŜƴƴƝŎƘ 

ploch ǊƻǎǘŜ ƴŜƧƛǎǘƻǘŀ Ǉǌƛ ǾȇǇƻőǘǳ ƎǊŀŘƛŜƴǘǻΦ 

IƭŜŘłƴƝ ǇƻǘŜƴŎƛƻƴłƭƴƝŎƘ ōƻŘǻ ǇǊƻōƝƘł ǇƻƳƻŎƝ ŘǾƻƧƝƘƻ ǊƻȊƻǎǘǌŜƴƝ ǎƴƝƳƪǳ DŀǳǎǎƻǾƻǳ ŦǳƴƪŎƝ a jeho 

ƴłǎƭŜŘƴŞƘƻ ƻŘŜőǘŜƴƝΣ őƝƳȌ ŘƻƧŘŜ ƪ ƻŘƘŀƭŜƴƝ ƭƻƪłƭƴƝŎƘ ŜȄǘǊŞƳǻ ǎƴƝƳƪǳ ς pixely s ǾŠǘǑƝ őƛ ƳŜƴǑƝ 

hodnotou v ǇƻǊƻǾƴłƴƝ se sousedy v ǇƻƘȅōǳƧƝŎƝƳ ǎŜ ƻƪƴŠ ƻ ǳǊőƛǘŞƳ Ǉƻőǘǳ ǇƛȄŜƭǻΣ ǘȊǾΦ kernelu. 

V 3x3 ƻƪƴŠ dojde k ǇǊƻƭƻȌŜƴƝ ǘǊƻƧǊƻȊƳŠǊƴŞ ƪǾŀŘǊŀǘƛŎƪŞ ŦǳƴƪŎŜ ŀ ǇƻŘƭŜ ƧŜƧƝƘƻ ǘǾŀǊǳ ǎŜ ƻŘŦƛƭǘǊǳƧƝ 

ƴŜŘǻǾŠǊȅƘƻŘƴŞ ǇǊǾƪȅ όƴŀǇǌΦ ƘǊŀƴȅύΦ ½ōȅƭŞ ǇǊǾƪȅ ǎŜ ǇƻǇƝǑƝ ǾŜƭƛƪƻǎǘƝ ŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎƝ, v ƻƪƻƭƝ ǇǊǾƪǳ 

se ǾȅǇƻőƝǘŀƧƝ ƎǊŀŘƛŜƴǘȅΦ ¢ȅ ǎŜ ǇƻőƝǘŀƧƝ ǇǊƻ ƪŀȌŘȇ ǇƛȄŜƭ Ǿ ƻƪƴŠ ǇǊǾƪǳ мсȄмс ǇƛȄŜƭǻΦ YŀȌŘȇ ǇƛȄŜƭ Ƴł ƎǊŀŘƛŜƴǘ 

s hodnotou velikosti a orientace. hōƭŀǎǘ ǎŜ ǊƻȊŘŠƭƝ ƴŀ пȄп őǘǾŜǊŎŜΣ ǾŜ ƪǘŜǊȇŎƘ ǎŜ ǎǇƻőƝǘł ƘƛǎǘƻƎǊŀƳ 

ƎǊŀŘƛŜƴǘǳ ǎƳŠǊǳ όhōǊłȊŜƪ 54). IƭŜŘłƴƝ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻ ƧŜ Ǉŀƪ ƘƭŜŘłƴƝm ƴŜƧǇƻŘƻōƴŠƧǑƝŎƘ ǾŜƪǘƻǊǻ 

euklidovskou ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƝΣ őƝƳȌ ŘƻŎƘłȊƝ ƪŜ ǎǘŀƴƻǾŜƴƝ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǻ (hōǊłȊŜƪ 55). bŀ ǊƻȊŘƝƭ 

od ƪƭŀǎƛŎƪŞƘƻ ƭŜǘŜŎƪŞƘƻ ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ ƴŜƴƝ ǘǌŜōŀ ƳƝǘ ǎƴƝƳƪȅ ǎŜǌŀȊŜƴŞ ŀ ŘǊȌŜǘ ǳƴƛŦƻǊƳƛǘǳ. 

 

hōǊłȊŜƪ 54Φ {LC¢Φ ±ȅǇƻőƝǘłƴƝ ƎǊŀŘƛŜƴǘǻ ǾŜƭƛƪƻǎǘƛ ŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ Ǿ ƻƪƴŠ мсȄмс ǇƛȄŜƭǻΣ ŘŜǘŀƛƭ ƻōƭŀǎǘƛ пȄп ǇƛȄŜƭȅ ǎ ǇƻǇǎŀƴȇƳƛ 

ƎǊŀŘƛŜƴǘȅΣ ŀ ǾȇǇƻőŜǘ ƘƛǎǘƻƎǊŀƳǳ ƎǊŀŘƛŜƴǘǳΦ ½ŘǊƻƧΥ https://gilscvblog.com/2013/08/18/a-short-introduction-to-descriptors. 

https://gilscvblog.com/2013/08/18/a-short-introduction-to-descriptors
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hōǊłȊŜƪ 55. {ŎƘŜƳŀǘƛŎƪŞ ȊƴłȊƻǊƴŠƴƝ ƪǊƻƪǻ ƳŜǘƻŘȅ SIFT. 
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±ȇǇƻőŜǘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǎƴƝƳƪǻ ŀ ƪŀƳŜǊȅ ς SfM 

YƭŀǎƛŎƪł ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƛŎƪł ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŜ ǾȅŎƘłȊƝ Ȋ ƳŜǘƻŘ ǳȊǇǻǎƻōŜƴȇŎƘ ǇǊƻ ƭƛŘǎƪŞ όōƛƴƻƪǳƭłǊƴƝ) 

ǾƴƝƳłƴƝ (hōǊłȊŜƪ 56). ¢ǊŀŘƛőƴƝ ǎǘŜǊŜƻŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŜ ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘł ȊƴłƳƻǳ ǾȇǑƪǳ H, ŦƻƪłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ 

f a ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƳŜȊƛ ǎƴƝƳƪȅ BΦ tǊƛƴŎƛǇ ǎǇƻőƝǾł Ǿ ƳŠǌŜƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƳŜȊƛ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀƴȇmi prvky 

na ǎƻǳǎŜŘƝŎƝŎƘ ǎƴƝƳŎƝŎƘ d, ŘΩ ŀ ǇƻőƝǘł ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǇƻȊƛŎŜ ǇǊǾƪǻ b, h. Structure from Motion je technika 

ōƭƝȊƪł ŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƛ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝŎƝ Ƨŀƪ ǇǊƛƴŎƛǇǳ ōƛƴƻƪǳƭłǊƴƝƘƻ ǾƴƝƳłƴƝΣ ǘŀƪ ƛ ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘǳΣ ȌŜ Ƙƭƻǳōƪŀ 

ƻōƧŜƪǘǳ όо5 ǎǘǊǳƪǘǳǊŀύ ƳǻȌŜ ōȇǘ ǾƴƝƳłƴŀ ŘƝƪȅ ǇƻƘȅōǳ ƻōƧŜƪǘǳ ƴŜōƻ ǇƻȊƻǊƻǾłƴƝƳ ƻōƧŜƪǘǳ Ȋ ǊǻȊƴȇŎƘ 

ǵƘƭǻ (hōǊłȊŜƪ 57)Φ ¢ƻƘƻ ƳǻȌŜ ōȇǘ ǾȅǳȌƛǘƻ ǇǊłǾŠ ǇǊƻ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ о5 ƻōƧŜƪǘǻ Ȋ őłǎǘŜőƴŠ ǇǌŜƪǊȇǾŀƧƝŎƝŎƘ 

se 2D ǎƴƝƳƪǻΦ hǇǊƻǘƛ ǎǘŜǊŜƻŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛƛ {Ŧa ƴŜǾȅȌŀŘǳƧŜ informaci o ǇƻȊƛŎƛ ŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ ǎƴƝƳƪǻ, 

ŘǻǎƭŜŘƴou uniformitu v ǇǌŜƪǊȅǾŜŎƘ ǎƴƝƳƪǻ ŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊy kalibrace kamery όǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜύ. 

tǊƛƴŎƛǇŜƳ ƧŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ǎƘƻŘƴȇŎƘ ǇǊǾƪǻ ƴŀ ǎƴƝƳŎƝŎƘ ŀ ƳŠǌŜƴƝ ƧŜƧƛŎƘ ǾȊłƧŜƳƴȇŎƘ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƝ 

na ǎƴƝƳŎƝŎƘ d, dΩ (hōǊłȊŜƪ 56)Φ tƻǘŞ Ƨǎƻǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎƴƝƳƪǻ Ƨŀƪƻ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎŜ όx, y, z) a (ȄΩ, ȅΩ, ȊΩ), 

orientace (i, ƛΩύΣ ŦƻƪłƭƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ όf, ŦΩύ ŀ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ǇƻȊƛŎŜ ǇǊǾƪǻ όb, hύ ǾȅǇƻőƝǘłƴȅ ǇƻƳƻŎƝ 

tzv. ōƭƻƪƻǾŞƘƻ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǎǾŀȊƪǻ (bundle block adjustment). {Ŧa ƧŜ ǎǘŠȌŜƧƴƝƳ ƪǊƻƪŜƳ Ǿ rekonstrukci 

ƻōƧŜƪǘǻ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝŎƝ ƪƭƝőƻǾŞ ōƻŘȅ όǾƛȊ {LC¢ύ ŀ pomocƝ ǎǾŀȊƪƻǾŞƘƻ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǇƻőƝǘł ŀōǎƻƭǳǘƴƝ ǇƻƭƻƘǳ 

ǎǾłȊŀƴȇŎƘ ōƻŘǻ όtie points)Σ őƝƳȌ ƳƛƳƻŘŠƪ ǾȅǘǾłǌƝ ǘȊǾΦ ǌƝŘƪŞ ōƻŘƻǾŞ ƳǊŀőƴƻ (sparse point cloud).  

±ǎǘǳǇŜƳ Řƻ ǎǾŀȊƪƻǾŞƘƻ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ Ƨǎƻǳ ǊŜƭŀǘƛǾƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǎƴƝƳƪǻ όǾȇǎǘǳǇ ȊŜ {LC¢ύΣ ƪǘŜǊŞ ǎƭƻǳȌƝ Ƨŀƪƻ 

ƻŘƘŀŘ ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻΦ /ƝƭŜƳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ƧŜ ǳǊőŜƴƝ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǾƴƛǘǌƴƝ ŀ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ǾőŜǘƴŠ 

ǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇŎƘ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎΣ ǳ ƪǘŜǊȇŎƘ ƧŜ ƳƛƴƛƳŀƭƛȊƻǾłƴŀ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ ƳŜȊƛ ǇƻƭƻƘƻǳ ǇƻȊƻǊƻǾŀƴȇŎƘ 

a ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘŀƴȇŎƘ ǎƴƝƳƪƻǾȇŎƘ ōƻŘǻ όreprojection error). K ǘƻƳǳ ǎŜ ǾȅǳȌƝǾł ƳƴƻȌǎǘǾƝ ƴŜƭƛƴŜłǊƴƝŎƘ 

ǊƻǾƴƛŎ ƳŜǘƻŘŀƳƛ ƴŜƧƳŜƴǑƝŎƘ őǘǾŜǊŎǻΦ tǊƻŎŜǎ ȊŀőƝƴł ŘŜŦƛƴƻǾłƴƝƳ ƭƻƪłƭƴƝƘƻ όŀǊōƛǘǊłǊƴƝƘƻύ 

ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ ŘƭŜ ƴŜƧǾƘƻŘƴŠƧǑƝ ŘǾƻƧƛŎŜ ǎƴƝƳƪǻΣ ǇǌƛőŜƳȌ ƪŀȌŘȇ ǎƴƝƳŜƪ ƻōǎŀƘǳƧŜ ƪƭƝőƻǾŞ ōƻŘȅ 

ŘŜǘŜƪƻǾŀƴŞ ƛ ƴŀ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ǎƴƝƳŎƝŎƘΦ ¢ƝƳ Ƨǎƻǳ Řƻ ƭƻƪłƭƴƝƘƻ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾŞƘƻ ǎȅǎǘŞƳǳ ǇǌƛǇƻƧƻǾłƴȅ ŘŀƭǑƝ 

ǎƴƝƳƪȅ ŀ Ǉƻ ƪŀȌŘŞ ƛǘŜǊŀŎƛ ƧŜ ǇǊƻǾŜŘŜƴƻ ǎǾŀȊƪƻǾŞ ǾȅǊƻǾƴłƴƝΦ ±ȇǎǘǳǇȅ {Ŧa Ƨǎƻǳ ǳƳƝǎǘŠƴŞ Ǿ ƳŠǌƝǘƪǳ 

a maƧƝ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾƻǳ ǊŜŦŜǊŜƴŎƛ όȊ ǇŀƭǳōƴƝ Db{{ ƧŜŘƴƻǘƪȅ ŀκƴŜōƻ ǇƻȊŜƳƴƝŎƘ ǾƭƝŎƻǾŀŎƝŎƘ ōƻŘǻύΦ 

 
hōǊłȊŜƪ 56Φ ¢ǊŀŘƛőƴƝ ǎǘŜǊŜƻŦƻǘƻƎǊŀƳƳŜǘǊƛŜ όǾƭŜǾƻύ ŀ {ǘǊǳŎǘǳǊŜ ŦǊƻƳ aƻǘƛƻƴ όǾǇǊŀǾƻύΦ Zdroj: Edwin Nissen, 2017. 

yƝŘƪŞ ōƻŘƻǾŞ ƳǊŀőƴƻ ƧŜ ǇǊƛƳłǊƴƝ ŀ ƪǊƛǘƛŎƪȇ ǇǊƻŘǳƪǘ ŎŜƭŞ ǇǊƻŎŜǎƴƝ ƭƛƴƪȅΣ ǾǑŜŎƘƴȅ ŘŀƭǑƝ ǾȇǎǘǳǇȅ Ƨǎƻǳ 

ƧƛȌ ŘŜǊƛǾłǘȅΦ ± ǇǊŀȄƛ ǘƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ ǇƻƪǳŘ ƴŜƳłƳŜ ƪǾŀƭƛǘƴƝ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊǻ ǾƴƛǘǌƴƝ ƛ ǾƴŠƧǑƝ 

orientace, resp. ƎŜƻƳŜǘǊƛŎƪȅ ǎǇǊłǾƴŞ ōƻŘƻǾŞ ƳǊŀőƴƻΣ ƴŜƳł ǎƳȅǎƭ ǇƻƪǊŀőƻǾŀǘ Ǿ ŘŀƭǑƝŎƘ ƪǊƻŎƝŎƘ 

ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ŘŀǘΦ {ŎƘŜƳŀǘƛŎƪŞ ǎƘǊƴǳǘƝ ǇƻǎǘǳǇǳ ƧŜ ǎƻǳőłǎǘƝ hōǊłȊŜƪ 58.  
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hōǊłȊŜƪ 57Φ wŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ƻōƧŜƪǘǳ ǇƻƳƻŎƝ {ŦaΦ tŀǘǊƴȇ ƧŜ Ǿȇǎƪȅǘ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀƴŞƘƻ ǇǊǾƪǳ ƴŀ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ǎƴƝƳŎƝŎƘΦ 

Zdroj: 10.3390/rs16010072. 

 

 

hōǊłȊŜƪ 58Φ {ŎƘŜƳŀǘƛŎƪŞ ȊƴłȊƻǊƴŠƴƝ ƪǊƻƪǻ ƳŜǘƻŘȅ {ǘǊǳŎǘǳǊŜ ŦǊƻƳ aƻǘƛƻƴΦ 
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Tvorba ƻǊƛŜƴǘƻǾŀƴŞƘƻ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ς MVS 

Multi-View Stereo (MVS) ȊŀƘǳǑǙǳƧŜ ǌƝŘƪŞ ōƻŘƻǾŞ ƳǊŀőƴƻΦ a±{ bylo ƻǇǊƻǘƛ ƧƛƴȇƳ ǎǘŜǊŜƻ ǇǌƝǎǘǳǇǻƳ 

ƴŀǾǊȌŜƴƻ ǘŀƪΣ ŀōȅ ǎŜ ŘƻƪłȊŀƭƻ ǾȅǇƻǌłŘŀǘ s velmi ǾȅǎƻƪȇƳ ƳƴƻȌǎǘǾƝƳ ǎƴƝƳƪǻ a se ǎƴƝƳƪȅ ǎ ƻŘƭƛǑƴȇƳƛ 

ǵƘƭȅ ȊłōŠǊǳ. ¢ƻ ƻǾǑŜƳ ǾȅȌŀŘǳƧŜ ǾŜƭƪƻǳ ǎŎƘƻǇƴƻǎǘ ǑƪłƭƻǾłƴƝ ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ Řŀǘ όǘƧΦ ǎŎƘƻǇƴƻǎǘ ǇǌŜŎƘƻŘǳ ƳŜȊƛ 

ƳŠǌƝǘƪȅ ǎƴƝƳƪǻύ. /ƝƭŜƳ a±{ ƧŜ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾŀǘ ƪƻƳǇƭŜǘƴƝ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇ ƳƻŘŜƭ ƻōƧŜƪǘǳ ȊłƧƳǳ ǎ ǾȅǳȌƛǘƝƳ 

ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻ ƻ ȊƴłƳŞ ǇƻƭƻȊŜΦ Oproti SfM tak tvorba ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ǇƻƳƻŎƝ MVS ǇǌŜŘǇƻƪƭłŘł 

ƧƛȌ ȊƴłƳƻǳ ǾƴƛǘǌƴƝ ƛ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƝ ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻ. MVS funguje ƻōŜŎƴŠ ǑǇŀǘƴŠ ǇǊƻ ƭŀƳōŜǊǘƻǾǎƪŞ 

povrchy, tedy ǘŀƪƻǾŞ ǎ doƪƻƴŀƭȇƳ ǊƻȊǇǘȅƭŜƳ ǎǾŠǘƭŀ όǘƧΦ ōŜȊ ȊǊŎŀŘƭƻǾŞƘƻ ƻŘǊŀȊǳύ. V ǘŀƪƻǾŞƳ ǇǌƝǇŀŘŠ 

je ǇǊƻ a±{ ƴłǊƻőƴŞ ǎŎŞƴǳ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾŀǘ όǘȅǇƛŎƪȅ ƴŀǇǌΦ ƛƴǘŜǊƛŞǊȅύΦ wŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾŀǘ ƎŜƻƳŜǘǊƛŜ ǎŎŞƴȅ 

lze s ǾȅǳȌƛǘƝƳ ƘƭƻǳōƪƻǾȇŎƘ ƳŀǇΣ ōƻŘƻǾȇŎƘ ƳǊŀőŜƴ ƴŜōƻ ǇƻƭȅƎƻƴƻǾȇŎƘ ǎƝǘƝ όmesh). 

/Ŝƭȇ ǇǊƻŎŜǎ a±{ ǎŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǎƪƭłŘł Ȋ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ŘƝƭőƝŎƘ ŀƭƎƻǊƛǘƳǻΣ ǇǌƛőŜƳȌ ǇǊƛƴŎƛǇ ƧŜ ǾȌŘȅ ǇƻŘƻōƴȇΦ 

tƻǾǊŎƘ ƻōƧŜƪǘǳ ƧŜ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƻǾłƴ ǇƻƳƻŎƝ ŜȄǇŀƴȊŜ Ȋ ǌƝŘƪŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ōƻŘǻΣ ƪŘŜ ǇǊƻōƝƘł ƛǘŜǊŀǘƛǾƴƝ 

ǇǊƻŘǳƪƻǾłƴƝ ƴƻǾȇŎƘ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ǇƭƻŎƘ ǾŜŘƭŜ ǘŠŎƘ ǎǘłǾŀƧƝŎƝΣ ŘƻƪǳŘ ƴŜƴƝ ŘƻǎŀȌŜƴƻ ǵǇƭƴŞ ŀ ƘǳǎǘŞ ǇƻƪǊȅǘƝ 

ǎƴƝƳŀƴŞ ǎŎŞƴȅΦ ±ȊƴƛƪƭŞ ǇƭƻŎƘȅ Ǉŀƪ ǇǊƻŎƘłȊƝ ŦƛƭǘǊŀŎƝΣ ƪǘŜǊł ƻŘǎǘǊŀƴƝ ŎƘȅōƴŠ ǇƻƭƻȌŜƴŞ ōƻŘȅ ŀ ȊǾȇǑƝ 

ǎǇƻƧƛǘƻǎǘ ǾȊƴƛƪƭŞƘƻ ǇƻǾǊŎƘǳΦ ¢ȅǇƛŎƪȇƳ ǇǌƝƪƭŀŘŜƳ Ƨǎƻǳ ŀƭƎƻǊƛǘƳȅ ƻŘ ŘǊΦ ¸ŀǎǳǘŀƪŀ CǳǊǳƪŀǿŀ ȊƴłƳŞ Ƨŀƪƻ 

CMVS-PMVS. Clustering Views for Multi-View Stereo (CMVS) ōŜǊŜ ǾȇǎǘǳǇ ȊŜ {Ŧa ŀ ȊǇǊƻǎǘǌŜŘƪƻǾłǾł 

ǾȇōŠǊ ƻōǊŀȊǻ ǎ ǇƻŘƻōƴȇƳƛ ǎŎŞƴŀƳƛ ŀ ǾȅǘǾłǌƝ Ȋ ƴƛŎƘ Ƴǳƭǘƛ-stereo projekci Řƻ ǎƘƭǳƪǻ όclusters). 

Krok je ǾȅǳȌƝǾłƴ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ƪŜ ǎƴƝȌŜƴƝ ƴłǊƻƪǻ ƴŀ ǾȇǇƻőŜǘƴƝ ƪŀǇŀŎƛǘȅΦ Patch-based Multi-View Stereo 

(PMVSύ ƎŜƴŜǊǳƧŜ ŘƻŘŀǘŜőƴŞ ōƻŘȅ Řƻ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀΦ ±ȇƘƻŘƻǳ ŀƭƎƻǊƛǘƳǳ ƧŜ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇƻǳȊŜ 

ǊƛƎƛŘƴƝŎƘ ƻōƧŜƪǘǻΣ ŀƭƎƻǊƛǘƳǳǎ ǘŀƪ ƻŘŦƛƭǘǊǳƧŜ ƴŜƧŀǎƴŞ ƴŀǇǌΦ ǇƻƘȅōǳƧƝŎƝ ǎŜ ƻōƧŜƪǘȅΦ CƛƭǘǊƻǾłƴƝ ƴŜǊƛƎƛŘƴƝŎƘ 

ƻōƧŜƪǘǻ ƧŜ ƻōǾȅƪƭŜ ƻȊƴŀőƻǾłƴƝ Ƨŀƪƻ ghost-filtering. Schematickȇ ǇƻǎǘǳǇǳ ƧŜ ǎƻǳőłǎǘƝ hōǊłȊŜƪ 59. 

 

 

hōǊłȊŜƪ 59. {ŎƘŜƳŀǘƛŎƪŞ ȊƴłȊƻǊƴŠƴƝ ƪǊƻƪǻ ƳŜǘƻŘȅ Multi-View Stereo. 
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Rekonstrukce povrchu 

tƻ ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ о5 ƻǊƛŜƴǘƻǾŀƴŞƘƻ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ǇǌƛǎǘƻǳǇƛǘ k rekonstrukci povrchu. 

!ƭƎƻǊƛǘƳǻ ǇǊƻ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎƛ ǇƻǾǊŎƘǳ ŜȄƛǎǘǳƧŜ ŎŜƭł ǌŀŘŀΣ ƴƛŎƳŞƴŠ ǇǊƻ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ ¦!± Ƨǎƻǳ ǘȅǇƛŎƪŞ 

ŘǾŀ ǇǌƝǎǘǳǇȅ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇƻǾǊŎƘǳ ŎƘŀƻǘƛŎƪȇŎƘ ƳƴƻȌƛƴ ōƻŘǻ, a to Delaunayho triangulace 

a Poissonova rekonstrukceΣ ŀ ŘŀƭǑƝ ƳŜǘƻŘȅ ōƻŘƻǾŞ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞ interpolace. 

Delaunayho triangulace ǊƻȊŘŠƭƝ a±{ ōƻŘȅ ƳƴƻȌƛƴƻǳ ¢ƘƛŜǎǎŜƴƻǾȇŎƘ ǇƻƭȅƎƻƴǻ ς ǑŜǎǘƛǵƘŜƭƴƝƪǻΦ {ǇƭƴŠƴȅ 

ƳǳǎŜƧƝ ōȇǘ ŘǾŠ ǇƻŘƳƝƴƪȅΣ ŀ ǘƻ ƪŀȌŘȇ ǇƻƭȅƎƻƴ ƻōǎŀƘǳƧŜ ǇǊłǾŠ ƧŜŘŜƴ ōƻŘ ŀ ȊłǊƻǾŜƶ Ƨǎƻǳ ƻǎǘŀǘƴƝ ōƻŘȅ 

ǳǾƴƛǘǌ ǇƻƭȅƎƻƴǳ ōƭƝȌŜ ǘƻƳǳǘƻ ōƻŘǳ ƴŜȌ ƪǘŜǊŞƳǳƪƻƭƛǾ ƧƛƴŞƳǳ ōƻŘǳΦ !ƭƎƻǊƛǘƳǳǎ ǾȅǘǾłǌƝ Ŏƻ ƳƻȌƴł ƴŜƧǾƝŎŜ 

ǊƻǾƴƻǎǘǊŀƴƴŞ ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪȅ ǘŀƪΣ ȌŜ ǾŜȊƳŜ ǘǌƛ ōƻŘȅ ŀ ǇǊƻƭƻȌƝ ƧƛƳƛ ƪǊǳȌƴƛŎƛΦ ¢ǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪΣ ƪǘŜǊȇ ƴŜōǳŘŜ 

obsahovat ȌłŘƴȇ ōƻŘΣ ōǳŘŜ ǘǾƻǌƛǘ ǾŜ ǾȇǎƭŜŘƴŞ ǇƻƭȅƎƻƴłƭƴƝ ǎƝǘƛ ƧŜŘŜƴ ǇƻƭȅƎƻƴ, viz hōǊłȊŜƪ 60. 5ŀƭǑƝ 

ǇƻŘƳƝƴƪƻǳ ƳǻȌŜ ōȇǘ ǇƻƳŠǊ ƳŜȊƛ ǇǊǻƳŠǊƴƻǳ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƝ ƴŜƧōƭƛȌǑƝŎƘ ǎƻǳǎŜŘƴƝŎƘ ōƻŘǻ ŀ ŘŞƭƪƻǳ ƘǊŀƴ 

ǇƻǘŜƴŎƛƻƴłƭƴƝƘƻ ǇƻƭȅƎƻƴǳΦ Delaunayho triangulace je de-Ŧŀǘƻ ƛƴǘŜǊǇƻƭŀŎƝ ƳƴƻȌƛƴȅ ōƻŘǻΣ ƪǘŜǊł ǾȅǘǾłǌƝ 

tzv. ƴŜǇǊŀǾƛŘŜƭƴƻǳ ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪƻǾƻǳ ǎƝǙ ό¢ǊƛŀƴƎǳƭŀǘŜŘ LǊǊŜƎǳƭŀǊ bŜǘǿƻǊƪ ς TIN, 

bŜǇǊŀǾƛŘŜƭƴł ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪƻǾł ǎƝǙ). 

¢Lb ƧŜ ǇƻƭȅŜŘǊƛŎƪȇ όƳƴƻƘƻǎǘŠƴƴȇύ ƳƻŘŜƭΦ WŜƘƻ ǾȇƘƻŘƻǳ ƧŜ ŦŀƪǘΣ ȌŜ ƘǊŀƴȅ ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪǻ Ƨǎƻǳ ǾŜŘŜƴȅ 

po ǎƛƴƎǳƭŀǊƛǘłŎƘ ŀ ǎǇƻƧƴƛŎŜ ǾǊŎƘƻƭǻ ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪǻ ōȅ ǘŀƪ ƳŠƭȅ Ŏƻ ƴŜƧǾȇǎǘƛȌƴŠƧƛ ƪƻǇƝǊƻǾŀǘ ƭƛƴƛŜΣ ƴŀ ƪǘŜǊȇŎƘ 

ŘƻŎƘłȊƝ ƪ ǾȇǊŀȊƴȇƳ ȊƳŠƴłƳ ǘŜǊŞƴƴƝ ǇƭƻŎƘȅΦ ¢ŜƻǊŜǘƛŎƪȅ Ƴł ǘŀƪ ¢Lb ǾŠǘǑƝ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ŀ ǾŠǊƻƘƻŘƴŠƧƛ 

ǊŜƪƻƴǎǘǊǳǳƧŜ ƴŜƘƻƳƻƎŜƴƴƝ ǇƻǾǊŎƘȅΣ ƧŜƘƻ ǎǘǊǳƪǘǳǊŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ ƻōǎŀƘǳƧŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƻ ǎƪƭƻƴǳ ŀ ǎƳŠǊǳ 

tohoto sklonu. 

 

hōǊłȊŜƪ 60Φ 5ŜƭŀǳƴŀȅƘƻ ǘǊƛŀƴƎǳƭŀŎŜΣ ǾȅǘǾƻǌŜƴŞ ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪȅ όőŜǊƴŠύ ŀ ¢ƘƛŜǎǎŜƴƻǾȅ ǇƻƭȅƎƻƴȅ όőŜǊǾŜƴŠύΦ 

tƻƛǎǎƻƴƻǾŀ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇƻǾǊŎƘǳ ƧŜ ȊŀƭƻȌŜƴŀ ƴŀ ǇǊƛƴŎƛǇǳΣ ƪŘȅ Ǿ ǊłƳŎƛ ǊŜƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇƻǾǊŎƘǳ ƴŜǇǊƻǾłŘƝ 

ƻǇŜǊŀŎƛ ƛǘŜǊŀǘƛǾƴŠ ƴŀŘ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇƳƛ ōƻŘȅΣ ŀƭŜ ǳǾŀȌǳƧŜ ƴŀƧŜŘƴƻǳ ŎŜƭƻǳ ƳƴƻȌƛƴǳ ōƻŘǻΦ ¢ƻ ƳǻȌŜ ǇǌƛƴłǑet 

odolnost Ǿǻőƛ ǑǳƳǳ ŀ ƴŜǊƻǾƴƻƳŠǊƴŞmu ǊƻȊƭƻȌŜƴƝ ōƻŘǻΦ ½łƪƭŀŘƴƝ ǇƻǎǘǳǇ ǎŜ ǎƪƭłŘł Ȋ ǾȇǇƻőǘǳ ƴƻǊƳłƭ 

ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ōƻŘǻΣ ŀǇǊƻȄƛƳŀŎŜ ƛƴŘƛƪŀőƴƝƘƻ ƎǊŀŘƛŜƴǘǳΣ ƻŘǾƻȊŜƴƝƳ ǘŞǘƻ ŦǳƴƪŎŜ Ȋ ƎǊŀŘƛŜƴǘǳ ŀ ǎŀƳƻǘƴŞ 

extrakce povrchu, viz hōǊłȊŜƪ 61. 
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hōǊłȊŜƪ 61. Kroky Poissonova rekonstrukce povrchu 

. 

¢ǾƻǊōŀ ŘƛƎƛǘłƭƴƝƘƻ ƳƻŘŜƭǳ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅǳȌƝǾł ƛƴǘŜǊǇƻƭŀőƴƝ metody vłȌŜƴŞ ƛƴǾŜǊȊƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ 

(Inverse Distance Weighting, IDW)Σ ƪǘŜǊł ǾȅǳȌƝǾł ǾłȌŜƴŞƘƻ ǇǊǻƳŠǊǳΦ ¢ŜŘȅ ƘƻŘƴƻǘŀ ƛƴǘŜǊǇƻƭƻǾŀƴŞƘƻ 

ōƻŘǳ ǎŜ ǇƻőƝǘł Ƨŀƪƻ ǾłȌŜƴȇ ǇǊǻƳŠǊ ƘƻŘƴƻǘ ōƻŘǳ Ȋ ƻƪƻƭƝΣ ƪŘȅ ƻƪƻƭƴƝƳ ōƻŘǻƳ ōƻŘǳ ƧŜ ǇǌƛǌŀȊŜƴŀ ǾłƘŀ 

ƴŜǇǌƝƳƻ ǵƳŠǊƴł ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƻŘ ƛƴǘŜǊǇƻƭƻǾŀƴŞƘƻ ōƻŘǳΦ aŜǘƻŘŀ ǎŜ ƻōǾȅƪƭŜ ǾȅǳȌƝǾł Ǉǌƛ ƴŀŘƛǊƻǾŞƳ 

ǎƴƝƳƪƻǾłƴƝ ƪǊŀƧƛƴȅΣ Ƴł ǾǑŀƪ ǘŜƴŘŜƴŎƛ ǾȅǘǾłǌŜǘ ƭƻƪłƭƴƝ ƳŀȄƛƳŀΣ ǇǊƻǘƻ ƧŜ őŀǎǘƻ ƴǳǘƴł ŦƛƭǘǊŀŎŜ ŀ ƪƭŀǎƛŦƛƪŀŎŜ 

ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀΦ 5ƻōǊȇƳ ȊŘǊƻƧŜƳ ke studiu ǇǊƻǎǘƻǊƻǾŞ interpolace je mj. Mitas et Mitasova (1999)53. 

WŜ ǘŀƪŞ ǇƻǘǌŜōŀ ōǊłǘ Ǿ ǵǾŀƘǳ ŦŀƪǘΣ ȌŜ ǾŠǘǑƛƴŀ ƪƻƳŜǊőƴƝŎƘ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ƴŜǳǾłŘƝ ǇǌŜǎƴŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ 

o ǾȅǳȌƝǾŀƴȇŎƘ ƳŜǘƻŘłŎƘ ŀ ŀƭƎƻǊƛǘƳŜŎƘΣ ƧŜ ǇǊƻǘƻ ƳƻȌƴŞΣ ȌŜ ƳǻȌŜ ŘƻŎƘłȊŜǘ ƪ ǵǇǊŀǾłƳ ȊƳƝƴŠƴȇŎƘ 

ƳŜǘƻŘ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƪ jejich kombinaci. 

 

  

 
53 http://fatra.cnr.ncsu.edu/~hmitaso/gmslab/papers/mitas_mitasova_1999_2005.pdf 



[104] 
 

{ƘǊƴǳǘƝ ǇƻǎǘǳǇǳ 

YŀȌŘȇ ƪƻƳŜǊőƴƝ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ǾȅǳȌƝǾł ƻōǾȅƪƭŜ ǎǾƻƧŜ ǾƭŀǎǘƴƝΣ ǊŜǎǇΦ ǇǌƛȊǇǻǎƻōǳƧŜ ǎƛ ȊƴłƳŞ algoritmyΦ tǊƻŎŜǎƴƝ 

ƭƛƴƪŀ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ¦! Řŀǘ ōǳŘŜ ǾǑŀƪ ǾŠǘǑƛƴƻǳ ǎǘŜƧƴłΣ ŀ ǘƻ identifikace ƪƭƝőƻǾȇŎƘ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ ǇǊǾƪǻΣ ǘǾƻǊōa 

ǌƝŘƪŞƘƻ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀΣ ƧŜƘƻ ŘƻƘǳǑǘŠƴƝ a rekonstrukci povrchu. 5ƝƭőƝ ǾȇǎǘǳǇȅ Ƨǎƻǳ pak obvykle 

v ǇƻŘƻōŠ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ (sparse cloud), ȊŀƘǳǑǘŠƴŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ (dense cloud)Σ ǇƻƭȅƎƻƴƻǾŞ ǎƝǘŠ (mesh) 

őƛ ƛƴǘŜǊǇƻƭƻǾŀƴŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ a textury őƛ ƳƻȊŀƛƪȅ (hōǊłȊŜƪ 62)Φ bƝȌŜ ƧŜ ǳǾŜŘŜƴ ǇǌŜƘƭŜŘ ȊłƪƭŀŘƴƝŎƘ ƪǊƻƪǻ 

Ǉǌƛ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ Ȋ ōŜȊǇƛƭƻǘƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ŀ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝ ǇǌƝƪƭŀŘȅ ƻŘǇƻǾƝŘŀƧƝŎƝŎƘ metod a ŀƭƎƻǊƛǘƳǻ. 

{ŎƘŜƳŀǘƛƪŎŞ ǎƘǊƴǳǘƝ ŎŜƭƪƻǾŞƘƻ ǇƻǎǘǳǇǳ ƧŜ ǎƻǳőłǎǘƝ hōǊłȊŜƪ 63.  

¶ LŘŜƴǘƛŦƛƪŀŎŜ ǇǊǾƪǻ Ǿ obraze ŀ ǇłǊƻǾłƴƝ ƪƭƝőƻǾȇŎƘ ōƻŘǻ 

o SIFT 

¶ SǾŀȊƪƻǾŞ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ŀ ǘǾƻǊōŀ ȊłƪƭŀŘƴƝƘƻ ōƻŘƻǾŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ό{Ŧaύ 

o Bundler 

¶ ¢ǾƻǊōŀ ƻǊƛŜƴǘƻǾŀƴŞƘƻ ƘǳǎǘŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ōƻŘǻ όa±{ύ 

o CMVS+PMVS 

¶ Rekonstrukce povrchu a tvorba textury 

o Delaunayho triangulace 

  

  

hōǊłȊŜƪ 62. YǊƻƪȅ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ ¦!{ ƴŀ ǇǌƝƪƭŀŘǳ [ƛōƻǎŀŘǳ Ǿ ƪŀƳǇǳǎǳ 2½¦Φ yƝŘƪŞ ƳǊŀőƴƻ ōƻŘǻ {Ŧa όǾƭŜǾƻ ƴŀƘƻǌŜύΣ 
ȊŀƘǳǑǘŠƴŞ ōƻŘƻǾŞ ƳǊŀőƴƻ όƻōŀǊǾŜƴŞύ a±{ όǾǇǊŀǾƻ ƴŀƘƻǌŜύΣ ǘǊƛŀƴƎǳƭŀŎŜ ōƻŘǻΣ ǊŜǎǇΦ ǇƻƭȅƎƻƴƻǾł ǎƝǙ (vlevo dole) a na modelu 

ǾȅǘǾƻǌŜƴł ǘŜȄǘǳǊŀ όǾǇǊŀǾƻ ŘƻƭŜύΦ  
 



[105] 
 

 

 

hōǊłȊŜƪ 63. {ŎƘŜƳŀǘƛŎƪŞ ȊƴłȊƻǊƴŠƴƝ ŘƝƭőƝŎƘ ƪǊƻƪǻ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƻōǊŀȊƻǾȇŎƘ Řŀǘ. 

 

  



[106] 
 

AI v obraze ό[Φ aƛƪƻǾłύ 

!L Ǿ ƻōǊŀȊŜ Ǿ ǎƻǳǾƛǎƭƻǎǘƛ ǎ ŘǊƻƴȅ ƭȊŜ ŎƘłǇŀǘ Ƨŀƪƻ ǾȅǳȌƛǘƝ ƳŜǘƻŘ ǎǘǊƻƧƻǾŞƘƻ ŀ ƘƭǳōƻƪŞƘƻ ǳőŜƴƝ ƴŀ ¦!± 

ǎƴƝƳŎƝŎƘ ƪ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪŞƳǳ ǊƻȊǇƻȊƴłǾłƴƝΣ ƳŠǌŜƴƝ ŀ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƛ ƻōƧŜƪǘǻ ƛ ƧŜǾǻΦ hǇǊƻǘƛ ƪƭŀǎƛŎƪŞƳǳ 

ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƻōǊŀȊǳΣ ƪǘŜǊŞ ǾȅŎƘłȊƝ Ȋ ǊǳőƴŠ ƴŀǾǊȌŜƴȇŎƘ ǇƻǎǘǳǇǻΣ ǎŜ ƳƻŘŜƭȅ ǳƳŠƭŞ ƛƴǘŜƭƛƎŜƴŎŜ ǳőƝ ǇǌƝƳƻ 

ƴŀ ŘŀǘŜŎƘΣ ƴŀǇǌƝƪƭŀŘ Ȋ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝƘƻ ƳŠǌŜƴƝΦ ± ǇǊŀȄƛ ƧŘŜ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ ƻ ƳŜǘƻŘȅ ǇƻőƝǘŀőƻǾŞƘƻ ǾƛŘŠƴƝΣ ƪǘŜǊŞ 

ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ƪƻƴǾƻƭǳőƴƝ ƴŜǳǊƻƴƻǾŞ ǎƝǘŠ ŀ ƴƻǾŠƧǑƝ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŜǊƻǾŞ ŀǊŎƘƛǘŜƪǘǳǊȅ ǇǌƛȊǇǻǎƻōŜƴŞ ǇǊłŎƛ ǎ ǾŜƭƳƛ 

ǾȅǎƻƪȇƳ ǇǊƻǎǘƻǊƻǾȇƳ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝƳ ǘȅǇƛŎƪȇƳ ǇǊƻ ¦!± ǎƴƝƳƪȅΦ ¢ȅǘƻ ƳƻŘŜƭȅ ŘƻƪłȌƻǳ Ǿ ƻōǊŀȊŜ 

ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǘ ƻōƧŜƪǘȅΣ ǾȅƳŜȊƻǾŀǘ ǇƭƻŎƘȅ ȊłƧƳǳ ƴŜōƻ ƻŘƘŀŘƻǾŀǘ ǾȅōǊŀƴŞ ŦȅȊƛƪłƭƴƝ 

őƛ ōƛƻƭƻƎƛŎƪŞ ǾŜƭƛőƛƴȅΦ ½ ǇƻƘƭŜŘǳ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƭȊŜ ǊƻȊƭƛǑƛǘ ƻŦŦƭƛƴŜ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ǇǊƻōƝƘł Ǉƻ ƭŜǘǳ 

na ǾȇƪƻƴƴŞƳ ǇƻőƝǘŀőƛ őƛ ǾȇǇƻőŜǘƴƝƳ ŎƭǳǎǘŜǊǳΣ ŀ ƻƴȤboard !LΣ ƪŘȅ ƧŜ ŀƴŀƭȇȊŀ ǇǊƻǾłŘŠƴŀ ǇǌƝƳƻ ƴŀ ǇŀƭǳōŠ 

ƭŜǘŀŘƭŀ ǇǊƻ ǵőŜƭȅ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝ ƴŀǾƛƎŀŎŜ őƛ ŘŜǘŜƪŎŜ ǇǌŜƪłȌŜƪ (Pal et al., 2023).  

.ŜȊǇŜőƴƻǎǘΣ Ŝǘƛƪŀ ŀ !L ƭŜƎƛǎƭŀǘƛǾŀ 

bŀǎŀȊŜƴƝ !L Ǿ ƻōƭŀǎǘƛ ŘǊƻƴǻ ƧŜ ǵȊŎŜ ǎǇƻƧŜƴŞ ǎ ƴƻǾȇƳ ŜǾǊƻǇǎƪȇƳ ƴŀǌƝȊŜƴƝƳ 9¦ !L !ŎǘΣ ƪǘŜǊŞ ȊŀǾłŘƝ 

ǊƛȊƛƪƻǾŞ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ ǎȅǎǘŞƳǻ ǳƳŠƭŞ ƛƴǘŜƭƛƎŜƴŎŜ ƻŘ ƳƛƴƛƳłƭƴƝƘƻ ŀȌ Ǉƻ ǾȅǎƻƪŞ ŀ ƴŜǇǌƛƧŀǘŜƭƴŞ ǊƛȊƛƪƻ 

(European Commission, 2024; Van Kolfschooten et al., 2024; Ebers, 2025)Φ 5Ǌƻƴȅ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝŎƝ !L 

pro ŀǳǘƻƴƻƳƴƝ ƴŀǾƛƎŀŎƛΣ ǾȅƘȇōłƴƝ ǇǌŜƪłȌƪłƳΣ ǎƭŜŘƻǾłƴƝ ƻǎƻō ƴŜōƻ ǇǊłŎƛ ǎ ŎƛǘƭƛǾȇƳƛ Řŀǘȅ ǘȅǇƛŎƪȅ ǎǇŀŘŀƧƝ 

Řƻ ƪŀǘŜƎƻǊƛŜ αƘƛƎƘȤǊƛǎƪ !L ǎȅǎǘŜƳǎάΣ ŎƻȌ ȊƴŀƳŜƴł ǇƻǾƛƴƴƻǎǘ ǎȅǎǘŜƳŀǘƛŎƪŞƘƻ ǌƝȊŜƴƝ ǊƛȊƛƪΣ ȊŀƧƛǑǘŠƴƝ ƪǾŀƭƛǘȅ 

ǘǊŞƴƛƴƪƻǾȇŎƘ ŘŀǘΣ ǇƻŘǊƻōƴŞ ŘƻƪǳƳŜƴǘŀŎŜ ŀ ǾƘƻŘƴŞƘƻ ƭƛŘǎƪŞƘƻ ŘƻƘƭŜŘǳ (Ebers, 2025; Olimid, 2024). 

± ǇǊŀȄƛ ǘƻ ƪƭŀŘŜ ƴŀ ǾȇǾƻƧłǌŜ ŀ ǇǊƻǾƻȊƻǾŀǘŜƭŜ ¦!± ǇƻȌŀŘŀǾŜƪ ƴŜƧŜƴ ƴŀ ǘŜŎƘƴƛŎƪȅ ōŜȊǇŜőƴȇ ƴłǾǊƘ !LΣ 

ale ǘŀƪŞ ƴŀ ǌŜǑŜƴƝ ŜǘƛŎƪȇŎƘ ƻǘłȊŜƪΣ ƻŎƘǊŀƴȅ ǎƻǳƪǊƻƳƝ ŀ ƧŀǎƴŞƘƻ ǳǊőŜƴƝ ƻŘǇƻǾŠŘƴƻǎǘƛ Ȋŀ ǊƻȊƘƻŘƴǳǘƝ 

ǇƻŘǇƻǊƻǾŀƴł ǳƳŠƭƻǳ ƛƴǘŜƭƛƎŜƴŎƝ (Scott, 2024). 

¨ƭƻƘȅ !L ƴŀŘ ¦!± ǎƴƝƳƪȅ 

aŜȊƛ ǘȅǇƛŎƪŞ ǵƭƻƘȅΣ ƴŀ ƪǘŜǊŞ se ŀǇƭƛƪǳƧƝ !L ƳŜǘƻŘȅ Ƨǎƻǳ ƪƭŀǎƛŦƛƪŀŎŜ ŀ ǎŜƎƳŜƴǘŀŎŜ όǊǻȊƴŞ ǘȅǇȅ ǇƻǊƻǎǘǻΣ 

ǇƻǾǊŎƘǻΣ ǾƻŘƴƝŎƘ ǇƭƻŎƘ őƛ ƛƴfrastruktura), detekőƴƝ ǵƭƻƘȅ όƴŀƭŜȊŜƴƝ ƪƻƴƪǊŞǘƴƝƘƻ ƻōƧŜƪǘǳ ς vozidlo, 

ǎǘǊƻƳΣ ŜǊƻȊŜ ŀǇƻŘΦύ őƛ ǎƭƻȌƛǘŠƧǑƝ ǵƭƻƘȅ ǎǇƻőƝǾŀƧƝŎƝ Ǿ ƻŘƘŀŘǳ ǳǊőƛǘŞ ǾŜƭƛőƛƴȅ ǇǌƝƳƻ ȊŜ ǎƴƝƳƪǳ όƴŀǇǌΦ tŀƭ Ŝǘ 

al., 2023; Xiang et al., 2021; Zhu et al., 2024; Chang et al., 2025). 

aŜȊƛ ƴŜƧőŀǎǘŠƧƛ ǇƻǳȌƝǾŀƴŞ ƳŜǘƻŘȅ ǎǘǊƻƧƻǾŞƘƻ ǳőŜƴƝ ǇŀǘǌƝ wŀƴŘƻƳ CƻǊŜǎǘ ƴŜōƻ {±a (Support Vector 

Machine), ƧŜƴȌ ƴŜǾȅȌŀŘǳƧƝ ǘŀƪ ǾŜƭƪŞ ƳƴƻȌǎǘǾƝ ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ όǘǊŞƴƛƴƪƻǾȇŎƘύ Řŀǘ ŀ Ƨǎƻǳ ƳŞƴŠ ƴłǊƻőƴŞ ƴŀ 

ǾȇǇƻőŜǘƴƝ ƪŀǇŀŎƛǘǳ όƴŀǇǌΦ /ƘŀƴƎ Ŝǘ ŀƭΦΣ нлнрΤ 5ƻƴƎ Ŝǘ ŀƭΦΣ нлнрύΦ IƭǳōƻƪŞ ǳőŜƴƝΣ ȊŜƧƳŞƴŀ ƪƻƴǾƻƭǳőƴƝ 

ƴŜǳǊƻƴƻǾŞ ǎƝǘŠ όƴŀǇǌΦ ¦ȤbŜǘΣ 5ŜŜǇ[ŀōΣ ¸h[hύΣ ŘƴŜǎ ǎƛŎŜ ǇǌŜŘǎǘŀǾǳƧŜ ǎǘandard pro segmentaci a detekci 

ƻōƧŜƪǘǻ Ǿ ƻōǊŀȊŜ ŘƝƪȅ ǾȅǑǑƝ ǇǌŜǎƴƻǎǘƛ ŀ ǎŎƘƻǇƴƻǎǘƛ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ ǎŜ ƴŀǳőƛǘ ǾƘƻŘƴŞ ǇǌƝȊƴŀƪȅΣ ŀǾǑŀƪ 

za ŎŜƴǳ ǾȅǑǑƝŎƘ ƴłǊƻƪǻ ƴŀ ǾȇǇƻőŜǘƴƝ ƪŀǇŀŎƛǘǳ ŀ ƴŀ Řŀǘŀ ό·ƛŀƴƎ Ŝǘ ŀƭΦΣ нлнмΤ ½Ƙǳ Ŝǘ ŀƭΦΣ нлнпύΦ 

bƻǾŠƧǑƝ ǇǌƝǎǘǳǇȅ ǾȅǳȌƝǾŀƧƝ ǘŀƪŞ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŜǊƻǾŞ ŀǊŎƘƛǘŜƪǘǳǊȅ, tedy nƻǾŠƧǑƝ ǘȅǇȅ ƴŜǳǊƻƴƻǾȇŎƘ ǎƝǘƝΣ ƪǘŜǊŞ 

ǎŜ ǳƳƝ ŘƝǾŀǘ ƴŀ ǾŠǘǑƝ őłǎǘ ƻōǊŀȊǳ ƴŀƧŜŘƴƻǳ ŀ ȊƻƘƭŜŘƴƛǘ ǾȊǘŀƘȅ ƳŜȊƛ ǊǻȊƴȇƳƛ ƻōƭŀǎǘƳƛΣ a metody 

ǾȅǎǾŠǘƭƛǘŜƭƴŞ !LΣ ƪǘŜǊŞ ƭŞǇŜ ǇǊŀŎǳƧƝ ǎ ƪƻƴǘŜȄǘŜƳ Ǿ ƻōǊŀȊŜ ŀ ȊłǊƻǾŜƶ ǇƻƳłƘŀƧƝ ȊǇǌŜƘƭŜŘƴƛǘ ǊƻȊƘƻŘƻǾłƴƝ 

ƳƻŘŜƭǳΣ ŎƻȌ ƧŜ ŘǻƭŜȌƛǘŞ ȊŜƧƳŞƴŀ ǳ ƴłǊƻőƴȇŎƘ őƛ ōŜȊǇŜőƴƻǎǘƴŠ ŎƛǘƭƛǾȇŎƘ ŀǇƭƛƪŀŎƝ ό.ƛƭǇǳōΣ нлноΤ WŀǾŀƛŘ Ŝǘ 

al., 2025; Sci. Rep., 2021). 

 

  



[107] 
 

¢ǊŜƴŘȅ ŀ ǾȇȊǾȅ 

{ƻǳőŀǎƴȇ ǾȇǾƻƧ ǎƳŠǌǳƧŜ ƪ ƛƴǘŜƎǊƻǾŀƴȇƳ α!LȤŜƴŀōƭŜŘά ¦!± ǎȅǎǘŞƳǻƳΣ ǾŜ ƪǘŜǊȇŎƘ ǳƳŠƭł ƛƴǘŜƭƛƎŜƴŎŜ 

ƪǊƻƳŠ ŀƴŀƭȇȊȅ ƻōǊŀȊǳ ǎǘłƭŜ ǾƝŎŜ ǇƻŘǇƻǊǳƧŜ ǘŀƪŞ ƴŀǾƛƎŀŎƛΣ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƳƛǎƝ ŀ őłǎǘŜőƴŠ ƛ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝ 

ǊƻȊƘƻŘƻǾłƴƝ Ǿ ȊŜƳŠŘŠƭǎƪȇŎƘΣ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘłƭƴƝŎƘ őƛ ȊłŎƘǊŀƴƴȇŎƘ ŀǇƭƛƪŀŎƝŎƘ όƴŀǇǌΦ tŀƭ Ŝǘ ŀƭΦΣ нлноΤ ŘŀƭǑƝ 

ǇǌŜƘƭŜŘ Ǿ ·ƛŀƴƎ Ŝǘ ŀƭΦΣ нлнм)Φ tǌŜƘƭŜŘƻǾŞ ǎǘǳŘƛŜ ȊłǊƻǾŜƶ ǳƪŀȊǳƧƝΣ ȌŜ ƘƭŀǾƴƝƳƛ ǎƭŀōƛƴŀƳƛ ȊǻǎǘłǾł 

ƻƳŜȊŜƴł ŘƻǎǘǳǇƴƻǎǘ ƪǾŀƭƛǘƴŠ ŀƴƻǘƻǾŀƴȇŎƘ ŘŀǘŀǎŜǘǻΣ ƘƻǊǑƝ ǇǌŜƴƻǎƛǘŜƭƴƻǎǘ ƳƻŘŜƭǻ ƳŜȊƛ ǊǻȊƴȇƳƛ 

ƭƻƪŀƭƛǘŀƳƛ ŀ Ǌƻƪȅ ŀ ǘŀƪŞ ƴŜŘƻǎǘŀǘŜőƴŞ ǳƪƻǘǾŜƴƝ ǾȇǎǘǳǇǻ !L Ǿ ǇǊŀƪǘƛŎƪȇŎƘ ǊƻȊƘƻŘƻǾŀŎƝŎƘ ŀ ǊŜƎǳƭŀőƴƝŎh 

ǊłƳŎƝŎƘ (Chang et al., 2025; Mathews et al., 2023; Pal et al., 2023). 
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Image matching ς ƪƻƴƪǊŞǘƴƝ ǇǌƝƪƭŀŘȅ ǇƻǎǘǳǇǻ 

9ȄƛǎǘǳƧŜ ŎŜƭł ǌŀŘŀ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ǇǊƻ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ Řŀǘ ¦!Σ ƪƻƳŜǊőƴƝŎƘ ƛ ƻǇŜƴ-source. Mezi ƴŜƧȊƴłƳŠƧǑƝ 

image-matching software ōŜȊǇƻŎƘȅōȅ ǇŀǘǌƝ Agisoft Metashape (od roku 2006), Pix4DMapper 

(od 2011)Φ bŀ ǘǊƘ ǇǌƛǑƭƻ ƻǇƻȌŘŠƴŠ Ǿ roce 2016 ƛ ǌŜǑŜƴƝ od ESRI v ǇƻŘƻōŠ 5ǊƻƴŜнaŀǇ ŦƻǊ !ǊŎDL{, 

ƪǘŜǊŞ ǇǌŜǾȊŀƭƻ ƛƴǘŜǊŦŀŎŜ tƛȄп5 ƛ ǾŠǘǑƛƴǳ ƧŜƘƻ ŦǳƴƪŎƝ. hŘ ǘŞ Řƻōȅ ǎŜ 9{wL ƳŀǊƴŠ ǎƴŀȌƝ ŘƻƘƴŀǘ ǾȇǾƻƧ 

a implementovat do DroneнaŀǇ ǎǾƻƧŜ ǾȇǇƻőŜǘƴƝ ƧłŘǊŀΦ ± ǊƻŎŜ нлмс ǇǌƛǑŜƭ ƴŀ ǘǊƘ ƛ ǎƭƻǾŜƴǎƪȇ ǎƻŦǘǿŀǊŜ 

Reality CaptureΣ ƪǘŜǊȇ Ƴł ǾǑŀƪ ǇƻƳŠǊƴŠ Ǿȅǎƻƪȇ ǇƻǘŜƴŎƛłƭΦ Stran open-ǎƻǳǊŎŜ őƛ ŦǊŜŜǿŀǊŜ ǎƻŦǘǿŀǊŜ 

je ǘǌŜōŀ ȊƳƝƴƛǘ ŦǊŀƴŎƻǳȊǎƪȇ MicMac, ŀƭŜ ƛ ƴŀǇǌΦ visualsfm, bundler, colmap nebo openmvs. 

 

Pix4DMapper 

tǊƻŦŜǎƛƻƴłƭƴƝ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ȊŜ ǑǾȇŎŀǊǎƪŞ ŘƝƭƴȅ ǇƻōƭƝȌ ƳŠǎǘŜőƪŀ [ŀǳǎŀƴƴŜΦ tƻd Ȋƴŀőƪƻǳ tƛȄп5 ǎŜ Ǿ ŘƴŜǑƴƝ 

ŘƻōŠ ǎƪǊȇǾł ƧƛȌ ŎŜƭł ǌŀŘŀ ǎǇŜŎƛŀƭƛȊƻǾŀƴȇŎƘ ƴłǎǘǊƻƧǻ ǇǊƻ ŘŜǎƪǘƻǇƻǾŞ, cloudovŞ ƛ ƳƻōƛƭƴƝ ǇƭŀǘŦƻǊƳȅΦ 

bŜƧȊƴłƳŠƧǑƝƳ ǇǊƻŘǳƪǘŜƳ ƧŜ tƛȄп5aŀǇǇŜǊΣ ƪǘŜǊȇ ǎŜ ȊŀōȇǾł ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝƳ ǎƴƝƳƪǻ ǇƻƳƻŎƝ {Ŧa-MVS 

ƳŜǘƻŘΦ hōƭƝōŜƴł ƧŜ ƛ ǾƻƭƴŠ ŘƻǎǘǳǇƴł ŀǇƭƛƪŀŎŜ tƛȄп5/ŀǇǘǳǊŜ ǇǊƻ ǇƭłƴƻǾłƴƝ ƭŜǘǳ Ǿ ǘŜǊŞƴǳΦ 

tƛȄп5aŀǇǇŜǊ ǾȅȌŀŘǳƧŜ ǇǊƻ ǎǾǻƧ ǇƭƴƻƘƻŘƴƻǘƴȇ ǇǊƻǾƻȊ ƪƻƳŜǊőƴƝ ƭƛŎŜƴŎƛΣ ŀƭŜ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƛ мрŘŜƴƴƝ 

ǇƭƴƻƘƻŘƴƻǘƴȇ ǘǊƛŀƭ54Σ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ǾŜǊȊƛ 5ƛǎŎƻǾŜǊȅΣ ƪǘŜǊł ǳȌƛǾŀǘŜƭŜ ƭƛƳƛǘǳƧŜ Ǿ ǘǾƻǊōŠ ǾȇǎǘǳǇǻΦ Pix4D 

ŘƛǎǇƻƴǳƧŜ ǇƻŘǊƻōƴȇƳ ŀ ǾŜƭƳƛ ǳȌƛǘŜőƴȇƳ ǿŜōƻǾȇƳ ƳŀƴǳłƭŜƳ55. Instalace Pix4D na disku je okolo 1 GB. 

²ƻǊƪŦƭƻǿ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ƧŜ ǳȌƛǾŀǘŜƭsƪȅ ǾŜƭƳƛ ǇǌƝǾŠǘƛǾŞ ŀ ŎŜƭȇ ǇǊƻŎŜǎ ǇǊƻōƝƘł ǎƪǊȊŜ ǇǊǻǾƻŘŎŜΦ ½ŀőƝƴł 

se ȊŀƭƻȌŜƴƝƳ ǇǊƻƧŜƪǘǳ ŀ ƴŀőǘŜƴƝƳ ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻ όhōǊłȊŜƪ 64). V ŘŀƭǑƝƳ ƪǊƻƪǳ ƧŜ ǘǌŜōŀ ȊƪƻƴǘǊƻƭƻǾŀƭ 

ƛƴŦƻǊƳŀŎŜΣ ƪǘŜǊŞ ǇƻŎƘłȊŜjƝ Ȋ EXIF56 ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻΣ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ Ǉŀƪ ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇ ǊŜŦŜǊŜƴőƴƝ ǎȅǎǘŞm 

(Spatial Reference System ς SRS). Metadata lze importovat z ŜȄǘŜǊƴƝƘƻ ǎƻǳōƻǊǳ őƛ je z fotek naopak 

vyexportovat (hōǊłȊŜƪ 65). Upravit v ǘƻƳǘƻ ƪǊƻƪǳ ƭȊŜ ǘŀƪŞ ƳƻŘŜƭ ƪŀƳŜǊȅ ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƴŀǎǘŀǾƛǘ ȊƴłƳŞ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴƛǘǌƴƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ όEdit camera modelύΦ ±Ŝ ǾȅƻōǊŀȊŜƴŞ ǘŀōǳƭŎŜ ƭȊŜ ǘŀƪŞ ǊǳőƴŠ ǳǇǊŀǾƛǘ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǾƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎŜΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ nastavit jejich kvalitu. V ŘŀƭǑƝm ƪǊƻƪǳ ƧŜ ǘǌŜōŀ definovat ǾȇǎǘǳǇƴƝ 

ǎƻǳǌŀŘƴƛŎƻǾȇ ǎȅǎǘŞƳΦ ¢Ŝƴǘƻ ƪǊƻƪ ƧŜ ǘǌŜōŀ Ǿƻƭƛǘ ǎ ƻƘƭŜŘŜƳ ƴŀ ǾǎǘǳǇƴƝ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ŀ ǇǌƝǇŀŘƴŞ ǾȅǳȌƛǘƝ 

ǾƭƝŎƻǾŀŎƝŎƘ ōƻŘǻ ǘŀƪΣ ŀōȅ ŘƻŎƘłȊŜƭƻ ƪ Ŏƻ ƴŜƧƳŞƴŠ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƝƳ ŀ ƴƛƳƛ ǎǇƻƧŜƴȇƳ ŘŜŦƻǊƳŀŎƝƳΦ 

 

hōǊłȊŜƪ 64. Pix4DMapper ς ǾȅǘǾƻǌŜƴƝ ƴƻǾŞƘƻ ǇǊƻƧŜƪǘǳΣ Ǿƻƭōŀ ǾǎǘǳǇƴƝŎƘ ǎƴƝƳƪǻΦ 

 
54 https://www.pix4d.com/try-software 
55 https://support.pix4d.com/hc/en-us 
56 CƻǊƳłǘ ƳŜǘŀŘŀǘ ŘƛƎƛǘłƭƴƝƘƻ ǎƴƝƳƪǳ ς ƴŀǇǌΦ ŘŀǘǳƳ ŀ őŀǎ ǇƻǌƝȊŜƴƝ ǎƴƝƳƪǳΣ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǎŜƴȊƻǊǳ, 
geotag. 

https://micmac.ensg.eu/
http://ccwu.me/vsfm/
https://www.cs.cornell.edu/~snavely/bundler/
https://demuc.de/colmap/
http://cdcseacave.github.io/openMVS/
https://www.pix4d.com/try-software
https://support.pix4d.com/hc/en-us































